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X射线成像设备和患者支撑件

(57)摘要

本发明涉及用于对头骨或头骨的局部区域

进行成像的X射线成像设备，该设备在X射线源与

检测器之间包括患者支撑部件(17)。患者支撑部

件(17)包括后倚靠结构(170)，该后倚靠结构

(170)包含被布置为使得定位在枕骨区域处的支

撑部分(171)。后倚靠结构(170)包括第一细长支

撑结构 (172)，其第一端包含所述支撑部分

(171)，并且其第二端延伸至成像站(18)的与所

述支撑部分(171)所位于的不同的一侧。
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1.一种用于对头骨的至少局部区域进行成像的X射线成像设备，该设备包括：

‑基本竖直的框架部分(11)；

‑X射线辐射源(15)和X射线辐射的接收器(19)，其一起形成X射线成像部件(15，19)；

‑X射线成像部件的控制系统；

‑被定位在X射线辐射源(15)与X射线辐射的接收器(19)之间的区域中的成像站(18)；

‑与成像站(18)连接布置的用于支撑被成像的解剖体的患者支撑部件(17)；

‑用于支撑被成像的解剖体的患者支撑部件(17)包括包含支撑部分(171)的后倚靠结

构(170)，该支撑部分(171)被布置为定位在枕骨区域处；

其特征在于，所述后倚靠结构(170)包括第一细长支撑结构(172)，其第一端包含所述

支撑部分(171)并且其第二端延伸至成像站(18)的与所述支撑部分(171)所位于的不同的

一侧，

其中所述支撑部分(171)距后倚靠结构(170)到X射线成像设备的安装点的距离被布置

为可调节的，并且识别部件被布置到X射线成像设备，以指示或识别该距离或支撑部分

(171)与X射线成像设备的某个其它参考结构的距离。

2.根据权利要求1所述的X射线成像设备，其特征在于，所述第一细长支撑结构(172)被

实现为使得所述支撑部分(171)定位在比第一细长支撑结构(172)到X射线成像设备(10)的

安装点高的水平平面上。

3.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，第一细长支撑结构(172)的

所述第二端延伸超过其到X射线成像设备(10)的安装点一定距离，直到成像站(18)的与所

述支撑部分(171)所位于的不同的一侧。

4.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，所述第一细长支撑结构

(172)包括细长结构，所述细长结构被定位到其到X射线成像设备(10)的安装点，使得第一

细长支撑结构(172)相对于水平平面以15‑25度的角度朝所述支撑部分(171)延伸。

5.根据权利要求4所述的X射线成像设备，其特征在于，所述角度为大约20度。

6.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，后倚靠结构(170)及其到X射

线成像设备的安装被实现为使得后倚靠结构的支撑部分(171)在相对于水平平面具有15‑

25度之间的角度的直线或平面上调节其位置时移动。

7.根据权利要求6所述的X射线成像设备，其特征在于，所述角度为大约20度。

8.根据权利要求6所述的X射线成像设备，其特征在于，所述患者支撑部件(17)包括下

巴支撑结构或咬合支撑结构(176)，并且所述直线或平面被布置为基本上经由患者的解剖

体被设计为定位在所述下巴支撑结构或咬合支撑结构(176)中的那个点而通过。

9.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，后倚靠结构的所述第一细长

支撑结构(172)被布置为包括可移动地布置的基本线性部分，以及能够安装到布置在X射线

成像设备中的基本上相等尺寸的凹槽或套筒，使得后倚靠结构的第一细长支撑结构(172)

的所述基本线性部分以15‑25度的角度被定位。

10.根据权利要求9所述的X射线成像设备，其特征在于，所述角度为大约20度。

11.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，所述支撑部分(171)的指向

成像站(18)的表面被布置为在成像站(18)的方向上弯曲。

12.根据权利要求11所述的X射线成像设备，其特征在于，所述支撑部分(171)的朝成像
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站(18)弯曲的表面的曲率半径包括曲线的中间部分中的区域，其中曲率半径小于曲线的边

缘区域的曲率半径。

13.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，所述后倚靠结构(170)在其

到X射线成像设备(10)的安装点与所述支撑部分(171)之间的区域中包括安全机构(173)，

所述安全机构(173)被布置为当大于预定力的力作用在所述支撑部分(171)上时松开，并且

然后从其患者支撑位置释放所述支撑部分(171)。

14.根据权利要求1所述的X射线成像设备，其特征在于，X射线成像设备的控制系统被

布置有用于接收关于来自所述识别部件的所述距离的信息并基于该信息执行以下中的至

少一个的部件：

‑调节旨在用于在X射线成像中使用的成像参数值，

‑调节成像部件(15，19)的旨在用于X射线成像的运动路径，

‑指示所述后倚靠结构(170)在成像期间被定位在成像部件(15，19)的运动路径的区域

中的某个位置处，或者在更靠近该区域的预定距离处。

15.根据权利要求1或2所述的X射线成像设备，其特征在于，从所述基本竖直的框架部

分(11)延伸患者支撑部件(17)的支撑结构(12)，第一安装结构(174)被布置到所述支撑结

构(12)或与所述支撑结构(12)连接，所述第一细长支撑结构(172)被布置为可安装的。

16.根据权利要求15所述的X射线成像设备，其特征在于，与患者支撑部件(17)的所述

支撑结构(12)相连接地布置有第二安装结构(175)，咬合支撑件或下巴支撑件(176)被布置

为安装到所述第二安装结构(175)。

17.根据权利要求16所述的X射线成像设备，其特征在于，所述第一安装结构(174)被布

置为与所述第二安装结构(175)连接。
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X射线成像设备和患者支撑件

技术领域

[0001] 本发明涉及根据权利要求1的前序部分的用于牙科学X射线设备的患者支撑件。

背景技术

[0002] 医学X射线成像的历史大约起源于发明X射线辐射的时间。对于更高级的成像方

式，例如在牙科领域，全景X射线成像技术的发展始于半个多世纪以前。数字成像技术的进

步，尤其是在1990年代，也将数字X射线成像设备带入了牙科实践。牙科领域的最新发展是

设计用于颅骨区域的其它骨骼和牙齿的三维成像的锥束计算机断层扫描设备的普遍化。除

其它之外，计算机断层扫描还使得能够对颅骨和牙齿以及软组织进行成像。连同许多其它

原因，牙科学计算机断层扫描成像的普遍化尤其归功于能够使颅骨区域的软组织在计算机

断层扫描图像中比在例如颅骨区域的常规射线照片中更好地可见。

[0003] 关于人的X射线成像，必须尽量设法不要使患者暴露于除进行诊断所必需的辐射

之外。可以通过针对每种情况选择最佳的适用成像技术以及通过开发实际的成像技巧等来

影响辐射剂量的量。但是，引起额外辐射压力的典型问题是成像失败，由此必须对患者进行

重新成像。由于成像可能会持续甚至约二十秒钟，因此成像失败的典型原因是患者在成像

期间移动或摇动。

[0004] 牙科学领域通常采用其中在成像期间患者坐在或站在患者支撑部件处的X射线设

备。在这种支撑部件中常见的结构是例如下巴支撑件、咬合支撑件、定位在患者的太阳穴上

并主要提供侧向定点支撑的支撑轨，以及前额支撑件。还已知被布置为支撑枕骨的结构。

[0005] 例如，在牙科学的全景和锥形束计算机断层扫描成像中，其中成像部件围绕患者

的头部旋转并且成像事件通常持续10‑20秒左右，在患者的面部前面围绕头部旋转的大型C

型臂很容易使患者恐惧。另外，由于成像事件的持续时间，患者可能会试图在暴露期间将

他/她的头部移出其位置或转动头部。

[0006] 在根据现有技术的许多患者支撑装置中，主要目的是将要成像的解剖体定位到期

望的点，而结构不必特别地设计用于帮助将头部保持在其位置中，而是最大程度地保持在

某个或某些特定方向上。该支撑结构还会使得将其用作用于不同大小的患者的支撑件具有

挑战性和/或患者可能会感到不适。为特定的支撑功能设计的结构也可能会阻碍辅助成像

的人员的操作，例如，当目的是在成像中也使用一些其它支撑结构来进行附加支撑时，或者

当使用该支撑结构需要反复移动到患者的另一侧时。该支撑结构还与患者安全方面相关

联，这些安全方面在所有解决方案中未必被充分考虑。

发明内容

[0007] 本发明的目的是提供一种用于牙科学X射线设备的新颖的患者支撑装置，其能够

例如便利患者定位。

[0008] 作为由本发明提供的优点的示例，可以参考轮椅使用者，在根据现有技术的装置

中，其成像的定位可能具有挑战性。本发明给出了一种装置，通过该装置可以用与当例如用
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他/她自己的两只脚独立站立的患者成像时类似的支撑件来容易地实现轮椅使用者的成

像。另一方面，本发明及其优选实施例提供了一种支撑装置，该支撑装置考虑到也布置有可

选地对患者进行光学成像的部件的X射线成像设备，提供了布置自由空间以对面部区域和

太阳穴和耳朵区域两者进行成像而不同时也对患者支撑部件进行成像的可能性。

[0009] 本发明的主要特性在所附的专利权利要求中描述。

[0010] 接下来，将参考附图更详细地描述本发明及其优选实施例。

附图说明

[0011] 图1示出了根据现有技术的典型牙科学X射线成像设备、包括支撑结构的其基本结

构、支撑成像部件的臂部以及患者支撑站。

[0012] 图2示出了根据本发明的装置，其中包括枕骨支撑件的患者支撑结构被安装到牙

科学X射线成像设备上。

[0013] 图3示出了适用于本发明的患者支撑结构的侧视图。

具体实施方式

[0014] 图1示出了X射线成像设备10，其包括竖直支撑结构11，从该竖直支撑结构11水平

地延伸出支撑患者支撑部件17的结构12和支撑支撑成像部件的结构臂部14的臂部13。设备

的X射线成像部件，即，X射线辐射源15和X射线图像信息的接收器19彼此间隔一定距离地布

置到支撑成像部件的臂部14，X射线辐射源15和X射线图像信息的接收器19相对于患者支撑

部件17定位到设备，使得在该设备上形成成像站18，成像站18在X射线辐射源15和X射线图

像信息的接收器19之间占据其位置，使得由X射线辐射源15产生的光束可以经由成像站18

被引导传递到X射线成像信息的接收器19。支撑这些成像部件的臂部14可旋转地布置，并且

其相对于支撑它的结构13和/或患者支撑站18的位置可以被布置为可改变的。该设备包括

控制部件，图1示出了该控制部件的控制面板16，该控制面板16被定位成与支撑患者支撑部

件12的臂连接。设备10可以被布置为经由电缆与计算机30连接，计算机30可以被布置有用

于处理由设备产生的图像信息的部件和可以显示图像的显示器31。

[0015] 图2所示的X射线成像设备的基本结构与图1所示的设备的基本结构对应。作为根

据包括图1所示的额头支撑件的患者支撑结构的本质区别，图2示出了设置在枕骨上的倚靠

结构。图3示出了这种在枕骨上的患者支撑结构设置的侧视图。

[0016] 图2和图3中所示的后部倚靠结构170包括倚靠头骨设置的实际支撑部分171和从

它分叉的支撑结构172。

[0017] 在根据图2和图3的实施例中，支撑结构172由细长结构组成，细长结构的第一端包

含上面提到的支撑部分171，并且在成像站18的与支撑部分171所位于的不同一侧延伸。后

倚靠结构的支撑结构172的第二端171’延伸超过其到X射线成像设备10的安装点一定距离。

支撑结构172的形状可以不同于图2和图3所示的形状，并且可以例如仅包括细长的、可能是

臂状的结构。

[0018] 在根据图2和图3的实施例中，后倚靠结构的支撑部分171的指向成像站18的表面

被布置为在成像站18的方向上弯曲，基本上与头骨的曲率对应。朝成像站18弯曲的那个表

面的曲率半径可以被实现为使得它不是恒定的，而是该表面在弯曲的中间部分包括其中曲

说　明　书 2/4 页

5

CN 110573082 B

6



率半径小于该弯曲的边缘区域的曲率半径的区域。如此实现，支撑部分171比均匀弯曲的表

面适应性更好，以支撑不同尺寸的头骨，并且还提供支撑以防止头部转动。

[0019] 在图2中，后倚靠结构170，更详细地讲，由它所包含的支撑结构172，通过安装结构

174被安装到X射线成像设备，该安装结构174可以被布置为使得能够调整后倚靠结构170到

X射线成像设备的安装点。以这种方式，当后倚靠结构的安装结构174已经被布置为使得能

够进行后倚靠结构170的可拆卸安装时并且当想要调节支撑结构171的位置时，延伸超过其

到X射线成像设备10的安装点的后倚靠结构170的部分172'用作实际的抓取部件。

[0020] 图2和图3图示了后倚靠结构170的实现，使得后倚靠结构170的支撑部分171设置

在比其到X射线成像设备10的安装点更高的水平平面上。

[0021] 在本发明的一个优选实施例中，后倚靠结构170的支撑结构172包括细长的臂状结

构，该臂状结构设置在其到X射线成像设备10的安装点上，使得支撑结构172朝支撑部分171

相对于水平平面成15‑25度的角度延伸。优选地，该角度大约为20度，该角度近似地等于当

头部处于直立位置并且朝水平线凝视时，连接解剖体“下巴的尖端”和“枕骨的中部”的线相

对于水平平面的角度。当调节X射线成像中使用的成像参数值以对应于一次要成像的解剖

体的特性时，可以利用从“下巴的尖端”到“枕骨的中部”的测量。

[0022] 当后倚靠结构170及其到X射线设备的安装被实现为使得后倚靠结构的支撑部分

171在相对于水平平面具有大约所述约20度(诸如在15‑25度之间)的角度的平面或直线上

调节其位置时移动时，提供了一种装置，借助于该装置，可以通过简单的操作获得特别是在

给定时间成像的解剖体的从“下巴的尖端”到“枕骨的中部”的测量，该测量比例如头骨的水

平尺寸的差异更好地说明了头骨之间的尺寸差异。实现这种装置的一种方式是布置后倚靠

结构的支撑结构172，其包括基本线性部分，该部分被布置为可移动但也可安装到尺寸基本

相等的凹槽或套筒，其然后作为后倚靠结构的安装结构174操作并且被布置到X射线设备，

使得后倚靠结构的支撑结构172的所述基本线性部分相对于水平平面被定位成上述角度。

[0023] 在本发明的一个实施例中，X射线成像设备的患者支撑部件17包括下巴支撑结构

或咬合支撑结构176，并且在前一章中提到的直线或平面被布置为基本上经由患者的解剖

体被设计为定位到其的点到达所述下巴或咬合支撑结构176。

[0024] 对于X射线成像设备，可以布置识别部件以指示或识别以上讨论的测量‑或与所述

距离的相关性已知的一些其它已知距离。因此，当后倚靠结构的支撑部分171距后倚靠结构

170到X射线设备的安装点的距离被布置为可调节时，可以将识别部件布置到X射线成像设

备，以指示或识别该距离，或支撑部分171与X射线设备的其它参考结构的距离。例如，与后

倚靠结构170到X射线设备的安装点相关联，可能存在测量或观察后倚靠结构170中的一些

可识别点到已知参考点的距离的部件，或者后倚靠结构170可以被布置有刻度，该刻度被布

置为始终从X射线设备的同一点进行测量，该刻度然后直接给出后倚靠结构170在其操作区

域内的位置，并且因此例如给出从后倚靠结构的支撑部分170到X射线设备的下巴或咬合支

撑件的距离。

[0025] 该测量也可以是例如警告信号的基础，该警告信号是关于旨在用于X射线成像的

成像部件15、19的运动路径变得离患者太近，因此最好在开始成像之前考虑将移动的路径

调节为不同路径。因此，该测量可以指示后倚靠结构170在成像期间被定位在成像部件15、

19的移动部分的区域中的某个地点处，或者在比预定距离更靠近该区域的距离处。
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[0026] 图3示出了被布置在后倚靠结构170到X射线成像设备10的安装点与后倚靠结构的

支撑部分171之间的区域中的接合结构173，其被布置为在患者在成像期间昏倒或出现惊恐

发作时用作安全机构173。如果患者已被定位在例如下巴和后倚靠支撑件两者中，那么当患

者被挤在这些支撑结构之间时，如果两个支撑件都没有松开，那么理论上存在受伤的风险。

因此，这样的安全机构可以被布置为例如当大于预定的力作用在后倚靠结构的支撑部分

171上时松开，该情况的识别然后可以将支撑部分171从其患者支撑位置释放。例如，布置在

后倚靠结构170的支撑部分171的支撑结构172中的上述接合结构173可以被布置为当作用

在其上的力矩超过规定的极限值时转动。

[0027] 在根据图2的实施例中，患者支撑部件17的支撑结构12被布置有第二安装结构

175，下巴支撑件或咬合支撑件176可以安装到该第二安装结构175。

[0028] 在图2的实施例中，后倚靠结构170的支撑部分171的支撑结构172也安装到安装结

构174，该安装结构174被布置为与患者支撑部件17连接，即，与咬合或下巴支撑件176的安

装结构175连接，但是后倚靠结构的安装结构174也可以被布置在其它地方，例如，被布置到

从X射线设备的基本竖直的框架部分11笔直延伸的患者支撑部件17的支撑结构12。

说　明　书 4/4 页

7

CN 110573082 B

8



图1

说　明　书　附　图 1/3 页

8

CN 110573082 B

9



图2

说　明　书　附　图 2/3 页

9

CN 110573082 B

10



图3

说　明　书　附　图 3/3 页

10

CN 110573082 B

11


	BIB
	BIB00001
	BIB00002

	CLA
	CLA00003
	CLA00004

	DES
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008

	DRA
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011


