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RieSenie sa tyka zapojenia Sirkovo-impulz-
ného reguldtora otd€ok jednosmerného mo-
tora. .

Podstata rie3enia spodiva v tom, Ze gene- et
rator impulzov je pripojeny na bindrny &i-
tat, ktorého vystupy s pripojené na prvé
vstupy (A1, A2, A3, A4) Stvorbitového binér-
neho sumétora, jeho druhé vstupy (Bl, B2, 7
B3, B4) si pripojené na Stvorbitova infor- E
maciu, vstup (Co) je spojeny s Groviiou log 1 ]
a vystup (C4) je pripojeny na prvé vstupy f 8
dvojvstupov§ch hradiel. Druhé vstupy hra- : ‘ v
diel st pripcjené na vystupy (Y2 a Y3) pa- N I T "{
méte a ich vystupy sd pripojené na spinace 5 i
kotvy motora. Vystup (Y1) paméte je pripo- |
jeny na spinal statora. Vystup (Y4) paméte
je pripojeny na impulzny obvod, ktorého
jeden vystup je pripojeny na nulovaci vstup
klopného obvodu a druhy vystup je pripo- !I
jeny na S§tvrty vstup (D"} pamite. Prvy In
vstup pamite (A“) je spojeny s v§stupom i
pre smer pohybu. Druhy vstup (B“) je spo- ‘
jeny s vystupom STOP. Treti vstup (C“) je
spojeny s vystupom START, sddasne je pri-
pojeny na nastavovaci vstup klopného ob-
vodu. Piaty vstup (E“) je pripojen§ na ne-
govany vystup klopného obvodu.
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Vyndlez sa tyka zapojenia Sirkovo-impulz-
ného reguldtora otdfok jednosmerného mo-
tora s uplatnenim pre otvorend i zatvorend
polohovn, pripadne rychlostni sliéku.,

U doteraz znamych zapojeni Sirkovo-im-
pulzného reguldtora otdcok jednosmerného
motora i pri jednoduchS8ich aplikdciach sa
vyuZivaja znafne nérocné d&islicové obvody,
pripadne c¢islicovo-analogové obvody ndroc-
né na napdjacie napitie a ladenie regulag-
nych obvodov.

Vy3ie uvedené nedostatky odstraiiuje a
technicky problém rie$i zapojenie Sirkovo-
-impulzného reguldtora otdfok jednosmer-
ného motora podla tohoto vyndlezu, ktorého
podstatou je, Ze generdtor impulzov je pri-
pojeny na vstup bindrneho &itaca, ktorého
vstupy st pripojené na prvé vstupy Stvor-
bitového bindrneho sumatora, ktorého dru-
hé vstupy su pripojené na vystup $tvorbito-
vej informdcie o poZadovanej rychlosti.
Vstup Stvorbitového bindrneho sumétora je
spojeny s urovilou log 1 obvodu a vystup
Stvorbitového bindrneho sumétora je para-
lelne pripojeny na prvy vstup prvého dvoj-
vstupového hradla a na prvy vstup druhého
dvojvstupového hradla. Druhy vstup prvého
dvojvstupového hradla je propojeny na dru-
hy vystup paméte a jeho vystup je pripojeny
na spina¢ kotvy motora pre jeden smer oté-
¢ok. Druhy vstup druhého dvojvstupového
hradla je pripojeny na treti vystup pamite
a jeho vystup je pripojeny na spinaé kotvy
motora pre druhy smer otafok. Prvy vystup
pamdte je pripojeny na spinaé statora mo-
tora. Stvrty vystup pamite je pripojeny na
vstup Impulzného obvodu, ktorého prvy vy-
stup je pripojeny na nulovaci vstup R klop-
ného obvodu a druhy jeho vystup je pripo-
jeny na vstup B paméte. Prvy vstup paméte
je spojeny s vystupom informadcie o smere
pohybu. Druhy vstup pamdte je spojeny
s vystupom pre STOP impulzu. Treti vstup
paméte je spojeny s vystupom pre START
impulz a sacasne je pripojeny na nastavo-
vaci vstup klopného obvodu. Piaty vstup pa-
méte je pripojeny na negovany vystup klop-
ného obvodu.

Vyhody zapojenia §irkovo-impulzného re-
gulatora otafok jednosmerného motora spo-
¢ivaji v jednoduchej a spolahlivej Sirkovo-
-impulznej reguldcii otdfok jednosmerného
motora s moZnostou zaddvania poZadovanej
rychiosti pomocou S3tvorbitovej informécie
z riadiaceho systému, pripadne z prepinaca.

Na pripojenom vykrese je nakreslend blo-
kova schéma zapojenia $irkovo-impulzného
regulatora otdcok jednosmerného motora.

Zapojenie Sirkovo-impulzného regulédtora
otdcok je prevedené nasledovne:
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Generdtor impulzov 1 je pripojeny na
vstup A‘ bindrneho &itata 2, ktorého vystu-
py A, B, C, D si pripojené na prvé vstupy

"AlL, A2 A3, A4 Stvorbitového bindrneho su-

métora 3. Druhé vstupy B1, B2, B3, B4 Stvor-
bitového bindrneho sumaétora 3 si pripojené
na vystup Stvorhitovej informécie o poZado-
vanej rychlosti. Vstup Co je spojeny s tirov-
fiou log 1 obvodu a vystup C4 je paralelne
pripojeny na prvy vstup 3 prvého dvojvstu-
pového hradla 4 a na prvy vstup 9 druhého
dvojvstupového hradla 8. Druhy vstup 6 pr-
vého dvojvstupového hradla 4 je pripojeny
na vystup Y2 paméte 16 a jeho vystup 7 je
pripojeny na spinal¢ 19 kotvy motora pre
jeden smer otdcok. Druhy vstup 13 druhého
dvojvstupového hradla 8 je pripojeny na
vystup ¥3 paméte 16 a jeho vystup 11 je pri-
pojeny na snima 20 kotvy motora pre dru-
hy smer otaCok. Vystup Y1 paméte 16 je pri-
pojeny na spina¢ 18 statora motora. Vystup
Y4 pamdéte 16 je pripojeny na vstup 13 im-
pulzného obvodu 12, ktorého prvy vystup
14 je pripojeny na nulovaci vstup R klopné-
ho obvodu 17 a druhy jeho vystup 15 je pri-
pojeny na vstup D* pamdate 16. Vstup A* pa-
méte 16 je spojeny s vystupom informécie
o smere pohybu. Vstup B“ pamiéte 18 je spo-
jeny s vystupom pre STOP impulz. Vstup C*
paméte 18 je spojeny s vystupom pre START
impulz a safasne je pripojeny na nastavo-
vaci vstup S klopného obvodu 17. Vstup E“
pamdte 16 je pripojeny na negovany vystup
@} klopného obvodu 17.

Generator impulzov 1 inkrementuje binéar-
ny &ita¢ 2, z ktorého vystupov A, B, C, D a
vstupov B1, B2, B3, B4 Stvorbitového bindr-
neho sumdtora 3 pripojenjch na vystup
Stvorbitovej informécie poZadovanej rych-
losti, ako i drovne log 1 na vstupe Ce je
Stvorbitovym bindrnym sumétorom 3 gene-
rovany logicky stucet, vysledkom ktorého je
log 1 na jeho vystupe €4 ak obsah bindrne-

v

ho &itafa 2 je vac€si alebo rovny obsahu in-

. formaéacie a poZadovanej rychlosti, Ak obsah

bindrneho ¢itafa 2 je men3i ako obsah in-
formécie o poZadovanej rychlosti na vystupe
C4 Stvorbitového bindrneho sumatora 3 je
log 0. Tym sa vlastne meni §irka budiacich
impulzov pre spinacie obvody 19 a 20 jedno-
smerného motora. V paméti 16 st zapisané
stavy jej vystupov Y1 aZ Y4 pre kombinécie
jej vstupov A%, BY, €“ D a E“ tak, aby bol
mo#ny chod motora v jednom i druhom sme-
re ako i jeho kratkodobé brzdenie reverzac-
nym impulzom generovanym v impulznom
obvode 12, v pripade vyslania STOP impulzu.
Klopnym obvodom 17 je zaradend bud prva
polovice paméte 16 pre plnenie funkcie cho-
du motora, alebo druhd polovice paméte 18
pre stédtie motora.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie §irkovo-impulzného reguldtora
otd¢ok jednosmerného motora, ktoré pozo-
stdva z generdtora impulzov, bindrneho ¢i-
taCa, Stvorbitového bindrneho sumatora, im-
puizného obvodu, klopného obvodu, paméte
a dvojvstupovych hradiel, vyznatujice sa
tym, Ze generdtor impulzov (1) je pripojeny
na vstup (A‘) binarneho &itaca (2), ktorého
vystupy (A, B, C D) su pripojené na prvé
vstuy (A1, A2, A3, A4) Stvorbitového bindr-
neho sumdtora (3), prifom druhé vstupy
(B1, B2, B3, B4) Stvorbitového sumétora (3)
st pripojené na vystup §tvorbitovej informa-
cie poZadovanej rychlosti, vstup (Co) &tvor-
bitového sumétora (3), je spojeny s irov-
nou log 1 obvodu a vystup {C4) Stvorbitové-
ho sumdatora (3) je paralelne pripojeny na
prvy vstup (5) prvého dvojvstupového hrad-
la {4) a na prvy vstup (9] druhého dvoj-
vstupového hradla (8), pritom druhy vstup
(6) prvého dvojvstupového hradla (4) je
pripojeny na druhy vystup (Y2) paméte
(16} a jeho vystup (7) je pripojeny na spi-

na¢ (19) kotvy motora pre jeden smer oté-
¢ok, druhy vstup (10} druhého dvojvstupo-
vého hradla (8) je pripojeny na treti vystup
(Y3) pamite (16) a jeho vystup {11} je pri-
pojeny na spina¢ (20) kotvy motora pre
druhy smer otdfok, prvy vystup (Y1) pamé-
te (16) je pripojeny na spina¢ (18) statora
motora a $tvrty vystup (Y4) paméte (16) je
pripojeny na vstup (13) impulzn2ho obvedu
(12), ktorého prvy vystup (14) je pripojeny
na nulovaci vstup (R) klopného cbvodu (17]
a druhy jeho vystup (15} je pripojeny na
stvrty vstup (D) pamdte (16), priom prvy
vstup (A"] pamite (16) je spojeny s vystu-
pom informécie o smere pohybu, druhy
vstup (B*) pamitie (16) je spojeny s vystu-
pom pre STOP impulz, treti vstup (C“) pa-
mite (16) je spojeny s vystupom pre START
impulz a stfasne je pripojeny na nastavo-
vaci vstup (S) klopného obvodu {17) a pia-
ty vstup (E") paméte (16) je pripojeny na
negovany vystup (Q) klopného obvodu (17).

1 list vykresov




2432796

B TR T D

D — B3
P - | A,
- 2

16 | h

SMER R Y1 p—o N
. Y2 P
BTN ] I %
START | b 1 )g /j‘n"
ol e gt
" —e—f ‘
) b ]
10

=
FeT M N
(=3 (= L*) o

Severografia, n. p., zdvod 7, Most

Cena 2,40 Kts




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

