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(54) Samo¥inné bezpelnostni uzdvorovac{ zarfzeni pro zajistovéni vykyvnych
&48t{ zem¥d¥lskych stroji

Vyndlez se tyké samo&inného bezpelnostniho uzévorovactho zafizeni pro zajisfovéni vj-

" kxyvnych 34st{ zem¥dslskych a podobnfck atrojd v poZadované poloze a je zaméfen zv143té ma

obrace&e nebo shrnova¥e pfcnin o vdt3fch pracovnich zdbérech, u nichZ je treba sklopnd rame-

na rémd dokonale zd&jistit v prepravni poloze.

f
Pro pfepravu ggm&délakych strojd po vefejnych komunikacfch pFipoudtdji dopravni pred-

" pisy Jen stroje uréitycﬁ prepravnich S{fek a z t&ch divodd stroje, které tyto povolené 3{rky

PR S

pPekrafujf, mus{ byt,piépravovény ve sméru své podélné osy, popifpadd musi byt vykyvné &4sti
rémd téchto strojd upraveny pro skldpéni, a to bud dozadu anebo nad pevnou stredni &4st rému,
poptipadd 1 Jjinak. '

U zem¥d&lskfch strojl, zvldstd pak u obrace&i a shrnovadd pienin jsou vétSinou pouZ{i-

vény d&lené rdmy s krajnimi sklopnymi rameny, na nichi j@ou uchyceny pracovni orgény stroje,

kupffkladu rotory. Tato ramena se pak pomoel pracovnich véled sk14p&j1 bud vzhiru nad stredni

L Ehst rému, anebo dozadu, aby mohl byt takovy 3irokozéb&rovy stroj prepravovén po vefejnych

f komunikacfch., Zv145t¥ u obrace&) a shrnovadd picnin, na jejich% sklopnych ramenech Jjsou uchy-

ceny pracovn{ rotory, prevody a pohony, maji tyto sklopné ¥4sti rdmu znanou hmotnost a z
t&ch divodd mus{i byt nélezfté ve sklopné poloze zajidtdny pro transport, & to jak z ddvodd
bezpe&nostnich, tak i proto, Ze se Zasto jednd o dily pomérn& drahé, u nichZ pak jejich pri-
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padnd porucha pfi transportu vyrazuje celf stroj z funkce. Pokud nejsou tyto sklopné &ésti
rému stroje dokonale v prepravnf poloze zaji¥tény, stdvéd se, Z%e pii najet{ stroje na prekdZku
‘nebo na vyvySeninu, anebo p*i rychlejdi jizd® v zatdlce dochdz{i k samovolnému sklopeni sklop-
né &d4sti rému do Jiné.né!édouci polohy, nékdy i do polohy pracovni, &im% dojde zpravidlalk po-
Skozen! pracovnich orgéni a deformaci rdmovych d{ild, k podkozeni hydraulického systému, pras-~
knut{ hadic atd.

PP nedostateXnd zajistdnych sklopnych ramenech miZe dojft i k véinym havédriim, kup¥{-
kladu s protijedoucfmi vozidly, prdvd tak jako i k urazu samotné obsluhy.

Z t&ch ddvodd se proto vyrobel stroji snaZi FelSit své konstrukce tak, aby byly snadno
plestavitelné z pracovni polohy do polohy treneportni, pfifem# velkou pozornost zam$iuj{
prévé na dokonalé zaji¥fovdni sklopnfch rdmovych d{13 v prepravni poloze. U drobndjétho ze-
méd&lakého nédradi nen{ #4dné zajiltdnf sklopnych 4114 v piepravni poloze tak velkym broblé-
mem, jako je tomu prévé u shrnovadd a obracedd picnin. Dosud se zajisdtovdn{ sklopnjch ramen

'zemldilekych strojd v plepravni poloze provddf riznymi spojovacimi téhly, runé ovlddanymi
zdpadkami, kolfky, Zepy, zévlalkami, Brouby a podobn&, prifemZ traktorista je zpravidla po
zdvi¥enf a eventuelnim sklopeni rédmovych d11) do transportnf polohy nucen vystoupit z kebiny
traktoru a provést ru¥n¥ uvnit# zvednutych rdmovych d{13 jejich dodetelné zaji¥tdnf, col by~

" vé zpravidla zna¥né obt{¥né s ohledem na nedostatek prostoru v mistd zajisfovéni. Navic je

tato prdce spojena s nebezped{m Urazu nebo poranénim, kupffkladu Zkrébnut{m nebo pfichnutim

se o vyinivajfef! hrot pracovnfho prstu anebo jiny dfl stroje. Takové zaji¥¥ovdn{ je zdlouhavé

a prodluZuje Zas pot¥ebny k prevedenf stroje z pracovni polohy do polohy transportni a naopak.

Vyndlez tyto nedostafky odstranuje a klade si za c{l vyreSeni a vytvoren{ takového uzé-
vorovacfho zaffzenf, které by automaticky bez jakékoliv jiné dals{ opsrace dokonale zaji¥¥o-
valo sklopené rémové Af{ly v prepravni poloze, a tim vytvorilo podminky pro zcela bezpelny
transport stroje po vefejnfch komunikacfch. Krom& toho si klade vyndlez za cil vytvorit uzd-
vorovac{ zar{zeni jednoduché a spolehlivé konstrukce, kterd by ani po strdnce vyrobn{, ani
po strédnce funkini nevyZadovala gvySené nsroky.

Dal#{ prednost{ vyndlezu je to, Ze traktorista nemusi pfi sklopeni nosnych ramen s pra-
covnimi orgény do transportni polohy vystupovat z kabiny traktoru a tato ramena mechanickjymi
prostredky fixovat, nebol zaji¥tovénf pevné a nemdnné polohy nosnych ramen probfhé sutomatic-
ky, jakmile jsou tato ramena piemistina do dopravni polohy. Rovn&% 1 odjistovdnf uzdvorova-
ciﬂo dstroj{ pfi sk1l4p¥én{ nosnych ramen z polohy prepravni do polchy pracovni se d&je auto-
maticky z mista traktoriaty. NemiZe tedy nastat pf{pad, Ze by traktorista opomenul mechanic-
kymi prost¥edky zajistit nosnd ramena s pracovnimi orgdny po jejich zdviZeni do piepravnf
polohy, anebo je zajistil nedbale, a t{m vystavil stroj moZnosti po¥kozeni.

Refiern{ podle vynéleéu je mo¥no pou%ft také pro horizontélni prestavovdni nosnych ramen
3 rotory. Je pochopitelné, Ze FeSenf podle vyndlezu miZe byt aplikoQéno i na dals{ typy 8iro-
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kozéb&rovych zemédélskych strojd, jako jJsou kup¥fkladu sec{ stroje, rozmetadla, stroje na upra-
vu pidy atd.

Podstata vyndlezu spolfvéd v tom, Ze samo&inmé bezpenostni uzévorovac!i zaifzeni pro
zajisiovéni_yykyvnych Zdsti zgmédélskych strojd v poZadované poloze, ovlddané pracovnim vél-
cem u102enyﬁmmezi pevnym rémem stroje a sklopnfm rémem stroje je vytvoreno tak, %e na pevném
rému stroje je uchyéen pojistkovy Zep a na sklopném ramenu je ulo¥ena vykyvnd zajistovac{ zé-
padka spojend téhlem opetfénym na jednom konci tlanou prufinou a na druhém konci_ uloZeném v
gepu prochdgejicim vyFezem nosného ramene, prifemZ na tento Zep je napojena pistnice pracovni-
ho vélce. Dal3{ &4st podstaty vyndlezu pak spolivé v tom, Ze tlééné.pruiine_Je uloZena na iéh-
lu a svym jednim koncem dosedd na pevny op¥rny krouZek, zat{mco druhy konce této tlainé pru-
%iny .spo¥ivéd ne volné desti¥ce dosedajic{ na &ep.

P¥{k1ad jednoho z mo¥nfch proveden{ podle vyndlezu je znézornén na pfipojenych vykresech,
kde obr. 1 predstavuje za¥fzen{ podle vyndlezu v prepravni poloze, ve které je nosné sklopné
rameno, urdené pro uchyceni rotord za jistovdno sutomatickym bezpednostnim za¥{zenim upravenym
na rému stroje, na adbr., 2 je pak schematicky zakreslena poddtedni féze sklé4péni sklopného ra-
mene do vodorovné polohy vdetnd odjisténi automatickéhoﬂbezpeénostniho zatizeni, popiipadé&
také féze pii ukonZoviéni zvedédnf sklopného remene do prepravni polohy t&sné& pied zaji&ténim,
na obr. 3 je pak zachyceno sklopné rameno ve vodorovné pracovni poloze & na obr. 4 je pak de-
tailn& zndzorn&no uspordddni Zepu p¥fmolarého éracovniho vdlce v podlouhlém vyFezu, tlainé
pru%iny a téhlo zajistovact zépadky. '

Na rému 2 stroje, kup¥fkladu obracee nebo shrmovade picnim, je kloubovym spojem 15
napojeno nosné sklopné rameno 1, upravené pro uchyceni neznézornénych pracovnich orgéni, ku~
pPikladu rotord. Krajn{ polohy zdviZeného a spusténého nosného sklopného ramene 1 jsou vyme-
zovény nazndzornénymi, obecné inéhymi zardZkami, upravenymi v kloubovém spoji 15, anebo v
jeho blfzkosti.

Xe sklopnému rameni 1 je pevnd prichycen drZsk 10, ktery je opatfen podlouhlym vyfezem
3, kterym prochdz{ Zep 4 pffmodarého pracovniho vélce 5 vykyvné uchyceného k rému 2 stroje.
6, které je spojeno se zajis¥o-

Jak je zv143t& z obr. 4 patrno, prochdz{ timto depem 4 téhlo
vac{ zépedkou 8, kterd Je pomoci Zepu 1l vychylovateln# uchycena na sklopném ramenu l. Na
tdhlu 6 je umisténa alespon jedna tla¥nd pru%ina T, dosedajfci svym jednim koncem na pevny
opdrng krou¥ek 12 vytvoreny na tomto téhlu 6 a opfrajfc{ se svym druhym koncem o destilku 13

volné uloZenou na tshlu 6, kterd dosedd na Zep 4. Tato tladnd pruZina 7 vyvozuje prostrednic-

tvim tédhla 6 tlak na zajistovacl zdpadku 8 a pridruje ji v z4bdru s pojistkovym Zepem 3 vy-

tvofenym na rému 2 stroje, jak je dobte patrno z obr. 1, ktery zndzornuje zaji¥tdné sklopné

rameno 1 v prepravn{ poloze.

Posdtedn! £dzi spoustént sklopného ramene 1 z prepravni polohy do polohy pracovni zné-
zornuje obr. 2, ktery zachycuje okam?ik, kdy po vpusténi pracovntho média do pracovniho vélce ‘
5 se vysunutim pistnice 14 premfstil Zep 4 do horniho udseku podlouhlého vyiezu 3 vytvoreného. ‘
v dr¥éku 10 a kdy do¥lo mezi zajis¥ovact zdpadkou 8 a pojistkovym fepem § k prerufent z4béru.
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Zndzorndnf jednotlivgch prvkd pFi této podéte¥ni fdzi spoudtdni sklopného ramene 1 do pracov-
nf polohy je shodné s polohou prvkd, ve které se nachdzej{ t&sné pred dokonenim zveddni
sklopného rnn'eno 1 do ptepravn{ polohy.

Na obr. 3 je pak pro dplnost zndzorndno sklopné rameno 1 v pracovni polgze, kdy je zajid-
fovact zdpadka 8 odddlena od pojiastkového Zepu 9, to jest kdyi je automatické bezpeinostni

ecatizeni vylazeno z ¥innosti.

Za¥fzeni podle vyndlezu pracuje takto:

Mé-11 bt stroj nasazen na poli do préce, je treba sklopit sklopné rameno 1, na ndmi
Jjsou pracovni orgdny, = prepravni polohy do polohy pracovni. Prepravni poloha je znézornéna
1 zajis¥ovéno proti ne¥é-

na obr. 1‘ a jak je z celkového uspoféddn{ patrno, je sklopné rameno
doucfm vykyvim uzédvorovacim mechanizmenm, tvorenym pojistkovym Zepem 9, na ktery je pritlado-
véne tdhlem 6 zatdZovanym tlanou prufinou T zajistovac{ zdpaedka 8.

1 2 plepravni polohy, kterd je zndzorndna na obr. 1, do

Pri sklép¥ni sklopného ramene
polohy pracovni, kterd je zachycena na obr. ~3, se postupuje tak, Ze ae‘ tlakové médium zavede
do oracovnf{ho vdlce 5, kterf zafne vysunovat svou pistnici 14, Volny konee této p:[athico 14
obepind Zep 4 prochézejic{ podlouhlym vyPezem } dridku 10 a v boééteéni féri skldpéni nosné-
ho sklopného remene 1 Je tento Zep 4 premfs¥ovén do horniho useku podlouhlého vytezu 2, Proto~-
%e dep 4 je pevnd spojen s téhlem 6, dochdzf pii posouvéni Zepu 4 1 k undéeni téhla 6, které
v poldtednf fdzi skldpini sklopného ramene 1 vychyl{ nejprve zajisltovact zdpadku 8 a tim pre-
rus{ z4bér s pojistkovym Zepem 9 uzévorovactho mechanizmu. Poddtedni féze sklépdn{ je zachye .
cena na obr. 2, ze kterého je patrno, %e uzdvorovaci mechanismus Je ji% uvolndén -~ tj. rozpo-
Jen. V daldf fézi skldpénf pak ji% vysunujfeci se pistnice 14 pracovniho vdlce 5 sklépf asklop-
né remeno 1 okolo kloubového spoje 15 do vodorovné pracovni polohy, kterd je nuznalena na
obrédzku 3. '

Mé-11 byt stroj z pracovni polohy pieveden op&t do polohy prepravni{, je pracovn{ postup
opadny. Jakmile mé byt stroj z pracovni polohy, gndzornéné na obr. 3, preveden do polohy
prepravni, zalne se zasunovat pistnice 14 do pracovntho vélce 5 a sklopné rameno 1 se okolo
kloubového spoje 15 po¥nd nakldpd¥t, a% doséhne polohy zndzornéné na obr. 2, kterd predatavu-
Je polohu sklopného ramene 1 krétce pfed dokonenim skldpénf. V tomto useku dréhy sklépdni
sklopného ramene ) Jje zajistovae! zdpadka 8 je¥td odddlena od pojistkového Zepu 3. Pri dald{m
zatahovdn{ pfstnice 14 do pracovniho vélcev 5 ménf pak pfi posuvu &epu 4 i téhlo 6 svou polo-
hu, &{m% dochdzf k vychylovén{ zajistovaci zdpadky 8 okolo Sepu 11 a kone’nd pii poslednim
dseku dréhy zatshovédnf pfstnice 14 do pracovntho vélce 3 k pevnému & sednut{ zajistovaci ezd-
padky 8 na pojistkovy &ep 9 uzdvorovacfho mechanismu, &im¥ nasténe dokonalé zajistén{i sklop-

ného ramene 1 v pfepravn{ poloze.

e e Re wm e e e e e aw = e

1. Semo¥inné bezpe¥nostni uzdvorovac{ zar{zeni pro zaji3¥ovén! vykyvnych E4stf zemdd&lakych
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stroji v po¥edované poloze, ovlddané pracovnim vdlcem uloZenym mezi pevnym rémem stroje a
sklopnym rémem ati‘oJe, vyznadujici se t;:(-, %e na pevném rému (2) stroje je uchycen pojitkovy
Zep (9) a na sklopném ramenu (1) je uldZena vikyvnd zajislovact zdpadka (8) spojend tdhlem
(6) opatrenym na jednom konci tlaZnou prufinou (7) a na druhém konci uloZeném v Zepu (4) pro-
chdzejfcim viregem (3) sklopného ramene (1), pfifemZ na Zep (4) je napojena pistnice (14)
pracovnfho védlce (5).

2, Samodinné bezpelnostni uzdvorovaci zaPf{zenf podle bodu 1, vyznalené tim, Ze tla’nd pru-
%ina (7), ulo¥ena na téhlu (6), dosedd svim jednim koncem na pevny opdrny kroufek (12) téhla
(6) a druhym koncem spod{vd na volné desti¥ce (13), dosedajici na Zep (4).

4 vykresy
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