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Vyndlez se tjkd elektronického zaspojeni pro orientaci strojnfch souddetf, nap¥iklad
loziskovych soudelkl, majicich zdpich na nefunkinim Zele.

Stévajici elektronické systémy pouiivané pro mechanickou orientaci éﬁfojnich souddsti,
.napfiklad loZiskovych soudedkd, zpracovivaji informace snimadd rozmdrd, které snimaji roz-
dil maximdlniho a miniméiniho priméru t3liska. Tato metoda je technicky komplikovand & neni
zcela spolehiivé vzhledem k malym rozdilim snimanych primérd. Daldi zndmé ﬁapojeni pYo
orientaci strojnich souddsti, majicich zdpich na nefunkénim Zele, kterého se vyuﬁivi k rog-
"1iSen{ funkinihe a nefunkdnfho dela fotoelektrickou metodou, vyu¥ivd ke szpracovéni informe-
ce o zdpichu na nefunkinim Zele fotoelektricky kontrolni a t¥#idici kandl, kiery se pou¥i-
vd k quoelektrické kontrole povrchovych vad t8chto souldsti, p¥idem¥ se pYedpoklddd, Ze
kontrolované télisko se JiZ nachdzi v kontrolnim mist&., Po dobu kontroly nefunk¥niho dela .
‘sé zépichem Je fotoelektrickj kanél\blokOQén, fakﬁe.toto Selo neni potom kontrolovéno,

Toto zapojeni je znadnd komplikované a p¥edpokléddd celou ¥adu vazeb na mechanicky oykl
automatu a d4 se pouZit pouze v p¥ipadé sutomatld, majicich fotoelektricky kontrolni a t¥i-
dici kandl, p¥ilem¥ t81iskg musi byt uetavena v kontrolnim mistd. tho zaﬁojeni'ﬂe'proto
moZné pouiit v p¥ipadé symeirickjch loZiskovyich soudedkli se zdpichem na nefunkdnim Zele,

" zatimco v p¥ipadd asymetrickjch soudedkd, které musi byt dopraveny do kontrolniho mista

ji% orlentovény, zndmych zepojeni vyuiit nelze.
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Tyto nevyhody odstranuje p¥edmdt vyndlezu, kterym je elektronické zapojeni pro orien-
taci strojnich'souéésti;‘Jehb»podatata spolivd v tom, Ze fotodioda je pfipoj?na mesi
vetupy kompardtoru, p¥i¥em¥ prvy vetup kompardtoru je rovnd# piipojeﬁ p¥es nastavovaci
odpor ke kladnému napéti a druhy vetup kompardtoru je p¥ipojen k Jednomu konoi prvého
odporu d¥lie a k jednomu konoi druhého odporu dsliSe, kde druh§ kones prvého odporn dé~
1lide je p¥lpojen ke kladndému nap¥ti a druhy konec druhého odporu délife Je uzemndn,
vystup komperdtoru je pFipojen na vstup pemifového obvodu a vystup blokovaciho obvodu
a vystup paméiového obvodu Je p¥ipojen na anodu prvé odd¥lovaci diocdy, jejii katoda je
p¥ipojena na vetup Schmittova obvodu a katodu druhé odd&lovaci diody, p¥idemi enoda
druhé odilovaoi diody je spojena jednak s anodou Stvrté oddél&vaci diody a jednak pies
zp&tnovazebni odpor s vystupem Schmittova obvodu, ktery je rovn¥% p¥ipojen na vstup
vykonového obvodu, a katoda étvrﬁé odd8lovaci diedy je spojena s katodou t¥eti oddslova-
el diody a jednim koncem mikroapinaée, jehoZ druhy konec je usemndn a enoda t¥et{ odd~
lovaci diody Jje p¥ipojena na vstup blokovaciho obvodu.

Pokvok dosaZeny vynélezem spodivé zejména v tom, %e elektronické zapojeni pro

orientacl strojnich souddsti, vyuifvajiedl k orientaci velikost rozdilu odraieného avé;

' teiﬁého\fbku od orientované souddsti, umo¥nuje realizovat tento zplisob orientace jako
samostatnou jednotku a jednoduchyml prost¥edky zapinat elektromagnet ovlddajici mecha-
nické orienta&ni za¥izeni, p#idem? k p¥epindni elektromagnetu dochdzi pouze v p¥ipadd,
Ze jJe nutné souldst orientovat opalnd, neZ byla orientovéna soudést pFedchozi, Tim Je
vyniivén maximdind mo¥ny Sasovy§ intervel pro spolehlivé pfeaouvéni'meohaniijoh Shetd
orienta¥niho zafizeni a pFetddeni souddsti urdenych k orientaci a je tak vyivo¥en pFed-
poklad zorientovéni velkého podtu kusl za Zasovou jednotku. |

Vyndlez je znézornéﬁ na. p¥ipojenych vykresech, kde na obr. 1 Jje schema elektroniok§
hovzapajeni‘pfikorientaci strojnich sousdati a na obr. 2 jsbu.prﬁbéhy signﬁlu v dlleii-
tfoh bodech zapojeni podle obr. 1.

u elektronického zapojeni pro orientaci strojnich souSdeti je fotodioda F (obr.l)
p¥ipojene mezi vstupy kompardtoru K, jeho¥ prvy vetup je rovn¥%f p¥ipojen pres nagtavovu-
of odpor R3 ke kladnému napdti a druhy vetup k jednomu konei prvého odporu d&lide R1
a jednomu konoi druhého odpbru d81i%e R2. Druhy konec prvého odporu d¥liSe Rl Je p¥ipo-
jen ke kladnému napdti a druhy konec druhého odporu 4¥1i¥e R2 Je uzemndn., Vystup kompa=
rédtoru K je piipojen na vstup pamé¥ového obvodu RO a vystup blokovaciho obvodu BO
a vystup pamé¥ového obvodu PQ je p¥ipojen na anodu prvé odddlovaci diody D1, jejii ka=
toda je p¥ipojena na vstup Sohmittova obvodu SCH a katodu druhé odd¥lovaci diody D2.

- Anoda druhé odd¥lovaci diody D2 je spojena jednak 8 anodou &tvrté oddslomet dody D& ajed-
nek p¥es épétnovazebni odpor R4 s vystupem Schmittova obvodu SCH, ktery je rovn¥i pii-
pojen na vstup vykonového obvodu VO. Katoda Stvrté oddéloveci diody D4 Je spojena » ka-
todou t¥eti odddlovaci dlody D3 @ Jjednim koncem mikrospinade MS, Jeho¥ druhy koneo je
uzemndn a anoda treti oddélovaci diody D3 Je pfipojeng pna vatup blokovaciho obvodu BO.

Prvy odpor d&li¥e Rl a druhy odpor d¥liZe R2 vytvéFeJi st¥ed napdjeciho nap&ti
+u. na ktery ie pripojen invertujiocf vetup kompardtoru K. Je-li mikrospinad MS rosep-



nut, je vystup kompardtoru K uzémnin ptes blokovaci obvod BO. V okamiiku, kdy je snimdna
informace, které se vyuZivd k orientaci, to znamend, Ze st¥ed dela loZlskového souéeéku se
nachdzi pod optickym systémem a fotodiodou E (typu 1PP75), je snimén svételny tok odpovi-
dajici bud matnému zdpichu na nefunkdnim dele loZiskového soudeSku, nebo lesklégﬁ povrchu
funk&niho Gela, mikrospinad Mg‘sepne a blokovaci obvod gg;odblbkuje vystup kompardtoru K.
Interval sepnuti mikrospinade odpovidd iépornému impulsu, zndzorndnému pribshem "a" na
obr. 2. V p¥ipadé, Ze Je sniméno Gelo se zdpichem, je proud fotodiody F v dob¥ odbloko&é—
ni vystupu kompardtoru X mely, jek je patrno z pribdhu "f" na obr. 2. V tomto p¥ipagé
pPevlddd proud tekouci db_invertujiciho vsfupu kompardtoru K p¥es nastavovaci odpor R3

a na Vjétupuikomparétoru K se objevi kladny impuls, jak patrno 2z prdibdhu "b" na obr.2.
Tentp kladny impuls je prodlouZen v pam&fovém obvodu PO, jak Jje patrno z prib&hu "c" na
obr. 2 & Je p¥es prvou odd8lovaci diodu D1 p¥ivédén ne vstup Schmittova obvodu SCH, kterj
se ﬁo'rozpojeni mikrospinade §§ zavie, a na jeho vystupu se objevi kladné napé&ti po-

dle prib&hu "d" na obr. 2. Toto napdti je p¥ivéd&no na vykonovy obvod VO épinajici jeho
relé a pres jeho kontakty elektromagnet, ovlddajici mechénické.orientgéni za¥izeni, Zpét-
novazebnim &lenem tvo¥enym sériovym spojenim zpétnovazebniho odporu R4 a druhou oddélova-
ci diodou D2 je Schmittiv obvod SCH udrZovén zavien§ i po zmizeni kladného napéti z vy-
stupu paméfového obvodu PQ. T¥eti oddélovacl dioda D3 a &tvrid odddlovaci dioda D4 zebra-.
nuji vzéjemnému ovlivnovén{ blokovaclho obvodu BO a Schmittova obvodu SCH. V pFipadd, Ze
fotodioda F snimd svételny tok odpovidajici lesklému povrchu na funkdnim Sele lo¥iskové-
ho soudedku, je jeji proud vétS8i neZ proud tekouci p¥es nastavovaci odpor R3, na vystupu
komparétoru X bude hapéti odpovidajici logické nule i v p¥ipad¥ odblokovdni jeho vistupg.
Schmittdv obvod SCH bude mit’na gvém vstupu v okam#fiku sepnuti mikrospinade NS napéti
odpovidajici rovn&Z logické nule, jeho rozepnufj stav udribvanj zpéinou vazbou se zrusi
v.dﬂsledkuvpfipojeni Jjeho zpétnovaﬂebniho &lenu, tie zp&tnovazebniho ddporu R4, na zem
pies Etvrgou oddélovaci diodu D4 a mikrospinad MS. Schmittiv obvod SCHzlstane sepnuty

a na jeho vystupu bude napéti odpovidajiéi logické nule a relé ve vykonovych obvodech

VO bude rozepnuto po ceij dalsi kontrolni oykl. Jeho stav se zméni af p¥l daldim orien-~
~tadnim cyklu, bude-li v dob& opé&tného sepnuti mikrospinade MS proud’fotodiody F maly,
tedy bude-1i na snimaném dele zdpich, : '

P¥edmdt vyndlezu

Elektronické zapojeni pro orientaci strojnich souldsti, vyznadené tim, Ze fotodioda
(» je\pfipojena mezl vstupy kompardtoru (K), pFidem? ﬁrvj vstup kompardtoru (K) je rove
né pfipojen p¥es nastavovaci odpor (R3) ke kladnému napdti a druhy vstup kompardtoru (K)
Je piipcjén k jednomu konei prvého odporu d¥lide (R1) a jednomu konci druhého odporu as-
li%e (R2), p¥ifemi druhy konec prvého odporu délide (R1) je p¥ipojen ke kladnému napti
8 druhy konec druhého odporu délife (R2) je uzemndn, vystup kompardtoru (K) Je pFipojen
na vstup pamé%ového obvodu (PO) a v¥stup blokovaciho obvodu (BO) a vystup paméfového
obvodu (P0) je p¥ipojen na anodu prve odd&lovaci diody (D1), aejiz katoda je p¥ipojena
na vetup Schmittova obvodu (SCH) a katodu druhé oddélovaci diody (D2), p¥ilemZ anoda
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druhé 6dd'§,lovaci diody (D2) Je spojena ,:je‘dnak 8 anodou Stvrté odddlovaci diody (D4) a jed-
nak p¥es zp&tnovazebni odpor (R4) s vistupem‘Sohmittova obvodu (SCH), ktery je rovné% pii-
pojen na vetup vykonového obvodu (VO) a katoda Stvrté odddlovaci dlody (D4) Je e/:po;)enai

8 katodou t¥eti odd¥lovaci &iody (D3) e Jednim koncem mikrospinade (MS), jeho% druhy ko=
ne¢ Je uzemndn a anoda t¥eti oddélovaci dlody (D3) je pF¥ipojena na vstup blokovaciho ob- -
vodu (BO),. :

2 vykresy






- OBR. 2
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