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(57)摘要

本发明公开了一种生活垃圾处理设备上的

粉碎机构，包括料斗、设置在料斗下方的粉碎装

置，所述粉碎装置包括垃圾处理穴、齿圈与刀盘，

所述齿圈嵌设在垃圾处理穴内，刀盘处于齿圈

内，所述刀盘上表面设有至少两个呈圆周均布的

刀刃，所述刀刃朝向刀盘旋转方向的一侧与刀盘

旋转所在的水平面之间的夹角为锐角；粉碎电机

通过皮带机构带动刀盘旋转；所述垃圾处理穴设

有出口。本发明实现对生活垃圾的无水粉碎并排

放，大大降低用户的使用成本，大大降低刀盘以

及粉碎电机的负载。
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1.一种生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：包括料斗、设置在料斗下方的粉

碎装置，所述粉碎装置包括垃圾处理穴、齿圈与刀盘，所述齿圈嵌设在垃圾处理穴内，刀盘

处于齿圈内，所述刀盘上表面设有至少两个呈圆周均布的刀刃，所述刀刃朝向刀盘旋转方

向的一侧与刀盘旋转所在的水平面之间的夹角为锐角；粉碎电机通过皮带机构带动刀盘旋

转；所述垃圾处理穴设有出口。

2.根据权利要求1所述的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：所述齿圈的内

壁呈圆周均布有若干立齿组合，所述立齿组合包括若干立齿，若干立齿的高度沿着刀盘的

旋转方向递增，所述立齿的底端与齿圈的下表面匹配，且高度最高的立齿的顶端与齿圈的

上表面匹配；所述立齿的两侧面与齿圈的内壁之间通过圆角过渡；所述立齿的内端面以顶

端朝向底端方向向内倾斜。

3.根据权利要求1或2所述的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：所述刀盘

是以拱形截面绕其中心线旋转而成的回转体；所述刀刃的外周与刀盘的外周齐平，且刀刃

的外周与立齿的内端面匹配；所述刀盘的下表面设有若干刮料板，所述刮料板的外端与齿

圈的内壁匹配；所述刀刃、刮料板的横截面轨迹与刀盘的拱形截面轨迹一致；所述刮料板处

于垃圾处理穴的腔室中，所述腔室底面的外周朝向中心延伸形成了拱形底面，所述出口对

应拱形底面的最低点，且出口与拱形底面的外周的切线共线；所述刮料板的底面与拱形底

面匹配。

4.根据权利要求1所述的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：所述刀盘的下

沿具有倒角。

5.根据权利要求3所述的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：所述刀盘的外

周面与立齿的内壁之间具有间隙。

6.根据权利要求3所述的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，其特征在于：所述刮料板处

于刀盘外侧部分的上端面与立齿的底端之间具有间隔。
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生活垃圾处理设备上的粉碎机构

技术领域

[0001] 本发明涉及一种垃圾处理装置，具体涉及一种生活垃圾处理设备上的粉碎机构。

背景技术

[0002] 目前，生活垃圾大多在不经过分类的情况下进行简单的深埋处理，不仅占用大量

的土地，日积月累，还会对土壤、大气和水源形成较为严重的污染，且对这些污染的治理成

本高，治理周期长。另外，由于欠缺相关设备，未能对生活垃圾进行资源化综合回收利用，也

是一种资源浪费。

[0003] 现有的的生活垃圾资源化处理设备，通常具有粉碎机构，这种粉碎机构在工作时，

需要不断的对粉碎机构内喷水，才能使粉碎后的垃圾顺利的排出，粉碎机构内具有齿圈与

齿盘，齿圈内部具有多个立齿，立齿与齿圈内壁表面之间为直角结构，粉碎后的垃圾容易粘

附在直角位置，清理较为麻烦；另外，粉碎机构在对垃圾粉碎后的出料不顺畅，容易产生积

料，而且，垃圾粉碎后下落至垃圾处理穴不够均匀，这对于刮料板的负载较大。

发明内容

[0004] 本发明的目的是解决目前的粉碎机构用水量大，粉碎效果差，出料不顺畅，负载较

大的技术问题。

[0005] 为实现以上发明目的，本发明提供一种生活垃圾处理设备上的粉碎机构，包括料

斗、设置在料斗下方的粉碎装置，所述粉碎装置包括垃圾处理穴、齿圈与刀盘，所述齿圈嵌

设在垃圾处理穴内，刀盘处于齿圈内，所述刀盘上表面设有至少两个呈圆周均布的刀刃，所

述刀刃朝向刀盘旋转方向的一侧与刀盘旋转所在的水平面之间的夹角为锐角；粉碎电机通

过皮带机构带动刀盘旋转；所述垃圾处理穴设有出口。

[0006] 所述齿圈的内壁呈圆周均布有若干立齿组合，所述立齿组合包括若干立齿，若干

立齿的高度沿着刀盘的旋转方向递增，所述立齿的底端与齿圈的下表面匹配，且高度最高

的立齿的顶端与齿圈的上表面匹配；所述立齿的两侧面与齿圈的内壁之间通过圆角过渡；

所述立齿的内端面以顶端朝向底端方向向内倾斜。

[0007] 所述刀盘是以拱形截面绕其中心线旋转而成的回转体；所述刀刃的外周与刀盘的

外周齐平，且刀刃的外周与立齿的内端面匹配；所述刀盘的下表面设有若干刮料板，所述刮

料板的外端与齿圈的内壁匹配；所述刀刃、刮料板的横截面轨迹与刀盘的拱形截面轨迹一

致；所述刮料板处于垃圾处理穴的腔室中，所述腔室底面的外周朝向中心延伸形成了拱形

底面，所述出口对应拱形底面的最低点，且出口与拱形底面的外周的切线共线；所述刮料板

的底面与拱形底面匹配。

[0008] 所述刀盘的下沿具有倒角。

[0009] 所述刀盘的外周面与立齿的内壁之间具有间隙。

[0010] 所述刮料板处于刀盘外侧部分的上端面与立齿的底端之间具有间隔。

[0011] 本发明的有益效果是：
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与现有技术相比，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，启动粉碎电机，刀盘高速

旋转，由于刀盘上的刀刃朝向刀盘旋转方向的一侧为向内倾斜，所以能够产生向下吹的风

力，从而在粉碎装置内产生较大的吸力，生活垃圾在倒入料斗后，其自身重力以及强大的吸

力使得垃圾能够快速掉入粉碎装置，从而防止由于一次性倒入料斗的生活垃圾较多导致的

堆积情况的发生；

与现有技术相比，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，在刀刃随刀盘高速旋转

产生的强大风力的情况下，配合立齿的内端面以顶端朝向底端方向向内倾斜的结构，使得

切割粉碎后的垃圾能够快速的下落至垃圾处理穴，而无需通过水流辅助其下落，实现了无

水粉碎；

与现有技术相比，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，在使用过程中，高速旋转

的刀盘使得垃圾被一次切割后离心冲向齿圈，冲向齿圈的垃圾受到立齿的切割进行二次粉

碎，而后，受强大风力的作用，从各个立齿之间的间隙下落，由于刮料板的作用，在此间隙内

的垃圾受到刮料板的三次切割，最终三次切割后的垃圾落入垃圾处理穴，受刮料板的推动，

从出口排放至脱水机构，在此过程中，一些垃圾粉碎后呈糊状，从而有些垃圾粘附在立齿的

两侧与齿圈内壁之间的角落位置，由于此位置具有圆角，从而减少此位置垃圾粘附的概率；

与现有技术相比，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，进入垃圾处理穴的垃圾，

受拱形底面的作用，垃圾始终朝向腔室的外周扩散，刮料板能够顺利的将垃圾推向出口，避

免垃圾处理穴内的垃圾堆积，导致刀盘旋转受阻。

[0012] 综上所述，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，利用风吸的作用，实现无水

粉碎的目的，降低了用户的使用成本。

附图说明

[0013] 图1是本发明的立体分解图；

图2是本发明的粉碎装置的立体图；

图3是本发明的粉碎装置的立体分解图；

图4是本发明的粉碎装置的一个视角的剖视图；

图5是本发明的粉碎装置的又一个视角的剖视图；

图6是本发明的刀盘的立体图。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图和具体实施例对本发明作进一步说明。

[0015] 请参阅图1至图6，本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，包括料斗1、设置在

料斗1下方的粉碎装置2，所述粉碎装置2包括垃圾处理穴3、齿圈4与刀盘5，所述齿圈4嵌设

在垃圾处理穴3内，刀盘5处于齿圈4内，所述刀盘5上表面设有至少两个呈圆周均布的刀刃

6，所述刀刃6朝向刀盘5旋转方向的一侧与刀盘5旋转所在的水平面之间的夹角α为锐角；粉

碎电机7通过皮带机构带动刀盘5旋转；所述垃圾处理穴3设有出口8。

[0016] 所述齿圈4的内壁呈圆周均布有若干立齿组合9，所述立齿组合9包括若干立齿10，

若干立齿10的高度沿着刀盘5的旋转方向递增，所述立齿10的底端与齿圈4的下表面匹配，

且高度最高的立齿10的顶端与齿圈4的上表面匹配；所述立齿10的两侧面与齿圈4的内壁之
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间通过圆角11过渡；所述立齿10的内端面以顶端朝向底端方向向内倾斜。

[0017] 所述刀盘5是以拱形截面绕其中心线旋转而成的回转体；所述刀刃6的外周与刀盘

5的外周齐平，且刀刃6的外周与立齿10的内端面匹配；所述刀盘5的下表面设有若干刮料板

12，所述刮料板12的外端与齿圈4的内壁匹配；所述刀刃6、刮料板12的横截面轨迹与刀盘5

的拱形截面轨迹一致；所述刮料板12处于垃圾处理穴3的腔室13中，所述腔室13底面的外周

朝向中心延伸形成了拱形底面14，所述出口8对应拱形底面14的最低点，且出口8与拱形底

面14的外周的切线共线；所述刮料板12的底面与拱形底面14匹配。

[0018] 所述刀盘5的下沿具有倒角15。

[0019] 所述刀盘5的外周面与立齿10的内壁之间具有间隙16。

[0020] 所述刮料板12处于刀盘5外侧部分的上端面与立齿10的底端之间具有间隔17。

[0021] 倒角15与间隙16、间隔17的配合，风力在间隙16、间隔17位置受到挤压，间隙16与

间隔17的尺寸一般为1-2mm，从而在两个位置均形成增压，在此位置产生较大的负压，从而

能够提高风的吸力与推力，倒角15处于间隙16、间隔17的下方，使得风力在倒角15位置瞬间

扩散，从而使粉碎后的垃圾迅速均匀扩散冲向垃圾处理穴3的拱形底面14，降低对刮料板12

以及粉碎电机7的负载。

[0022] 高速旋转的刀盘5，其刮料板12对立齿组合9底端空间进行高速的切割，在此间隔

17位置具有较大的风压，刮料板12切割风压产生的气流将风流打乱，从而使得垃圾被切割

后均匀的散落至垃圾处理穴3的拱形底面14。

[0023] 以下对本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构的工作原理作出说明：

本发明的生活垃圾处理设备上的粉碎机构，在工作时，启动粉碎电机7，粉碎电机7带动

刀盘5高速旋转，高速旋转的刀盘5产生巨大的风力，风力使得料斗1位置产生了吸力，而在

垃圾处理穴3的出口8位置产生了推力，所以，当垃圾倒入料斗1后，能够迅速的下落至刀盘5

位置，经刀盘5上的刀刃6的一次切割，受离心力，以及在立齿10位置、间隙16、间隔17的吸力

作用，迅速的扩散至立齿10位置，高速撞向立齿10，受到立齿10的切割，而且，立齿组合9的

若干立齿10的高度沿着刀盘5的旋转方向递增，这样，垃圾沿着高度递增的立齿10依次被切

割，从而进一步粉碎，在此位置粉碎后的垃圾受到吸力与重力的作用，当粉碎后的颗粒直径

小于间隙16、间隔17以及相邻两个立齿10之间的距离时，则垃圾向下下落，当下落至立齿10

底端位置时，受到刮料板12的作用，在刮料板12与立齿10底端之间形成了第三次切割，彻底

粉碎后的垃圾进入垃圾处理穴3，受到重力、刮料板12的作用，垃圾朝向垃圾处理穴3的拱形

底面14的周围流动扩散，最终，受刮料板12以及风的推力的作用，从出口8排出，由于拱形底

面14的设计，也使得本发明的粉碎装置2无需水冲也能够顺利的从出口8排出。

[0024] 以上述依据本发明的理想实施例为启示，通过上述的说明内容，相关工作人员完

全可以在不偏离本项发明技术思想的范围内，进行多样的变更以及修改。本项发明的技术

性范围并不局限于说明书上的内容，必须要根据权利要求范围来确定其技术性范围。
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图2
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图3
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图4

图5
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图6
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