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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny uktad ko-
mutacji do testera parametrow przyrzagdow potprzewod-
nikowych. przydatny zwlaszcza do pomiaréw czasu
wylgczania tyrystordw duzej mocy. :

Pomiar czasu wylaczania tyrystora polega na podaniu
na niego okreslonej normg sekwencji impulséw, utwo-
rzonej z impulsu pradowego w kierunku przewodzenia.
nastgpnie impulsu napigcia zwrotnego o regulowanym
czasie trwania, a tuz po jego zakonczeniu impulsu napig-
cia blokowania i badaniu jego wlasciwosci blokujacvch w
zaleznosci od czasu trwanid impulsu napigcia zwrotnego.
Przez czas wylaczania tyrystora rozumie si¢ minimalny
czas trwania napigcia zwrotnego przylozonego po usta-
niu przeptywu pradu w kierunku przewodzenia, tuz po
ktérym podany impuls napigcia blokowania nie powo-
duje juz powtdérnego zalaczania si¢ badanego tyrystora.

Stan techniki. Do pomiaru czasu wylaczania tyrysto-
réow stosowane sg urzadzenia w skiad ktorych wchodzi
zasilacz pradu przewodzenia, zasilacz napigcia zwrot-
nego, zasilacz napigcia blokowania, badany tyrystor
wraz ze swym ukladem sterowania oraz ukfad komutacji.
Roéwnolegle potaczone ze sobg zasilacz pradu przewodze-
nia i zasilacz napigcia zwrotnego umieszczone sg po jed-
nej stronie ukladu komutacji, a réwnolegle ze soba
polaczone zasilacz napigcia blokowania i badany tyry-
stor po jego drugiej stronie. v

Uklad komutacji umozliwia . przepuszczenie przez
badany tyrystor impulsu pragdowego w kierunku przewo-
dzenia Ig, pradu zwrotnego i;, utrzymanie na badanym

/ .
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tyrystorze napigcia zwrotnego Ug az do momentu poda-
nia na niego impulsu napigcia blokowania Up. W
momencie podania napi¢cia blokowania ukiad komuta-
¢ji powinien si¢ rozerwaé, aby nie nastgpowato zwieranie
zasilacza Up przez galezie zasilaczy If i Ug, nic moze

- jednak rozerwaé si¢ wszesniej, aby impuls napigcia

zwrotnego Ur ni¢ trwal krdcej niz czas wylaczania
tyrystora. .

Znane dotychczas uklady komutacji wyposazone sg w
zestaw kilkunastu lub kilkudziesi¢ciu diod mocy wyse-
lekcjonowanych pod wzgledem czasu powrotu wlasnosci
zaworowych t,. co okolo 0,5 us. Jednej diody uzywa si¢
do pomiaru waskiego zakresu czaséw wylaczania tq tvry-
stora w okreslonych warunkach pomiarowych. Zmiana
tych warunkéw lub zmiana typu tyrystora wymaga
dobrania nowej diody mocy zwanej diodg komutacyjna.

Istota wynalazku. Elektroniczny ukfad komutacji
bedacy przedmiotem wynalazku ma postaé czwérnika,
ktorego gorna gataz wzdluzpa stanowi jedna bardzo
szybka dioda mocy faczaca sig¢ swoja anodg z zasilaczem
pradu przewodzenia i zasilaczem napigcia wstecznego, a
swoja katoda z zasilaczem napigcia blokowania i anoda
badanego tyrystora, natomiast gataZ poprzeczna, réwno-

* legla do badanego tyrystora tworzy cewka indukcyjna

faczaca si¢ jednym swym koncem z katoda diody i anoda
badanego tyrystora, a drugim swym koncem z kondensa-
torem i ujemng koncéwka dodatkowego zasilacza napig-
cia zwrotnego, przy czym pozostala koficéwka konden-
satora za posrednictwem szybkiego klucza tranzystora
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poigczona jest z dolna szyng czwérnika, oraz za posred-
nictwem wysokoomowego rezystora z dodatnia kon-
c6wka dodatkowego zasilacza napigcia zwrotnego, ktora
dodatkowo przez szeregowe polaczenie niskoomowego
rezystora i klucza tranzystorowegé faczy si¢ z dolng
szyna czwérnika. ~

Elektroniczny ukiad komutacji wedlug wynalazku
umozliwia pomiar szerokiego zakresu czas6w wylgczania
tq tyrystordw, bez potrzeby kazdorazowej wymiany spe-
cjalnie dobieranych diod komutacyjnych przy zmianie
warunkow pomiarowych tyrystora lub zmianie typu
badanego tyrystora.

Przyktad. Przedmiot wynalazku przedstawiony jest
w przykiadzie wykonania na rysunku b¢dacym schema-
tem potiaczen elektronicznego uktadu komutacji wraz z
ukladami z ktérymi tworzy on urzadzenie do pomiaru
czasu wylaczania tyrystorow.

W sklad pokazanego na rysunku urzadzenia do
pomiaru czasu wylaczania tyrystoréw wchodzi zasilacz
pradu przewodzenia 1, gléwny zasilacz napigcia wste-
cznego 2, zasilacz napigcia blokowania 3, badany tyry-
stor 4, jego ukiad sterowania §, oraz elektroniczny ukiad
komutacji 6, majacy posta¢ czwérnika ktorego gbérna
szeregowa galag? tworzy dioda komutacyjna 7 o anodzie
podiaczonej do dodatniej koficéwki zasilacza pradu
przewodzenia 1 i ujemnej koncéwki gléwnego zasilacza
napigcia wstecznego 2, oraz katodzie podiaczonej do
zwartych ze sobg anody badanego tyrystora 4, dodatniej
koncowki zasilacza napigcia blokowania 3, oraz jednego
konca cewki indukcyjnej 8 tworzgcej wraz z pozostalymi
clementami elektronicznego ukfadu komutacji 6 jego
galaz rownolegly, podiaczona rownolegle do badanego

_tyrystora 4. Drugi koniec cewki indukcyjnej 8 podia-
‘¢zony jest do kondensatora 9 i do ujemnej koncowki
dodatkowego zasilacza napigcia zwrotnego 10. Pozostata
koncéwka kondensatora 9 poprzez szybki klucz tyrysto-
rowy 11 potaczona jest ze wspdlng szyng 12 czwornika 6,
a poprzez wysokoomowy rezystor 13 faczacy si¢ z dodat-
nig konficowka dodatkowego zasilacza napigcia zwrot-
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nego 10, ktéra z kolei przez nastgpny, niskoomowy
rezystor 14 polaczony szeregowo z kluczem tranzystoro-
wym 15 {gczy si¢ zndw ze wspolna szyna dolng 12 czwor-
nika 6 stanowiacego elektroniczny ukiad komutacji.
Dolna szyna 12 faczy ze sobg ujemny biegun zasilacza
pradu przewodzenia 1, dodatni biegun gléwnego zasila-
cza napigcia zwrotnego 2, ujemny biegun zasilacza napig-
cia blokowania 3 i katod¢ badanego tyrystora 4. Klucz
tranzystorowy 15 i zasilacz napigcia blokowania 3 wyz-
walane sa impulsami z ukladu sterujacego 16.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektroniczny uklad komutacji do testera parame-
trow przyrzadéw, majacy postaé czwornika umieszczo-
nego mig¢dzy zasilaczem pradu przewodzenia i zasilaczem
napigcia zwrotnego z jednej strony, a zasilaczem napigcia
blokowania i badanym tyrystorem z drugiej strony,
mamienny tym, ze gorng gatjz wzdtuzng tego czwérnika
stanowi dioda komutacyjna (7) laczgca si¢ swojg anoda z
zasilaczem pradu przewodzenia (1) i gléwnym zasilaczem
napigcia wstecznego (2), a katodga z zasilaczem napigcia
blokowania (3) i anodg badanego tvrystora (4) natomiast
gala? poprzeczna, réwnolegla do badanego tyrystora (4)
tworzy cewka indukcyjna (8) laczaca si¢ jedna swoja
koncéwka z katoda diody komutacyjnej (7) a druga
swoja koficowka z kondensatorem (9) i ujemng kon-
c6wka dodatkowego zasilacza napigcia zwrotnego (10),
przy czym pozostata koficowka kondensatora (9) za pos-
rednictwem szybkiego klucza tyrystorowego (11) pola-
czona jest z dolng szyng (12) czwoérnika (6), oraz za
posrednictwem wysokoomowego rezystora (13) z dodat-
nig koncéwkg dodatkowego zasilacza napigcia zwrot-
nego (10), ktéra przez szeregowe polaczenie niskoomo-
wego rezystora (14) i klucza tranzystorowego (18) {aczy
si¢ z dolng szyng (12).

2. Ukisd wedlug zastrz. |, zassniemny tym, e dioda

" komutacyjna (7) jest diode szybka, o czasi¢ bdzyskiwenia

whadciwoici zgwo?ow&n.. mniejszym nit 1 us.
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