 oamsoncommommsoncrroe  PATENTSCHRIFT
y }' " (1'2)'"Wir’tschaf;tsp.a.;t}egtb | . o {19) DB :(1}1’) 22? 977 A1

‘Erteilt gemé § 17 Absat‘z‘i Patentgesetz - 4(51) B65B11/28

L

| ‘ AMTFUR ERF!NDUNGS- UND PATENTWESIEN . In der .vom Anmelder éingéreichten Fas"suhlg v.erb‘ffentvlichtv

L

() wesesB/299881 (2) © 10.028 o (w4) 08.05.85

N

: (371'1_)»_ "‘A\'/EB Ver_packungsm‘aschi‘nénbau Df‘esdeh, 8045 Dresden,-Breitscheidstré[&e 46/56, DD
- {72) *. - Réhrdanz, Albrecht, Dipl.-Ing., DD ' o .

‘('54), “\{orrichtur‘ljg zum ﬁbertrageneir{ér Dréhbewegung . o

* {§7) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ubertragen einer Drehbewegung von einer Antriebswelle auf einen .
- Drehgreiferkopf mit mehreren Drehgreifern zum Eindrehen der Enden einer Einwickethiille an einer v :
- Einwickelmaschine fir Bonbons. Die Erfindung bezweckt, Ausfalle der Vorrichtung bei hohen axialen Belastungen zu
*-vermeiden: Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, die Vorrichtung derart zu gestalten, daB auf der Antriebswelle
_-ablagernder Bonbonstaub bei Formatverstellung zu keiner mechanischen Uberbelastung fiihrt. Nach der Erfindung
wird dies erreicht durch einen auf der Antriebswelle an einer Hiilse befestigten Gelenkring mit zwei diametralen, an
der freien Stirnseite ausragend angeordneten radialen Drehzapfen sowie einen weiteren derartigen ,
-gegeniberliegerid an einem Flansch an dem Drehgreiferkopf so axial befestigten Gelenkring, dak dessen ebenfalls
3 '_aUsragéride Drehzapfen um 90° am Umfang versetzt, in einer gleichen Ebene zusammen mit den Zapfen des
" erstgenannten Gelenkringes in entsprechende radial angeordnete Buchsen eines diese umschlieBenden Ringteiles
~ eingreifen. Fig. 1.~ = o : ' —
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‘? ; V9rrichtung zum Ubertragen einer Drehbewegung

| Anwenduhgsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ubertragen einer
Drehbewegung von einer Antriebswelle auf einen in elner Ebene
" schwenkbar und axial verschiebbar gelagerten Dmehgreiferkopf
mit mehreren, auf einem Teilkreis angeordneten Drehgreifern
' zum Bindrehen der Enden einer Einwlckelhiille an einer Ein~
o wickelmaschlne fir Bonbons. ' o

?i fCharakferistik der bekannten technischen 1osungen

Eine Vorrichtung der eingsngs genannten Art ist bereits beé-'
kannt, wobel zur Ubertragung der Drehbewegung eine Kupplung
verwendet wird., Diese Kupplung besteht aus einer auf der Welle
. befestigten Hiilse mit einer radialen Nut und einem an dem
"‘;f:,_‘Drehgreiferkopf befestigten Flansch’mit'einer7nadialnut.

~ Zwischen Hiilse und Flansch ist ‘eine Kreuzscheibe angeordnet.

“Die Hiilse begitzt auBen am Umfang eine Rille, in die an der
Aufnehmehiilse befestigte Rollen eingreifen. Durch die Kreuz- -
" scheibe wird die Drehbewegung der Antriebswelle auf den Dreh—
grelferkopf tibertragen, wahrend mittels der Rollen dle axiale
‘Lage der Hulse zum Drehgreiferkopf bestimmt wird ;
- (DD-PS 139 559) Der Nachteil .dieser Vorrichtung besteht darin,v
'da8 bei Verschmutzung der Antriebswelle die bei Formatver- .
stellung wirkenden axialen Kridfte von den aus Rlllenkugellagern
bestehenden Rollen nicht mehr aufgenommen werden kbnnen..';,
'”Dles fuhrt ‘zur Zerstorung der Rillenkugellager und damlt zum
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Ausfall der gesamten Elnwickelmaschlne, Eln wezterer Nachte111; 
besteht auch noch darin, daB ein relatlv groBes. Verdrehsplel

‘ff  zwmsohen An« und Abtrieb vorhanden 1st.

ziﬁel]qer;mindung' "

Dle Erflndung bezweckt, Ausfalle der VOrrlchtung bei hohen

l i axialen Belastungen zu vermelden. ¥

.....

Darlegung des Wesens der Erfindung

if Dle Aufgabe der Erflndung besteht darin, die Vorrichtung derartv
-? zu gestalten, daB auf der Antrlebswelle ablagernder Bonbonstaub

bel Formatverstellung Zu kelner mechanischen ﬁberhelastung fuhrt.

'fof*Nach der Erfindung wird dies erreicht durch einen auf der An-

Cod .

*{,ﬁtrlebswelle an einer Hiilse befestlgten Gelenkrlng mit zwel dla-‘
I»ijetralen,an der’ freien Stirnselte nach vorn ausragend angeordw
4,,neten radialen Drehzapfen sowie einen weiteren derartigen gegen—

'i*i uberllegend an einem Flansch an dem Drehgrelferkopf so axial be-

festigten Gelenkrlng, daB dessen ebenfalls ausragende Dreh-"‘
zapfen um 90 am Unfang versetVt, in einer gleichen Zbene zu=-
‘sammen mlt den Zapfen des erstgenannten Gelenkrlnges in ent=
sprechende radial angeordnete Buchgen eines diese umschlie-
* Benden Ringteiles eingreifen. Durch diese Verbindung entsteht

' vortellhaft ein axialer ﬁormschluB, so daB auftretende Ablage~

rungen dle Funktlon nicht mehr beeinflussen. Weiterhin wird das
Kupplungsspiel verringert da weniger Spielstellen und bessere
Hebelverhaltnisse vorhanden sind, was insgesamt zu einem .

,-ﬂ,hfunktlonssiqheren Lauf der Einwickelmaschine beitrédgt.

“ﬂ, Es zelgen.

“;?f Au3fﬁhnungsbeispiél

)

_fIn der Zelchnung 1st die Erflndung 1n elnem Ausfuhrungsbeisplel j

erlautert

Fig. 1 einen Langsschnltt
- Fig. 2 einen Schnitt nach der Linie A-A in Flg. 1

Die Vorrichtung ist Bestandteil elner nicht mit dargestellten

kontlnuierlich arbeltenden Elﬂchkelmaschlne fur Bonbons, von

PR i
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. der in der Fig. 4 nur ein Drehgreiferkopf dargpstollt igt. Zum
S ‘.‘*'Elnwickeln der Bonbons werden zwei solcher, sich spiegelb11d~
}3_",7" lich gegeniiberliegender Drehgreiferkdpfe bendtigt. Zwischen
i "“,j“b01den Drehgreiferkopfen ist mittig ein Einwickelrad angeord— |
' net, in dem die Bonbons in radialen Halteelementen den Dreh-¢ 
' ﬂgreiferknpfen zum Eindrehen der Hullenenden zugefihrt werden.‘
- Der Drehgreiferkopf weist die gleiche Anzahl von Drehgrelfern 1‘
_:E‘ifauf, wie ' sich nicht mit dargestellte Halteelemente an dem Ennn |
|i _vwickelrad befinden. Die Drehgreifer 1 sind in dem Gehduse 2 ge-
:_}flagert, das mittels eines nlcht mit dargestellten Schwenklagers |
S axdal verschlebbar und schwenkbar angeordnet ist. Dlese‘V6r~‘ ,
fﬁfkgiifjstallbarkeit ist zur Formateinstellung erforderlich, wobei durch
77" Qurch ein axiales Verschieben die Bonbonlinge und durch ein
.4:j?8chwenken um den Drehpunkn P die Verkiirzung des Packmittels beim
_f f_Eindrehen einstellbar ist. Die Drehgreifer 1 selbst sind in dem '
::  'Gehause 2 mittels einer Hiilse 3 drehbar auf Wilzlagern 4. ange—
. ordnet. In dieser Hiilse 3 befindet sich eine btellstange 5 zum
f-Elnleiten einer Offnungs— und SchlmeBbewegung der Drehgreifer 1',<
i durch Kurven 6. : : :
»nwﬂZum rotierenden Antrieb der Drehgrelfer 1. ist ein feststehen~
:fdes Zentralrad 7 und ein mit diesem im Elngriff stehendes Zwi~
~schenrsd 8 vorgesehen. Das Zwischenrad 8 ist drehbar in dem Ge-
hiuse 2 gelagert und steht im Bingriff mit einem. Stirnrad 9.
i _v?Das gesamte Gehduse 2 des Drehgrelferkopfes ist auf Wialz—
" lagern 10 auf einer Aufnahmehiilse 11 gelagert und steht fiber f
- :vl'jldie erflndungsvemaBe Vorrichtung mit der Antriebswelle 12 in
I 'erbin,dung. Auf der Antriebswelle 12 ist mittels einer PaB-
feder ﬂ3 eine Hillse 14 befestlgt. Auf dieger Hiilse 14 befindet
ﬁsmch ein Gelenkrlng 15 mit zwel Drehzapfen 15 a3 15 b Die ;
‘Drehzapfen 15 a3 15 b sind diametral gegenuberliegend an der
fffreien Stlrnseite ausragend angeordnet. ' :
| An dem.Gehause 2 des Drehgreiferkopfes ist zentral ein
e Flansch 16 befestlgtg Auf diesem Flansch 16 befindet sich dem :
_ ‘HGelenkring 15 gegeniiberliegend ein weiterer derartiger»Gelenk~
”,‘.rlng 17 mit an der freien Stirnseite ausragend angeordneten )
0 ~ Drehzapfen 17 a; 17 b. Der Gelenkring 17 ist axial 50 ange-
. ordnet, dal dessen Drehzapfen 17 a3 17 b um 90° am Umfang zu
L den Drehzapfen 15 a3 15 b versetzt, in einer gleichen Ebene
| *gzusammgn mit den Zapfen 15 a; 15 b des auf der Antriebswells 12




ﬁ.,:befestlgten Gelenkringes 15 zu 11689D kommen., Bex&e Gel@ﬂk":.
' “fringe 153 17 stehen mlteinander tber ein Ringteil 18 in Ver-

 ‘,bindung, das vier um 90° versetzte radiale Behrungen mit f»f‘
:ijuchsen 18 a aufweist, in die die Drehzapfen 15 a; 15 b; 17 a;

, ,f7?17 b beider Gelenkringe 15; 17 eingreifen.
'if§ﬂ=Dme erkungswelse dieser Vorrichtung 1st Gegenstand der nach—
tf ffo1genden Beschrelbung. ' : ' .
 “;3[Bai der Vérarbeitung einer bestimmten Bonbongroﬁe wird zu-
© . néchst der axiale Abstand der zwei Drehgreiferktpfe zum Bin~
;”f:wmckelrad eingestellt, Dazu verschiebt sich die Hiilse 14 axial
. auf der Antriebswelle 12. Weiterhin muf die Schréglage der
;fl;gDrehgrelferkopfe zu dem Einwmckelrad in Abhanglgkelt der Zu er-
"f_@{}wartsnden Vérkﬁrzung der Eanw1cke1hulle beim Elndrehen e1nge~ '
’;}j‘stellt werden. Dazu w1rd das Gehause 2 an’ dem nicht mit darge« |
v»,}gstellten Schwenklager un den Drehpunkt P geschwenkt, so daB. _
’jf:fdie Antrlebswelle 12 nicht mehr achsparallel zum Gehduse 2 zu
j§7u l1egen kommt, wie in Fig. 1 dargestellt igt. Soweit zunachst '
- die Grundeinstellung der Drehgreiferktpfe. Der Antrieb wird
"~ von der Antriebswelle 412 iiber die Hiilse 14 und dem Gelenk-
' ring 15 durch dessen Gelenkzapfen 15 a; 15 b auf das Ring-
Qﬂ;theil 18 iibertragen. Die in dem Ringteil 18 lagernden Dreh-
“'  zapfen 17 a; 17 b des Gelenkrlnges 17 abertragen die Drehbe-

‘wegung, von diesem lber den Flansch 16 auf das . Gehduse 2 des
- Drehgreiferkopfes. Die Gelenkzapfen 15 a; 15 b und 17 a; 17 b
- fiihren dabei in den Buchsen 18 a des Ringteiles 18 eine iber-
' lagerte Vérdreh» und Verschlehebewegung aus., Die Einleitung )
’:dleser Drehbewegung von der Antriebswelle 12 {iber den Flansch

| *«{f16 auif das Gehiiuse 2 des Drehgreiferkopfos bewirkt, da8 die

vDrehgreifer 1 mit ausreichender Genau1gkelt synchron mit dem
nicht mit dargestellten Halteelementen des Einwickelrades e
,,laufen. Die Drehbewegamg der Drehgrelfer 1 in sich entsteht

- .. dabei durch ein Abwalzen des Zwischenrades 8 auf dem Zentral«

;}rad 7+ Das Offnen. und SchlieBen der Drehgreifer 1 wird von den |
Rurven 6 gesteuert, wobei die Stellstange 5 axial Verschoben |

“7ﬂ;w1rd, Die mit dem Bindrehen der Enden auftretende Verkurzung,

.¢:fdie ‘ein Nachlaufen der Drehgreifer 1 notwendig machen wiirde,
_,‘f_ist durch die Grundeinstellung (bchragstellung) der Dreh— [
‘?ﬂ»ggrelferkopfe beremts beruck31chmlgt. Der Drehgrelferkopf mlt



der beschriebenen Vorrvchtung zur Ubertragung elner Drehbewew ‘
‘gung, gestattet bei ‘den gegebenen Betriebsbedingungen einen

storungsfrelen Iauf, besonders mit einer hohen Lelstung, da
immer mehrere Drehgrelfer 1 beim Umlavfen mit dem ElﬂWiOkGl*

~rad den Eindrehvargang vornehmen.



. Patentanspruch
'fj;berrichtung zum Ubertragen einer Drehbewegung von einer An-
" triebawelle auf einen in einer Hbene schwenkbar und.axial =
f ;J3verschiebbar gelagerten Drehgreiferkopf mit mehreren, awf /
. einem Teilkreis angeordneten Drehgreifern zum Bindrehen der
f[]”Enden einer Einwickelhiille an einer Einwickelmaschine fiir |
.- Bonbons, gekennzelchnet durch einen auf der Antriebswelle (12)
’f 'an einer Hiilse (14) befestigten Gelenkring (15) mit zwei dia-
;f‘”metralen an der freilen Stirnseite ausragend angeordneten radi-
i'"alen Drehzapfen (15 aj 15 b) sowie einen weiteren derartigen
fa“fgegenuberllegend an einem Flansch (16) an dem Drehgreifer-
. -kopf so-axial befestigten Gelenkring (17), daB dessen ebenfalls
- ausragende Drehzapfen (17 a; 17 b) um 90° am Umfang versetzt,
‘, f'in einer gleichen Ebene zusammen mit den Drehzapfen (15 a;
_'f?; 15 b) des erstgenannten Gelenkringes (15) in entsprechende
ff_;radial angeordnete Buchsen (18 a) eines diese umschlleﬁenden
f-ﬁj,Rlngteiles (18) eingrelfen. - '

I gij‘ “ -~ Hierzu 2 Zeichnungen
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