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(54) pYenoskové raménko

Vyndlez se tykd pFenoskového reménke, to jest spadd do oboru elektrickych pFehrdva-
cich pFistrojid,

Prenoskové raménko podle vyndlezu je vyhodné pro elektrické Hi-Fi prehrdvaci pri-
stroje 8 vysokou kvalitou reprodukce,

Jsou zndma pienoskovd raménke uloZend ne trnech.nebo jehldch, kterd se vyznaduji
nizkym momentem pisobicim proti vychylovédni p¥enoskového raménka ve vodorovné nebo/a
svislé roviné, Tato YeSeni jsou popséna nap¥fklad v NSR patentovém spisu ¢, 1 171 170,
francouzském patentovém spisu &, 1 448146, britském patentovém spisu ¢, 1 019 603 a
v daldich, _

Z4vésné Ustroji prenoskového raménka sestdvd podle téchto FeSeni z opéry otoléné
kolem svislé geometrické osy a opat¥ené opdrnymi jehlami, na kterych spodivd oprnd
plocha pienoskového raménka, kterd se miZe otddet kolem vodorovné geometrické osy tvo-
¥ené jehlovymi opdrami, takie zdvésné ustroji je dvoukloubové, Geometrické osy ve vodo-
rowném a svislém smdru jsou v t&chto Ustrojich tvoY¥eny dvojicemi dloZnych &lent, pricemz
citlivost pPenoskového raménke p¥i svislém a bodnim pohybu tohoto pFenoskového raménka
v prib8hu piehrivéni gramodesky zistdvd zdsluhou piFekondni klidového t¥eni nizkd,

Vfrobe a nastavovdni tdchto prenoskovych ramének jsou sloZité a ndkladné,

7 hlediske vyroby a nastavovéni je p¥enoskové raménko popsané v USA patentovém
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spisu 8. 2 998 698, jeho zévdané dstroji je konstruovdnc na principu jednobodové opéry.
Toto znimé pienoskové raménko sestdvéd z péky s p¥enoskovou hlavou na konei & reguldtorem
p¥itladné sily. Op&rnéd ploche zdvésného Ustroji je vytvoYena na péce pFenoskového ra-
ménka, kde je vytvofen otvor, nad xterym je p¥ipevndno kulové opérné liZke pisobief

jako drzék. Na zdkladni desce prehrdvaciho p¥istroje je p¥ipevn¥ne nepohyblivé opérnd
degke zdvdsného Ustroji a svisly trm & hrotem, ktery prochdzi otvorem v pdce a dosedd

do kulového opérmého ldZka, Svisld geometrickd osa péky p¥enoskového raménke prochdzi
styénym bodem hrotu trnu s kulovym opérnym liZkem,

Popsené Pefieni md vSak nevyhodu spodivajici v tom, Ze p¥i pohybu prenoskového ra-
ménke ve vodorovné e svislé rovind plisobi pomérnd velké t¥eci s{ly., Kromé toho v disled-
ku nevyhnutelné vzduchové mezery mezi trnem & otvorem v pfenoskovém reménku mi toto
prenoskové reménko také nevyhovujici dynamické vlastnosti. Krom$ toho nalze dosdhnout
stabilizace pFenoskového raménka v podélném sméru,

Reguldtor p¥itlatné sily tohoto p¥enoskového reménke vyvozuje v pribdhu reprodukce
gremodesky stejné jeko v p¥fpadd diive zmindnyeh provedeni p¥enoskového reménka pouze
konstentni p¥itladnou silu, kterd se tedy nem¥ni p¥l pohybu prenoskového reménka od
obvodu gramodesky k jejfmu st¥edu, eni p¥i p¥ejizddni p¥es vyvySeniny prohlubné na
gramodesce,

Zvukovy zdznam ne gramodesce je v3ak smérem od okraje gramodesky‘k jejimu st¥edu
p¥i zdznamu jednoho & tého? signdlu spojité komplikovén, V disledku toho se smérem
ke st¥edu gremodesky zvySuje strmost stén dréZky, v dﬁsledku‘éehoi se p¥i pohybu smérem
ke sthedu gremodesky musi mdnit i pF{tladnd sila pFenoskového raménka, vdtdinou zvydovat,

Ke spolehlivému vedeni v zavdddcich drdZkéch gramodesky se nap¥fklad mhZe poZadovat
minimgilnd p¥itladnd sila 4,9 . 10'3N, kterd je u modérnich p¥enoskovych hlev 8 prufnosti
snimaciho systému 10.10"’3 m/N snadno dosaZitelnd, zatimco ve vybihac{ch drdZkdch gramodesky

musi mit p¥itlaénd sfla v disledku komprese zéznemu minimfini hodnotu 7,8 . 10'3N.

Py{tladnd sila se v dtsledku toho musi p¥i piehrévéni desky spojitd zvétsit o 2,9 . 10-°%,
nebo se p¥i reprodukel musi volit konstantni hodnote 7,8 . 10 =N v tomto p¥{padd viek
dochdzi k vy33imu opot¥ebeni zafdtku gramodesky. 7 tohoto divodu se ddvd pFednost

prvai verianté,

Vybaveni zndmych p¥enoskovych ramének popgané xonstrukee Ustrojimi pro ménéni
p¥itla¥né sily v prib&hu reprodukce by vedlo ke zhordeni technickych parametrd zdvésnych
4stroji tdchto prenoskovjch remének, zejména ke zvySenému t¥eni na osdoh,

fkolem vynilezu je zlepSeni technickjch a ekonomickych parametri pfenoskofého
raménke a prodlouzeni #ivotnosti gramodesek & snimacich hrotd.

Okolem vyndlezu je tedy zdokonaleni konstrukce zévdsného Gstroji pirenoskového
raménka, aby se podstatnd zmen3il vliv rudivyeh t¥ecich sil a umoZnilo se vybaveni pie-
noskového reménke prosti¥edky pro méndni p¥itlainé sily v pribéhu prehrdvéni, Konednym
vysledkem md byt zvySeni reprodukce gramodesek a prodlouzeni Zivotnosti gramodesek &
snimecich hrotl,

Podstata p¥enoskového raménke & pdkou nesouci na konei pPenoskovou hlavu a reguldtor
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p¥itladné sily, opat¥eného dvima nad sebou uspoFddanymi opérnymi deskemi, to Je pohyblivou
opérnou vrstvou spojenou s pékou a nepohyblivou opdrmou deskou pro upevnéni ne zdkladni
desce prehrdvaciho p¥#istroje, priSem? na Jedné z opérnych desek je piipevnén svisly trm
dosedajicl do kulového opSrného liZka v druhé opérné desce a stydnym bodem svislého

trnu 8 opémym ldZ%kem prochdzi svisld geometrickd osa otddeni pdky, spodivd podle vynd-
lezu v tom, Ze mezi opSrnymi deskami Je uspofddéne kulidka, kteri dosedd na Jednu z opér-
nych desek a spoluptisobi s vodicim Slenem v druhé z opémych desek, p¥ilem# vodorovnsd
geomeiriekd osa pdky prochdzi stydnym bodem svislého trnu s kulovym op8rnym ld¥kem e

bodem dotyku kuli€ky s jednou z opérnyeh desek,

Vodici &len je s vyhodou tvoren obloukovym vyrezem, ktery les{ v kruinici se st¥edem
ne svislé geometrické ose,

Vodied &len miZe byt také tvoren kulovym vybrénim, jeho% polomdr je pondkud vet3i
ne# polomdr kuliky. Jiné moZné provedenf eposivd v tom, Ze vodici dlen je tvo¥en dvéma

“evidistantnimi obloukovymi vystupky & druhd opérnd deska Jje opat¥ena p¥idavnym vodieim
%lenem, ktery je rovné% itvoren ekvidistentnimi obloukovymi vystupky uspoiddenymi proti
vodicimu &lenu,

K ménénf p¥{tledné sily v pribdhu p¥ehrivdni je vhodné provedeni s reguldtorem
p¥itlatné sily, ktery je tvo¥en megnetickou dvojici, kterd sestdvd z magnetu a od nho
vzduchovou mezerou oddéleného ferromegnetického Slenu. Uprave podle vyndlezu zde spodi~
v4 v tom, Ze jeden &len magnetické dvojice je pevn& &pojen s pohyblivou opdrnou deskou
a druhy ¢len je pevn& spojen s nepohyblivou opérnou deskou,

V p¥ipadé, Ze vodici &leny jsou vytvofeny na obou opdrnfch deskdch, je vihodné takové
provedeni &lenu magnetické dvojice spojendho s nepohyblivou op€rnou deskou, p¥i kterém
- meximdlni magnetiéky tok magnetické dvojice prochdzi rovinou proloZenou svislou geome:t
trickou osou a kolmou k ose thlu vymezeného koncovymi polohemi vodorovné geometrické
osy p¥i plné vychylce pdky prenoskového raménka kolem sviglé geometrické osy p¥i pre-
hrdvini celého zdznamového pole he gramodesce,

P¥enoskové raménko podle vynilezu se vyznaduje vysokou vdrnosti reprodukce., Je pod-
statné sniZen vliv ruSivych t¥ecich sil v zdvSsném Ustroji a konstrukce umoznuje méndni
p¥itladné sily v prubdhu piehrdvdni, cos samo o sobd Ji p¥ind8i takové vyiznemmé vyihody
Jeko prodlouZeni Zivotnosti gramodesek a snimacich hrotd, Uspo¥dddni elektromagnetu v regu-
ldtoru p¥itledné sily vidi geometrickjym osdm p¥enoskového raménke podle vynilezu kromd
toho umozriuje kompenzaci pribéhu skatingové sily,

Jednoduchd a pivodni konstrukce zdv&sndho Ustroji prenoskového raménka zajidtuje
miniméing t¥en{ ve vodorovné a svislé ose otddeni pPenoskového raménka, kterd je mens{
ne% Tmp, co¥% je hodnota ni¥s{i ne¥ u vétdiny nejlepSich zahranidnich prenoskovych ramé-
nek. MoZnost riznych konstrukdnich provedeni p¥enoskového raménke dovoluje volbu rdzanjych
pribéhu zmén pritlainé sily,

NavrZend konstrukce prenoskovéno raménke Je vyrobné jednoduchd a vyroba tohoto
p¥enoskového raménke nevyraduje #4dné sloZité vyrobni operace, protoZe toto p¥enoskové

raménko ve srovndni se zndmfmi pienoskovymi reménky md p¥ibliZné polovidni polet souddsti,
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p¥iSem¥ hlavni soufdsti se mohou vyrdbét odlévdnim nebo 1isovénim, Konstrukce pYrenosko-~
vého raménke podle vyndlezu soutasnd umo¥nuje zmendeni rozmérd tohoto prenoskového ra-
ménka,

Kombinsce minimilniho t¥eni v geometrickych osdch otd¥eni pY¥enoskového raménke
o mo¥nosti regulace p¥itladné sily, v kombinaci s daldimi vyhodami, které z toho vyply-
vaji, zajidfuje vysoké technické, ekonomické e provozni parsmetry pifenoskového raménka.,
které umoznuji pouziti navrZeného prenoskového reménke v prhrévacich p¥idtrojich Spid-
kové t¥idy.

Vyndlez je ddle obdésnénrva piilkladech konkréinfho provedeni, které jsou popsdny
ne zdkladd p¥ipojenyeh vykresi, které zndzornujl:

- obr, 1 pidorysny pohled na prenoskové raménko podle vynédlezu,

- obr. 2 vodici 3len pohyblivé op&€rné desky - Yez v rovin® II-II z obr., 1

- obr. 3 detail A z obr. 2 s vodicim &lenem ne nepohyblivé opérné desce

- obr. 4 dal3i provedeni pi¥enoskového raménke & kompenzaci skatingové sily,

v ptdorysném pohledu
- obr. 5 vektorovy diagram rozddleni sil, kterd pisobi na p¥enoskové raménko
podle obr, 4
- obr, 6 pldorysny pohled na dal¥i provedeni pienosiového reménke & vodicim &le-
nem tvoiemym kulovym vybrdnim v nepohyblivé op&rné desce,
- obr. 7 Yez v roviné VII-VII =z obr. 6
- obr. 8 provedeni p¥enoskového raménke podle obr, 6, aviak s vybrédnim
v pohyblivé opérné desce,

- obr, 9 Yez v rovind IX-IX z obr 8

- obr.10 prabéh zmdn p¥itlainé sily pisobici ne raménko podle obr. 8 & 9

- obr,11 pribdh sketingové sily ne prenoskovém raménku,

- obr,12 provedeni p¥enoskového raménka 8 vodicimi $leny na obou op&raych

deskdch, pidorysny pohled,
- obr,13 Yez v roviné XIII-XIII z obr, 12 &

- obr.l4 reguldtor p¥itladné sily v pohledu ve sméru Sipky L z obr, 12,

Pienoskové reménko v provedeni podle obr. 1 & 2 sestdvd z pdky 1, spodni nepohybli-
vé opérné desky 2, kterd je upevnéna na zdkladni desce neznizorndného prehrdvaciho p¥i-
stroje, horni pohyblivé opdrné desky 3 vytvo¥ené v celku s pékou 1, & svislého txnu 4,
ktery je v tomto provedeni p¥ipevnén v pohyblivé opérné desce 3 a dosedd do kulového
opérného liZka D ne nepohyblivé opdmé desce 2. Mezi opérmymi deskami 2, 3 je ddle
uspo¥ddéna kulidke 6, kterd dosedd ne podpérnou desku T p¥ipevnénou na nepohyblivé opér-
" né desce 2 & spolupracuje s vodicim ¥lenem, ktery je v tombo provedeni p¥enoskového
raménka tvoY¥en obloukovym vyrezem 8. Svisld geometrickéd osa a-g otéddeni pdky L prochdzi
styénym bodem 9 hrotu svislého trnu 4 s opSrnym lizkem 3, zatimeo vodorovnd geometrickd
osa b-b otdfeni pdky 1 prochdzi rovndZ styénym bodem 9 a ddle bodem 10 styku xulidky 6
s podpérnou deskou J na nepohyblivé opérné desce z. Tvo¥ici k¥ivky obloukového vyTrezu 8

1e%{ ne krudnicich se st¥edy na svislé ose &-a , pPidem? délke obloukového vy¥ezu 8
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se voli dostatedné velkd pro otddeni pédky 1 pfes celé zdznamové pole od zavddScich a¥
do vybihacich drdZek. Na jednom Konei péky 1 je p¥ipewvnéna prenoskov4 hlava 11, na
protilehlém konci je p¥ipevndn reguldtor 12 pF¥itladné sily, p¥ipadn¥ protizdva¥i, jehos
pomoci lze regulovat pi#itladnou s{lu p¥enoskové hlavy 11. Bod "0" uddvé mo¥nou polohu
t8%i8%8 pFenoskového raménka,

P¥i pohybu snimeciho hrotu p¥es nerovnosti na gramodesce, to jes p¥i pohybu p¥enos-
kové hlavy 1l ve svislé rovind, se opdrné plochy svisléh§ trou 4 a kulidky 6 odvaluji
v bodech 9, 10 po opérnych plochdch na podpdrné desce 7, kterd je p¥ipevnéna na nepo-
hyblivé opérné desce 2,

V tomto provedeni prenoskového raménka se zdsluhou vylouSeni zdroji kluzného tie-
ni dosdhne podstatného eni¥eni t¥eni ve vodorovné a svislé ose pPenoskového raménka,

Ve vo@orovné a svislé ose prenoskového reménke pisobi velivé theni zminénych opdrnych
ploch, takZe momenty t¥ecich sil jsou podstatnd sniYeny a pienoskové raménko se miZe
"po gramodesce pohybovat bez odporu., Vysledné t¥eni pPepodtené na silu pisobici ne sni-
macim hrotu &ini p#ibliZn& 5 mp, '

Na obr, 3 je zndzorn&no jiné mo#né uspo¥dddni kulidky 6. Obloukovy vyYez 8 je
v tomto pFipadd vytvdfen ve spodni nepohyblivé op&mé desce 13, zatimco podpdrnd deska 1
horni pohyblivé op&rné desky 14 dosedd na kulidku 6 v bodu 10 dotyku, Lze pou¥it i rdznd
jinéd provedeni vodiciho &lenu, nap¥iklad ve tvaru smydky, kterd Je pfipewvnéna na jedné
z opérnich desek a podobnd, -

V konstrukei p¥enoskového raménke podle vyndlezu je odstrandna vzduchovd mezere
znédmd ze stavu techniky., Tim jsou zaji¥tdny podstatnd vyss{ parametry p¥enoskového
reménka, protoze se zvysSi tuhost tohoto pfenoskového raménke, zlepsi se vyvdZeni kendlu
p¥enoskové hlavy 11, zvysi se tlumeni poslechu mezi kandly a sni¥i se kolisédni vysky
zvuku, coZ je umoZnéno zdsluhou stebilizace prenoskového raménke v podélném smSru.

Provedeni podle obr, 4 a 5 se dosdhne p¥iznivého rozloZeni t¥ecfch sil p*i otddeni
pfenoskového raménke kolem svislé osy a-a, &im¥ se dosghne kompenzace skatingové sily,

V tomto provedeni p¥enoskového raménka je obloukovy videz 8 ponékud kratii neZ
v provedeni podle obr. 1 & 2, to je krat3f neZ je pot¥ebtné pro otdSeni péky 1 p¥es
celou zdznamovou oblest gramodesky, priem? jedna z op&mmych desek, v daném p¥ipad&
pohyblivd op&rnd deska 3 je vidi nepohyblivé opérné desce 2 sklonéna proti amdru pohy-
bu pdky 1 p¥i pPehrdvéni gramodesky.

Pokud by gremodesky a prehrdvaci pFistroje nemély %4dnou excentricitu & nevytvé-
Yely na zvukovém zdznamu %4dné radidlni rdzy, bylo by moino kompenzaci skatingové sily
provést prostym zvySenim t¥eci sily ve svislé ose prenoskového reménka,

V praexi je vSak st¥edni otvor ka%dé gramodesky excentricky vidi zéznamovému poli,
takZe pfenoskové raménko se p¥i pFehrdvdni tekové gramodesky netddi v obou smérech, P¥i
pohybu prenoskového raménke od st¥edu gramodesky se ke skatingové sile pPicitd t¥ecdi
sila ve svislé ose, Proto se tato tieci sila ve svislé ose u zndmych provededeni pree
noskového raménke eniZuje ne minimum, k Semu¥ se pou¥iveji ndpravng YeSeni, nap¥fklad

loZiska s rubinovymi nebo sefirovymi kulifkemi, zatimeco kompentace gkatingové sily se




6 ’ 226805

provédi pomooi stejnd velké vyrovnévacl sily pisobieci v opadném sméru, kterd se vyvo-
zuje nap¥iklad pomoci pruZin & magnetickyoh nebo gravitaénich sil,

V provedeni p¥enoskového reménke podle obr. 4 a 5 se kompenzace skatingové sily pro-
vddi nédsledovné: ,

PFedpoklddd se, ¥e pii pohybu péky 1 smérem ke st¥edu gramodesky, to jest ve sméru
Bipky B, se pdhyblivé opérnéd deske } spolu 8 na ni p¥ipewninou p¥enoskovou hlavou 1l
e reguldtorem 12 p¥itladné sily otddi kolem svislé osy a-2 p¥enoskového raménka, Kulidka
6 se piFitom zestavi na okraji 15 obloukového viTezu § & déle se po podpérné desce T,
kterd je p¥ipevnéna na nepohyblivé opérné desce 2, pohybuje s kluznym t¥enim,

Hodnota této ti¥eci sfly, kterd je déna polohou reguldtoru 12 p¥itlaéné sily, %o
je polohou t8%igté "O", se voli rowvnd velikosti skatingové sily a pisobi proti této
sketingové sile, kterd se tak kompenzuje.

Jestli¥e se pdka 1 v disledku vyst¥ednosti st¥edu gramodesky pohybuje ve smdru
$ipky C, pohyblivé opéré deska 3 se otd¥i. Kulidke 6 se pYitom po podp8rné demod T
ne nepohyblivé opérné desce 2 odvaluje bez Xluzného t¥eni e s minimdlnim valivym trenim,

Antiskatingovy moment piitom vznikd v disledku sklonu jedné z opérnjch ploch,
v tomto piipadd pohyblivé op&rmé desky 3 - obr. 5.

Timto zpﬁéobem se p¥i pohybu pdky 1 vp¥ed ke st¥edu gramodesky kluznym t¥enim
mezi kulidkou 6 a podpdrnou deskou 1 na nepohyblivé op&rné desce 2 kompenzuje skatin-
govd sila, P¥i zagtaveni a p¥i pohybu péky 1 zpét od stiedu gramodesky se tato kompen-
zace provddi silou F, kterd vznikd rozkladem gravitadni sily P ve gloZky.

Dalsf provedeni p¥enoskového raménke je znézornéno na obr, 6 & T, V tomto provedeni
je na rozdil od provedeni podle obr., 1 & 2 vytvo¥eno v nepohyblivé opérné desce 2
kulové vybréni 16, jeho’ polomér je pondkud vétEL neZ polomdr kulidky 6. Reguldtor 12
p¥itladné sily p¥enoskové hlavy 1l je v tomto provedeni pfenoskového reménka tvofen
magnetickou dvojici, to je elektromagnetem 17 a od ndho vzduchovou mezerou oddélenou
kotvou 18, Elektromagnet 17 je piitom p¥ipevnén na nepohyblivé op&rné desce 3 a kotva
18 na pohyblivé op¥rné desce 2, Lze samoz¥ejmd pouZit teké obrdcené uspoidddni elektro-
megnetu 17 & kotvy 18, Kotva 18 je p¥ipevnéna 3roubem 19, Elektromagnet 17 miZe byt
p¥ipevnén v riiznych mistech nepohyblivé opérné desky 2, nep¥iklad v polohdch I, II, III.

P¥1 provozu pienoskového reménksa, to je p¥i jeho netddeni ve sméru Sipky D, klouiZe
horni pohyblivd op&rnéd deske 2 po kulidce 6, zatimco kulilka 6 zhstedvd spolu se spodni
nepohyblivou opérnou deskou 2 namisté,

Poloha péky 1 p¥i jejim natofeni ve sméru gramodesky je na obr. 6 znédzornéna.
gdrkovand,

M¥n&ni p¥itladné sily p¥i prehrévdni se provéddi nédsledovnd;

Jestlie se snimaci hrot "K" nachdzi v zavédéciéh dré¥kdch gremodesky, vyplyvd
pFitladnd silg ze vztahu

F, I

Fl R emm———

1
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kde
By Je p¥itladnd sila
1, Je pdkové rameno, ne které ptisobi sila Fi, to je
vzddlenost snimaciho hrotu "X" od vodorovné osy
b~b otddeni prenoskového raménka,
F, Je sila vyvozovand elektromagnetem 17 (P, = konst.) a
1, Jje pdkové rameno, na které pisobi sila Fsy to je

vzddlenost elektromagnetu 17 od vodorovné geometrické

osy b-b prenoskového raménka.

Elektromagnet 17 se pFitom nachdzi v poloze I, P¥imke E-E na obr, 6 oznaSuje polohu péky
1 v zavdddcich drdZkdch a p¥imke H~H polohu psky 1 ve vybihacich drdfkdch gramodesky,

P¥1 pYemisfovéni snfmscfho hrotu "k" z polohy E od polohy H se 1,, to jest pdkové
" remeno, na které plisobi sila By zvétsi o hodnotulﬁ]l, p¥idem? 1, z0stdvd konstantni
e p¥itladnd sila Fl se v disledku toho zménsi, Podobny vztah sil & pdkovyich ramen
vanikne i p¥i umistdni elektromagnetu 17 do jingch bodd ne opérné desce 3, nap¥iklad
do poloh II, III.

DalSi moZneé provedeni p¥enoskového raménka je zndzorndno na obr. 8 & 9., V tomto
p¥ipadd je vodici &len, ktery je tvo¥en kulovym vybrinim 20, vytvo¥en v horni pohyblivé
op¥mmé desce 3 a p¥i pohybu péky 1 se kulilka 6 spoji s pohyblivou op&rou deskou 3
posouvd po nepohyblivé opérmé desce 2,

JestliZe se elektromagnet 17 p¥i &innosti p¥enoskového raménks nachdzi v pploée I,
zistdvd pdkové rameno 1, konstentni, zatimco pdkové rameno 1,_1 se zv&tSuje v diisledku
toho p¥i konstantni sile F, se zvétSuje sila e

JestliZe se elektromagnet 17 p¥i Sinnosti p¥enoskového raménka nechdzi v poloze II,
to je posunut o uréity dhel, zistdvd pdkové rameno 1, konstantni, zatimco pdkové rameno
1,_ 11 se zpoddtku zvétiuje a po dosaZeni maximdlni hodnoty 1y ITmax ©PSt zmenduje na
vjchozi hodnotu 1 110 Podobnd se v disledku p¥imo Umdrné zivislosti na hodnotd 1,
méni teké p¥itladnd sile Fia '

Uvedené pom&ry jsou patrné z prabdhu p¥itladné sily F.» ktery je zndzornén na obr,
10, kde je na svislé ose vynesena piitladnd sile F, a na vodorovné ose hodnota poloméru
R drdfky v mm, p¥idem? Ry je polqmér zavddéei drdZky a R, je polomdr vybihaci drdzky.

V tomto provedeni pienoskového reménka podle vyndlezu je zajidtdna kompeﬁzace
zmén skatingové sily,

Z odborné literatury je zndmo, ¥e skatingovd sila mi v elektrickych prehrdvacich
p¥istrojich sloZity pribdh zndzorndny na obr, 1l a zdvis{ na hodnotd p¥itladéné sily ¥.,
P¥i konstrukei Ustroji pro vyrovndvini skatingové sily F3 Jje obzvldsté obtiZné
zajistit tekovy pribéh vyrovndvaci sily, ktery by odpovidal pribshu skatingové gily F.,.

V tabulee I je uvedena zdvislost skatingové sily F3 na poloméru R zdznamové drdZky

p¥i konstantni pfifldéné sile Fy, zatimco v tabulce II je uvedene zdvislost skatingové
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s{ly P, na polomdru R zdznamové drdZky p¥i proménné p¥itladné sile F;.

3
Tabulkea I
N Py
Ry 1,0 : 0,12
Ry 1,0 0,1
Ry 1,0 0,12
PTabulksa II
F Py
R | 1,0 0,12
) 1,2 0,12
Ry 1,0 0,12

7 tebulky I vyplyvd, %e minimdlni hodnota FB = 0,1 se doséhne p¥i st¥ednim polo-
méru R, zéznemové driZky.

7 tebulky II je patrné, Ze pii konstrukei p¥enoskového reménke, kterd umoinuje
automatickou regulaci p¥itla¥né sily Fiy m4 sketingovd sila na celé plofe gramodesky
nezévisle na polom$ru R zéznamové dré¥ky konstentni hodnotu, kterou lze snadno kompenzo-
vat stejnd velkou opadnd pisobici silou, coZ je Ye¥eni, které lze nelézt ve v8t8in& znd-
mjoh elektrickfch p¥ehrdvdcich p¥istroji.

JestliZe se elktromagnet LT v pribdhu provozu pienoskového raménke nachdzi v po-
loze III, zlstdvéd pdkové rameno 1, konstantni, zatimco pdkové remeno 1, & tim i p¥i-
tlatnd sile Fy se zménﬁuji.

V provedeni pfenoskového reménka, které je zndzorndno na obr. 12 e 13, je vodici
%len tvoren dvéms ekvidistantnimi obloukovimi vystupky 20, 21 ne pohyblivé opérné desce
3, které leif na kruinicich se st¥edy na svislé geometrické ose a-a, Na nepohyblivé
opérné desce je vytvoFen p¥idavny vodici &len, ktery je rovndZ tvofen dvéma ekvidistant-
nimi obloukovymi vystupky 22, k#eré jeou shodné s obloukovymi vyistupky 21 a jsou uspo¥dddny
proti témto obloukovym vystupkim 21. V tomto provedeni p¥enoskového reménka se kulidka
. 6 p¥i natddeni pdky 1 posouvd vidi obéma opSrnym deském 2, 3. V ddsledku tohoto posouvd-
ni jsou podle nastaveni elektromagnetu 1 pomoci p¥ipeviovacich Sroubd 23, 24 moiné ndsle-
dudici varianty vztehu mezi p¥itlednou silou F, a délkemi pékovych ramen 1l,, 1

Jestli’e se alektromagnet 17 nachdzi v poloze I, pak se p¥i pohybu pdky 1 k vy-
bihaoim dré¥kém gremodesky zv&tSuje pdkové rameno 1l,, na které pusobi sila F,, rychleji
ne# pdkové remeno 1,, na které pisobi sila F,. ProtoZe pfitland sile F, je dédna vztahem .
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dochdz i piﬁ.[X]Q :>lel k plynulému zvétSovéni této p¥{tlainé sily Fy, toto zvySovdni
viak neni tak rychlé jeko v provedeni p¥enoskového reménke podle obr, 7 a 8,

JestliZe se elektromagnet 17 nachdzi v poloze II, je zmdna pdkového ramena 1,

menSi ne? zm&na pdkového ramena 1,, takie p¥itladnd sila Fl'se zménduje,

Konedné, jestliZe elektromegnet 17 nachdzf v poloze III, pdkové rameno 1o 117 %
na rozdil od pFedchozich dvou variant s elektromagnetem L] v polohdch I a II zkracuje,
coZ md za nédsledek rychly pokles p¥itlainé sily B

Nejvfhodn&j8i je p¥ipevndni elektromagnetu 11 v poloze, ve které maximdlini magne-
ticky tok magnetické dvojice prochdzi rovinou protinejici svislou geometrickou osu a-a

: & kolmou k ose thlu vymezeného koncovymi polohami vodorovné geometrické osy b-b p¥i
plné vychylce pdky 1 pFenoskového reménke p¥i piehrdvdni celého zdznamového pole ne
gramodesce,

Sila vyvozovend magnetickou dvojici zlepSuje ve vSech popsenych konstrukdnich va-
riantdch vyndlezu rozddleni vertikdinfho tlaku na elementy zdv&sného dstroji, to je
svisly tm 4, opSmé li¥ko 5, vodlei Sleny & kulidku 6. Protofe se piitom nevyskytuje
rudivy bodni tlak plsobici ne tyto zdvEsné Sleny, ma pfenoskovg raménko vjsoké technic-
ké parametry,

Popsené rizné konstrukdni varianty vyndlezu umoZfiuji volbu riznych zpisobd regula-
ce p¥itladné sily, Toto lze p¥i vyvoji pFenoskovyich ramének vyuzit k rozlidnym ddeldm,
nap¥iklad ke kompenzeci skatingové sily podle jejiho pribéhu a nebo k automatickému
ménéni p¥itladné sily,

Na obr, 14 je zndzornéne varianta elektromagnetického distroji pro nastaveni pii-
tladné sily, které je zndzorndno v pohledu ve sméru Sipky L z obr. 12, Elektromagnet
17 je na nepohyblivé op&rné desce 2 p¥ipevnén pomoci pFipevinovacich Sroubll 23, 24 a
kotve 18 je piipevndna na pdce 1. MoZnd jsou také jind provedeni s opadnym usporddénim
elektromagnetu 17 a kotvy 18, Kotva 18 miZe byt nap¥iklad p¥ipevndna na nepohyblivé
opérné desce 2 a elektromagnet 17 miZ%e byt pFipevndn na pdce 1.

PREDNET VvYINLLEZU

1. PFenoskové raménko s pdkou nesouci na konci p¥enoskovou hlavu a reguldtor p¥i-
tladné sily, opat¥ené dvéma nad sebou uspo¥ddenymi op&rnymi deskaml, to je pohyblivou
opérnou deskou spojenou s pdkou a nepohyblivou op&rnou deskou pro upevndni ne zdkladni
desce prehrdvaciho p¥istroje, p¥idem¥ na jedné z opdmyjch desek Jje p¥ipevnén svisly tm
dosedajici do kulového opérného liZka v druhé opdrné desce a stydnym bodem svislého
trnu s opérnym loZkem prochdzi svisld geometrickd ose otddeni péky, vyznadujiel se tim,
Ze mezi opérnymi deskemi (2, 3) je uspo¥dddna kulilke (6), kterd dosedd na Jjednu z opér-
nych desek (2, 3) a spoluplisobi s vodicim Slenem v druhé z opSrnych desek (2, 3),
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p¥ifem¥ vodorovnd geometrickéd ose (b=b) pdky (1) prochdzf styénym bodem (9) svislého
trnu (4) 8 kulovym opérnym liikem (5) a bodem (10) styku xuli&ky (6) s jednou z opér-
nfch desek (2, 3).

2, PPenoskové raménko podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vodici &lan je tvoXen
obloukovym vyt¥ezem (8), ktery leZi na kruZnici se stiedem na svisié grometrické ose (a-a).
3, Phenoskové raménko podle bodu 1, byznadujici se tim, Ze vodici &len je tvofen

kulovym vybrénim (16), JehoZ polomér je ponSkud v&t3i neZ polomdr kulilky (6).

4, Prenoskové raménko podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vodici &len Je tvofen
dvéme ekvidistentnimi obloukovymi v§stupky (21) & druhd opdrnd deska (2, 3) je opat¥ena
p¥idavnym vodicim &lenem, ktery je tvoPen ekvidistentnimi obloukovymi vystupky (22)
uspo¥ddanymi proti vodicimu &lenu.

5, PHenoskové raménko podle bodu 1 a¥ 4 , vyznadujici se tim, Ze s pohyblivou opér-
nou deskou (3) je spojen jeden &len magnetické dvojice tvoiici reguldtor p¥itladné sily
jeji% jeden &len je spojen 8 nepohyblivou opdrnpou deskou (2).

6, Prenoskové raménko podle bodu 4 a 5, vyznadujici se tim, Ze jeden Zlen magnetické
dvojice je pevnd spojen s nepohyblivou opérnsu deskou (2) a maximdlni magneticky tok
magnetické dvojice prochdzi rovinou protinajici svislou geometrickou osu (a-a) & kolmou
k ose dhlu vymezeného koncovymi polohemi vodorovné geometrické osy (b-b) p¥i plné vy~

chylce pdky (1) p¥enoskového raménke kolem svislé geometrické osy (a-a).

7 vikresid
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