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podle piedlohy

1

Vynélez se tykd néstrojové hlavy zat{izeni ke zdobeni sklen&nych predm&td rytim vzo-
ru podle predlohy sestévajfci 2 ototného dr#sku s otodn& uloZenymi rycimi néstroji, z poe
honu néstrojd, pohonu dr¥éku a mechenismu volby né3troje.

V &s. autorském osvid¥ent &, 167131 Je popsén zplsob & zarfzenf ke zdobenf sklense
nych predm&td rytfm vzoru podle predlohy., Vlestni rytf se provéddi kulovym rycim néstrojem
otd¥enym vlastn{ pohonnou Jednotkou. Aby bylo mo¥no pouzit i jiné, ne# kulové néstroje a
nebylo nutné néstroje vyjimat a upinat dal3f{ p¥i prerusent préce, bylo v &s. autorském
osvédZeni &. 190698 navrieno Ffefenf, podle kterého Je zatizenf opat¥eno mechanismem k na-
téteni nédstroje osou kolmo k 1inii Fezu, tj. aby fezns plocha byla u kiivek vidy v linii
Pezu. Predmdtem ppihlésky je i otodnd nédstrojovd hlava nesoucf sadu néstroji, ze které 1ze
na impuls z #idfctho systému uvsdst do z8b&ru bez vymény a serizovént zvoleny ryct nédstroj.
Oto¥néd néstrojovd hlava sestdvd z vadky ovlédajici volbu néstroje, drZdku ryeich néstrbjﬁ
nesouciho pouzdra, v nich¥ jsou posuvn& a otodné& uloZeny hiidele ryeich nédstrojd opatrend
ozubenymi koledky zabirajfcimi do ozubeného vince napojeného na pohonnou jednotku rycich
néstrojl. Pohonnd jednotka oté¥ejici dr¥sdkem pri zm&n¥ néstroje je zdvojena a jedna z nich
Je pPipojena na volfef ¥len. Zmna ryciho néstroje se provédf voliecim &lenem, ktery uvede
do chodu pouze jednu ze zdvojené pohonné Jjednotky, kterd se ot&8{ driskem rycich ndstrojd.
Ryci nédstroj, ktery byl dosud v &innosti, opustf hranu vadky a tim se vysune ze stiedu,
ktery je jeho &innou polohou., Na hranu valky se nechd dojet dalst zvoleny nédstroj a tim
se zasune do &inné polohy ve st¥edu.

Popsané provedeni néstrojové hlavy mé Yadu provoznich i konstrukinfch nevyhod,
Néstrojové hlava podle ¥s., autorského osvéd¥ent &. 190698 neumo¥fuje zdobeni dosta-
te&ného éirokého'sortimentu vyrébéné suroviny, P¥i popsaném provedeni napi, nelze zdobit
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b&¥né kalisky otevieného tvaru s dynkenm, nebo¥ pii zdobeni by hlava naré’ela na dynko.
KeZenf pouZivajlct zdvojenou pohonnou jednotku pro netéteni do tedny a vyminu néstroji
je konstruk®n® sloZité e nékladné, VyZeduje na ka¥dou pracovni posici stroje dva krockové
motory s celym prisludnym alektronickym vybavenim, které je zna¥n¥ nékladné. Hlava nemé
aretaci zvoleného ryciho néstroje p¥i vymén& nédstroji. Aby byla zarudena potrebnéd pfes-
nost, je nutno ryci néstroje v pracovni poloze aretovat za u¥elem reprodukovatelného na-
staveni; Pot¥ebnou ptesnost pracovniho néstroje vi&i zdobenému pFedm&tu nelze trvale zoe
rudit pouze soudasnymi pohyby dvou krokovych motord. Hlava mé téZ znadné mnoistvi kritic-
kych mist, jako ¥ada pFevodl, néhond, uloZeni, valek a ozubeny v¥nec, celé zabizeni lze
velmi obtI¥n& t&snit, nebof musi trvale pracovat ve vodni mlze s tastedkami obroufeného
skla, Hlava v dosavadnim provedeni neumofnuje dosaZeni potrebného rozmezi pfitlaku pro
rizné poufivané néstroje. '

Uvedené nevyhody se odstrani, nebo podstatné omezi v provedeni rodle vynélezu, je=
ho¥ podstata spo&ivé v tom, ¥e ka%dy rycf néstroj méd vlastni pohonnou jednotku napojenou
na komutdtor a mechanicky spojenou s mechanismem pro vyvozovéni plynule Fiditelného pii-
tlaku, Ka?dému rycimu ndstroji odpovidé v dridku vybréni pro odpruZenou areta&ni jehlu
spojenou s elekromegnetem & prepinalem elektricky spojenym s motorkem ot&ZH1 dr¥éku,
H¥fdel dr¥éku je otodn& ulo¥en v zdklednim t&lese hlavy opatieném &epem, jehoZ osa pro-
chéz{ bodem styku rycfho néstroje s vyrobkem.

Néstrojovd hlava podle vynédlezu umoZnuje zdobeni i takovych druhd vyyrobkd, které
nelze zdobit zsrizenim popsanym v uvedené prihlé¥ce. Popsané hlava umozfuje vytvérent
kPivkovyeh dekord sloZfenych z vlasovych linkovych Zar, &er vytvéfenych klouzavym rytim a
ze zadr¥enych Fezd. Je mo¥no pou¥it 3irokou 3kdlu riznych tvarovych néstrojl a tim se pii=-
bl{#it ru¥nimu rytf. K vymé&nd néstrojd poufivé stejnom&rny motorek & na cely ryci stroj
8 n&kolika rycimi posicemi vystadi s tremi krokovymi motory pro naté¥eni s posun vyrobkd
a natddeni hlav do tedny. Na vimsstni ryci hlavd neni krokovy motor pouZit. Hlava je vy=
bavena aretadnim mechsnisgpem pro zajiZtdni presné pracovni polohy kterékoliv ryci jdnot-
ky po vymind néstroje. Ka2dd ryc{ jednotka pouZitéd v néstrojové hlav® mé vlaestni za®{zen{
za jis¥ujlct zvoleny pritlak rycrho néstroje p¥i ryti. Tento pFitlak je mofno plynule re-
gulovat podle pouZitého néstroje. Hlave je konstruk¥n¥® znadné jednodu¥3f{ neZ dosavadni,
Vyména néstirojd a jejich pohon se provédddji pouze pomoci jednoduchyech prevodd s ozubenymi
koly a hlava odpovidé svym provedenim prostfedf{, v ré&m¥ mé pracovat,

Piikladné provedeni vynédlezu je popsédno ddle a schematicky znézorndno na pripoje-
nych vykresech, z nich% predstavuje

obre 1 Celkovy pohled nérysny ne néstrojovou hlavu a

obr, 2 detailni nérysny pohled ne mechanismus pro vyvozovéni plynule fidltelného

pritlaku s &dstednymi Pezy.

Ryei néstroje 1 jsou uchyceny v kledtinéch rycich jednotek 2, tvofenych pohonnou
Jednotkou 21 s prevodovkou 22, KaZdé ryci jednotka 2 je déle opetfena mechanismem 3 pro
plynule riditelny pritlak., Ryci jednotky 2 jsou umist¥ny na drZdku 4 ,JjehoZ otdlenim se
provédi vyména ryciho néstroje l. Dridk 4 je otodn¥& upevndn v zékladnim t&lese 5 hlavy a
pfes pfevod 6 pohén&n motorkem.7. KaZdé ryci jednotce 2 odpovidd v dr¥dku 4 vybréni 23,do
n&ho¥ zapadd aretadni jehla 8 opatiend pruZinou 9. Areta¥ni jehlou 8 pohybuje elektromag-
net 10, ktery je té%Z spojen s prepinadem ll. Na hrideli dr¥éku 4 je déle umistén komutdtor
12, ktery prepind napdjeni do zvolené ryci jednotky 2. Zékladni t&lesoc 5 hlavy je oto&n¥
uloZeno na Zepu 1) tek, Ze osa &epu 13 prochdzi mistem styku ryctho néstroje 1 se zdobe=
nym predm&tem 20. Mechanismus 3 pro plynulou regulaci p¥itlaku /obr.2/ miZe byt napf. pro=-
veden tak, ¥e v pouzdfe 14 je ulo¥eno vedeni 13, kterym prochézi h¥fdel 16. Na n&j je upev=
n&n jeden konec pruZiny 17 ,jeji% druhy konec je upewvnn na stavéci 3roub 18, zajistény
matief _];20

Zatizeni pracuje takto:
Ryci néstroj 1 je pohén¥n pohonnou jednotkou 21, nap¥. stajnosmdrnym motorkem, p¥es pie=
vodovku 22 & ozubenymi koly. Osa motorku neni toto%nd s osou ryciho néstroje 1, cof umoZ-

Auje zdobeni otevienych kalfZkd, Pohonné jednotky 21 rycich néstroji 1 jsou napéjeny pres
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komutdtor 12 a pirepinad 11.

Postup pri automatické vymén& nédstroje je tento:

Povelem k vym&n& néstroje je proudovy impuls do elektromagnetu 10. Kotva elektromagnetu
10 se ptitédhne, tim se jednak odaretuje poloha drZsku 4, jednak prepina& 11 spoji napé-
jeni do motorku J. Ten se zalne otéfet a pies prevod 6 oté¥{ driékem 4.

Soudesn® druhd &dst prepinade 1l pferudf napdjeni do pohonné jednotky 21 rycihc néde
stroje 1, tak¥e se tento na dobu vymdny néstroji zastavuje.

Impuls do elektromagnetu 10 mé takové trvéni, aby se drZék 4 natoZil o tolik, Ze
aretadni jehla 8 po skon¥eni impulsu ji% nemi¥e zapadnout do vybréni 23 v drZéku 4. Tim
je zarudeno, Ze napédjeni motorku ] pokraduje i po skon&eni proudového impulsu, PHi vymdn&
néstrojd klou%e areta¥ni jehla po t¥lese driéku 4 a tim je dr¥ena v zedni poloze. Teprve,
kdy% se drZék 4 natoi do polohy odpovidajici daldimu nésiroji, zespadne aretadni jehla 8
do dal3fho vybrdni 23. Tim se preru3i napdjeni motorku 7 a sepne napdjeni do pohonné jed-
notky 21 pro pohon ryciho néstroje l. Soulasn& je jehlou 8 aretovéna poloha dald3f rycf
Jjednotky 2.

ZePizeni pro plynulou regulaci pritlaku pracuje takto:

Pomoci{ Sroubu 18 a matice 13 je moZno ménit silu na pruZin& 17 tek, e vysledny silovy
rozdil mezi tihou ryel jednotky a silou prufiny 17 piedstavuje poZadovany pritlak ryctho
néstroje 1 na zdobeny predmét 20.

Hlava Jje urlena k pouZitf v automatickém rycim stroji, kde bude n&kolik t&chto hlav
neznézorn¥nym krokovym motorem natélet ryci ndstroje do tedny a provédét p¥ijezd a odjezd
ke zdobenému piedmétu 20.

Zbyvajicl funkéni pohyby, tj. otéleni a posun bude u tohoto stroje vykonévat zdobe=
ny pfedmét'gg. Pro toto pouZitf Jjsou hlavy vynaveny Jjedt& zatizenim pro automatické hlée
¥-n{ zaPazencho néstroje, které blokuje dalsf &innost stroje p¥i porule mechanismu vymd-
n, néstroje na kterékoliv hlavi,

PREDMET VYNLALEZU

Néstrojovéd hlava ke zdobeni sklené&nych pfedmétﬁ‘rytip vzoru podle pfedlohy sesté-
vajici z otoéného drZdku 8 oto¥n¥ ulo¥enymi rycimi nédstroji, pohonu néstrojd, pohonu dre
?éku a mechanismus volby néstroje, vyznadend tim, ¥e ke¥dy ryci ndstroj /1/ mé vlastni
pohonnou jednotku /21/ napojenou na komutdtor /12/ a mechanicky spojenou 8 mechanismem
/3/ pro vyvozovéni plynule $iditelného pritleku, kaZdému rycimu néstroji /1/ odpovidé
v drZgku /4/ vybréni /23/ pro odpruZenou aretadni jehlu /8/ spojenou s elektromsgnetem
/10/a pfepinalem /11/ elektricky spojenym s motorkem /7/ otéfenf dr¥dku /4/, piri¥em¥) hi¥i-
del drZsku /4/ je oto¥nd ulo¥en v zékladnim t&lese /5/ hlavy opatieném Zepem /13/, jeho¥
osa prochdzi bodem styku ryciho néstroje /1/ se zdobenym predm&tem /20/.

2 vykresy
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Obr. 1 _
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskaiské zivody,
provoz 12, Leninova 15, Olomouc Cena: 240 Kis
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