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(54 Blektrické zapojenie prekladaZa pdsového materidlu

Wynéles sa tyka elektrického prekledafa pdsového materidlfh, ktoré umotfiuje automati-
séciu v oblasti medzioperalnej dopravy, papriklad surovych sutomobilovych dusi z dopravnf-

ka na técne,

Je gznéme elekirické zepojenie prekladaZa pdsového materidlu podla ¥sl, autorského

osvedtenia ¥, 177 598, ktoré helpiﬁa Uplne pofiadavky nafi kladené v tom zmysle, ¥e pri.
posuve técni po nakladacoa dopravaiku dochédse k sprieleniu flcne, pretofe ‘poloha técne
-Jc pe nekladacom doprawaiku labilné, %o si vyZaduje lasté sédsehy obeluhy. Palsou ﬁ-vyhow
dou je nutnost rufného prestavenia naréiok, ktoré urdujd pr,ogra-"nakladania puoﬁho e~
teridlu na técne, %o je ¥asovo nérod¥né. Nie je sanedbateTné ani okolnost, Ze pri pfonta-
vovan{ paréddok musi obsluha vykonévajica prestavenie, liest po ‘l.:oni“trukeii sariadenie '
prifom md¥e dochédsat k drazom. '

Vydsie uvedoné nedostatky v podstatnej miere odstrafuje elektrické sapojenie prekla-
‘dala pésového materidlu, napriklad surovjch automobilovych dus{ podla 'vynnut, ktorého
podataton Je, fo pa vy napéjaci pol je pripojeny vstup fudla prvého programu, vstup
Zudla druhého programu a vstup ludla tretieho programu. Vyatup Zudla prvého programu je
pripojeny na prvy vstup prepinaa progranu. V§stup Sudla druhého programu je pripojeny
Ba drw vatup prepina¥a programu. ¥ystup ét@;&_\ tretieho programa je pripojeny na tretf
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wstup prepinada programu. Vyatup propinqﬁa programu je pripojeny na druhy vstup &tvrtého
bistabilného kloprého obvodu. Prvy vstup Btvrtého bistabilného klopného obvodu jo pripo-
jeny na druhy vstup tretieho bistabilného obvodu., Vystup Ztvrtého bistabilného klopného
obvodu je cex iieaty‘spinlci obvod a cez druhd elekiromagneticky spojku pripojeny na dru~-
h¥ nepéjaci pol. Napéjact vstup #iesteho spimacieho obvodu je pripojemy priamo na prfj
napéjact pol. " |

¥yhodou elektrického zapojenia preklada¥a pésového materidlu je moZpost posuvu tdcne
pri nekladan{ pésového materidlu bez sprioQonia téene, &im sa dooahujo zvySenie produkti-
vity préce a odpadne rudné prestavovanie nardkok, &im sa zniiujc Urazovoest, nakolko pro-
gramy hekladapia pésového materiélu s pevne nastavené na programovom kole, prestavovanie

sa uskutotfiuje vyluine elektrickym prepinalom programu a nie je fasovo ndrctné.

Na pripojenych vykresoch je prikladne znézornené zapojenie elektrického ovlédania
nakladania pésového materidlu, napriklad surovych automobilovych dudf, kde na obr. 1 je
schéma zapojenia jednotlivych prvkov a na obr. 2 je znézornené rozloienie elektrickych

prvkov a pneumatickych pohonov na prekladacom pracovisku.

Elekirické zapojenie preklada¥a pésového materidlu je prevedené nasledovae. Na prvy
napdjaci pol 25 je pripojeny vstup gudla brvého programu 40, vetup &udla druhého progra-
mu 41 a vstup dudla tretieho programu 42. Vystup Zudla prvého programu 40 je pripojeny
ne prvy vstup prepinafa programu 37. Vystup &udla druhého progranu 41 je pripojeny na.
druhy vatup prepinada programu 37. Vystup %udla tretieho programu 42 je pripojeny na ftre-
t1 vatup prapinaéa programu 37. Vystup prepina¥a programu 37 Jje prlpoaeny na druhy vatiup
Stwrtého bistabilného klopného obvodu 38. Prvy§ vstup Stvrtého histabilného klopného obvo-
du 38 Je pripqaonj na druhy vstup tretieho bistabilného klopného obvodu 34. Vystup Btvrté-
ho hiatabxln‘ho kKlopného obvodu 38 je cez 3iesty spinac{ obvod 39 a cez druhd elektromag-
notickﬁ SpOJku 22 pripojeny na druhy napdjaci pol 26+ Napédjact vstup 3iesteho epinacieho
'ohvodu 12 Je pripogcny priamo na prvy nnpiaaci pol 25.

Po doprnvn(ku i /ohr. 2/ prichédza od sekalky surové autoduéa 2 pod ghriovac{ doprav-
nfk 5, ktory sa proruiqygup oté¥a vo vyzmadenom smere 6. Prichod surovej autodude 2 pod
shribvaci dopravatk 5 sistf prvé dudlo pritomnosti ). Prvé &udlo pritomnosti 1 cez prvy
vetup prvého histabilnéhe klopného obvodu 28 a prvy spinaci obvod 29 pripojf elektromagne-
tickd spojku 30 na prvy napéjici pél 25. Elektromagnetickd spojka 30 uvedie do pohybu
ghriiovac{ dopravnfk 5, ktory pomocou zhriiovacej lidty 4 zhrnie surovd autodudu 2 na odo-
beract dopravnik 9. Odoberaci dopravaik 9 sa stdle oté¥a vo vyznalenom smere 8., Aby mohol
shrﬁovacixappravnik 5 shrpdt daldiu surovd autoduiu 2, musia shriovacie 1i¥ty 4, upevnené
na shrﬁovqcol dopravafku 5 saujat pélohd vyzna¥end na vykrese, Tito po¥iadavku zaisti
%udlo polohy 7, ktoré cez druhy vatup prvého bistabilného klopného obvodu 28 a prvy spi-
naci obvod 29 vypne elektromagnetickd spojku 30. Surové autoduda 2 je prepravend odobera-
cim dopravafkom 9 na prekldpal 11 s pneumatickym pohonom 12. Pohyb preklépaZa 11 je vo
vysnalenom smere 15. Surovd-autqduéu 2 na prekldpa¥i 11 zaregistruje druhé &udlo pritom-



nosti 10, ktoré cez tretf bistabilnf klopny obvod 34 a Stvrty spfnac{ obvod 35 pripojf
druhj pol prvej cievky pneumatického pohonu 12 prekl‘épa&a 11 na prvy napéjact ;561 25,
;?nouutickj pohon 12 preklépaZa 11 preklop{ surovdi autodudu 2 do vpripravene(j técne 17.
Vratn§ pohyb preklépaZa 1) zaist{ ¥udlo vrétenia 13, ktoré ces tretf bistabilny kiopnj
obvod 34 a piaty spinaci obvod }§._ pripoj{ druhy pol druhej cievky a ces !tvi'ty ‘spinact
obved 35 odpoji druh§ pol prvej cievky pneumatického pohonu LZ_ prekldpala 11, Tym je ten=-
to pripraveny na preklopenie dalsej surovej aufoduée 2 do técne 17. Cudlo vrétenia 13
gdéaéno 8 povelom na vrétenie pneumatického pcéhopu prekldpada 12 pripoj{ cez &tvrty bi-
gtabilny klopny obvod 38 a cez 3iesty spinac{ obvod 39 vatﬁp druhej elektromagnetickej
spojky 22 na prvy napédjaci pol 23. Druhd elektromagnetickd spojka 22 prenesie otd¥avy
pohyb vo vyznalenom smere 43 z pohonovej Jednotky 43 na nakladacf dopravafx 16. Naklada-
c{ dopravnik 16 sa zaéne‘ pohybovat a pmocdu naréfok 18 je técria 17 und3ané dovtedy, kym
v zdvislosti na nastavenom programe nakladania surovyéh automobilovych dud{ 2,zvolenom h
prepinafom programu 37, sopne Zudlo prvého programu 40, éu‘dlo. druhého progran'u. 5_1_ alsbo
tudlo tretieho programu 42 a cez Stvrtf bistabilny klopny obved 38 a B-ie.sty spinac{ ob-
vod 39 odpojf druhd elektromagnetickd spojku 22 0d prvého napédjacieho polu 'g;_. Tym sa
odpoji nakladaci dopravnik 16 od pohonovej jednotky 43 a zastavi sa i s unésacou técnou
17 v mieste nakladanie dalSej surovej aﬁtomo‘nilovej duse 2. Surové automoﬁiiové duﬁo 2
8d nakladané do técne 17 vedla seba podla progremov nastavenych na programovom kole .;2,
ktoré je sdZasne kolom hnacim, pri¥om 82 na jedno pootolenie programového -riola 19 prave'-
die naloZenie surovych automobilovych dud{ 2 do técne 17, teda nakladacf dopravnfk 16 sa
pootod{ po¥as nakladania do técne 17 o jedmu rozteé- narédZok 18. NaloZend técha 17 je na-
. Kladac{m dopravnfkom 16 dopravend nad odvddzaci doprawanfk 21, ¥o ¥in{ proeunutie 0 jodnﬁ
Tozted nardfok 18, Nad odvédzacim dopravafkom 21 narazf técfia 17 na Zudlo naloienia 4,
Xtoré cez druhy bistabilny klopnyf obvod 31 a druhy upiﬁaci obvod 32 pripojf druhy pol
prvej cievky pneumatického zdvihu dopravnfkov 23 na prvy' napdjact pol 25. Pneumaticky
zdvih dopravntkov vyzdvihne odvédzact dopravnik 21 & privédzac{ dopravnfk 20 ned troved
nakladacieho dopravafka 16, &fm se umoZn{ odchod nalofenej tdcne 17 z priestoru naklada-
nia a prichod prézdnej tdcne 17 po privédzacom dopravniku 20 do priestoru nekladania.
Prichod présdnej técne 17 snima Zudlo prichodu 24, ktoré cez druhy bistabilny klophj oh-
vod 31 a tretf spinmc{ obvod 33 pripojf druhy pél druhej cievky na brvy napéjact pol 25
a cez druhy spipactf obvod 32 odpoji druhy pol prvej cievky pneumatického zdvihu doprav-
‘nfkov-23 = prvého pap&jacieho pélu 25. Pneumaticky zdvih dopravafkov 23 vtishne privé-
dzac{ dopraynfk 20 a odvédzac{ dopravafk 21 pod droved nakladacieho dopravnika 16. Tym
sa ukon®f cely cyklus elektrického oviddania zhriiovania a nakladania, Tento cyklus sa
nepretriite opakuje v zévislosti pa prichédz_ajdcich surovych automobilovych dudiach 2
po dopravnfku 3.

Obsluha, ktord mé dozar pri dopravniku 3} za sekacim zariadenfm, ktoré nie je na
obrézku zndzornené, vypne Vv pripade nepodarkovych automobilovfch dud{ ovlddaZom zhriova-
nia 27 ovlédac{ obvod prvej elektromagnetickej spojky 30, &im zabréni zhrioveniu a na-



kladanin nepodarkovych automobilovych dudi.

Propinaéom programu 37 je moiné bez zdsahu do seriadenis a teda 8 vylidenim monosti.
drazu zvolif podet nakladanych automobilovych dudf 2 do tleno Py i poéaa v¥meny técni 17

v priestore nakladania,

PREDME?T VYNALRZU

Elektrické :apojenie prekladala pasového materidlu, napriklad surovych automobilovych
duéi, pozoatdvujdce 2z ovlédala shriovania, z Judiel rozmiestnenych v priestore preklada-
cieho prauoviska, biastabilnfch klopnjych obvodov, spinacich obvodov, elektromagnetickych
epoJok a prepinaﬁa programu, vyznadujice sa tym, Ze na jeho prvy napd jaci pol /25/ je pri-
pogjeny vqtup,éudla prvého programu /40/, vstup ¥udla druhého programu /41/ a vstup dudla
trefiehé projrann./42/, kjm vystup Zudla prvého programu /40/ je pripojeny na prvy} vstup
propinaéa progrann /31/, v§stup Zudla druhého programu /41/ je pripojeny na druhy vatup:
prepinaéa progranu /37/ s vystup dudla tretieho programu /42/ je pripojeny na treti vatup
prepinaéa progralu /37/, tak jeho vystup je pripojeny na druhy vstup Stvrtého bistabilné-
ho klopndho ohvodu /38/, prifom prvy vatup ¥tvrtého bistabilného klopného obvodu /38/ je
pripOJony na druhj vatup tretieho bistabilného klopného obvodu /34/ a vystup Stvriého bi-
stabilného klopného obvodu /38/ je cez ¥iesty spinaci obvod /39/ a cesz druhd elekiromag-
netickd spoaku /22/ pripojeny na druhy napéjaci pol /26/, satisl ¥o napéjac{ vstup Sieate-
ho epihacxeho obvodu /39/ Jje "pripojery priamo na prvy napéjaci pol /25/.
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