ROMANIA|

OFICIUL DE STAT

INVENTII $I MARCI

BREVET DE INVENTIE ® RO !V 105403

mm ||  DESCRIEREA INVENTIEI

(21) Cerere de brevetnr: 111454

(22) Data inregistr#rii:29.06.83

(61) Complementard la inventia
brevet nr:

(a5) Datapublicérii: 21.12.94

e int.CL*E 21 C 1/08

(30) Prioritate;

(88) Cerere internationaid (PCT)

nr: data:
(en Publicarea cererii internationale
nr: data:

(89)

(32 Data: 02.07.82
(33 Tara:AUSTRIA
(31) Certificat nr: A 2576-82

Austria

(rnSolicitant; (ry Titular: VOEST ALPINE Aktiengeselischatft, Viena, Austria
72 Inventator: Arnulf Kissich, Franz Schofmann, Alfred Zitz, Gerhard Steinbrucker,
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(67 Rezumat

Inventia se refera 1a un mecanism de actionare
a bratelor de inc3rcare. destinate unor platforme
de incircare de la combinele miniere de inainta-
re.

Platforma de incircare este racordati la o

Grupa 19

piesd oscilantd. Deplasarea piesei este realizat3
cu ajutorul unui cilindru hidraulic.

Nigte brate de incircare sunt montate, prin
intermediul unei articulatii, la o pies# rotativa.
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Inventia se referd la un mecanism de
actionare a bratelor de incdrcare, apar-
tinand unci platforme dc incédrcarc de la
combinele miniere de inaintare, asttel
ca gi in cazul adaptirii platformelor de
incarcare la lajimea galeriilor s3 existe
un randament bun la operatia de inciirca-
re.

Sunt cunoscute mecanisme de actio-
nare a bratelor de incircare, apartinind
unei platforme de incércare de ia com-
binele miniere de inaintare, care cuprind
nigte parghii articulate intre ele, care,
prin actionare, permit ca niste capete
ale bratelor de incircare si aibi o
deplasare inspre axa longitudinali a
combinei, respectiv spre instalatia de
transport, deplasarea amintita avand loc
in mod diferit pentru cele doua brate de
incarcare de la cursa de inapoiere spre
pozitia initiala. Capetelc brafelor de
incarcare descriu o curbi inchis3, la care
ramura deschisd la curse spre axa longi-
tudinald a combinei este mai aproape de
marginea anterioara a patformei de
incarcare decdt ramura curbei descrisa
de capetele bratelor de incarcare la cursa
spre pozitia laterald exirema.

Aceste mecanisme cunoscute pre-
zinta dczavantajul ca nu permit o
imbunitatire a efectului operatiei de
incarcare a materialului dislocat, in-
trucét chiar la o largire a platformei de
incarcare, prin atagarea de partea la-
terala care sa fie deplasata spre exterior,
mecanismele amintite nu asigura o mis-
care a capetelor bratelor de incircare,
astfel incat acestea si depageasci limi-
tele initiale ale platformei de incircare.

Scopul inventiei este de a imbunatiti
efectul de incarcare gi evacuare in cazul
folosirii combinelor dc inaintare cu plat-
forme de incircare adaptate la latimea
galeriei.

Problema pe care o rezolva inventia
este de a asigura pentru bratele de
incarcare o astfel de cinematicd a mig-
cdrii, incar sa fie asigurati si pentru o
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platforma de incarcare largita o evacuare
péna aproape de marginea platformei de
incadrcarc, prin trecerca bratelor de
incarcare peste zonele largite ale plat-
formei de incircare.

Mecanismul de actionare a bratelor
de incarcare ale plarformei de incarcare
de la combinele miniere de inaintare
inlatura dezavantajele mecanismelor cu-
noscute, prin aceea ca, in scopul maririi
suprafetei de incdrcare, piesele de in-
carcare trecind peste suprafaga platfor-
mei de incarcare cuprind nigte brate
deincarcare montate printr-o articulatie
la o piesd rotativa, bragul de incircare
prelungindu-se dincolo de o axd de pi-
votare cu un brag de ghidare, care este
montat cu posibilitatea oscilarii lui in
jurul unui pivot de lagir, care se afla in
afara cercului descris de punctul de
articulare a bratului de inciircare la piesa
rotativa, bratul de ghidare fiind montat
cu posibilitatea deplasarii sale in directia
sa longitudinalad intr-un locag al unui
lagar sau intr-un ghidaj interior, iar
ghidajul este montat la o piesi care poate
{i scoasi lateral spre in afara, cu posibi-
litatea rotini i {ixdrii sale intr-o pozitie
dorita.

Sc dau in continuare doua exemple
de reahzare a inventiei, in legitura si
cu fig.1...4, care reprezinta:

- fig.1, vedere in plan a platformei
de incircare cu mecanismul de actionare
abratelor intr-o prima varianta construc-
tiva;

- fig.2, sectiune dupa planul A-A din
fig.1;

- fig.3, vedere in plan a platformei
de incarcare cu mecanismul de actionare
a bratelor, intr-o a doua varianta con-
structiva;

- fig.4, sectiune axiala, verticald, prin
bratul de ghidare gi prin segmentul de
brat de incircare, care coacfioneaza cu
bratul de ghidare cu mecanismul de
actionare din fig.3.

Mecanismul de actionare a bratelor
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de incarcare a unei platforme de incarca-
re de la combinele minicre de inaintare,
conform inventici, cste montat la o plat-
torma de incarcare 1, la care este racor-
data o piesa 2 oscilanta, care poate ocupa
o pozitie laterala spre inafara faa de
platforma de incarcare 1.

Migcarea de deplasare a piesei 2
este executata cu ajutorul unui cilindru
hidraulic 3, care este montat, printr-o
articulatie, la partea rigida a platformei
de incarcare 1 §i la piesa 2. Picsa 2 a
platformei de incarcare este montata
articulat, cu posibilitatea oscilarii in jurul
unei axe de pivotare a, la partea ngida
a platformei de incarcare 1.

Nigte brate de incarcare 4 sunt
montate printi-o articulatie, cu posibili-
tatea oscilarii in juru] unei axe de pivotare
b la o picsa rotativa §. Axa de pivotare
b este diferita de o axa de rotatie ¢, a
piesei rotative 5. Sensul de rotatie al
piesei rotative § este indical printr-o
sageatd 6. La brajele de Incarcare 4 este
montat, sub un unghi rigid, un brag dc
ghidare 7, care este inconjurat de un
ghidaj 8. Acest ghidaj 8 este prevazut cu
o degajare interioara d a carei secliune
este dreptunghiulard sau circulara §i
este imbinat cu posibilitatca oscilarii in
jurul unui pivot de lagar 9 pentru care
cste montat articulat la o parghie de
ghidare 10. Aceasti parghie de ghidare
10 este racordata sub un unghi rigid la
piesa oscilanta 2 a platformei de incarcare
1.

In fig. 1 piesa oscilanti 2 a platformei
de incarcare 1 este repre7entat5 cu linii
lev intr-o pozitie rotita spre in afara.
In aceastd pozitie rotitd spre in afara
niste capete e ale bratelor de incarcare
4 descriu o traiectorie f desenati cu
puncte si linii, deplasarea avand loc in
sensul unei sigeti g Prin inchiderea
cilindrului hidraulic 3 piesa oscilanta 2
este trasa spre interior, ghidajul 8 este
deplasat in sensul unci sageti h intr-o
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pozitie i indicala prin linie-punct.

Prin deplasarea ghidajului 8 este
dcplasat, dc ascmenca, bratul de ghidare
7 in sensul sagetii h, iar traiectoria descrisa
de capelele e ale bratelor de incarcare
4 este o curba j. Suprafata de incarcare
se micgoreaza la rotirea spre interior a
piesei oscilante 2, apartinand platformei
de Incarcare 7, iar la rotirea spre exterior
a piesei oscilante 2 suprafata de incarcare
se maregte. Miscarea bratelor de incar-
care 4 se efectueaza totdeauna din exte-
rior spre o axa longitudinala k a camerei
unde este montat un transportor cu lant
11 pentru evacuarea materialului havat.
Din desen rezulta numai mecanismul de
pe una din partile laterale ale platformei
de incircare 1, parte laterala considerata
fata de axa longitudinali k. Fata de axa
longitudinald k este montat gi inelul
unui mecanism conform inventiei.

Mecanismul prezentat in fig.3 cu-
prinde, de asemenea, piesa oscilanta 2,
montata cu pomblhtalea oscilani spre
cxterior in jurul unci axc de¢ pivotare a
folosind cilindrul hidraulic 3.

Conform acestei variante constructi-
ve, un brag de incarcare 12 este montat
printr-o articulatie in jurul axei de pivo-
tare b, la o piesd rotativa 13, care poate
fi actionat in rotatie in jurul unei axe de
rotatie 1 in sensul indicat de o sageata
m.

Fiecare brag de incarcare 12 este
prevazut cu un ghidaj interior n sub forma
de gaura, in care patrunde cu posibilitatea
glisirii un bray de ghidare 14, care poate
oscila intr-un lagir 15 in jurul unei axe,
nefigurate, pozitionat paralel cu axa de
rotatie m a piesei rotative 13. Lagarul 1§
se afla la capatul liber al unei parghii de
ghidare 16, imbinatd sub un unghi rigid
cu piesa oscilantd 2. La parghia de ghidare
16 este montat i cilindrul hidraulic 3.

In desene, piesa oscilanta 2 este rotitd
prin exteriorul platformei de incarcare
1, iar un capit o al bratului de incarcare
12 parcurge o traiectorie p reprezentata
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Frin linie- punct in sensul unei sigeti r.
ntr-o pozitie rotita spre interior - nefi-
gurati in descn - a piesei de rotatic 2,
care poate fi atinsd prin tragerea spre
interior a cilindrului hidraulic 3, capitul
o al bratului de inciircare 11 descrie o
traiectorie s.

Conform cu fig.4, ghidajul interior r
din bratul de incircare 12 este inchis la
capatul lui dinspre capitul o al acestui
brag 12. O garniturd metalici 17, asemi-
natoare unui scgment de piston, impie-
dica patrunderea murdiriei intre bratul
de ghidare 16 gi bratul de incircare 12.
Pentru a se face posibild o egalizare a
presiunii, bratul de ghidare 16 este
previzut cu un orificiu longitudinal t. Un
pivot 18 al lagarului 15 este rotit tntr-un
cuzinet sferic 19, existind si un joc axial,
astfel incat, la deplasirile relative care
apar intre piesa oscilanta 2 si platforma
de incdrcare 1, la o exploatare bruti,
sunt evitate for{e verticale periculoase
care sa actioneze asupra bratului de
ghidare 14,

Mecanismul de actionare a bratelor
de incarcare ale unei plarforme de incir-
care de la combinele miniere de inaintare,
conform inventiei, prezinti urmitoarele
avantaje:

- asigura o evacuare a materialului
dislocat, aflat pini aproape de marginea
platformei de incircare;

- asigura o evacuare corespunzitoare
§i pentru o platforma de fincircare
Jargita suplimentar:

- asigurd o functionare corespun-
zatoare in cazul unei exploatiri in forta.

Revendicari

1. Mecanism de actionare a bragelor
de incircare aie unei platforme de incir-
care de la combinele miniere de inaintare,
care cuprinde piese ce pot fi extinse
lateral, caracterizat prin aceea ci, in
scopul maririi suprafetei de incircare,
piesele de incircare trecind peste su-
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prafata platformei de incéarcare cuprind
nigte brate de incarcare montate printr-
o articulatie la o piesd rotativa (1), bratul
de incircare (4) prelungindu-se dincolo
de o axa de pivotare (b) cu un brat de
ghidare (7, 14), care este montat cu
posibilitatea oscilarii lui in jurul unui
pivot de lagar (9), care se afla in afara
cercului descris de punctul de articulare
abratului de incircare (4) 1a piesa rotativa
(5), brtatul de ghidare (7, 14) fiind montat
cu posibilitatea deplasarii sale in directia
sa longitudinald intr- un locag (d) al
unui lagir sau in directia sa longitudinala
intr- un ghidaj interior, iar ghidajul este
montat la o piesa (2), care poate fi scoasi
lateral spre in afard, cu posibilitatea
rotirii §i fixarii sale intr-o pozitie dorita.

2. Mecanism de actionare a bratelor
dc incircare, conform revendiciri 1,
caracterizat prin aceea c#, ghidajul (7)
pentru braful de ghidare (6), care este
montat rigid la bratul de incircare (4),
este montat cu posibilitatea oscilarii sale
in jurul unei axe paraleld cu axa piesei
rotative (§) si care incrucigeaza sau
intretaie bratul de ghidare (6).

3. Mecanism de actionare a bratelor
de incidrcare, conform revendicari 2,
caracterizat prin aceea ca ghidajul (7)
inconjoard cel putin partial bratul de
ghidare (6) si este executat, de preferint3,
cu o bucsd de ghidare.

4. Mecanism de acjionare a bratelor
de incarcare, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ci bratul de
ghidare (13) este montat cu posibilitatea
oscilarii sale in lagdrul (14) in jurul unei
axe paralele cu axa de rotatie a piesei
rotative (12) gi patrunde cu posibilitatea
glisarii sale intr-un ghidaj, de exemplu,
ghidajul interior sau intr-o cavitate pri-
smatica a bratului de incircare (11).

S. Mecanism de actionare a bratelor
de incarcare, conform revendicirii 4,
caracterizat prin aceea ca ghidajul inte-
rior al bratului de incdrcare (11) este
inchis la capatul orientat spre partea de
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alimentare a platformei de incarcare (1),
iar bratul de ghidare (6) este prevazut cu
un orificiu longitudinal (t).

6. Mecanism de actionare a bratelor
de incarcare, conform uneia din reven-
dicdrile 1...5, caracterizat prin aceea ca

pivotul de lagir (8) pentru bratul de
ghidare (6) este montat la o parghie de
ghidare (9), imbinata cu piesa (2) plat-
formei de incarcare (1), care poate iegi
lateral in afara.

(36)Referinte bibliografice
Brevet SUA nr.3317022
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