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Defektoskop izotopowy
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Przedmiotem wynalazku jest defektoskop izo-
topowy, z pneumatycznym systemem przesuwu
7rédla promieniowania, o dowolnej ochronnosci,
wymiarach ampulki z izotopem i odleglosci wy-
suwu ampulki.

W znanych pneumatycznych defektoskopach izo-
topowych wysuw ampulki ze zrédlem z pojemni-
ka do glowicy roboczej odbywa sie pod dziala-
niem nadciénienia a powr6ét pod wplywem pod-
ci$nienia. Jest to konsekwencjg ukladu stosowa-
nego w produkowanych defektoskopach, gdzie po-
jemnik roboczy jest polgczony wezem z glowica
roboczg oraz drugim wezem z pompa.

Uklad ten stwarza niebezpieczenstwo awarii,
polegajacych na niemozno$ci zrealizowania pow-

" rotu ampulki do pojemnika. Awarie takie, szcze-

gélnie przy pracy silniejszymi zrédlami promie-
niowania, sg bardzo niebezpieczne i usuniecie ich
prowadzi najczeSciej do napromieniowania ekipy
usuwajgcej awarie. '

Przyczyny niepewnego dzialania dotychczasowe-
go ukladu sg nastepujace.

Ruch ampuiki z pojemnika do glowicy roboczej
przebiega pod dzialaniem sily wiekszej niz w kie-
runku powrotnym, nietrudno bowiem, nawet recz-
ng pompa wytworzyé nadci$nienie przewyzsza-
jace wielokrotnie warto§é podci$nienia. W ruchu
powratnym do pojemnika, ampulka moze przesu-
waé sie pod dzialaniem ci$nienia teoretyczni'e naj-
wyzej jednej atmosfery. Praktycznie wartosé ta
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jest znacznie nizsza wskutek niskiej sprawnosci
ukladu i wplywu filtra powietrza, ktéry w tych
konstrukcjach jest stosowany. Tak wiec cofanie
Zrédla jest tu czynnos$cig mniej pewng i mozliwe
sa utkniecia ampulki w glowicy roboczej, czy tez
zagieciu lub nieréwnosci weza, ktore to miejsca
ampulka przebyla pod dzialaniem ciénienia wiek-
szego. W razie powstania nieszczelnoSci w ukla-
dzie, wycofanie ampulki do pojemnika staje sie
niemozliwe.
i

Dalszym niebezpieczeristwem jakie stwarza sto-
sowany dotad uklad, jest mozliwo§é wyrzucenia
ampulki poza aparat w przypadku gdy obsluga
zapomni polgczyé ktéras ze zlgczek, lgczacych po-
szczegblne odcinki przewodu pojemnik-glowica lub
gdy przez nieuwage waz nie zostanie polgczony
z pojemnikiem lub glowicg. W takiej sytuacji
kazdy ruch tlokiem pompy powodtije wyrzucenie
ampulki z izotopem poza aparat. Awaria taka jest
szczegllnie grozna, izotop moze dostaé sie w
trudno dostepne miejsce. Aby zapobiec takim zda-
rzeniom, produkowane aktualnie aparaty wyposa-
zone sg W zlgczki o specjalnej konstrukeji, posia-
dajace wbudowany mechanizm, ktéry blokuje
przelot ampulki przez zlgczke, jeSli ta nie jest
polaczona ze zlgczky wspolpracujacg. Rozwigzanie
to komplikuje budowe zlaczki co z kolei, biorgc
pod uwage dos¢ duzg ilo§¢ zlaczek w aparacie,
stwarza mozliwoS$¢ zacieé¢.
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Celem wynalazku jest stworzenie defektoskopu
izotopowego, ktdérego konstrukcja ma gwaranto-
waé mozliwo§é wycofania w kazdych warunkach
ampulki do polozenia ochronnego czyli do pojem-
nika oraz wykluczyé mozliwosé przypadkowego
wyrzucenia ampulki poza aparat.

Cel ten zostal osiggniety w konstrukecji defek-
toskopu, bedacego przedmiotem wynalazku, ‘gdzie
pojemnik jest polgczony wezem z glowicg robo-
czag i w wezu tym przesuwa sie ampulka ze
zrédlem, a glowica robocza innym wezem bezpo-
§rednio z pompag lub dmuchawg z pominigciem
pojemnika.

W ukladzie bedgcym przedmiotem wynalazku

wysuw ampulki.z pojemnika do glowicy przebie-
ga pod dzialaniem podci$nienia a ruch powrotny
pod dzialaniem nadci$nienia.
. Powyiszy uklad stwarza zupelng pewnosé po-
wrotu ampulki do pojemnika w kazdej sytuacji
oraz uniemozliwia wyrzucenie ampulki poza apa-
rat w przypadku rozlgczenia ktoérej§ ze zigczek.
Ampulka porusza sie z pojemnika do glowicy ro-
boczej pod dzialaniem sily mniejszej niz w kie-
runku powrotnym, jesli wiec zatrzyma sie w za-
gieciu weza lub na zanieczyszczeniach, ktére do-
staly sie przypadkowo do weza, zawsze istnieje
pewno$é wycofania jej do polozenia ochronnego
w pojemniku. W krancowych przypadkach mozna
wycofa¢ ampulke z miejsca zaciecia podiaczajgc
w miejsce pompy jakie§ inne Zrddlo cisSnienia,
przykladowo butle -ze sprezonym gazem. W ukia-
dzie stosowanym dotychczas bylo to niemozliwe.
Podobnie istnieje pewno§é powrotu ampulki przy
nieszczelno$ci ukiadu. Nalezy podkre$li¢, ze przy
wiekszej nieszczelno$ci lub przy rozigczeniu kto-
rego§ z polaczen, ampuika nie opusci pojemnika.
Eliminuje to konieczno$é  stosowania skompliko-
wanych zlgczek z blokada.
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Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
ktadzie wykonania przedstawionym na rysunku.
Pojemnik a polaczony jest bezposrednio elastycz-
nym wezem z glowicg roboczg b. Waz ten skladaé
si¢ moze z kilku segmentéw, lgczonych zlaczka-
mi. W wezu tym przesuwa sie ampulka ze zrod-
lem z polozenia ochronnego w pojemniku do po-
lozenia pracy w glowicy roboczej. Filtr powietrza
d znajduje sie przy pojemniku oraz drugi podob-
ny przy rozdzielaczu pompy. Pompa reczna dwu-
stronnego dzialania ¢ wyposazona jest w rozdzie-
lacz e i polaczona jest innym, dluzszym wezem
elastycznym bezpoSrednio z glowicg robocza.

Przesuniecie diwigni rozdzielacza powoduje
zmiane dzialania pompy 2z ssania na tloczenie.
Przy ssacym dzialaniu pompy w calym ukladzie
powstaje podci$nienie, w wyniku czego ampulka
opuszcza pojemnik i wedruje do glowicy roboczej.
Przy odwrotnym dzialaniu pompy, tloczeniu, am-
puitka przesuwa sie z glowicy roboczej do pojem-
nika. .

Na odcinku pojemnik-glowica -robocza oba we-
ze moga by¢ spiete klamrami lub leze¢ oddziel-
nie. Istnieje mozliwo§é swobodnego ustawiania
elementéw aparatu o tym ukladzie np. przy pra-
cy na rusztowaniach lub w podobnych warun-
kach. Ciezki pojemnik moze znajdowaé sie na
ziemi a glowica robocza i operator z pompg na
WYyzszym poziomie.

Zastrzezenie patentowe

Defektoskop izotopowy z pneumatycznym syste-
mem przesuwu zrédia promieniowania znamienny
tym, ze pojemnik (a) jest polgczony wezem z gto-
wicg roboczg (b) i w wezu tym przesuwa sie
ampuika ze 7Zrédlem, a ta glowica robocza pola-
czona Jjest innym wezZem bezpoSrednio z pompa
lub dmuchawsg (e).

PZG w Pab., zam. 515-68, nakl. 430 egz.
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