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Urządzenie zapobiegające spełzaniu obudowy zmechanizowanej
w pokładach nachylonych

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie zapobiegają¬
ce spełzaniu zestawów obudowy zmechanizowanej, pra¬
cującej w pokładach nachylonych.

W obudowie zmechanizowanej dla pokładów pozio¬
mych i równo zalegających, wszystkie zestawy połączo¬
ne są z przenośnikiem ścianowym tylko za pomocą si¬
łowników hydraulicznych. Natomiast zupełnie inne wy¬
magania są w ścianach o dużym nachyleniu. W tym
przypadku połączenie zestawów obudowy tylko z trasą
przenośnika jeszcze nie rozwiązuje w całości zagadnie¬
nia ich wzajemnego ustawienia i kierunkowości prze¬
suwania obudowy i przenośnika.

Dla pełnego rozwiązania tego zagadnienia niezbęd¬
nym jest, żeby obok połączenia zestawów obudowy z
przenośnikiem miały one również kontakt między so¬
bą. W sytuacji, gdy takiego kontaktu nie ma, zestawy
obudowy przy wyrabowaniu i przesuwaniu obracają się
wokół osi przegubu w miejscu podłączenia do rynien
przenośnika (tylne części zestawów zsuwają się w kie¬
runku upadu pokładu) i ustawiają się pod ostrym ką¬
tem do przenośnika, przy czym kąt ten dla różnych ze¬
stawów zazwyczaj jest różny. Przy takim ustawieniu ze¬
stawów obudowy w czasie przesuwania przenośnika po¬
wstają rozciągające i ściskające składowe sił przesuwa¬
jących. Działają one na elementy przenośnika i mogą
doprowadzić do niszczenia elementów łączących rynny
przenośnika, przy czym nie można zabezpieczyć kierun¬
kowości przesuwania trasy przenośnika i zestawów obu¬
dowy zmechanizowanej. W obudowie zmechanizowanej
dla pokładów o dużym nachyleniu kontakt między ze-
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stawami przy ich przegubowym powiązaniu z przenoś¬
nikiem urzeczywistniony jest w dolnych partiach ram
(spągownic), przez wprowadzenie specjalnego urządze¬
nia zapobiegającego spełzaniu powyższych na upadzie.

Znane są urządzenia zapobiegające spełzaniu obudo¬
wy zmechanizowanej w pokładach nachylonych składa¬
jące się z łączników przegubowych oraz z przesuwni-
ków hydraulicznych, które łączą ze sobą przednie i tyl¬
ne części spągownic dwóch sąsiednich zestawów. Inne
urządzenie tego typu składa się z kadłuba umieszczonego
pomiędzy dwoma zestawami, wyposażonego w siłownik
hydrauliczny i w dwie kierownice umieszczone z obu
stron kadłuba. Kierownice te przesuwają się w krót¬
kich prowadnicach zamocowanych przegubowo do spą¬
gownic zestawów.

Wadą tych urządzeń jest ich skomplikowana budowa,
która w warunkach kopalnianych bardzo szybko ulega
zanieczyszczeniu i awarii powodując długotrwałe przer¬
wy w wydobyciu. Poza tym stosowanie siłowników hy¬
draulicznych do naprowadzania zestawu do pozycji pro¬
stopadłej do trasy przenośnika komplikuje bardzo zna¬
cznie układ hydrauliczny obudowy zmechanizowanej.
Urządzenia zapobiegające spełzaniu obudowy znajdują
się zwykle między zestawami obudowy pod nieosłonię¬
tym stropem, wskutek czego często są zasypywane ska¬
łą opadającą ze stropu. W znanych dotychczas urządze¬
niach zasypane skałą mechanizmy ślizgowe stwarzają
duże opory ruchowe i są częstą przyczyną awarii obu¬
dowy.

Wymienionych wad i niedogodności nie ma urządzę-
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nie będące przedmiotem niniejszego patentu, którego
istota polega na tym, że do prowadniczych uchwytów
sztywno zamocowanych do trasy przenośnika i zaopa¬
trzonych w sworznie są przegubowe zamocowane dwu¬
stronne prowadniki, w których górne i dolne ślizgowe
elementy są połączone żebrem. Połączenie to jest wy¬
konane w taki sposób, żeby z obu stron prowadnika
powstała podłużna szczelina. Natomiast do tylnych czę¬
ści zestawów obudowy są zamocowane łączniki z głów¬
kami osadzonymi przesuwnie w szczelinach dwustron¬
nego prowadnika, przy czym boczne powierzchnie
główek, w przekroju podłużnym łączników są równole¬
głe do wewnętrznych powierzchni ślizgowych elementów
dźwigara lub prowadników.

Zaletą urządzenia według wynalazku jest między in¬
nymi to, że zapobiega ono spełzaniu zestawów obudo¬
wy w pokładach nachylonych oraz zabezpiecza stałe,
prostopadłe ustawianie się zestawów w stosunku do
przenośnika, nie stwarzając przy tym dużych oporów
w elementach współpracujących. Przez zastosowanie w
urządzeniu według wynalazku prowadnika zaopatrzone¬
go dwustronnie w szczeliny, w których są osadzone
główki łączników, wyeliminowano całkowicie zasypy¬
wanie elementów ślizgowych tego urządzenia skałą opa¬
dającą ze stropu. Dodatkową zaletą urządzenia jest je¬
go nieskomplikowana konstrukcja, łatwa w wykonaniu
i prosta w obsłudze. Poza tym urządzenie cechuje pew¬
ność i niezawodność działania.

Urządzenie według wynalazku jest uwidocznione w
przykładach wykonania na rysunku, na którym fig. 1,
3 i 5 przedstawiają dwa współpracujące ze sobą zesta¬
wy obudowy wraz z urządzeniem w widoku od tyłu, fig.
2, 4 i 6 — te same zestawy w widoku z góry w trzech
odmianach wykonania, a fig. 7 — szczegół dwustron¬
nego prowadnika w przekroju i współpracujących z nim
główek łączników.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2 do zgrzebłowego prze¬
nośnika 1 są przytwierdzone za pomocą tłoczysk 2
przesuwników hydraulicznych sąsiednie zestawy obudo¬
wy 3 i 4. Do przenośnika 1 w miejscach pomiędzy po¬
szczególnymi zestawami obudowy są zamocowane szty¬
wno prowadnicze uchwyty 5 zaopatrzone w otwory na
sworznie 6. Do każdego drugiego w kolejności uchwy¬
tu 5 jest zamocowany uchylnie dwustronny prowadnik 7.
Każdy prowadnik 7 składa się z górnego i dolnego śliz¬
gowego elementu 8, w kształcie litery „C", połączonych
pionowym żebrem 9 w taki sposób, aby z obu stron
prowadnika 7 powstały podłużne szczeliny 10. Do tyl¬
nej części zestawów obudowy 8 i 4 są przytwierdzone
łączniki 11 z główkami 12.

Podczas ruchu zestawów 3 i 4 podciąganych do prze¬
nośnika 1 lub w czasie odpychania przenośnika 1 w kie¬
runku czoła ściany od rozpartych zestawów obudowy,
łączniki 11 mogą przesuwać się wzdłuż szczeliny 10 nie
tracąc powiązania z prowadnikiem 7. W ten sposób ze¬
stawy obudowy 3 i 4 mogą poruszać się w stosunku do
prowadnika 7 tylko w kierunku podłużnym. Łączniki 11
są połączone z zestawami obudowy trwale lub za po¬
mocą elastycznych podkładek gumowych, względnie
sprężyn umożliwiających niewielkie przesunięcia łącz¬
ników 11 w kierunku prowadnika 7.

Działanie urządzenia według wynalazku podczas pra¬
cy obudowy w pokładzie nachylonym jest następujące.
Na fig. 2 zestaw 4 znajduje się w położeniu wyjścio¬
wym czyli jest cofnięty w stosunku do przenośnika 1,

< ;• ;. 4
a zestaw 3 znajduje się w położeniu przesuniętym do-
przodu. Po zwolnieniu podpór hydraulicznych zestawu
4 jest on podciągany do przenośnika 1, z którym jest
związany drągiem 2 przesuwnika hydraulicznego. Ze-

5 - staw obudowy 4 wchodząc pomiędzy dwa sąsiednie pro¬
wadnicze uchwyty 5 ustawia się swoją przednią czę¬
ścią we właściwym położeniu prostopadle do przenośni¬
ka 1. Tylna część zestawu 4 jest związana z prowadni¬
kiem 7 za pomocą łącznika 11. Zestaw 3 jest również

10 złączony z prowadnikiem 7 za pomocą przynależnego
łącznika 11.

W ten sposób rozparty zestaw 3 poprzez łącznik 11
utrzymuje w stałym położeniu prowadnik 7, który po¬
przez łącznik 11 poluzowanego zestawu 4 zapobiega je-

15 go zsuwaniu po upadzie podczas podciągania w kierun¬
ku czoła ściany. Dwustronny prowadnik 7 spoczywa
swobodnie na spągu, a główki 12 łączników 11 zesta¬
wów obudowy 3 i 4 są ukryte wewnątrz prowadnika 7,
co zapobiega zakleszczaniu się ich i ubijaniu kamienia.

20 stropowego znajdującego się między zestawami. Powo¬
duje to zmniejszenie siły potrzebnej do przesuwania
zestawu obudowy oraz wydatnie zmniejsza hamujące
działanie kawałków skał stropowych znajdujących się
pomiędzy zestawami przy wypychaniu trasy przenośni-

25 kaw nowe pole robocze.
Na fig. 3 i 4 przedstawiona jest druga odmiana urzą¬

dzenia według wynalazku zapobiegającego spełzaniu ze¬
stawów obudowy w pokładach nachylonych. W odmia¬
nie tej na swobodnym końcu dźwigara 13 przytwier-

30 dzone są łączniki 14 zakończone główkami 15. Do spą-
gownic zestawów obudowy 3 i 4 przytwierdzone są
prowadniki 16 i 17 wykonane, na przykład z kątowni¬
ków, tworząc szczeliny 18, w których znajdują się
główki 15 łączników 14. W ten sposób oba zestawy 3

35 i 4 mogą się poruszać niezależnie w kierunku przenoś¬
nika 1, ale nie mogą się przemieszczać w kierunku pro¬
stopadłym do osi dźwigara 13. W opisanej odmianie
dźwigar 13 jest krótszy (o długość posuwu obudowy) niż
w rozwiązaniu poprzednim, a więc w przypadku za-

40 sypania go kamieniem stropowym opory przesuwania
zestawu, jak również wypychania przenośnika zgrzebło¬
wego, są odpowiednio mniejsze.

Opisane wyżej oba rozwiązania urządzenia umożli¬
wiają zachowanie jednakowego położenia obu sąsied-

45 nich zestawów względem siebie oraz względem prze¬
nośnika zgrzebłowego. Na bardzo dużym upadzie i na
śliskim spągu może to być niewystarczające i wówczas
istnieje potrzeba korygowania położenia zestawów
względem przenośnika zgrzebłowego. W wyniku współ-

50 działania zestawów z prowadniczymi zaczepami 5 przed¬
nia część zestawów, nawet na dużym upadzie, zostanie
naprowadzona na właściwe miejsce w stosunku do prze¬
nośnika 1. Natomiast tylna część zestawów w warun¬
kach niesprzyjających może spełzać, w związku z czym

55 cały zestaw obudowy nie zajmie położenia prostopadle
do trasy przenośnika ścianowego.

Na fig. 5 i 6 przedstawiona jest odmiana urządze¬
nia umożliwiająca korygowanie położenia tylnej części
zestawów względem przenośnika zgrzebłowego 1. W od-

60 mianie tej łącznik 11 jest zamocowany sztywno do tyl¬
nej części spągownicy zestawu 3, natomiast w tylnej czę¬
ści zestawu 4 znajduje się hydrauliczny siłownik 19 dwu¬
stronnego działania. Tłoczysko 20 hydraulicznego siłow¬
nika 19 jest zakończone główką 21 zapobiegającą wy-

65 ślizgnięciu się tłoczyska 20 ze szczeliny 10 prowadni-
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ka 7. Hydrauliczny siłownik 19 sterowany jest trójdroż-
nym kurkiem rozdzielnym lub suwakowym rozdziela¬
czem 22 poprzez przewody 23.

Urządzenie według odmiany przedstawionej na fig. 5
i 6 działa w sposób następujący. Dla wymaganego pro¬
stopadłego ustawienia zestawów obudowy w stosunku do
trasy przenośnika 1 należy przesunąć kolejno tylną
część zestawów w kierunku odwrotnym do upadu. Dla¬
tego po wyrabowaniu (zwolnieniu) jednego z zestawów
na przykład zestawu 3 sterujemy rozdzielaczem 22 tak,
aby tłoczysko 20 z główką 21 przesuwało się w lewo.
Powoduje to przesunięcie (odchylenie) prowadnika 7,
który naciskając na łącznik 11 powoduje przesunięcie
(narzucenie) tylnej części zestawu 3. Po rozparciu ze¬
stawu 3 i zwolnieniu zestawu 4 przestawiamy tłoczy¬
sko 20 siłownika 19 w drugie skrajne położenie, co spo¬
woduje podciągnięcie zestawu 4 do zestawu 3. Odpowie¬
dnio sterując siłownik 19 można przestawiać zestawy 3
i 4 dowolnie w prawym lub lewym kierunku, zawsze
ustawiając je prostopadle do trasy przenośnika 1.

Na fig. 7 uwidoczniony jest szczegół prowadnika 7
w przekroju oraz współpracujących z nim główek łącz¬
ników w wykonaniu młotkowym 12a i dyskowym 12b,
przy czym boczne powierzchnie 12c główek 12 w prze¬
kroju podłużnym łączników są równoległe do wewnętrz¬
nych powierzchni 8a ślizgowych elementów 8 prowad¬
nika 7. Warunek ten dotyczy również powierzchni ze¬
wnętrznych główek 15 i wewnętrznych powierzchni śli¬
zgowych prowadników 16 i 17.

Prawidłowa praca obudowy zmechanizowanej w wy¬
robisku ścianowym w dużej mierze zależy od urządzeń,
z którymi obudowa współpracuje. Urządzenie zapobie¬
gające spełzaniu zestawów obudowy w pokładach na¬
chylonych według wynalazku w znacznym stopniu po¬
prawia współpracę zestawów z przenośnikiem ściano¬
wym, a także rozwiązuje w sposób prosty trudną i cza¬
sochłonną czynność jaką jest stałe prostopadłe utrzyma¬
nie i kroczenie obudowy i trasy przenośnika w nachy¬
lonym wyrobisku ścianowym. Usprawnia to pracę kom¬

pletu urządzeń w przodku ścianowym oraz stwarza wa¬
runki dla stosowania zdalnego automatycznego sterowa¬
nia maszyn i urządzeń w ścianach pokładów nachylo¬
nych.

5

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie zapobiegające spełzaniu obudowy zme¬
chanizowanej w pokładach nachylonych, znamienne tym,

10 że wzdłuż trasy przenośnika ma zabudowane uchwyty
(5) połączone przegubowo z prowadnikami (7) zaopa¬
trzonymi z dwóch stron w podłużne szczeliny (10), we¬
wnątrz których są osadzone przesuwnie główki (12) łącz¬
ników (11) zamocowanych do części tylnych zestawów

15 obudowy (3 i 4), przy czym boczne powierzchnie (12c)
główek (12), w przekroju podłużnym łączników (11) są
równoległe do wewnętrznych powierzchni (8a) ślizgo¬
wych elementów (8) prowadników (7).

2. Odmiana urządzenia według zastrz. 1, znamienna
20 tym, że na końcu dźwigara (13) ma zamocowane łącz¬

niki (14) z główkami (15) a do zestawów obudowy (3
i 4) zabudowane prowadniki (16 i 17) tak, aby tworzyły
szczelinę (18), W której przesuwnie są osadzone główki
(15) łączników (14).

25 3. Odmiana urządzenia według zastrz. 1 i 2, znamien¬
na tym, że do dolnej części zestawu obudowy (3) ma
zabudowany łącznik (11), a w tylnej części zestawu (4)
jest zabudowany hydrauliczny siłownik (19), którego tło¬
czysko (20) jest zakończone główką (21) osadzoną prze-

30 suwnie w szczelinie (10) dwustronnego prowadnika (7),
przy czym siłownik (19) jest sterowany osobnym trój-
drożnym kurkiem rozdzielczym lub suwakowym roz¬
dzielaczem (22).

4. Urządzenie według zastrz. 1—3, znamienne tym,

35 że łączniki (11 i 14) są zakończone główkami (12 i 15)
o różnym kształcie na przykład młotkowym (12a), dy¬
skowym (12b), przy czym łączniki (12 lub 14) są zamo¬
cowane trwale lub sprężyście do zestawów obudowy (3
i 4) lub dźwigara (13).
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