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(54) Zar{zenf k délkovému sutometickému ovladént polohy st¥fthectho wstroji{
chmelové révy

Vynélez se tyké zavtizeni k ddlkovému oviédéni polohy strihactho tstrojf chmelové
révy.

Dosud znémé zarfzeni na sutomatické ovléddnf, resp. udriovénf vyskové polohy
stithactho Ustrojf ne o¥ezévéni chmelovych rév Jsou opat¥ens ¢idlem na hornim konci
vodiciho ramene, které podle polohy radového drdtu chmelovych rév dévé Ffdici impuls,
pfendSeny vafkovym nebo pdkovym mechanismem ns hydrsulicky rozv4d&¥, umfstény v blizkosti
gidle. Ten pak ov14d4 linedrnf motor pro zdvfhéni nebo spoustén! vodictho remene.

V ddsledku umistdni zmin&nych orgénd na vodici{m remeni Je tim zvySena jeﬁo hmotnost,
co¥ neZédouci m¥rou zhor3uje vlastnf funkeci vyrovnévén{ a str{hén{ rév je pak providéno
v nevyhovujici{ kvalité,

Zebizenf k ddlkovému sutomatickému ovlddéns polohy stfihaciho Ustrojf chmelové
révy podle vynélezu tyto nevyhody odstrenuje. Jeho podstata spodivéd v tom, %e vykyvné
¢idlo vodicfho remene doléhé Jednak na Padovy drét chmelnice, Jjednek na pZstnici
hydraulického vélce, spojeného potrubim s ovlddacim vdlcem hydraulického rozvédsde,
propojeného s dvoudinnym linedrnim motorem vodicfho ramene a opatreného zp&tnovazebni

pruZinou. .
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Zer{zent k ddlkovému automatickému ovlédéni polohy st¥{haciho dstrov,ji chmelové
révy podle vyndlezu Je velmi Jednoduché, funk¥nd neprosto spolehlivé a lehké, coZ
vyrazné v priznivém sméru ovlivhuje rychlost a reakin{ echopnost viastni operace
vyrovnévéni st¥fhacfho dstroji do po¥adovené vyiky, tekZe préce Je provédéna ve
vyhovujfef kvalitd.

Ne vykrese je ve schematickém bokorysu zndzorndn p¥fklad provedeni zalfzeni
podle vyndlezu.

Na Zepu 2 vodiciho ramene J, opati‘eného ast¥thecim dstroaim 20 chmelové r‘vy 15
a spojeného kloubem 17 & rémem L8 stroje, Jo upraveno vykyvné $1dlo0 ), odprufené viii
vodicimu rameni ] smérem vzhiru k fadovému drétu 14 pruinou 4. Vykywné &idlo 1
doléhé na pistnici L9 hydraulického vélce 5, nepi. hlavniho véle¥ku brzdov‘ho systému
motorovych vozidel, napojeného ne vyrovnévecy zdsobn:; nédrs 8 a spojeného potrudbim
6 8 ovlddacim vélcem J, nepf. 2 ovlddéni spo:)ky‘ motorovych vozidel. Na ovlédect tyd
9 ovléddactho vélce‘ 1 doléh& hydraulicky rozvéddZ 10. Ten je napojen na p¥ivedni
tlgkové potrubl )13 & propojen spo Jovacimi potrubimi 21 s dvoydinnym linedrnim motorem
12, nakloubenym spo Jovacim &epem 16 na vodici remeno J. Na hydreaulicky rozvéd& 10
doléhé zp¥tnovezebni pruZina Ll

Zetizeni podle vynélezu pracuje takto: Vykyvné ¥1dlo ) doléhé pfi pojezdu stroje
v pédcich chmelové révy 15 na Fedovy drét L4 a podle jeho polohy vi&i zemi vykyvuje '
nshoru &i dold. Jeho pohyb se prendsi na hydraulicky vélec 3 a potrubim § je tento
pohyb prendsen na ovlddeci védlec 7, ktery pomoc{ ty&e 3 presunuje hydraulicky rozv4déd
10. Ten vpousti podle své polohy tlakovou kapalinu ne pr¥islusnou stranu dvou¥inného
1ineérnfho motoru 12, ¥{m¥ se zdvihé nebo spoudti vodict remeno 3 se st¥fhacim
dstrojim 20 do sprévnd polohy. Zpétnou vezbu pritom zadiﬁu:)e zpétnovezebi prufina J1
hydraulického rozvéd¥¥e 10.

PREDMET VYNALEZU

Zerizeni k ddlkovﬁnu automatickému ovléddnf polohy st¥thscfho dstroji chmelové
révy, opatfené vodicim remenem, na ném: je uspofédéno vykywné #1dlo pro indikaci
polohy, vyznetené tim, Ze vikyvné ¥idlo (1) vodictho ramene (3) doléhé jednak na
tedovy drét (14) chmelnice, jednak na pistnici (19) hydrsulického vélce (5), spojeného
potrubim (6) & ovliédecim vélcem (7) hydreulického rozvéddle (10), propojeného
s dvoudinnym motorem (12) vodiciho ramene (3) a opatfeného spstnovazebni pruZinou (11).
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