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一种货车车载微型风力发电智能控制系统

(57)摘要

本发明具体涉及一种货车车载微型风力发

电智能控制系统，通过将微型直流风力发电机进

行排列，构成微型直流风力发电机组，将所述微

型直流风力发电机组固定安装在风力发电机组

外框上，所述风力发电机组外框外安装了升降支

架，所述升降支架接收智能控制器发送的控制信

号进行升降运动，实现了所述微型风力发电机智

能控制系统安装方便的，另外通过所述智能控制

器中设置感应器分别对货车行驶不同阶段的所

述微型直流风力发电机进行控制，达到对货车整

车风阻的控制，不仅解决了平路或上坡阶段风阻

过大的问题，还实现了在货车不同行驶阶段，降

低货车能源消耗的目的。
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1.一种货车车载微型风力发电智能控制系统，其特征在于：包括在升降支架(3)上固定

的风力发电机组外框(1)，所述风力发电机组外框(1)安装在微型直流风力发电机(2)外，所

述微型风力发电机(2)的直流输出连接到电源适配器(5)上，所述电源适配器(5)将固定电

压输出到蓄电池系统(6)，所述蓄电池系统(6)供电于智能控制器(7)，所述智能控制器(7)

输出控制信号到用于给所述升降支架(3)供电的升降电机(4)。

2.根据权利要求1所述的一种货车车载微型风力发电智能控制系统，其特征在于：所述

智能控制器(7)设置传感器用于检测货车俯仰状态。

3.根据权利要求2所述的一种货车车载微型风力发电智能控制系统，其特征在于：所述

传感器为陀螺仪。

4.根据权利要求1所述的一种货车车载风力发电智能控制系统，其特征在于：所述微型

直流风力发电机(2)构成微型风力发电机组；所述微型直流风力发电机(2)为超微型直流风

力发电机，所述超微型直流风力发电机的直径为半米以内。

5.根据权利要求1所述一种货车车载风力发电智能控制系统，其特征在于：所述货车车

载微型风力发电智能控制系统安装于货车车头部分，所述控制信号包括上升指令，下降指

令。

6.本发明还包括一种货车车载风力发电智能控制方法，其特征在于：所述货车车载风

力发电智能控制方法，包括步骤如下：

S1.所述智能控制器(7)通过所述陀螺仪感知到货车俯仰状态，判断货车是否在平路或

上坡，如果所述货车在平路或上坡，所述智能控制器(7)向所述升降支架(3)发出下降指令，

所述微型风力发电组停止发电，并减少所述货车风阻，否则进入S2；

S2.所述智能控制器(7)通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当所述智能控制器(7)检

测到车头俯仰角的向下俯角大于某个角度A，且保持时间超过T1时，所述智能控制器(7)向

所述升降支架发出上升指令，微型风力发电机组将风能转换为电能，并增大所述货车风阻；

S3.所述智能控制器通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当所述智能控制器(7)检测到

车头俯仰角的向下俯角小于某个角度B，或者向上仰角大于等于零度，且保持时间超过T2

时，所述智能控制器(7)向所述升降支架发出下降指令，减少所述货车风阻。

7.根据权利要求6所述的一种货车车载风力发电智能控制方法，其特征在于：所述某个

角度A为10°，所述某个角度B为5°。

8.根据权利要求6所述的一种货车车载风力发电智能控制方法，其特征在于：所述T1为

10秒，所述T2为5秒。
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一种货车车载微型风力发电智能控制系统

技术领域

[0001] 本发明属于风力发电技术领域，具体涉及一种货车车载微型风力发电智能控制系

统。

背景技术

[0002] 货车由于运行路程较远，其在运行和下坡过程中由于与空气相对运动会产生巨大

的风力。该风力一般是被当做货车阻力消耗掉，增大货车本身能源消耗同时也造成风能的

浪费。

[0003] 现有技术中采用车载微型风力发电相关发明主要集中于风力发电机的结构设计，

如专利号CN108131255A公开的一种微型结构式风力发电装置，包括结构架以及若干垂直分

布在结构架上的微型风电转化模块，达到了利用较小的资源实现风能和电能转换的目的，

但是现有技术中风力发电机设计不仅没有考虑到风力发电机本身的风阻，给在上坡和平路

行驶的货车本身带来的能源消耗，还存在货车在行驶条件下，如何控制风力发电机，让其只

在货车下坡时利用风力发电，并通过下坡提高车体风阻达到减少刹车损耗的目的，是目前

亟待解决的技术问题。

发明内容

[0004] 本发明的目的是为了解决上述技术问题，提供一种安装方便的货车车载微型风力

发电智能控制系统。

[0005] 为实现上述发明目的，本发明所采用的技术方案是：一种货车车载微型风力发电

智能控制系统，包括在升降支架上固定的风力发电机组外框，所述风力发电机组外框安装

在微型直流风力发电机外，所述微型直流风力发电机构成微型风力发电机组，所述微型风

力发电机组的直流输出连接到电源转换适配器上，所述电源转换适配器将固定电压输出到

蓄电池系统，所述蓄电池系统供电于智能控制器，所述智能控制器输出控制信号到用于给

所述升降支架供电的升降电机。

[0006] 优选的：所述智能控制器设置传感器用于检测货车俯仰状态。所述传感器为陀螺

仪。

[0007] 优选的：所述货车车载微型风力发电智能控制系统安装于货车车头部分。

[0008] 优选的：所述微型直流风力发电机为超微型直流风力发电机，所述超微型直流风

力发电机的直径为半米以内。

[0009] 优选的：所述控制信号包括上升指令，下降指令。

[0010] 本发明还包括一种货车车载微型风力发电智能控制方法，包括步骤如下：

[0011] S1 .所述智能控制器通过所述陀螺仪感知到货车俯仰状态，判断货车是否在平路

或上坡，如果所述货车在平路或上坡，所述智能控制器向所述升降支架发出下降指令，所述

微型风力发电组停止发电，并减少所述货车风阻，否则进入S2；

[0012] S2.所述智能控制器通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当货车智能控制器检测
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到车头俯仰角的向下俯角大于某个角度A，且保持时间超过T1时，所述智能控制器向所述升

降支架发出上升指令，所述微型风力发电机组将风能转换为电能，并增大所述货车风阻；

[0013] S3.所述智能控制器通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当货车智能控制器检测

到车头俯仰角的向下俯角小于某个角度B，或者向上仰角大于等于零度，且保持时间超过T2

时，所述智能控制器向所述升降支架发出下降指令，减少所述货车风阻。

[0014] 优选的：所述某个角度A为10°，所述某个角度B为5°；

[0015] 优选的：所述T1为10秒，所述T2为5秒。

[0016] 本发明具有以下有益效果：

[0017] 1、本发明提供的一种货车车载微型风力发电智能控制系统，通过在框架内排列微

型直流输出风力发电机，构成超微型风力发电机组，实现了安装方便的技术效果。

[0018] 2、本发明提供的一种货车车载微型风力发电智能控制系统，通过升降系统对风力

发电机组进行智能升降控制，不仅有效避免了在上坡和平路行驶时增加货车本身风阻的技

术问题，达到了减少货车能源消耗的目的，还实现了利用陀螺仪检测货车俯仰状态以确定

是否需要风力发电，达到了下坡风力发电的同时，降低因风阻而导致的货车本身能源消耗

的技术效果。

附图说明

[0019] 图1为本发明的一种货车车载微型风力发电智能控制系统结构示意图；

[0020] 图2为本发明的一种货车车载微型风力发电智能控制方法优选实施方式1的示意

图；

[0021] 图3为本发明的一种货车车载微型风力发电智能控制方法优选实施方式2的示意

图。

具体实施方式

[0022] 如图1所示的，本发明的一种货车车载微型风力发电智能控制系统。包括在升降支

架3上固定的风力发电机组外框1，所述风力发电机组外框1安装在微型直流风力发电机2

外，所述微型风力发电机2的直流输出连接到电源适配器5上，所述电源适配器5将固定电压

输出到蓄电池系统6，所述蓄电池系统6供电于智能控制器7，所述智能控制器7输出控制信

号到用于给所述升降支架3供电的升降电机4。

[0023] 进一步的，所述智能控制器7设置传感器用于检测货车俯仰状态。所述传感器为陀

螺仪。

[0024] 所述货车车载微型风力发电智能控制系统安装于货车车头部分。

[0025] 为了达到便于安装的目的，本发明通过将所述微型直流风力发电机2进行排列，构

成微型风力发电机组。具体的，所述微型风力发电机组的所述微型直流风力发电机的数量

根据部署需要调整，优选的，3个所述微型风力发电机2为一组，构成所述微型风力发电机

组。

[0026] 进一步的，所述微型直流风力发电机2为超微型直流风力发电机，所述超微型直流

风力发电机的直径为半米以内。

[0027] 为了实现利用车载微型风力发电的货车具有能源消耗低的优点，结合图2和图3所
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示，一种货车车载微型风力发电智能控制方法优选实施方式1的示意图以及一种货车车载

微型风力发电智能控制方法优选实施方式2的示意图，具体说明步骤如下：

[0028] S1.所述智能控制器7通过所述陀螺仪感知到货车俯仰状态，通过结合货车车头俯

仰角以及状态持续时间，判断货车是否在平路或上坡。如果所述货车在平路或上坡，所述智

能控制器7向所述升降支架3发出下降指令，所述微型风力发电组停止发电，并减少所述货

车风阻，否则进入S2；

[0029] S2.所述智能控制器7通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当货车智能控制器7检

测到车头俯仰角的向下俯角大于某个角度A，且保持时间超过T1时，所述智能控制器7向所

述升降支架发出上升指令，所述微型风力发电机组将风能转换为电能，并增大所述货车风

阻；

[0030] S3.所述智能控制器7通过所述陀螺仪检测货车俯仰状态：当货车智能控制器7检

测到车头俯仰角的向下俯角小于某个角度B，或者向上仰角大于等于零度，且保持时间超过

T2时，所述智能控制器7向所述升降支架发出下降指令，减少所述货车风阻。

[0031] 进一步的，所述某个角度A为10°，所述某个角度B为5°；所述T1为10秒，所述T2为5

秒。

[0032] 综上，本发明为了实现便于安装的目的，将现有的微型直流风力发电机进行排列，

构成微型直流风力发电机组，将所述微型直流风力发电机组固定安装在风力发电机组外框

上，所述风力发电机组外框通过升降支架控制，所述升降支架接收智能控制器发送的控制

信号进行升降运动，从而实现了一种便于安装的货车车载微型风力发电智能控制系统。

[0033] 为了实现车载微型风力发电的货车具有能源消耗低的目的，本发明还包括一种货

车车载微型风力发电智能控制方法，通过在所述智能控制器中设置陀螺仪感知货车俯仰状

态，结合货车车头俯仰角以及状态持续时间，一方面实现了在下坡阶段利用所述微型直流

风力发电机将风能转换为电能，还通过所述微型直流风力发电机组增加了所述货车的风

阻，降低了货车在下坡阶段能源消耗；另一方面，通过所述智能控制器控制所述微型直流风

力发电机组的位置，实现了在平路或上坡阶段，减少所述微型直流风力发电机组带来的货

车风阻，达到了降低货车在平路或上坡阶段的能源消耗的技术效果。
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图1

图2
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