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DESCRIPCION
Conector universal para la fijacion de una escobilla de limpiaparabrisas con multiples tipos de brazos de limpiaparabrisas
Antecedentes
1. Campo técnico

La presente invencion se refiere a un conector universal para la fijacion de una escobilla de limpiaparabrisas con multiples
tipos de brazos de limpiaparabrisas.

2. Informacién antecedente

Un conector segln se define en el preambulo de la reivindicacion 1 se conoce a partir del documento US 2004/123414 A1.
No puede usarse para la conexién de escobillas de limpiaparabrisas de tipo botén de empuje o de tipo insercién y bloqueo.

Los automoviles usan una diversidad de brazos de limpiaparabrisas para mover una escobilla de limpiaparabrisas. Debido
a que las escobillas de limpiaparabrisas deben ser reemplazadas periédicamente, un potencial comprador de una escobilla
de limpiaparabrisas frecuentemente encuentra dificil identificar una escobilla de limpiaparabrisas expuesta en una tienda
que pueda conectarse con el brazo del limpiaparabrisas de su automdvil. En el pasado, esta situacion se ha abordado
mediante el suministro de multiples conectores, bien en pagquetes separados o bien con la propia escobilla, de manera que
el consumidor pueda emparejar el conector apropiado con el brazo de limpiaparabrisas del automovil del consumidor. Esta
practica puede ser engorrosa en el sentido de que el consumidor tiene que hacer frente a multiples conectores. Ademas,
frecuentemente, los conectores se proporcionan como multiples piezas que pueden ser faciles de perder. Ademas, puede
haber situaciones en las que los conectores adquiridos no son apropiados para la fijacion al brazo de limpiaparabrisas del
consumidor.

Breve sumario de la invencion

Un aspecto de la presente invencion se refiere a un conector para conectar una escobilla de limpiaparabrisas y multiples
tipos de brazos de limpiaparabrisas tal como se define en la reivindicacion 1. El conector incluye una base para su fijacion
a una escobilla de limpiaparabrisas. El conector incluye ademas un elemento de recepcion fijado a la base, teniendo el
elemento de recepcion una estructura para recibir y para conectarse a multiples brazos de limpiaparabrisas diferentes.
Dicha estructura comprende una superficie de soporte y una superficie de acoplamiento separada de y frente a dicha
superficie de soporte. Dicha superficie de acoplamiento y dicha superficie de soporte definen una ranura dimensionada
para recibir de manera ajustada una superficie de un brazo de limpiaparabrisas, en el que dicha superficie de acoplamiento
comprende una lenglieta de acoplamiento. Un extremo de dicha lenglieta de acoplamiento no esta fijado y tiene una
protuberancia frente a dicha superficie de soporte, en el que un primer brazo de dichos brazos de limpiaparabrisas es un
brazo de limpiaparabrisas con un pasador o un brazo de limpiaparabrisas con un gancho con forma de gancho. Un segundo
brazo de dichos brazos de limpiaparabrisas se selecciona de entre el grupo que consiste en un brazo de limpiaparabrisas
de tipo botdn con pestafa de empuje (PTB) y de tipo insercion y bloqueo (I & L). La superficie de acoplamiento comprende
ademas un primer soporte lateral, un segundo soporte lateral frente a dicho primer soporte lateral, en el que un extremo de
dicha lenglieta de acoplamiento esta fijado tanto a dicho primer soporte lateral como a dicho segundo soporte lateral y un
extremo opuesto de dicha lenglieta de acoplamiento no esta fijado. Una cavidad esta definida en parte por una parte de
extremo de los soportes laterales primero y segundo, las paredes laterales del elemento de recepcion y la superficie de
soporte. Dicha superficie de soporte comprende ademas un par de topes de alas flexibles unos frente a otros y pueden
presionarse unos hacia otros a lo largo de una direccion que es perpendicular a un eje longitudinal de dicha ranura. Dicho
elemento de recepcidn tiene una estructura para recibir y para ser conectada a al menos seis brazos de limpiaparabrisas
diferentes, y dichos al menos seis brazos de limpiaparabrisas diferentes comprenden al menos tres clases diferentes de
brazos de limpiaparabrisas.

Un segundo aspecto de la presente invencion se refiere a un limpiaparabrisas que incluye una escobilla de
limpiaparabrisas, un brazo de limpiaparabrisas y un conector tal como se ha definido anteriormente.

Otras caracteristicas de la presente invencion se definen en las reivindicaciones secundarias.

Uno o mas aspectos de la presente invencién proporcionan la ventaja de proporcionar la posibilidad de fijar una escobilla
de limpiaparabrisas a multiples brazos de limpiaparabrisas mediante el uso de sélo un Unico conector.

Uno o mas aspectos de la presente invencién proporcionan la ventaja de proporcionar la posibilidad de fijar una escobilla
de limpiaparabrisas a multiples brazos de limpiaparabrisas con un conector con una construccion de una sola pieza.

Los dibujos adjuntos, que se incorporan a y que constituyen parte de la presente memoria descriptiva, y junto con la
descripcion general proporcionada anteriormente y la descripcién detallada proporcionada mas adelante, sirven para
explicar las caracteristicas de la presente invencion.
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Breve descripcion de los dibujos
En los dibujos:

La Fig. 1A muestra una vista en perspectiva de una realizacion de un conector para conectar una escobilla de
limpiaparabrisas y multiples tipos de brazos de limpiaparabrisas, en la que la tapa esta abierta;

La Fig. 1B muestra una vista en perspectiva del conector de la Fig. 1A cuando la tapa estéa cerrada;
La Fig. 1C muestra una vista en despiece ordenado del conector de la Fig. 1A;

La Fig. 2 muestra una vista lateral izquierda del conector de la Fig. 1B;

La Fig. 3 muestra una vista lateral derecha del conector de la Fig. 1B;

La Fig. 4 muestra una vista superior del conector de la Fig. 1B;

La Fig. 5 muestra una vista inferior del conector de la Fig. 1B;

La Fig. 6 muestra una vista frontal del conector de la Fig. 1B;

La Fig. 7 muestra una vista posterior del conector de la Fig. 1B;

Las Figs. 8A-D muestran tres posibles clases de conectores de brazos de limpiaparabrisas que pueden fijarse al conector
de las Figs. 1A-C;

Las Figs. 9A-B muestran una posible manera de fijar un brazo de limpiaparabrisas con pasador al conector de las Figs.
1A-C;

Las Figs. 10A-C muestran una posible manera de fijar un tipo de brazo de limpiaparabrisas con canal, conocido cominmente
como un brazo del limpiaparabrisas de tipo botdn con lenglieta de empuje (PTB), al conector de las Figs. 1A-C;

Las Figs. 11A-C muestran una posible manera de fijar un tipo de brazo de limpiaparabrisas con canal, conocido
comUnmente como un brazo de limpiaparabrisas de tipo insercion y bloqueo (I & L), al conector de las Figs. 1A-C;

Las Figs. 12A-B muestran una posible manera de fijar un brazo de limpiaparabrisas con un gancho con forma de J al
conector de las Figs. 1A-C;

La Fig. 13A muestra una vista lateral del conector de las Figs. 1A-C fijado a un brazo de limpiaparabrisas con un gancho
con forma de J;

La Fig. 13B muestra una vista superior del conector y del brazo de limpiaparabrisas con un gancho con forma de J de la
Fig. 13A;

La Fig. 13C muestra una vista en seccion transversal del conector y del brazo de limpiaparabrisas con un gancho con
forma de J de la Fig. 13A tomada a lo largo de la linea B-B de la Fig. 13A;y

La Fig. 13D muestra una vista en seccion transversal del conector y del brazo de limpiaparabrisas con un gancho con
forma de J de la Fig. 13A tomada a lo largo de la linea A-A de la Fig. 13A.

Descripcion detallada de las realizaciones preferidas

Las Figs. 1A-C y 2-7 muestran un conector 100 para conectar una escobilla de limpiaparabrisas y mdultiples tipos de brazos
de limpiaparabrisas. El conector 100 incluye una base 102 que se usa para fijar el conector 100 a una escobilla de
limpiaparabrisas. En particular, la parte inferior de la base 102 incluye dedos flexibles que se acoplan a un soporte
posicionado en la parte central de la escobilla de limpiaparabrisas. Un ejemplo de una posible escobilla de limpiaparabrisas
a la que puede fijarse el conector 100 es la escobilla de limpiaparabrisas comercializada bajo el nhombre Latitude y
distribuida bajo la marca Rain-X por ITW Global Brands. Cabe sefalar que la base 102 puede revisarse para permitir su
fijacion a otros tipos de escobillas de limpiaparabrisas, tales como las escobillas de limpiaparabrisas fabricadas por ADM21
Co., LTD., Anco, Bosch, Corea Autoparts Producing Corp., KCW Corporation, Proline, Trico y Valeo.

El conector 100 incluye un elemento 104 de recepcion que esta fijado de manera pivotante a una parte superior de la base
102. En particular, el elemento 104 de recepcion tiene un par de pasadores (no mostrados) uno frente al otro sobre las
superficies interiores de las paredes 108, 110 laterales opuestas del elemento 104 de recepcién. Los pasadores se insertan
en los orificios 105 de los topes 130 de pivote adyacentes que son integrales con la base 102. De esta manera, el elemento
102 de recepcién es capaz de pivotar alrededor de los pasadores. Tal como se muestra en la Fig. 1C, la base 102 esta
fijada de manera integral a un par de topes 130 de pivote uno frente al otro y paralelos entre si. Los topes 130 de pivote
tienen forma idéntica y estan posicionados de manera que sus muescas 131 y 133 estén alineadas con los bordes inferiores
de los rebajes 112, 114, 116 y 118 y sean adyacentes a los mismos.
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Tal como se explicara a continuacién, el elemento 104 de recepcion tiene una estructura para recibir y para conectarse a
al menos seis brazos de limpiaparabrisas diferentes, que estan definidos para pertenecer a al menos tres clases diferentes
de brazos de limpiaparabrisas. Una clase de brazos de limpiaparabrisas a los que puede fijarse el conector 100 son los
brazos de limpiaparabrisas con brazo con pasador, cuyos ejemplos son los brazos 200, 202 de limpiaparabrisas, en los
que los extremos proximales de dichos brazos de limpiaparabrisas con brazo con pasador se muestran en las Figs. 8A (1)-
(2). Para dicha fijacion, una tapa de bloqueo o cubierta 106 se hace pivotar a una posicién abierta, tal como se muestra en
la Fig. 1A. El movimiento de pivote de la tapa 106 de bloqueo se consigue mediante un par de pasadores (no mostrados),
uno frente al otro, en un extremo inferior de la tapa 106 de bloqueo. Los pasadores se insertan en las aberturas
correspondientes formadas en las superficies interiores de las paredes 108 y 110 laterales opuestas del elemento 104 de
recepcion. De esta manera, la tapa 106 de bloqueo pivota alrededor de un eje alineado con los pasadores desde la posicién
abierta mostrada en la Fig. 1A a una posicion cerrada mostrada en la Fig. 1B.

Con la tapa 106 de bloqueo en la posicion abierta, un brazo de limpiaparabrisas con pasador puede fijarse al conector 100
a través del elemento 104 de recepcion. El conector 100 puede acomodar multiples tamaros de brazos de pasador, tales
como pasadores 200, 202 de limpiaparabrisas pequenos y grandes de las Figs. 8A (1)-(2). Esto se consigue en parte
formando un par de rebajes o aberturas 112 y 114 en la pared 108 lateral y rebajes o aberturas 116 y 118 enfrentados
entre si y de tamano idéntico formados en la pared 110 lateral. Los rebajes 112 y 116 superiores tienen un didmetro que
corresponde al diametro de la parte distal de un brazo 202 de limpiaparabrisas con pasador pequefio. De manera similar,
los rebajes 114 y 118 inferiores tienen un didmetro que corresponde al diametro de la parte distal de un brazo 200 de
limpiaparabrisas con pasador grande.

La fijacién del brazo 200 de limpiaparabrisas con pasador grande o del brazo 202 de limpiaparabrisas con pasador pequefno
se consigue de una manera similar. En el caso de la fijacién del brazo 200 de limpiaparabrisas con pasador grande, el
extremo 204 distal se alinea con el rebaje 114, tal como se muestra en la Fig. 9A. A continuacién, el extremo 204 distal se
inserta a través del rebaje 114 hasta que el extremo 204 distal se recibe en el interior del rebaje 118 y se extiende
ligeramente mas alla del exterior de la pared 110 lateral. En esta posicion, la tapa 106 de bloqueo se pivota a la posicion
cerrada de la Fig. 1B, en la que las protuberancias 120 laterales (véanse las Figs. 1A y 1C) de la tapa 106 de bloqueo se
acoplan a las muescas 122 (véanse las Figs. 1A'y 1C) formadas en las paredes 108 y 110 laterales. El acoplamiento en
las muescas 122 por las protuberancias 120 laterales causa un chasquido, tal como se muestra en la Fig. 11B, que indica
que el brazo de limpiaparabrisas con pasador esta bloqueado y fijado con el conector 100. Cabe sefalar que, en la posicion
cerrada, una muesca o superficie 124 con forma de C de la tapa 106 de bloqueo se acopla a la parte 206 media del brazo
200 de limpiaparabrisas con pasador y presiona el brazo 200 de limpiaparabrisas con pasador en general contra los bordes
de los rebajes 114 y 118. La muesca o superficie 124 con forma de C tiene preferiblemente una forma que corresponde a
la forma de la parte 206 media. La extraccion del brazo 200 de limpiaparabrisas con pasador se consigue moviendo la tapa
106 de bloqueo a la posicion abierta de la Fig. 1Ay tirando del extremo distal del brazo 202 de limpiaparabrisas con pasador
a través de los rebajes 114y 118.

De manera similar a la descrita anteriormente con respecto al brazo 200 de limpiaparabrisas con pasador grande, cuando
el brazo 202 de limpiaparabrisas con pasador pequeiio se fija mediante su insercién a través de los rebajes 112, 116, una
superficie 126 con forma de C mas pequena de la tapa 106 de bloqueo se acopla a una parte media del brazo 202 de
limpiaparabrisas con pasador cuando la tapa 106 de bloqueo esta cerrada. La extraccion del brazo 202 de limpiaparabrisas
con pasador se consigue moviendo la tapa 106 de bloqueo a la posicién abierta de la Fig. 1A y tirando del extremo distal
del brazo 202 de limpiaparabrisas con pasador a través de los rebajes 112y 116.

Cabe sefialar que el elemento 104 de recepcion incluye un collar 128 con forma de C que se extiende alejandose del rebaje
114 y la pared 108 lateral para prevenir que el extremo 204 distal se extienda demasiado mas alla del rebaje 118 y al
exterior de la pared 110 lateral.

Tal como se ha indicado anteriormente, el movimiento de la tapa 106 de cubierta a la posicion cerrada bloquea el brazo de
limpiaparabrisas con pasador en su posicién. Cabe sefialar que, durante la insercién del brazo 200, 202 de limpiaparabrisas
con pasador en el elemento 104 de recepcion, el extremo distal del brazo 200, 202 de limpiaparabrisas con pasador se
acopla en las muescas 131 o las muescas 133 del tope 130 de pivote que estan posicionados en el interior del elemento
104 de recepcion. Dicho acoplamiento depende de si el brazo de limpiaparabrisas con pasador se inserta en los rebajes
112, 116 o en los rebajes 114, 118. Ademas, el acoplamiento simultdneo del brazo de limpiaparabrisas con pasador en los
rebajes y las muescas previene que el elemento 104 de recepcion pivote con relacion a la base 102.

Una segunda clase de brazos de limpiaparabrisas a los que puede fijarse el conector 100 son los brazos de
limpiaparabrisas de tipo brazo con canal, siendo los ejemplos de dicha clase el brazo 208 de limpiaparabrisas con botén
con lengleta de empuje (PTB) mostrado en la Fig. 8B y el brazo 210 de limpiaparabrisas de tipo insercién y bloqueo (I &
L) mostrado en la Fig. 8C. En el caso del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB, todo el brazo 208 de limpiaparabrisas
estd alineado con una ranura 140 (véase la Fig. 10A) que estéa definida por el espacio entre una superficie 142 de soporte
del elemento 104 de recepcién y una superficie 144 de acoplamiento que esta separada de la superficie 142 de soporte y
frente a la misma. La ranura 140 esta dimensionada para recibir comodamente una superficie 210 superior del extremo
distal alineado del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB que se inserta en la ranura 140, tal como se muestra en la
Fig. 10B. Tal como se muestra en las Figs. 1A-B, la superficie 144 de acoplamiento incluye un primer soporte 146 lateral y
un segundo soporte 148 lateral frente al primer soporte 146 lateral. La superficie 144 de acoplamiento incluye ademas una
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lenglieta 150 de acoplamiento, en la que un extremo 152 de la lenglieta 150 de acoplamiento esta fijada a ambos soportes
146, 148 laterales y un extremo 154 opuesto de la lenglieta 150 de acoplamiento no esta fijado y tiene una protuberancia
155 (véanse las Figs. 2-3 y 7) sobre la superficie inferior de la lenglieta 150 de acoplamiento frente a la superficie 142 de
soporte. El primer soporte 146 lateral y el segundo soporte 148 lateral se mueven independientemente de la lenglieta 150
de acoplamiento y viceversa.

Una vez que la superficie 210 superior del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB se inserta en la ranura 140, el brazo
208 de limpiaparabrisas de tipo PTB se empuja adicionalmente al interior de la ranura 140 hacia la tapa 106 de bloqueo
hasta que la protuberancia 155 sobre la superficie inferior de la lengiieta 150 de acoplamiento se acopla a presién en una
abertura 812 rectangular de la superficie 210 superior del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB. Cuando se escucha
el chasquido de la insercién de la protuberancia 155 a través de la abertura 812, este indica que el brazo 208 de
limpiaparabrisas de tipo PTB esta fijado al conector 100. Cabe sefalar que, durante la insercion del brazo 208 de
limpiaparabrisas de tipo PTB, las lenguetas 214 laterales se acoplan a los bordes 156 inferiores de la superficie 142 de
soporte. Ademas, en la posicién bloqueada, los rebordes 216 del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB quedan
atrapados previniendo que se alejen significativamente de la tapa 106 de bloqueo por un par de topes 158 de alas flexibles
enfrentadas. Los topes 158 de ala flexible pueden presionarse uno hacia el otro a lo largo de una direccion que es
perpendicular a un eje longitudinal de la ranura 140.

La extraccion del brazo 208 de limpiaparabrisas de tipo PTB que esta bloqueado en su posicién se consigue pivotando
hacia arriba una muesca 160 de liberacion sobre la superficie superior de la lenglieta 150 de acoplamiento. Dicho
movimiento de pivote causa que la protuberancia 155 sobre la superficie inferior de la lengtieta 150 de acoplamiento sea
retirada desde la abertura 812. En esta etapa, el brazo PTB puede extraerse de la ranura 140 una vez que los topes 158
de ala flexible se presionan uno hacia el otro.

Tal como se muestra en la Fig. 11A, la fijacién de un brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L al conector 100 se consigue
primero inclinando y alineando el extremo distal del brazo 218 de limpiaparabrisas de manera que se inserte en la ranura
140 y un canal definido entre las paredes laterales de la superficie 142 de soporte. Dicha inclinacion es necesaria para que
un borde frontal de una parte 157 curva (véase la Fig. 8C) del brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L pueda insertarse
libremente en la ranura 140. Cabe sefalar que la ranura 140 y el canal se apoyen entre si y estén en comunicacion fluida
entre si con el canal posicionado mas cerca de la tapa 106 de bloqueo que la ranura 140. Una vez que la parte 157 curva
se inserta en la ranura 140, el brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L se hace pivotar hacia abajo y la superficie superior
del brazo 218 de limpiaparabrisas | & L se empuja al interior de la ranura 140 hacia la cubierta 106 de bloqueo, tal como
se muestra en la Fig. 11B. El empuje del brazo 218 de limpiaparabrisas se continda hasta que los rebordes 220 pasen
sobre las superficies superiores de los topes 158 de ala y los rebordes 220 pasen los topes 158 del ala. Tal como se
muestra en la Fig. 11C, en este punto los topes 158 de ala se acoplan a presion detras de los rebordes 220 previniendo
de esta manera que el brazo de limpiaparabrisas de tipo | & L se salga de la ranura 140. También en este punto, la parte
157 curva entra en el canal y se acopla a un reborde del elemento 104 de recepcién que tiene una forma complementaria
a la forma de la parte 157 curva. Cuando se escucha el chasquido de insercién de los topes 158 de ala, este indica que el
brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L esta fijado al conector 100.

La extraccion del brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L que esta bloqueado en su posicion se consigue apretando
los topes 158 de ala uno hacia el otro para permitir que los rebordes 220 se muevan mas alla de los topes 158 de ala y se
alejen de la cubierta 106 de bloqueo. Con esta configuracion, el brazo 218 de limpiaparabrisas de tipo | & L puede extraerse
desde la ranura 140.

Una tercera clase de brazos de limpiaparabrisas a los que puede fijarse el conector 100 son los brazos de limpiaparabrisas
con gancho en forma de J. Los ejemplos de dichos brazos de limpiaparabrisas son los brazos 212, 214 de limpiaparabrisas
con gancho en forma de J de las Figs. 8D (1)-(2), en los que se muestran los extremos proximales de dichos brazos de
limpiaparabrisas de brazo con pasador. Para dicha fijacién, la tapa de blogueo o la cubierta 106 se pivota a una posicién
abierta, tal como se muestra en la Fig. 1A.

Con la tapa 106 de bloqueo en la posicion abierta, un brazo de limpiaparabrisas con gancho con forma de J puede fijarse
al conector 100 a través del elemento 104 de recepcion. El conector 100 puede acomodar multiples tamanos de brazos de
limpiaparabrisas con gancho con forma de J, tales como los brazos 212, 214 de limpiaparabrisas con forma de J pequefios
y grandes de las Figs. 8D (1)-(2). Esto se consigue en parte mediante la formacién de una cavidad definida en parte por
una parte 162 de extremo, las paredes 108, 110 laterales y la superficie 142 de soporte, tal como se muestra en la Fig.
13C. Tal como se muestra en la Fig. 12A, la fijacion se consigue insertando el extremo libre del brazo 212, 214 de
limpiaparabrisas con gancho con forma de J en la cavidad y tirando hacia afuera de la tapa 106 de bloqueo (véase Fig.
12A) hasta que la parte curva del brazo 212, 214 de limpiaparabrisas con gancho con forma de J se acopla comodamente
con la parte 162 de extremo, tal como se muestra en la Fig. 13C. En esta posicion, la tapa de bloqueo se acopla a presion
en la posicién cerrada mostrada en las Figs. 12B y 13A-C de manera que el brazo 212, 214 del limpiaparabrisas con
gancho con forma de J quede bloqueado en su posicién. Cabe sefalar que, en el caso del brazo 214 de limpiaparabrisas
con gancho con forma de J pequefio, el extremo libre se posiciona directamente debajo de la superficie 142 de soporte
(véase la Fig. 13C). En el caso de un brazo 212 de limpiaparabrisas con gancho con forma de J grande, el extremo libre
terminara acoplandose comodamente a la superficie 164 inferior de la cavidad 166 inferior (véase la Fig. 13C).
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REIVINDICACIONES

1. Conector (100) para conectar una escobilla de limpiaparabrisas y multiples tipos de brazos (200, 202, 208, 210,
212, 214) de limpiaparabrisas, comprendiendo el conector:

una base (102) para su fijacion a una escobilla de limpiaparabrisas;

un elemento (104) de recepcion fijado a dicha base (102), comprendiendo dicho elemento (104) de recepcion una
estructura para recibir y conectarse a dichos mdltiples brazos (200, 202, 208, 210, 212, 214) de limpiaparabrisas, en
el que dicha estructura comprende:

una superficie (142) de soporte; y

una superficie (144) de acoplamiento separada de y enfrentada a dicha superficie (142) de soporte, definiendo dicha
superficie (144) de acoplamiento y dicha superficie (142) de soporte una ranura (140) dimensionada para recibir
comodamente una superficie de un brazo (208, 210) de limpiaparabrisas, en el que dicha superficie (144) de
acoplamiento comprende una lengleta (150) de acoplamiento,

en el que un extremo de dicha lengueta (150) de acoplamiento no esta fijo y tiene una protuberancia (155) enfrentada
a dicha superficie (142) de soporte,

en el que un primer brazo de dichos brazos de limpiaparabrisas es un brazo (200, 202) de limpiaparabrisas con pasador
o un brazo (212, 214) de limpiaparabrisas con gancho con forma de J,

caracterizado porque

un segundo brazo de dichos brazos de limpiaparabrisas se selecciona de entre el grupo que consiste en un brazo
(208) de limpiaparabrisas de botén de lengleta de empuje y un brazo (210) de limpiaparabrisas de insercion y bloqueo,

la superficie (144) de acoplamiento comprende ademas un primer soporte (146) lateral;
un segundo soporte (148) lateral frente a dicho primer soporte (146) lateral;

en el que un extremo de dicha lengleta (150) de acoplamiento esta fijado tanto a dicho primer soporte (146) lateral
como a dicho segundo soporte (148) lateral y un extremo opuesto de dicha lengiieta (150) de acoplamiento no esta
fijado, y

que una cavidad esta definida en parte por una parte (162) de extremo de los soportes (146, 148) laterales primero y
segundo, paredes (108, 110) laterales del elemento (104) de recepcion y la superficie (142) de soporte,

en el que dicha superficie (142) de soporte comprende ademas un par de topes (158) de alas flexibles enfrentadas
entre si y pueden presionarse unas hacia otras a lo largo de una direccion que es perpendicular a un eje longitudinal
de dicha ranura (140),

en el que dicho elemento (104) de recepcion tiene una estructura para recibir y conectarse a al menos seis brazos
(200, 202, 208, 210, 212, 214) de limpiaparabrisas diferentes, y

en el que dichos al menos seis brazos (200, 202, 208, 210, 212, 214) de limpiaparabrisas diferentes comprenden al
menos tres clases diferentes de brazos de limpiaparabrisas.

2. Conector segun la reivindicacién 1, en el que el primer soporte (146) lateral y dicho segundo soporte (148) lateral
se mueven independientemente de dicha lenglieta (150) de acoplamiento y viceversa.

3. Conector segun la reivindicacion 1 o 2, en el que dicha lengiieta (150) de acoplamiento comprende una muesca
(160) de liberacién que esta situada en un lado opuesto a dicha protuberancia (155).

4. Conector segun una de las reivindicaciones 1 a 3, que comprende:
una fijacién que acopla de manera pivotante dicho elemento (104) de recepcion a dicha base (102);
un rebaje (112, 116) estructurado para recibir un primer brazo (202) de limpiaparabrisas;

un tope (130) de pivote que esta posicionado adyacente a dicho rebaje (112, 116, 118), en el que, cuando dicho primer
brazo (202) de limpiaparabrisas es recibido por dicho rebaje (112, 116), dicho tope (130) de pivote se acopla a dicho
primer brazo (202) de limpiaparabrisas y previene que dicho elemento (104) de recepcion pivote con relacién a dicha
base (102).

5. Conector segun la reivindicacion 5, en el que dicho tope (130) de pivote es integral con dicha base (102).
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6. Conector segun una de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho elemento (104) de recepcion comprende
una tapa (106) que tiene una muesca, en el que dicha tapa (106) pivota desde una posicidén abierta a una posicion
cerrada, en el que, en dicha posicidn cerrada, dicha muesca se acopla a dicho brazo (202) de limpiaparabrisas recibido
por dicho rebaje (112, 116).

7. Conector segun una de las reivindicaciones 1 a 5, en el que dicho elemento (104) de recepcion comprende un
segundo rebaje (114, 118) para recibir un brazo (200) de limpiaparabrisas y en el que dicho elemento (104) de
recepcion comprende una tapa (106) que tiene un par de muescas, en el que dicha tapa (106) pivota desde una
posicién abierta a una posicion cerrada, en el que, en dicha posicién cerrada, dicha muesca se acopla con dicho brazo
(200, 212) de limpiaparabrisas recibido por dicho reborde (112, 116) o dicho segundo reborde (114, 118).

8. Conector segun la reivindicacion 1, en el que dichos al menos seis brazos (200, 202, 208, 210, 212, 214) de
limpiaparabrisas diferentes son un brazo (210) de limpiaparabrisas de tipo | & L, un brazo (208) de limpiaparabrisas
de tipo PTB, un primer brazo (200) de limpiaparabrisas con pasador, un segundo brazo (202) de limpiaparabrisas con
pasador, un primer brazo (212) de limpiaparabrisas con gancho con forma de J y un segundo brazo (214) de
limpiaparabrisas con gancho con forma de J.

9. Limpiaparabrisas que comprende:

una escobilla de limpiaparabrisas;

un brazo (200, 202, 208, 210, 212, 214) de limpiaparabrisas; y
un conector (100) segun una de las reivindicaciones anteriores.

10. Limpiaparabrisas segun la reivindicacién 9, en el que dicho brazo (208) de limpiaparabrisas comprende una
lengleta (214) que se acopla a una parte inferior de dicha superficie (142) de soporte.

11. Limpiaparabrisas segun la reivindicacion 9, en el que dicho brazo de limpiaparabrisas es uno de entre un brazo
(208) de limpiaparabrisas de tipo PTB, un brazo (210) de limpiaparabrisas de tipo | & L, un primer brazo (200) de
limpiaparabrisas, un segundo brazo (202) de limpiaparabrisas con pasador, un primer brazo (212) de limpiaparabrisas
con gancho con forma de J y un segundo brazo (214) de limpiaparabrisas con gancho con forma de J.
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