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Zariadenic na prepravu steblového a listového mate-
ridlu pozostdva z ramu (22), v ktorom je otoéne uloZené
dopravné zariadenie (2), spojené hnacim nihonom (10)
s pripojkou (11) kibového hriadela. Za dopravaym
zariadenim (2) je vytvoreny GloZny priestor (4) ohrani-
geny krytom, tvorenym dvoma postrannicami (7), zad-
nou otvaracou stenou, prednou stenou (6) a podlahou
(9), vytvorenou ako valéekovy alebo drapakovy do-
pravnik (5). Ku krytu je upevneny dopravny kansl 3),
na ktory je napojené zberné zariadenic (1). Do hnacieho
nihonu (10) je medzi pripojkou (11) kibového hriadera
a dopravné zariadenie (2) umiestneny snima (12) sily
na ur€enie zataZenia hnacieho nahonu (10) a na zapnu-
tie alebo vypnutie ndhonu (14) drapakového dopravnika
(5) prostrednictvom prenosového zariadenia (29) a spi-
nacicho zariadenia (13) pri prekrodeni alebo poklese
dopredu nastaveného zataZenia a na zasunutie alebo
vysunutie rezného Gstrojenstva (17) s nomi (31) z
vnitomého priestoru dopravného kanila (3).
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Oblast’ techniky

Vynélez sa tyka samozberacieho voza na prepravu
steblového a listnatého materialu, pozostavajiceho z ramu,
v ktorom je otoZne uloené dopravné zariadenie, spojené
transmisnym n&honom s pripojkou kibového hriadela. Za
dopravnym zariadenim je vytvoreny uloZny priestor ohra-
niteny krytom, tvorenym dvoma postranicami, zadnou
otvaracou stenou, prednou stenou a podlahou, vytvorenou
ako valtekovy alebo drapikovy dopravnik. Ku krytu je
upevneny dopravny kandl, na ktory je napojené zberné za-
riadenie.

Doterajii stav techniky

V znémych nakladacich vozoch sa dopravovany zber
do Glo¥ného priestoru vysunie po prednej stene ulozného
priestoru smerom dohora a potom prepadne dozadu a vy-
tvori plocha hromadu.

Drapékovym dopravnikom v podlahe sa tato hromada
zberu postva dozadu a znovu sa pokrazuje v plneni zberu
do tloZného priestoru.

Nakoniec je Glozny priestor po ukon¢eni nakladania
objemnym krmivom naplneny v prednej tasti aZ k napina-
cim lanédm homnej Sasti ulozného priestoru zlisovanym né-
kladom, zatial’ &o pri zadnej stene GloZného priestoru zos-
tava znaéne volny priestor, ktory nie je mozné naplnit,
a preto je zlisovanie nakladu v zadnej Zasti dlozného prie-
storu slabé a celkovo nedostatoéné. Pri nakladani zeleného
kimenia alebo zvadnutého kemiva sa musi naproti tomu nd-
plii obmedzit' z ddvodov vznikajiceho pretaZenia preprav-
ného zariadenia a hnacieho vedenia a drapakovy dopravnik
sa uvedenie do prevadzky skor, aby vznikajica hromada
nékladu uvoPnila dopravny kanal. Nakladanie potom nie je
pravidelné, pretoZe hromada nkladu je Casto postvand
prili§ rychlo a pri zadnej stene GloZného priestoru tak zos-
tava vofny priestor alebo sa naklad silno zlisuje, ¢o spdso-
buje problémy hlavne pri otvérani alebo sa naklad silnym
zlisovanim po$kodi alebo rozdrvi.

Dalsim nedostatkom je $asté vyn{itené zastavovanie pri
nakladani, spdsobené pretaZenim hnacicho mechanizmu,
pretoZe sa uvedie do tinnosti bezpetnostna spojka, pretoZe
sa naklada a dopravuje prili§ mnoho nakladu. Po zastaveni
je nutné odstranit’ chybu a uskutoénit novy rozjazd, ¢im
pricbeh nakladania prebieha podstatne pomaliie, ako by
zodpovedal vykonnosti samozberacieho voza.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do znatnej miery odstrafiuje
samozberaci voz na prepravu steblového a listnat¢ho mate-
ridlu, pozostavajici zo zberacieho zariadenia na zber Grody
spojeného s dopravnym zariadenim, pohéiianym prostred-
nictvom hnacieho mechanizmu pripojkou kibového hriade-
Pa a umiestnenym v dopravnom kanali, ktory kongi v aloz-
nom priestore ohranifenom prednou stenou, dvoma bo¢-
nymi stenami, otvérateFnou zadnou stenou a dnom tvore-
nym pohéitatelnym drapakovym alebo valéekovym dnom,
ktorého podstata spodiva v tom, e v hnacom néhone medzi
pripojkou Kkibového hriadefa a dopravnym zariadenim je
umiestneny snimaé sily na urdenie zataZenia hnacicho na-
honu, spojeny prostrednictvom spinacicho zariadenia s na-
honom drapékového dopravnika.

Vo vyhodnom uskutogneni snimat sily v hnacom né-
hone je po a popri spojeni so spinacim zariadenim pros-

trednictvom ovlidacieho zariadenia rezacieho Ustrojenstva
spojeny s ak&nym &lenom, s ktorym je rezacie Ustrojenstvo
s no#mi prostrednictvom najmenej jedného diclu hibky do-
pravného kanala vyklopne spojené, pritom rezacie Ustro-
jenstvo je vyhodne samovyklopné.

V daliom vyhodnom uskuto&neni je snimaé sily pri
zvyicnom vopred nastavenom zafaZeni spojeny s ovla-
dacim zariadenim ak&ného &lena, na sicasné vyklopné
spojenie s rezacim ustrojenstvom s nofmi z dopravného
kanala, priom rezacie Gstrojenstvo je vyhodne samovy-
kyvné.

V daliom vyhodnom uskutotneni je snimaZ sily vytvo-
reny ako senzor na snimanie pohybu alebo tlaku.

Vyhodné je, ked’ snima¢ sily je umiestneny na rame
voza a je spojeny prostrednictvom pruZiaceho prvku s pod-
dajne vytvorenym skrutkovym spojom vstupnej prevodov-
ky alebo bezprostredne za skrifiou.

Vyhodné je tie, ked’ snimal sily je umiestneny na
rame a s napinikom prevesencj spodnej Casti hnacieho na-
honu, pritom spojenie je vytvorené napinacim zariadenim,
ktoré je podopreté na kozliku na rime voza alebo dotyko-
vou kladkou napindka.

V dalom vyhodnom uskutotneni je snima& sily
umiestneny na napinacom zariadeni napindka pre prevese-
nd spodni &ast’ hnacicho nahonu a je spojeny s dotykovou
kladkou.

V daliom vyhodnom uskuto¥neni snimaé sily alebo
prenosové zariadenic na spinacie zariadenie néhonu a na
ovladacie zariadenie akéného ¢lena rezacicho Ustrojenstva
st vybavené najmenej dvoma vopred nastaviteInymi spina-
cimi polohami, z ktorych jedna je urfend na spinanic ného-
nu.

Vyhodné je, ked’ snimag sily alebo prenosové zariade-
nie na spinacie zariadenie nahonu a na ovladacie zariadenie
akéného Elena rezacieho Gistrojenstva sit vybavené najmencj
dvoma nastavite!nymi spinacimi polohami, z ktorych jedna
je urSena na spinanie akéného Elena.

Vyhodné je tieZ, ked’ snimag sily je spojeny prostred-
nictvom prenosového zariadenia v spinacej polohe so spi-
nacim zariadenim néhonu a/alebo v inej spinacej polohe s
oviadacim zariadenim aké&ného ¢lena na vyklopenie alebo
spiitné sklopenie rezacieho Ustrojenstva.

Vo vyhodnom uskuto¥neni je snimat sily vytvoreny a-
ko mechanicky a prenosové zariadenie je tvorené mecha-
nickymi tahadlami.

Hlavnou vyhodou samozberacieho voza podla vynéle-
zu je odstranenie pretaZovania samozberacieho voza a do-
siahnutie, pokial’ je moZné, rovnomernej a vysokej hustoty
nékladu, prispdsobenej povahe nakladu. Dalou vyhodou je
rychly sled spinacich a ovladacich tinnosti, ktory prebicha
samodinne a ktory vyluduje z4sahy obsluznym personalom.

PrehPad obrézkov na vykresoch

Vynalez bude bliziie vysvetleny pomocou vykresov,
ma ktorych znazoriuje obr. 1 schematicky predni &ast’
samozberacieho voza v bokoryse, obr. 2 schematicky vyrez
z obr. 1 so vstupnou prevodovkou a snimatom sily, obr. 3
schematicky vyrez hnacieho néhonu z obr. | s prevesenou
spodnou Zasfou hnacicho néhonu a napinakom so snima-
Zom sily a obr. 4 blokovii schému ovladacicho zariadenia.
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Priklady uskuto&nenia vynilezu

Samozberaci voz pozostiva z ramu 22, ku ktorému je
odpruZene pripevnend skritia 20 vstupnej prevodovky 19
pomocou skrutkovych spojeni 21 vybavenych pruziacim
prvkom 23. Na &pe skrutkového spojenia 21 je uloZeny
snimat 12 sily v smere pozdiznej osi skrutkového spojenia
21, ktory je v dotyku s rimom 22. Pri pouZiti snimata 12
sily zavislom od tlaku je tento snima¥ 12 sily umiestneny
bezprostredne medzi skrifiu 20 a rim 22, pri€om na spina-
nie nie je prakticky nutné prepcrovanie.

Vstupné prevodovka 19 je vybavena pripojkou 11 ki-
bového hriadel'a na spojenie s nihonom t'azného vozidla. V
rame 22 je oto¢ne uloZen¢ dopravné zariadenie 2, ktoré je
spojené hnacim néhonom 10 so vstupnou prevodovkou 19.
Za dopravnym zariadenim 2 je vytvoreny Glony priestor 4,
ohrani¢eny krytom upevnenym k ramu 22. Kryt je tvoreny
dvoma postranicami 7, podlahou 9, otvaracou zadnou ste-
nou a prednou stenou 6, ktord oddeluje GloZny priestor 4 od
dopravného zariadenia 2. Podlaha 9 je vytvorena ako dra-
pakovy dopravnik 5 s ndhonom 14. Dopravné zariadenie 2
a drapakovy dopravnik 5 si pohafiané vstupnou prevodov-
kou 19 prostrednictvom hnacieho nahonu 10. V homej Zasti
loZného priestoru 4 si v samozberacich vozoch, ktoré st
urlené tieZ pre objemné krmivo a slamu, umiestnené krycie
lan4, ktoré siahaju od prednej steny 6 a2 k zadnej stene a
sliZia na zachytenie nakladu z objemového krmiva alebo
slamy. Ku spodnej asti krytu je v mieste medzi drapako-
vym dopravnikom 5 a prednou stenou 6 upevneny horny
koniec dopravného kanalu 3, ktory je umiestneny pod kry-
tom a k jeho spodnému koncu je pripojené zberné zariade-
nie 1. Na vonkajicj stene dopravného kanilu 3, orientova-
ného smerom dohora, je svojim prvym koncom otodne ulo-
Zené rezné Ustrojenstvo, na ktorého druhom konci je otoéne
uloZeny svojim prvym koncom akény &len 16, ktorého dru-
hy koniec je ototne upevneny ku krytu. Rezné ustrojenstvo
17 je vybavené noZmi 31 na ich zasunutie do vniitorného
priestoru dopravného kanalu 3. Akény &len 16 je vii&Sinou
vytvoreny ako hydraulicky valec.

Prvy vystup snimaca 12 sily je v jednej spinacej polohe
spojeny cez prenosové zariadenie 29 so vstupom spinacie-
ho zariadenia 13, ktorého vystup je spojeny s nshonom 14
drapékového dopravnika 5. Druhy vystup snimada 12 sily
je v druhej spinacej polohe spojeny cez prenosové zariade-
nie 29 so vstupom ovladacicho zariadenia 15, ktorého vy-
stup je spojeny s akénym &lenom 16. Prenosové zariadenie
29 méZc byt nahradené hlavne elektrickym a hydraulickym
spojenim hlavne preto, Ze je pouzité elektrickohydraulické
riadenie ovladacich funkcii.

Signal pre spinacie zariadenie 13 drapakového doprav-
nika § alebo na ovladanie ak&ného &lena 16 mdze byt vy-
slany tieZ zo snimata 12 sily alebo na snimag 12 sily moze
byt napojeny stavebny dielec, zabudovany do prenosového
zariadenia 29.

ZvI&3 vyhodné na zamedzenie portich z pretaZenia je
vytvorit' dve spinacie polohy, v ktorych snima¥ 12 sily da-
va signély na zapnutic drapakového dopravnika 5 alebo vy-
chylenie rezného (strojenstva 17 pri dvoch réznych zata-
Zeniach, pretoZe sa tym zistia aj poruchy rezného Gstrojen-
stva 17 alebo poruchy, ktoré vzniknt medzi zbernym zaria-
denim 1 a reznym tstrojenstvom 17.

Ako snimalc 12 sily sa méZe pouZit cely rad roznych
senzorov, priom najlepsie vyuZitie je pre senzory snimaj-
ce pohyb alebo tlak. Druh snimaga 12 sily sa voli podl'a
druhu ndhonu alebo ovlidania a podra toho, & je samozbe-
raci voz uZ vybaveny elektrickym alebo elektrohydraulic-
kym systémom na ovladanie funkcii. Je moZné volit’ znatné

mnoZstvo rozdielnych snimagov 12 sily a prenosovych za-
riadeni 29, ale elektrohydraulicky systém ovladania a spi-
nania je najvhodneji a najspolahlivejii a dé sa zabezpetit
s Gnosnymi nakladmi. Snimad 12 sily méZe byt vytvoreny
ticz ako mechanicky, elektromechanicky, induktivny, pie-
zoelektricky, hydraulicky alebo hydromechanicky. Preno-
sové zariadenie 29 méZe byt tvorené tie? mechanickymi
tahadlami a vytvorené ako elektrické alebo hydraulické ve-
denie. Snimag 12 sily mdZe byt umiestneny na vonkajSom
konci skrutkového spojenia 21 a je v dotyku s rAmom 22,
medzi ktorym a skriiiou 20 je umiestneny pruZiaci prvok 23
alebo je umiestneny medzi skrifiou 20 a rémom 22.

K ramu 22 je pripevneny pomocou kozlika 27 napinik
24 hnacieho néhonu 10, ktorého spodny koniec je vybave-
ny dotykovou kladkou 28 na dotyk s prevesenou spodnou
Cast'ou 25 hnacieho ndhonu 10. Na spodny koniec napinaku
24 nadvéizuje dvojitd paka 32, ktorej volné rameno 33 je
otofne spojené s hornym koncom skrutkového spojenia 21.
Horny koniec napinéku 24 prechadza kozlikom 27 a je vy-
baveny napinacim zariadenim 26.

Vyhodné je tieZ umiestnit’ snimat 12 sily medzi napi-
nak 24 a rim 22, pritom skrifia 20 a napindk 24 si vyhoto-
vené odpruZene a vytvorené tak, aby sa vracali do pévodnej
polohy. Vyhodné je tieZ upevnit' snima¢ 12 sily na rame 22
medzi napinacim zariadenim 26 a kozlikom 27 alebo medzi
dotykovou kladkou 28 a napinacim zariadenim 26.

Snima¢ 12 sily je upevneny na napinéku 24 hnacicho
nahonu 10 medzi dotykovou kladkou 28 a ramom 22. Sni-
mal 12 sily alebo prenosové zariadenie 29 su vytvorené
aspoii ako jednopolohové s dopredu nastavenou spinacou
polohou na zapnutie alebo vypnutie spinacieho zariadenia
13 nahonu 14 drapikového dopravnika 5. Snimad 12 sily
alebo prenosové zariadenie 29 méZu byt vytvorené tie?
aspofl ako dvojpolohové s dopredu nastavenymi spinacimi
polohami na zapnutie alebo vypnutie ovl4dacieho zariade-
nia 15 ak¢ného &lena 16. Nasledne bude opisana funkcia
samozberacieho voza.

Zberacim zariadenim 1 samozberacieho voza sa zbiera
na zemi leZiaci steblovy a listnaty material, ktory sa podéva
prostrednictvom dopravného zariadenia 2 do dopravného
kandlu 3, z ktorého je odovzdavany smerom dohora oby-
tajne pozdiz prednej steny 6 do ilozného priestoru 4.

ZataZenie sa pritom vyhodne nastavi na zlomok najvy-
licho pripustného zat'aZenia medzi 80 a% 90 %, &im sa
bezpe¥ne zamedzi zastavenie hnacieho néhonu 10 z dévodu
pretaZenia.

Snimac 12 sily dava pri prekrodeni dopredu stanovené-
ho zataZenia hnacieho nahonu 10 medzi 80 aZ 90 % maxi-
maélne pripustného zat'aZenia elektrické signaly, ktoré si
prenosovym zariadenim 29 privadzané k spinaciemu zaria-
deniu 13, ktoré pri obdrZani signalu zapina néhon 14 dra-
péakového dopravnika 5, ktory dopravi nahromadeny naklad
dozadu, ¢im zataZenie hnacieho nahonu 10 opif’ poklesne,
pokial’ nie je upchaty sek dopravného zariadenia 2 alebo
nie je zovreté cudzie teleso medzi dopravné zariadenie 2 a
noze 31. Zapnutim nshonu 14 drapakového dopravnika 5 s
teda zniZuje vysoké zhutnenie alebo prili§ vysoky stip na-
kladu nad dopravnym kandlom 3 tym, e sa naklad posunie.
Drapakovy dopravnik 5 sa vypne, len €o sa dopredu nasta-
vené zataZenie opat’ nedosahuje, &im sa docieli vysoky stu-
pett naloZenia. Vzhl'adom na vysoké rychlosti reakcie sa
docieli rovnomernejsf a vy33i stupefi naloZenia, ako je
moZny pri ruénej obsluhe.

DalSie zlepSenie v pripadoch, kedy zat'aZenie dalej ras-
tie medzi 90 a2 100 % maximélne pripustného zafa¥enia,
hoci je zapnuty drapikovy dopravnik S, zapne sa akény
tlen 16, ktory vychyli rezné dstrojenstvo 17 o dopredu sta-
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novent hodnotu, t.j. aspoti o hibku 18, &m sa vysuna noZe
31 &iastodne asi 0 30 aZ 50 mm z vnitorného priestoru do-
pravného kanala 3, &o va&8inou postatuje na to, aby nedo-
§lo k upchatiu rezného dstrojenstva 17 alebo aby sa pre-
pustili cudzie telesa.

V tomto pripade sa zataZenie hnacieho néhonu 10 dalej
a velmi rychlo zvy3i, vzapiti na ¢o sa zopne pri prekroent
druhého dopredu stanoveného zataZenia hnacieho néhonu
10 ovladacie zariadenie 15, ktoré zaktivizuje ak¢ny &len 16.
Potom sa zafaZenie hnacieho ndhonu 10 rychlo zniZi a rez-
né tstrojenstvo 17 sa ak&nym &lenom 16 opit’ zasunie a nd-
sledne sa vypne pohyb drapékového dopravnika 5.

Ak v3ak posobi po vysunuti noZov 31 nadalej vysoké
zataZenie hnacieho nhonu 10, zaktivizuje ovladacie zaria-
denie 15 op4t akény &len 16 a noZe 31 sa otodenim rezného
Gistrojenstva 17 vysuni z vnitorného priestoru dopravného
kanéla 3.

Pri poklese zafaZenia sa aj v tomto pripade akinym
&lenom 16 zapne ovladacie zariadenie 15 do opaéného sme-
ru, ktoré zasunie rezné Gstrojenstvo 17 s noZmi 31 opit’ do
vnitorného priestoru dopravného kanala 3 a vypne pohyb
drapakového dopravnika 5.

Hodnoty zataZenia hnacieho ndhonu 10, pri ktorych je
zapnuty drapakovy dopravnik 5, alebo pri ktorych si noze
31 zasunuté alebo vysunuté, si zistené meranim na hnacom
nahone 10 v praktickej prevadzke pre urtité predpokladané
naklady a nastavené v snimati 12 sily a v ovlddacom zaria-
deni 15.

PATENTOVE NAROKY

1. Samozberaci voz na prepravu steblového a listnatého
materialu, pozostavajici zo zberacieho zariadenia na zber
Grody spojeného s dopravnym zariadenim, pohéfianym
prostrednictvom hnacieho mechanizmu pripojkou kibového
hriadePa a umiestnenym v dopravnom kanali, ktory kon¢i v
Giloznom priestore ohrani¢enom prednou stenou, dvoma
bo&nymi stenami, otvaratenou zadnou stenou a dnom tvo-
renym pohéafiatelnym drapakovym alebo valtekovym
dnom, vyzmna&ujici sa tym, Ze v hnacom
nahone (10) medzi pripojkou (11) kibového hriadefa a do-
pravnym zariadenim (2) je umiestneny snima¢ (12) sily na
uréenie zataZenia hnacieho nahonu (10), spojeny prostred-
nictvom spinacieho zariadenia (13) s néhonom (14).

2. Samozberaci voz podla naroku 1, vyznagu-
jici sa tym,Zesnima¥ (12)sily v hnacom nahone
(10) je po a popri spojeni so spinacim zariadenim (13)
prostrednictvom ovladacicho zariadenia (15) rezacieho Gs-
trojenstva (17) spojeny s akénym &lenom (16), s ktorym je
rezacie Ustrojenstvo (17) s noZmi (31) prostrednictvom
najmencj jedného dielu hibky (18) dopravného kanala (3)
vyklopne spojené, pritom rezacie Ustrojenstvo (17) je vy-
hodne samovyklopné.

3. Samozberaci voz podla naroku 2, vyznadu-
juci sa tym, Ze snimal (12) sily pri zvySenom
vopred nastavenom zat'aeni je spojeny s ovlidacim zaria-
denim (15) akéného &lena (16), na sicasné vyklopné spoje-
nie s rezacim Gstrojenstvom (17) s noZmi (31) z dopravné-
ho kanala (3), pri¢om rezacie Ustrojenstvo (17) je vyhodne
samovykyvné.

4. Samozberaci voz podla niektorého z narokov 1 az 3,
vyznalujtci sa tym,Z snima¥ (12) sily je
vytvoreny ako senzor na snimanie pohybu alebo tiaku.

5. Samozberaci voz podl'a niektorého z nérokov 1 az 4,
vyznalujici sa tym, Ze snimat (12) sily je
umiestneny na rime (22) voza a je spojeny prostrednictvom

pruziaceho prvku (23) s poddajne vytvorenym skrutkovym
spojom (21) vstupnej prevodovky (19) alcbo bezprostredne
za skrifiou (20).

6. Samozberaci voz podla niektoré¢ho z narokov 1 aZ 4,
vyznalujaci sa tym,Ze snimat (12) sily je
umiestneny na réme (22) a s napindkom (24) prevesene;
spodnej &asti (25) hnacieho ndhonu (10), pri€om spojenie je
vytvorené napinacim zariadenim (26), ktoré¢ je podopreté na
kozliku (27) na rame (22) voza alebo dotykovou kladkou
(28) napindka (24).

7. Samozberaci voz podla niroku 2, vyznatu-
jlici sa tym, Ze snimad (12) sily je umiestneny na
napinacom zariadeni (26) napindka (24) pre prevesenu
spodn &ast’ (25) hnacicho ndhonu (10) a je spojeny s doty-
kovou kladkou (28).

8. Samozberaci voz podl'a niektorého z predchadzaji-
cichnérokovlaz7,vyznadujici sa tym,Ze
snimat (12) sily alebo prenosové zariadenie (29) na spina-
cie zariadenie (13) nahonu (14) a na ovladacie zariadenie
(15) ak&ného &lena (16) rezacicho Ustrojenstva (17) st vy-
bavené najmenej dvoma vopred nastavitefnymi spinacimi
polohami, z ktorych jedna je urfend na spinanie nihonu
(14).

9. Samozberaci voz podla niektorého z predchadzaja-
cichnarokovlaz8,vyznadujtci sa tym, ze
snima& (12) sily alebo prenosové zariadenie (29) na spina-
cie zariadenie (13) n&honu (14) a na ovladacie zariadenie
(15) akéného &lena (16) rezacieho Gstrojenstva (17) s vy-
bavené najmenej dvoma nastavitelnymi spinacimi poloha-
mi, z ktorych jedna je urlend na spinanie ak¢ného Clena
(16).

10. Samozberaci voz podl'a niektorého z predchidzaji-
cichnarokovlaz9 vyznadujici sa tym,Ze
snima¢ (12) sily je spojeny prostrednictvom prenosového
zariadenia (29) v spinacej polohe so spinacim zariadenim
(13) nahonu (14) a/alebo v inej spinacej polohe s ovlidacim
zariadenim (15) ak¥ného &lena (16) na vyklopenie alebo
sptitné sklopenie rezacieho Gstrojenstva (17).

11. Samozberaci voz podla nicktorého z predchadzaji-
cich narokov 1 a2 10, vyznac€ujici sa tym,
e snimad (12) sily je vytvoreny ako mechanicky a preno-
sové zariadenie (29) je tvorené mechanickymi tahadlami.
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