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Wynalazek dotyczy mechanizmu do u-
ruchomiania sztucznego konia, w ktérym
zapomoca = nacisniecia ku dotowi strze-
mion, lub podobnego urzadzenia, i urucho-
mienia przez to uktadu mechanizmu dzwi-
gniowego, nogi tylne figury zostaja obré-
cone wokolo ich osi ku przodowi, a ruch
ien, dzieki uruchomieniu mechanizmu spro-
wadzajacego nogi tylne do poczatkowego
polozenia, wywoluje przesuniecie calego
korpusu figury wraz z nogami przedniemi
ku przodowi.

Na rysunku przedstawiony jest przy-
ktad wykonania wynalazku.

Fig. 1 jest przekrojem wzdtuz po linji
A—B przez korpus konia. Fig, 2 jest prze-
krojem po linji C — D. Fig. 3 jest przekro-

jem po linji E — F. Fig. 4 jest przekrojem
wzdluz po linji A — B. Fig. 51 6 przedsta-
wiaja szczegoly mechanizmu.

Figura konia sklada si¢ z korpusu 1 z
gtowa 2 i nogami przedniemi 3, wykonane-
mi z cienkiej blachy. Nogi tylne 4, wyko-
nane réwniez z blachy, osadzone sg obro-
towo w lozyskach kulkowych 6 na osi 5.
W zadzie korpusu znajduja si¢ po obu
stronach dwa koliste wglebienia 7 w kto-
re wchodza odpowiednie wystepy 8 tyl-
nych nég 4. O§ 5 przechodzi nawylot po-
przez obydwie tylne nogi 4 i korpus 1 i zao-
patrzona jest na swych koricach w nakret-
ki 9, ktére skupiaja razem nogi z korpu-
sem.

W tylnych nogach 4 wpojone sa rurko-
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we oslony 10 w ktére wetknigty jest bo-
lec 11 przechodzacy przez rowki 13, znaj-
dujace si¢ w wglebieniach 7°, bolec ten osa-
dzony jest sztywio w zebatym wycinku
kotowym 12, umieszczonym na osi 5 i
sztywno z nia polaczonym. Wycinek ze-
baty 12 posiada ramie 14 wygiete pod ka-
tem prostym, na ramieniu tem umocowany
jest haczyk 15, na ktérym zawieszona jest
sprezyna ciagnaca 16. Drugi koniec tej
sprezyny 16 jest przymocowany do pla-
skiego zelaza 17 przynitowanego do kor-
pusu 1. Z wycinkiem 12 wspélpracuje dru-
gi wycinek 18, osadzony obrotowo na
sworzniu 19 umocowanym na plaskiem
zelazie 17. Po obu stronach tego wycinka
zebatego 18 znajduja sie dwa drazki 20,
osadzone réwniez obrotowo na sworzniu
19; kazdy z tych drazkéw posiada ramie
21 wygiete pod katem prostym, do ktérych
doczepione sa sprezyny $ciagajace 22.
Drugie korice tych sprezyn 22 umocowane
sa w zelazie plaskiem 17. Drazki 20 sa
zlaczone ze sobg przy pomocy listwy 20°
i tworza wspélnie jedno sztywne cialo.

Wycinek ze¢baty 18 zahacza swojem
przedluzonem ramieniem 23 za zab 24°
klina 24 znajdujacego sie miedzy drazka-
mi 20 i osadzonego obrotowo na sworzniu
25, umocowanym w drazkach 20. Lebek
24? klina, znajdujacy sie z drugiej strony
zgba 24", jest uksztaltowany w postaci ku-
listej, drugi za$ koniec klina posiada za-
koriczenie skosne 24°. Pomiedzy drazka-
mi 20 znajduje sie jeszcze rurka 26, shu-
zaca za pochwe dla sprezyny dociskowej
27 i sworznia 28. Poza tem na drazkach 20
znajduje si¢ jeszcze zderzak 29 dla klina
24 i ramie¢ 30, sluzace jako zderzak draz-
kéw 20. Na osadzonych w drazkach 20
hakach 31 zawieszone sa rzemienie 32 dla
strzemion 33. Rzemienie 32 przechodza
przez korpus 1 otworami 34. Na Zzelazie
plaskiem 17 umocowana jest jeszcze po-
chwa 51, w ktérej osadzony jest kawal gu-
my 52 stuzacy jako zderzak dla wycinka

zebatego 12. Poza tem w zelazie plaskiem
17 umieszczony jest jeszcze sworzen 53.
W przodze korpusu, miedzy przedniemi
nogami 3 i nasada szyi, wstawiona jest po-
chwa 35, w ktéra wsunieta jest inna rura
36, zaopatrzona od gory w kolo kierowni-
cze 37, a od dotu w widetki 38 migdzy kté-
remi znajduje si¢ przednie koto 39. Kopy-
ta nég tylnych 4 umieszczone sa na po-
chwach 40 i 41, osadzonych na wale 42, na
ktéorym zaklinowane sa kola biegowe tylne
42, Pochwa 41 posiada na swojej po-
wierzchni czolowej wieniec skosnych ze-
bow 43, ktére wspélpracuja z zebami 44
pierscienia 45 (fig. 5 i 6). Sruba 46, osa-
dzona w pierécieniu 45, zachodzi swojem
ostrzem w szczeling 47 pochwy 48, zlaczo-
nej z walem zapomoca trzpienia 49. Pier-
écieri 45 osadzony jest przesuwnie na po-
chwie 48, na ktérej umocowana jest je-
szcze sprezyna dociskajaca 50.

Sposéb dzialania jest nastepujacy.

Dziecko siedzace na koniu staje na
strzemionach 33, wiszacych na rzemieniach
32, Wskutek tego nacisku drazki 20, na
ktérych zawieszone sa rzemienie 32, zo-
staja $ciagniete ku dolowi a z niemi razem
i klinik 24 pociagajacy réwniez ze soba i
rami¢ wycinka zebatego 18. Drazki 20 i wy-
cinek zebaty obracaja si¢ wokét trzpienia
19. Wycinek z¢baty 18 obraca wskutek tego
wspolpracujacy z nim wycinek zgbaty 12

wokél osi 5, a osadzony w wycinku zeba-

tym 12 sworzeni 11 przesuwa sie w rowkach
13 ku gérze, pociagajac z soba nogi tylne
4 wskutek osadzenia go réwniez i w po-
chwach rurkowych 70. Nogi tylne ¢ obra-
caja sie wraz ze swemi wystepami 8 we
wglebieniach 7 korpusu I naokoto osi 5.
Drazki 20 i wycinek zebaty 18 poruszaija
si¢ az do chwili, gdy ramie 30, stuzace ja-
ko zderzak, dotknie si¢ korpusu 1 (fig. 4).
Zapomoca tych ruchéw zostaja napiete
sprezyny 16 i 22. Podczas opadania wdét
drazkéw 20 styka si¢ po pewnej chwili
klinik 2¢ z trzpieniem 53 i nastepnie $lizga



siec po nim swa powierzchnia skosna
24°  co powoduje obrét klina 24 wokét
sworznia 25, dzieki czemu zwalnia sig

przedluzenie ramienia 23 wycinka zebate-

go 18 i dociska trzpien 28 do sprezyny 27
w pochwie 26. Z chwila gdy przedluzone
ramie 23 wycinka zgbatego 18 zostanie
zwolnione, wycinki zebate 18 i 12 zostaja
Sciagniete sprezyna 16 w swoje poczatko-
we polozenie. Sworzeln 11 przesuwa sie
woéwczas w rowkach 713 ku dotowi i prze-
rzuca korpus konia ku przodowi, ponie-
waz nogi tylne nie moga toczyé si¢ do ty-
tu. Im silniejsza bedzie sprezyna ciagna-
ca 16, tem wieksza bedzie odleglos¢ na ja-
ka koni zostanie za kazdym razem pchnig-
ty. Wycinek zebaty 12 obraca sig tak dtu-
go, dopoki nie oprze si¢ na kawalku gu-
my 52, stuzacym jako zderzak.

Drazki 20 zostaja podciagniete do goéry
przez sprezyny 22, ale dopiero wéwczas,
gdy dziecko podciagnie nogi. lLebek 24°
klina 24 zderza sig¢ przy podnoszeniu sig
drazkéw 20 z powierzchnia skosna 23
przedluzenia ramienia 23 i przesuwa sig
po nim w kierunku tba trzpienia 28 tak da-
leko, dopoki klinik nie zsunie si¢ z prze-
dtuzenia, a koniec jego nie wpadnie za
zab 24°, W tym momencie obydwie spre-
zyny 22 sprzeciwiaja sie¢ sprezynie 27, kté-
ra dociska klinik do przedluzenia 23. Z
chwilg, gdy polozenie poczatkowe jest zpo-
wrotem osiagniete, dziecko mogloby znowu
nacisnaé strzemiona.

Na fig. 5 i 6 przedstawione jest urza-
dzenie, umozliwiajace przesuwanie sig
nég tylnych jedynie w jednym kierunku,
t. j. ku przodowi. Wal 42, na ktérym za-
klinowane sa tylnie kolka biegowe 42* ob-
raca sie przy pociagnieciu nég tylnych
ku przodowi i pociaga za soba pochwe 48
i pierscien 45. W tej fazie zeby 44 przesli-
zguja si¢ po zebach 43 pochwy 41, na kté-
rej osadzone sa nogi i pochwa pozostaje
w spoczynku. Zeby sa tak uksztaltowane,
ze pozwalaja jedynie na bieg ku przodo-

wi, a bieg wtyl jest catkowicie niemozli-
Przy pomocy urzadzenia sterowego 35,
36, 37, 38 jest mozliwem kierowanie przed-
niem kofem 39. »

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm do uruchomiania sztucz-
nego konia, znamienny tem, e przez na-
cisniecie ku dolowi strzemion lub podob-
nego urzadzenia nadawany jest zapomoca
uktadu dZwigniowego ruch ku przodowi
tylnym nogom figury, wokolo ich osi, i
dzieki uruchomieniu mechanizmu sprowa-
dzajacego nogi tylne do poczatkowego po-
lozenia powoduje si¢ pchnigcie calego kor-
pusu wraz z nogami przedniemi ku przo-
dowi.

2. Mechanizm wedlug zastrz, 1, zna-
mienny tem, ze tak zwany uklad diwi-
gniowy sklada si¢ z drazkéw (20), obraca-
jacych sie na stalej osi {179), na ktére dzia-

ta urzadzenie napedowe (np. strzemig¢ 32,

33), przyczem na drazkach znajduje sig
klin (24) pociagajacy z soba urzadzenie
napedowe dla ruchu nég tylnych ku przo-
dowi i zwalniajacy cale to urzadzenie po
zetknieciu si¢ ze zderzakiem (53).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, ze sklada si¢ z dwéch wycin-
kéw zebatych (12, 18), z ktérych wycinek
(12) obraca si¢ okolo osi (5), wraz z noga-
mi tylnemi (4), osadzonemi zapomoca wy-
stepéw (8) w zaglebieniach (7) korpusu
(1) konia i prowadzony jest zapomoca wy-
stepéow (10, 11) w rowkach (13) wyste-
péw (8) oraz pozostaje pod dzialaniem
sprezyny (16), przeciwdzialajacej nogom
tylnym w przesuwaniu si¢ ich ku przodo-
wi, podczas gdy drugi wycinek obraca sie
wahadtowo miedzy drazkami (20) i podle-
ga dzialaniu sprezyny (22), przyczem wy-
cinek ten posiada przedluzenia (23) od
spodu skosne, ktére pod dzialaniem spre-
Zyny cisnacej (27) przy podnoszacych sig



drazkach, z chwila zwolnienia urzadzenia
napedowego (32, 33), uskuteczniaja obroti
zahaczenia klina (24).

"4, Mechanizm wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, Ze nogi tylne (4) osadzone sa
na swobodnych piastach (40, 41) na osi
(42) két bieznych tylnych (427), przyczem
jedna z tych piast lub obydwie potaczone

sa z osia (42) ztaczem zegbatem (45 do 50)
tak, ze obracanie si¢ kol (422 ) jest mozli-
we tylko w jednym kierunku, wyklucza-
jacym caltkowicie bieg powrotny.

Heinrich Rothschild
Zastepca: 1. Myszczynski,
rzecznik patentowy.
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