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Wynalazek dotyczy mechanizmu do u-
ruchomiania sztucznego konia, w którym
zapomocą naciśnięcia ku dołowi strze¬
mion, lub podobnego urządzenia, i urucho¬
mienia przez to układu mechanizmu dźwi¬
gniowego, nogi tylne figury zostają obró¬
cone wokoło ich osi ku przodowi, a ruch
len, dzięki uruchomieniu mechanizmu spro¬
wadzającego nogi tylne do początkowego
położenia, wywołuje przesunięcie całego
korpusu figury wraz z nogami przedniemi
ku przodowi.

Na rysunku przedstawiony jest przy¬
kład wykonania wynalazku.

Fig. 1 jest przekrojem wzdłuż po linji
A—B przez korpus konia. Fig. 2 jest prze¬
krojem po liaji C — D. Fig. 3 jest przekro¬

jem po linji E — F. Fig. 4 jest przekrojem
wzdłuż po linji A — B. Fig. 5 i 6 przedsta¬
wiają szczegóły mechanizmu.

Figura konia składa się z korpusu 1 z
głową 2 i nogami przedniemi 3, wykonane-
mi z cienkiej blachy. Nogi tylne 4, wyko¬
nane również z blachy, osadzone są obro¬
towo w łożyskach kulkowych 6 na osi 5.
W zadzie korpusu znajdują się po obu
stronach dwa koliste wgłębienia 7 w któ¬
re wchodzą odpowiednie występy 8 tyl¬
nych nóg 4. Oś 5 przechodzi nawylot po¬
przez obydwie tylne nogi 4 i korpus 1 i zao¬
patrzona jest na swych końcach w nakręt¬
ki 9, które skupiają razem nogi z korpu¬
sem.

W tylnych nogach 4 wpojone są rurko-



we osłony 10 w które wetknięty jest bo¬
lec // przechodzący przez rowki 13, zna.]-
dujące się w wgłębieniach 7', bolec ten osa¬
dzony jest sztywno w zębatym wycinku
kołowym 12, umieszczonym na osi 5 i
sztywno z nią połączonym. Wycinek zę¬
baty 12 posiada ramię 14 wygięte pod ką¬
tem prostym, na ramieniu tem umocowany
jest haczyk 15, na którym zawieszona jest
sprężyna ciągnąca 16. Drugi koniec tej
sprężyny 16 jest przymocowany do pła¬
skiego żelaza 17 przynitowanego do kor¬
pusu 1. Z wycinkiem 12 współpracuje dru¬
gi wycinek 18, osadzony obrotowo na
sworzniu \19 umocowanym na płaskiem
żelazie 17. Po obu stronach tego wycinka
zębatego 18 znajdują się dwa drążki 20,
osadzone również obrotowo na sworzniu
19; każdy z tych drążków posiada ramię
21 wygięte pod kątem prostym, do których
doczepione są sprężyny ściągające 22.
Drugie końce tych sprężyn 22 umocowane
są w żelazie płaskiem 17. Drążki 20 są
złączone ze sobą przy pomocy listwy 20a
i tworzą wspólnie jedno sztywne ciało.

Wycinek zębaty 18 zahacza swojem
przedłużonem ramieniem 23 za ząb 24"
klina 24 znajdującego się między drążka¬
mi 20 i osadzonego obrotowo na sworzniu
25, umocowanym w drążkach 20. Łebek
24h klina, znajdujący się z drugiej strony
zęba 24*, jest ukształtowany w postaci ku¬
listej, drugi zaś koniec klina posiada za¬
kończenie skośne 24°. Pomiędzy drążka¬
mi 20 znajduje się jeszcze rurka 26, słu¬
żąca za pochwę dla sprężyny dociskowej
27 i sworznia 28. Poza tem na drążkach 20
znajduje się jeszcze zderzak 29 dla klina
24 i ramię 30, służące jako zderzak drąż¬
ków 20. Na osadzonych w drążkach 20
hakach 31 zawieszone są rzemienie 32 dla
strzemion 33. Rzemienie 32 przechodzą
przez korpus 1 otworami 34. Na żelazie
płaskiem 17 umocowana jest jeszcze po¬
chwa 51, w której osadzony jest kawał gu¬
my 52 służący jako zderzak dla wycinka

zębatego 12. Poza tem w żelazie płaskiem
17 umieszczony jest jeszcze sworzeń 53.
W przodze korpusu, między przedniemi
nogami 3 i nasadą szyi, wstawiona jest po¬
chwa 35, w którą wsunięta jest inną rura
36, zaopatrzona od góry w koło kierowni¬
cze 37, a od dołu w widełki 38 między któ-
remi znajduje się przednie koło 39. Kopy¬
ta nóg tylnych 4 umieszczone są na po¬
chwach 40 i 41, osadzonych na wale 42, na
którym zaklinowane są koła biegowe tylne
42". Pochwa 41 posiada na swojej po¬
wierzchni czołowej wieniec skośnych zę¬
bów 43, które współpracują z zębami 44
pierścienia 45 (fig. 5 i 6). Śruba 46, osa¬
dzona w pierścieniu 45, zachodzi swojem
ostrzem w szczelinę 47 pochwy 48, złączo¬
nej z wałem zapomocą trzpienia 49. Pier¬
ścień 45 osadzony jest przesuwnie na po¬
chwie 48, na której umocowana jest je¬
szcze sprężyna dociskająca 50.

Sposób działania jest następujący.
Dziecko siedzące na koniu staje na

strzemionach 33, wiszących na rzemieniach
32. Wskutek tego nacisku drążki 20, na
których zawieszone są rzemienie 32, zo¬
stają ściągnięte ku dołowi a z niemi razem
i klinik 24 pociągający również ze sobą i
ramię wycinka zębatego 18. Drążki 20 i wy¬
cinek zębaty obracają się wokół trzpienia
19. Wycinek zębaty 18 obraca wskutek tego
współpracujący z nim wycinek zębaty 12
wokół osi 5, a osadzony w wycinku zęba¬
tym 12 sworzeń 11 przesuwa się w rowkach
13 ku górze, pociągając z sobą nogi tylne
4 wskutek osadzenia go również i w po¬
chwach rurkowych 10. Nogi tylne 4 obra¬
cają się wraz ze swemi występami 8 we
wgłębieniach 7 korpusu / naokoło osi 5.
Drążki 20 i wycinek zębaty 18 poruszają
się aż do chwili, gdy ramię 30, służące ja¬
ko zderzak, dotknie się korpusu / (fig. 4).
Zapomocą tych ruchów zostają napięte
sprężyny 16 i 22. Podczas opadania wdół
drążków 20 styka się po pewnej chwili
klinik 24 z trzpieniem 53 i następnie ślizga
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się po nim swą powierzchnią skośną
24°9 co powoduje obrót klina 24 wokół
sworznia 25, dzięki czemu zwalnia się
przedłużenie ramienia 23 wycinka zębate¬
go 18 i dociska trzpień 28 do sprężyny 27
w pochwie 26. Z chwilą gdy przedłużone
ramię 23 wycinka zębatlego 18 zostanie
zwolnione, wycinki zębate 18 i 12 zostają
ściągnięte sprężyną 16 w swoje początko¬
we położenie. Sworzeń 11 przesuwa się
wówczas w rowkach 13 ku dołowi i prze¬
rzuca korpus konia ku przodowi, ponie¬
waż nogi tylne nie mogą toczyć się do ty¬
łu. Im silniejsza będzie sprężyna ciągną¬
ca 16, tern większa będzie odległość na ja¬
ką koń zostanie za każdym razem pchnię¬
ty. Wycinek zębaty 12 obraca się tak dłu¬
go, dopóki nie oprze się na kawałku gu¬
my 52, służącym jako zderzak.

Drążki 20 zostają podciągnięte do góry
przez sprężyny 22, sile dopiero wówczas,
gdy dziecko podciągnie nogi. Łebek 24b
klina 24 zderza się przy podnoszeniu się
drążków 20 z powierzchnią skośną 23a
przedłużenia ramienia 23 i przesuwa się
po nim w kierunku łba trzpienia 28 tak da¬
leko, dopóki klinik nie zsunie się z prze¬
dłużenia, a koniec jego nie wpadnie za
ząb 24a. W tym momencie obydwie sprę¬
żyny 22 sprzeciwiają się sprężynie 27, któ¬
ra dociska klinik do przedłużenia 23. Z
chwilą gdy położenie początkowe jest zpo-
wrotem osiągnięte, dziecko mogłoby znowu
nacisnąć strzemiona.

Na fig. 5 i 6 przedstawione jest urzą¬
dzenie, umożliwiające przesuwanie się
nóg tylnych jedynie w jednym kierunku,
t. j. ku przodowi. Wał 42, na którym za¬
klinowane są tylnie kółka biegowe 42 ly ob¬
raca się przy pociągnięciu nóg tylnych
ku przodowi i pociąga za sobą pochwę 48
i pierścień 45. W tej fazie zęby 44 prześli¬
zgują się po zębach 43 pochwy 41, na któ¬
rej osadzone są nogi i pochwa pozostaje
w spoczynku. Zęby są tak ukształtowane,
że pozwalają jedynie na bieg ku przodo¬

wi, a bieg wtył jest całkowicie niemożli¬
wy.

Przy pomocy urządzenia sterowego 35,
36,37, 38 jest możliwem kierowanie przed-
niem kołem 39.

Z.a strzeżenia pat en to w e.

1. Mechanizm do uruchomiania sztucz¬
nego konia, znamienny tern, że przez na¬
ciśnięcie ku dołowi strzemion lub podob¬
nego urządzenia nadawany jest zapomocą
układu dźwigniowego ruch ku przodowi
tylnym nogom figury, wokoło ich osi, i
dzięki uruchomieniu mechanizmu sprowa¬
dzającego nogi tylne do początkowego po¬
łożenia powoduje się pchnięcie całego kor¬
pusu wraz z nogami przedniemi ku przo¬
dowi.

2. Mechanizm według zastrz. 1, zna¬
mienny tern, że tak zwany układ dźwi¬
gniowy składa się z drążków (20), obraca¬
jących się na stałej osi (19), na które dzia¬
ła urządzenie napędowe (np. strzemię 32,
33), przyczem na drążkach znajduje się
klin (24) pociągający z sobą urządzenie
napędowe dla ruchu nóg tylnych ku przo¬
dowi i zwalniający całe to urządzenie po
zetknięciu się ze zderzakiem (53).

3. Mechanizm według zastrz. 1, zna¬
mienny tern, że składa się z dwóch wycin¬
ków zębatych (12, 18), z których wycinek
(12) obraca się około osi (5), wraz z noga¬
mi tylnemi (4), osadzonemi zapomocą wy¬
stępów (8) w zagłębieniach (7) korpusu
(1) konia i prowadzony jest zapomocą wy¬
stępów (10, 11) w rowkach (13) wystę¬
pów (8) oraz pozostaje pod działaniem
sprężyny (16), przeciwdziałającej nogom
tylnym w przesuwaniu się ich ku przodo¬
wi, podczas gdy drugi wycinek obraca się
wahadłowo między drążkami (20) i podle¬
ga działaniu sprężyny (22), przyczem wy¬
cinek ten posiada przedłużenia (23) od
spodu skośne, które pod działaniem sprę¬
żyny cisnącej (27) przy podnoszących się
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drążkach, z chwilą zwolnienia urządzenia
napędowego (32, 33), uskuteczniają obrót i
zahaczenia klina (24).

4/ Mechanizm według zastrz. 1, zna¬
mienny tern, że nogi tylne (4) osadzone są
na swobodnych piastach (40, 41) na osi
(42) kół bieżnych tylnych (42"), przyczem
jedna z tych piast lub obydwie połączone

są z osią (42) złączem zębatem (45 do 50)
taić, że obracanie się kół (42*) jest możli¬
we tylko w jednym kierunku, wyklucza¬
jącym całkowicie bieg powrotny.

Heinrich R o t h s c h i 1 d.

Zastępca: L Myszczyński,
rzecznik patentowy.



l3o opisu patentowego Nr 11329.
Ark. i.



Do opisu patentowego Nr 11329.
Ark. 2.

Fi9.5.

¥6 *'

T

Fig.6 **

48

Druk L. Bogusławskiego, Warszawa.


	PL11329B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


