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(57)摘要

本发明提供了一种蟹笼自动脱钩及回收装

置，属于渔具设备技术领域。它解决了现有蟹笼

不能自动化回收等技术问题。本回收装置包括安

装架，安装架上设有振动箱和振动器，振动箱的

上方设有定滑轮和脱钩块，安装架上设有驱动电

机，脱钩块位于定滑轮的一侧且位于振动箱的正

上方，蟹笼养殖的主绳上设有挂钩，蟹笼挂接在

挂钩上且驱动电机带动主绳移动时能够在脱钩

块的挤压下使蟹笼脱离挂钩；振动箱的两侧分别

设有用于装螃蟹的小车一和用于装空的蟹笼的

小车二，振动箱与小车一之间通过斜向设置的回

收管道相连通，振动箱与小车二之间通过斜向设

置的滑板相连接。本发明中的装置能够自动化回

收蟹笼和螃蟹，使用方便，稳定高效。
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1.一种蟹笼自动脱钩及回收装置，包括安装架(1)，其特征在于，所述安装架(1)上设有

振动箱(2)和能够带动所述振动箱(2)振动的振动器(3)，所述振动箱(2)的上方设有定滑轮

(4)和脱钩块(5)，所述脱钩块(5)为两个且相对间隔设置，所述安装架(1)上设有驱动电机

(6)，蟹笼(16)养殖的主绳(7)一端能够依次穿过两个所述脱钩块(5)之间和定滑轮(4)并与

所述驱动电机(6)的输出轴连接，所述脱钩块(5)位于所述定滑轮(4)的一侧且位于所述振

动箱(2)的正上方，蟹笼(16)养殖的主绳(7)上设有挂钩(8)，蟹笼(16)挂接在所述挂钩(8)

上且所述驱动电机(6)带动所述主绳(7)移动时能够在所述脱钩块(5)的挤压下使所述蟹笼

(16)脱离所述挂钩(8)；所述振动箱(2)的两侧分别设有用于装螃蟹的小车一(9)和用于装

空的蟹笼(16)的小车二(10)，所述振动箱(2)与所述小车一(9)之间通过斜向设置的回收管

道(11)相连通，所述振动箱(2)与所述小车二(10)之间通过斜向设置的滑板(12)相连接。

2.根据权利要求1所述的蟹笼自动脱钩及回收装置，其特征在于，所述安装架(1)上侧

具有安装横梁(1a)，所述定滑轮(4)和脱钩块(5)均固设在所述安装横梁(1a)的底部，所述

脱钩块(5)位于所述定滑轮(4)的一侧且两者间隔设置；所述驱动电机(6)固设在所述安装

架(1)的底部且位于所述定滑轮(4)的另一侧；所述驱动电机(6)的输出轴上固设有绞盘

(13)。

3.根据权利要求2所述的蟹笼自动脱钩及回收装置，其特征在于，所述振动器(3)固设

在所述安装架(1)上，所述振动盒固设在所述振动器(3)的上端，所述振动盒的上端具有开

口一(21)，所述振动盒的一侧具有开口二(22)，所述滑板(12)斜向固设在所述安装架(1)

上，所述滑板(12)的上端与所述开口二(22)对接，所述滑板(12)的下端斜向下伸出所述安

装架(1)外；所述振动盒的底部开设有通孔，所述回收管道(11)的上端与所述通孔相对接，

所述回收管道(11)的下端斜向下伸出所述安装架(1)外。

4.根据权利要求3所述的蟹笼自动脱钩及回收装置，其特征在于，所述回收管道(11)和

滑板(12)分别位于所述安装架(1)的两侧，所述小车一(9)和小车二(10)位于所述安装架

(1)的两侧，所述小车一(9)和小车二(10)底部均设有滚轮(14)，所述小车一(9)和小车二

(10)的上侧均具有开口三(15)，所述小车一(9)能够移动至所述回收管道(11)的下端下方，

所述小车二(10)能够移动至所述滑板(12)的下端下方。

5.根据权利要求1或2或3或4所述的蟹笼自动脱钩及回收装置，其特征在于，所述蟹笼

(16)上具有连接杆(16a)，所述连接杆(16a)上连接有支绳(17)，所述支绳(17)的外端具有

环形套圈(17a)；所述挂钩(8)包括连接块(81)和套筒(82)，所述连接块(81)与蟹笼(16)养

殖的主绳(7)相连接，所述套筒(82)内滑动设置有锁杆(83)，所述锁杆(83)的上端与所述连

接块(81)通过拉绳(84)相连接，所述套筒(82)内位于所述锁杆(83)的内端与所述套筒(82)

的上端之间设有压缩弹簧(85)；所述套筒(82)的一侧具有斜向下弧形弯折的连杆(86)，所

述连杆(86)的下端弯向所述套筒(82)的正下方且所述连杆(86)的该端外周面上具有竖向

的贯穿孔(86a)，所述环形套圈(17a)套设在所述连杆(86)上且所述锁杆(83)能够插设在所

述贯穿孔(86a)内。

6.根据权利要求5所述的蟹笼自动脱钩及回收装置，其特征在于，所述脱钩块(5)呈长

条状，所述脱钩块(5)下端具有向内侧凸出的凸缘，所述连接块(81)的顶部呈平面，所述连

接块(81)的顶部与主绳(7)相连接，所述连接块(81)的底部呈弧形球面；所述连接块(81)的

底部连接所述拉绳(84)。
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一种蟹笼自动脱钩及回收装置

技术领域

[0001] 本发明属于渔具技术领域，涉及一种回收装置，特别是一种蟹笼自动脱钩及回收

装置。

背景技术

[0002] 蟹是十足目短尾次目的甲壳动物，蟹有很多种类，大部分蟹类可以食用，蟹壳可用

以提炼工业原料甲壳素，也可提制葡糖胺。蟹幼体或成体均可作饵料及饲料；蟹类中可供食

用的主要有三疣梭子蟹、远海梭子蟹、青蟹和中华绒螯蟹等；三疣梭子蟹肉多、肥美、营养丰

富，是我国沿海地区一种重要的经济蟹类，也是我国蟹笼捕捞作业渔船的主要捕捞对象。蟹

笼渔船捕捞作业时，在蟹笼起拔过程中的卸笼环节主要依靠人工方式来完成；每次在蟹笼

起拔时需要卸3000个左右的蟹笼，每分钟卸笼数量在26个左右，每个蟹笼大概重2Kg，在蟹

笼起拔环节需要4个专业的卸笼人员轮流交替作业才能完成。蟹笼渔船每天大概起笼和放

笼作业4次，人均需要挂钩和脱钩12000次左右，工人劳动强度非常高，加之蟹笼船捕捞期主

要在夏季，高温、高强度的劳动极易使渔民发生中暑和疲劳引起的误操作等人身安全事故。

目前一个蟹笼渔船一次作业要收回3000-4000个蟹笼，每分钟仅仅可回收22个蟹笼左右，因

此收取蟹笼这一工种的劳动强度非常大，耗时长，故此成本很高。而且高强度的工作容易使

人疲劳，加上工作时人员距离船舷较近，很容易发生坠海事故。

[0003] 为了降低成本、提高渔业生产的安全性，亟需设计一种可以自动将蟹笼的从主绳

上拆取下来并进行回收的装置来代替人工。

[0004] 我国专利(公告号：CN105908402A；公告日：2016-08-31)公开了一种蟹笼自动抓取

装置，蟹笼包括上框圈、下框圈和竖筋，竖筋沿上框圈的周向间隔排布并连接上框圈和下框

圈，抓取装置包括抓取机构和上下驱动机构，上下驱动机构和抓取机构连接且上下驱动机

构能够带动抓取机构上下移动；抓取机构包括底座、推板、一水平驱动单元和多个夹爪组

件，夹爪组件安装于底座和推板之间，且所有夹爪组件皆沿底座的周向均匀间隔设置，其中

一夹爪组件与推板固定连接，剩余夹爪组件与推板滑动连接，通过水平驱动单元驱动推板

径向平移带动所有夹爪组件径向外扩将蟹笼的上框圈撑紧实现蟹笼的抓取。

[0005] 上述专利文献中的蟹笼自动抓取装置结构复杂，制造成本高，使用不够方便。虽然

单个蟹笼不再需要人工把挂钩的锁扣手动打开，但是该蟹笼挂钩的结构设计不便于使用机

电设备实行自动化大量拆取和蟹笼分离，影响生产效率。

发明内容

[0006] 本发明针对现有的技术存在的上述问题，提供一种蟹笼自动脱钩及回收装置，本

发明所要解决的技术问题是：如何提高蟹笼从主绳上脱钩的便捷性及自动化程度并提高蟹

笼分离的高效性。

[0007] 本发明的目的可通过下列技术方案来实现：

[0008] 一种蟹笼自动脱钩及回收装置，包括安装架，其特征在于，所述安装架上设有振动
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箱和能够带动所述振动箱振动的振动器，所述振动箱的上方设有定滑轮和脱钩块，所述脱

钩块为两个且相对间隔设置，所述安装架上设有驱动电机，蟹笼养殖的主绳一端能够依次

穿过两个所述脱钩块之间和定滑轮并与所述驱动电机的输出轴连接，所述脱钩块位于所述

定滑轮的一侧且位于所述振动箱的正上方，蟹笼养殖的主绳上设有挂钩，蟹笼挂接在所述

挂钩上且所述驱动电机带动所述主绳移动时能够在所述脱钩块的挤压下使所述蟹笼脱离

所述挂钩；所述振动箱的两侧分别设有用于装螃蟹的小车一和用于装空的蟹笼的小车二，

所述振动箱与所述小车一之间通过斜向设置的回收管道相连通，所述振动箱与所述小车二

之间通过斜向设置的滑板相连接。

[0009] 其工作原理如下：若干个蟹笼均通过挂钩挂接在主绳上，每个蟹笼对应一个挂钩，

每个主绳上间隔分布有很多个蟹笼。需要回收蟹笼及螃蟹时，主绳的一端穿过两个脱钩块

之间；再绕过定滑轮，然后与驱动电机的输出轴连接，通过驱动电机的转动，带动绞盘回收

主绳；主绳上的挂钩及蟹笼依次到达脱钩块处，通过脱钩块的挤压使蟹笼脱离挂钩；装有螃

蟹的蟹笼掉落在振动箱内，振动箱在振动器的作用下不断适度振动，螃蟹从蟹笼中出来，回

收管道的直径大于螃蟹的尺寸而远小于蟹笼的尺寸，在振动盒的不断振动下，螃蟹从回收

管道进入小车一中，实现螃蟹的集中回收；而蟹笼的体积较大，在不断的振动以及其它蟹笼

进入排挤的情况下，从滑板滑向小车二中，实现空蟹笼的集中回收。

[0010] 本发明中的蟹笼自动脱钩及回收装置利用脱钩块实现蟹笼的自动分离；并实现螃

蟹和蟹笼的自动分离及分装，整体结构简单，自动化程度高，成本小，操作简单，安全可靠；

大大减轻了工人的作业强度，提高了作业效率。

[0011] 在上述的蟹笼自动脱钩及回收装置中，所述安装架上侧具有安装横梁，所述定滑

轮和脱钩块均固设在所述安装横梁的底部，所述脱钩块位于所述定滑轮的一侧且两者间隔

设置；所述驱动电机固设在所述安装架的底部且位于所述定滑轮的另一侧；所述驱动电机

的输出轴上固设有绞盘。

[0012] 在上述的蟹笼自动脱钩及回收装置中，所述振动器固设在所述安装架上，所述振

动盒固设在所述振动器的上端，所述振动盒的上端具有开口一，所述振动盒的一侧具有开

口二，所述滑板斜向固设在所述安装架上，所述滑板的上端与所述开口二对接，所述滑板的

下端斜向下伸出所述安装架外；所述振动盒的底部开设有通孔，所述回收管道的上端与所

述通孔相对接，所述回收管道的下端斜向下伸出所述安装架外。通孔的直径大于螃蟹的尺

寸而远小于蟹笼的尺寸，在振动器带动振动盒的不断振动下，螃蟹从蟹笼中出来，然后进入

通孔中，从回收管道进入小车一中，实现螃蟹的集中回收；而蟹笼的体积较大，在不断的振

动以及其它蟹笼进入排挤的情况下，向开口二一侧移动，最终从滑板滑向小车二中，实现空

蟹笼的集中回收。此原理类似于玉米脱粒机。

[0013] 在上述的蟹笼自动脱钩及回收装置中，所述回收管道和滑板分别位于所述安装架

的两侧，所述小车一和小车二位于所述安装架的两侧，所述小车一和小车二底部均设有滚

轮，所述小车一和小车二的上侧均具有开口三，所述小车一能够移动至所述回收管道的下

端下方，所述小车二能够移动至所述滑板的下端下方。这样便于螃蟹和蟹笼的集中回收输

送。

[0014] 在上述的蟹笼自动脱钩及回收装置中，所述蟹笼上具有连接杆，所述连接杆上连

接有支绳，所述支绳的外端具有环形套圈；所述挂钩包括连接块和套筒，所述连接块与蟹笼
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养殖的主绳相连接，所述套筒内滑动设置有锁杆，所述锁杆的上端与所述连接块通过拉绳

相连接，所述套筒内位于所述锁杆的内端与所述套筒的上端之间设有压缩弹簧；所述套筒

的一侧具有斜向下弧形弯折的连杆，所述连杆的下端弯向所述套筒的正下方且所述连杆的

该端外周面上具有竖向的贯穿孔，所述环形套圈套设在所述连杆上且所述锁杆能够插设在

所述贯穿孔内。

[0015] 在上述的蟹笼自动脱钩及回收装置中，所述脱钩块呈长条状，所述脱钩块下端具

有向内侧凸出的凸缘，所述连接块的顶部呈平面，所述连接块的顶部与主绳相连接，所述连

接块的底部呈弧形球面；所述连接块的底部连接所述拉绳。两个脱钩块之间的距离大于连

接块的横向尺寸而小于蟹笼的横向尺寸，蟹笼不能通过两个脱钩块之间的间隙，主绳移动

时拉动连接块，连接块拉动拉绳使得锁杆克服压缩弹簧的弹力，向套筒内部收缩，锁杆从连

杆的贯穿孔内抽出，脱离连杆，此时环形套圈就能够从连杆的下端脱离连杆，从而使蟹笼脱

离挂钩。

[0016] 本挂钩的结构设计有利于使用机电设备实行自动化拆取蟹笼；挂钩采用弹簧与锁

杆的结构紧密结合，使得锁杆和连杆精密结合达到锁紧蟹笼的目的；方便可靠，安全高效。

[0017] 与现有技术相比，本发明中的蟹笼自动脱钩及回收装置具有以下优点：

[0018] 1、本挂钩的结构设计有利于使用机电设备实行自动化拆取蟹笼；挂钩采用弹簧与

锁杆的结构紧密结合，使得锁杆和连杆精密结合达到锁紧蟹笼的目的；方便可靠，安全高

效。

[0019] 2、本技术方案中的蟹笼自动脱钩及回收装置利用脱钩块实现蟹笼的自动分离；并

实现螃蟹和蟹笼的自动分离及分装，整体结构简单，自动化程度高，成本小，操作简单，安全

可靠；大大减轻了工人的作业强度，提高了作业效率。

附图说明

[0020] 图1是本蟹笼自动脱钩及回收装置的立体结构示意图。

[0021] 图2是蟹笼与挂钩的连接结构示意图。

[0022] 图中，1、安装架；1a、安装横梁；2、振动箱；21、开口一；22、开口二；3、振动器；4、定

滑轮；5、脱钩块；6、驱动电机；7、主绳；8、挂钩；81、连接块；82、套筒；83、锁杆；84、拉绳；85、

压缩弹簧；86、连杆；86a、贯穿孔；9、小车一；10、小车二；11、回收管道；12、滑板；13、绞盘；

14、滚轮；15、开口三；16、蟹笼；16a、连接杆；17、支绳；17a、环形套圈。

具体实施方式

[0023] 以下是本发明的具体实施例并结合附图，对本发明的技术方案作进一步的描述，

但本发明并不限于这些实施例。

[0024] 如图1和图2所示，本蟹笼自动脱钩及回收装置包括安装架1，安装架1上设有振动

箱2和能够带动振动箱2振动的振动器3，振动箱2的上方设有定滑轮4和脱钩块5，脱钩块5为

两个且相对间隔设置，安装架1上设有驱动电机6，蟹笼16养殖的主绳7一端能够依次穿过两

个脱钩块5之间和定滑轮4并与驱动电机6的输出轴连接，脱钩块5位于定滑轮4的一侧且位

于振动箱2的正上方，蟹笼16养殖的主绳7上设有挂钩8，蟹笼16挂接在挂钩8上且驱动电机6

带动主绳7移动时能够在脱钩块5的挤压下使蟹笼16脱离挂钩8；振动箱2的两侧分别设有用
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于装螃蟹的小车一9和用于装空的蟹笼16的小车二10，振动箱2与小车一9之间通过斜向设

置的回收管道11相连通，振动箱2与小车二10之间通过斜向设置的滑板12相连接。

[0025] 如图2所示，蟹笼16上具有连接杆16a，连接杆16a上连接有支绳17，支绳17的外端

具有环形套圈17a；挂钩8包括连接块81和套筒82，连接块81与蟹笼16养殖的主绳7相连接，

套筒82内滑动设置有锁杆83，锁杆83的上端与连接块81通过拉绳84相连接，套筒82内位于

锁杆83的内端与套筒82的上端之间设有压缩弹簧85；套筒82的一侧具有斜向下弧形弯折的

连杆86，连杆86的下端弯向套筒82的正下方且连杆86的该端外周面上具有竖向的贯穿孔

86a，环形套圈17a套设在连杆86上且锁杆83能够插设在贯穿孔86a内；脱钩块5呈长条状，脱

钩块5下端具有向内侧凸出的凸缘，连接块81的顶部呈平面，连接块81的顶部与主绳7相连

接，连接块81的底部呈弧形球面；连接块81的底部连接拉绳84；两个脱钩块5之间的距离大

于连接块81的横向尺寸而小于蟹笼16的横向尺寸，蟹笼16不能通过两个脱钩块5之间的间

隙。

[0026] 若干个蟹笼16均通过挂钩8挂接在主绳7上，每个蟹笼16对应一个挂钩8，每个主绳

7上间隔分布有很多个蟹笼16。需要回收蟹笼16及螃蟹时，主绳7的一端穿过两个脱钩块5之

间；再绕过定滑轮4，然后与驱动电机6的输出轴连接，通过驱动电机6的转动，带动绞盘13回

收主绳7；主绳7上的挂钩8及蟹笼16依次到达脱钩块5处，主绳7继续拉动连接块81，连接块

81拉动拉绳84使得锁杆83克服压缩弹簧85的弹力，向套筒82内部收缩，锁杆83从连杆86的

贯穿孔86a内抽出，脱离连杆86，此时环形套圈17a就能够从连杆86的下端脱离连杆86，从而

使蟹笼16脱离挂钩8；装有螃蟹的蟹笼16掉落在振动箱2内，振动箱2在振动器3的作用下不

断适度振动，螃蟹从蟹笼16中出来，回收管道11的直径大于螃蟹的尺寸而远小于蟹笼16的

尺寸，在振动盒的不断振动下，螃蟹从回收管道11进入小车一9中，实现螃蟹的集中回收；而

蟹笼16的体积较大，在不断的振动以及其它蟹笼16进入排挤的情况下，从滑板12滑向小车

二10中，实现空蟹笼16的集中回收。

[0027] 本实施例中的蟹笼自动脱钩及回收装置利用脱钩块5实现蟹笼16的自动分离；并

实现螃蟹和蟹笼16的自动分离及分装，整体结构简单，自动化程度高，成本小，操作简单，安

全可靠；大大减轻了工人的作业强度，提高了作业效率。

[0028] 进一步的，如图1所示，安装架1上侧具有安装横梁1a，定滑轮4和脱钩块5均固设在

安装横梁1a的底部，脱钩块5位于定滑轮4的一侧且两者间隔设置；驱动电机6固设在安装架

1的底部且位于定滑轮4的另一侧；驱动电机6的输出轴上固设有绞盘13；振动器3固设在安

装架1上，振动盒固设在振动器3的上端，振动盒的上端具有开口一21，振动盒的一侧具有开

口二22，滑板12斜向固设在安装架1上，滑板12的上端与开口二22对接，滑板12的下端斜向

下伸出安装架1外；振动盒的底部开设有通孔，回收管道11的上端与通孔相对接，回收管道

11的下端斜向下伸出安装架1外；回收管道11和滑板12分别位于安装架1的两侧，小车一9和

小车二10位于安装架1的两侧，小车一9和小车二10底部均设有滚轮14，小车一9和小车二10

的上侧均具有开口三15，小车一9能够移动至回收管道11的下端下方，小车二10能够移动至

滑板12的下端下方。通孔的直径大于螃蟹的尺寸而远小于蟹笼16的尺寸，在振动器3带动振

动盒的不断振动下，螃蟹从蟹笼16中出来，然后进入通孔中，从回收管道11进入小车一9中，

实现螃蟹的集中回收；而蟹笼16的体积较大，在不断的振动以及其它蟹笼16进入排挤的情

况下，向开口二22一侧移动，最终从滑板12滑向小车二10中，实现空蟹笼16的集中回收。此
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原理类似于玉米脱粒机。

[0029] 本文中所描述的具体实施例仅仅是对本发明精神作举例说明。本发明所属技术领

域的技术人员可以对所描述的具体实施例做各种各样的修改或补充或采用类似的方式替

代，但并不会偏离本发明的精神或者超越所附权利要求书所定义的范围。

[0030] 尽管本文较多地使用了1、安装架；1a、安装横梁；2、振动箱；21、开口一；22、开口

二；3、振动器；4、定滑轮；5、脱钩块；6、驱动电机；7、主绳；8、挂钩；81、连接块；82、套筒；83、

锁杆；84、拉绳；85、压缩弹簧；86、连杆；86a、贯穿孔；9、小车一；10、小车二；11、回收管道；

12、滑板；13、绞盘；14、滚轮；15、开口三；16、蟹笼；16a、连接杆；17、支绳；17a、环形套圈等术

语，但并不排除使用其它术语的可能性。使用这些术语仅仅是为了更方便地描述和解释本

发明的本质；把它们解释成任何一种附加的限制都是与本发明精神相违背的。
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图2
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