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1

Pfedmétem vyndlezu je zafizeni k uréovani polohy tuhé konétrukce k pevnym vodftkdm,
u kterého se tuha konstrukce spousti{ do jamy na nosném land, a u kterého se pouiivd s tu-
hou konstrukci pevnd spojend vodici objimka, ve které je suvné vedena méfici ty¢, Jejiz

vnitfni 84st spolupracuje s méridlem jejiho posunu ve vodici objimce.

Onoho druhu je znima soustava dle &s. A0 & 210.428 , u které jsou vndjsf konce mé -
ficfch tyéi unraveny pro jednoznaény dotyk bod& pevnych voditek. PFi této iupravé vznikaji
potiZe zejména tehdy, je-li tento dotyk trvaly béhem spousténi tuhé konstrukce, a to pro
velky odpor pfi posunu po boku pevného voditka. Podstata zarizeni podle vynélezu spolivé
v tom, Ze k vnéjsimu konci méfici tyde pfiléha ovladaci péaka, uchycend na kotoudi loZiska,
prostfednictvim n4dstavce nebo soustavy nastave ve stdlé poloze spojeného s tuhou konstruk-
ci, pfidemz ke kotouli je za stalé polohy vzhledem k ovladaci péce pevndé uchycena snimaci
paka, ukondeni piitladnym dotykovym &lenem boku pevného voditka. S vfhodou se upravi vzé-
jemna poloha ovladaci pdky a snimaci péAky na kotouéi loZziska stavitelnd v roviné kolné na
jeho podélnou osu.

Vyhoda zafizeni podle vyndlezu je jednak v tom, %e za stdlého pohybu dotykového &lenu
po privodnici bdhem pohybu tuhé konstrukce lze volbou vzéjemné polohy snimaci péky, ovla-
daci{ paky a méfici tyde dosdhnout minimalni odpory, a jednak v tom, Ze vzAjemné délky ovlf~

‘daci paky a snimac{ paky lze utelnd volit s ohledem na piresnost méridla posunu méfict tyde
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ve vodici{ jimce,

Pfiklad provedeni zaiizeni podle vyndlezu je zndzorndn na vykresech, kde obr. 1 a
obr. 2 predstavujf vertikdlnf podélny Fez pevnym vodfitkem, tuhou konstrukei a zatizenim
podle vyndlezu, a to ve dvou odchylnych zpisobech uchyceni k tuhé konstrukci za pouZitf
dvou rdzm§ch druhd detykovych &leni.

Na obr, 1 je zobrazen vysek tuhé konstrukce K, pfikladné ddlni klece, k jejii vhodné
horizont4lni &4sti, napf. k podlaze etdZe, je pevnd uchycen ndstavec Sb napf. ve tvaru
ploché desky; k tomuto ndstavci §§ je pevné uchycena vodici objfmka 0 vdt&inou kruhového
prifezu, ve které je suvnd umisténa méFfiocf ty& I odpovidajiciho priiezu, pfidemi vnitint

1 spolupracuje s mdfidlem M jejiho posunu ve vodic{ objimce 0; jako md-

t4st 2 méfici tyde
fidlo M posunu se poufije kterékoli znadmé fedeni, napi. méifidlo &arové, nebo mechanické
indik4dtorové systémy, pFipadnd se zapisovacim ustrojim, vdtSinou vlak elektrické snimade
posunu napf. na principu odporovém, indukénim, kapacitnim atd., pFfpadné upravené pro ne-

prtetrzity zAznam.

K vnéjéimu konci 1 mdficf tyde I trvale pfiléhd ovlddaci pdka P_1l; v nékterych pfipa-

deoh je tlelné toto pFiléhdn{ zajistit prostym stdlym dotykem s vyuZitim nezndzorndné tlrad-
1 méfict tyle I na ovliaddaci pdku

né nebo vratné pruiiny, ovladajici pfitlak vnéjéiho konce
P 1, v jingch pfipadech lze trvalé pifiléhani zajistit vhodngm trval¢m spejem napf. kloubiem
nebo loZiskem, pFidem: v tomto druhém pii{padé neni tfeba pouiit zmindné pruZiny.

Ovladaci pdka P L jo na svém protilehlém kemei upevnéna na kotouéi 4 leZiska §, které
je prostiednictvim nistavce 5a spojeno s tuhou konstrukei K bud: prestiednictvim upevndni
na vodici objimku O nebo neznAzornénym zpisobem pifipevndnim k néstavei 5b, nebe piimo k
tuhé konstrukeci K. Tim se dosdhne, Ze loZisko 6 je ve stdlé poloze jak k vodici objfmece O,
tak k tuhé konstrukei K, coZ je nutnd podminka pro fadnou éinnoat»zaffzeni.

Na kotoudi gnje dile upevnéna snimaci pdka P_2, a to za stdlé polohy vzhledem k- ovid~
daci{ pice P 1; Jojich'vzéjemna poloha se voli libovolnad s ohledem na iiéelnou konstrukoei:
celého zafizeni. Snimac{ pdka P_2 je na svém protilehlém konci opatiena piitladnym dotyko-
vym &lenem 7, ktery je vétfinou v trvalém dotyku 8 bokem 3a pevného voditka 3; dotykevy:
&len 1 miZe bft vyFeden rdznym zphsobem, napi. dle obr. 1 jako otoén§y kotoué, nebo dle obng
2 jako kluzné lyZina, a j. Trvaly dotyk s bokem 3a se dosidhne zndmymi zpiisoby, napt. pro- :
stfednictvim neznidzornéné tainé pruiiny, nebo pruiiny tlaliné, spirdlové a j., nebo systémy
hydraulickymi, a j.

Na obr. 2 je zndzerndno jiné uspofédant Slend: zaffwent, kdy jak vodiel objimka @, tak:
lozisko 8 jsou piipevnény k jedinému néstavei 5, upewmimému k: vertikdlni tuhé konstrakei K.
Z podstaty zaffzeni plyne, Ze mohou bh¥t voleny také. jiné zplsoby upevnéni pii- spindat pod~
mfnky vzéjemné stdlosti polohy loiiska 8 a vodiei objimky O k tuhé kemstrukei K.

Zaf{izeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze peo-upevnéni na tuhé konstrukci K za dosalent
styku dotykového &lenu 7

nych voditkdch do jamy, pFfidemi se zména vzdAlenosti tuhé konstrukoce K

8 bokem 3a pevného veditka 3 se tuhd konstrukce K spoufti po pev-

od voditka 3 pro-
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stiednictvim snimaci pAky P 2 a ovlAdaci péky P_l pFendS{ na vnd j8i &4st I méFfici tyde I,
¢imi se vyvoldva jeji posun ve vodicf objimce, ktery je mdfen nebo registrovéan méfidlem N

ve zvolenych jednotkéach,

(¢innost zafizeni se zvy8{, upravi-li se upevnéni ovladacs padky P_1 a snimaci péky
P_2 na kotoudi 4 stavitelné; dosihne se toho znémymi zpisoby, napi. prostiednictvfm nezni-
zornénych objimek a stavécich §roubid, nebo pomoct zastréek v piredem upravenych polohidch,
a j. Tim se umoZni volba jejich vzd jemné polohy pro ridzné zpisoby méfeni a rizné druhy tu-
hych konstrukci K. 4

Zatfzeni podle vyndlezu je zejména uréeno pro Znamou soupravu dle &s. A0 202941, u
které se pouzijf 2 ai 4 dvojice zaFizeni podle vyndlezu, je je vEak moZno pouiit také pro
jiné udely, napt. nro'zjiéfovéni zmén vzdalenosti pevnych voditek, kdy se pouziji dvé proQ
tilehld zarffzeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni k urdovéni poloﬁy tuhé konstrukee k pevnym voditkim, kde s tuhou konstrukei je
pevné spojena vodici objimka, ve které je suvné vedena mérici tyé, jejiZ vnitini &ast
'Sﬂolunraeuje s méFidlem jejiho posunu ve vodici objimce, vyznatené tim, ie k vnéjSimu
koneci (1) méfiéi tyée (I) pPiléha ovladaef péka (P 1) uchycené na kotou&i (4) loZiska
(6) prostfednictvim nastavce (5) nebo soustavy néstavcd (5a, 5b) ve stalé poloze spoje-
ného s tuhou konstrukci (K), pFidemz ke kotouéi (4) je za st4lé polohy vzhledem k ovlé-
daci pace (P 1) uehycena snimaci phka (P 2), ukonéens pFftlaénym dotykovym &lenem (7)
boku (3a) pevného voditka (3).

2. Zaffzeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze vzajemnd poloha ovladaci paky (P 1) a snimaci
paky (P 2) je na kotoudi (4) stavitelna,

2 vykresy
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