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Description
Domaine de l'invention

[0001] Laprésenteinvention s'inscritdans le domaine
des installations destinées a produire des jets d'eau, en
particulier les appareils de douche.

Etat de la technique

[0002] Les appareils de douche connus comportent
une ou plusieurs pommes de douche, quelquefois orien-
tables manuellement, et agencées pour former des jets
statiques. Ces appareils connus ne permettent pas a
I'ensemble du corps de profiter pleinement des effets
thérapeutiques de I'hydromassage car les jets d'eau
n'atteignent pas systématiquement et régulierement les
diverses parties du corps. Méme une pomme de douche
détachable ne peut étre manipulée a la main de maniére
réguliére et produire un effet satisfaisant.

[0003] Les baignoires du type J-Sha de Jacuzzi com-
portent une série de petits jets disposés verticalement
le long du dos de la baignoire et qui agissent directe-
ment sur les zones cervicales, dorsales et lombaires de
la colonne vertébrale. Dans ces baignoires les jets sont
également statiques et ne permettent pas non plus au
corps de profiter pleinement des effets bienfaisants de
I'hydromassage car I'effet bienfaisant du jet d'eau vient
surtout du mouvement du jet d'eau sur les diverses par-
ties du corps, en particulier le long de la colonne verté-
brale (effet stimulant ou calmant).

[0004] Cette sensation est fonction de la vitesse, de
la direction, du sens du mouvement du jet d'eau par rap-
port au corps. Elle est aussi fonction de la réceptivité,
de la sensibilité de chaque individu, d'ou l'importance
d'un espace douche suffisamment grand pour permettre
la liberté de mouvement du corps sous le jet en mouve-
ment.

[0005] Parledocument US-A-5.321.860 estconnuun
appareil de douche comprenant un corps portant une
pomme de douche agencée pour produire au moins un
jetd'eau, et comportant des moyens pour imprimer audit
corps un mouvement d'oscillation, le corps étant monté
dans un bati de support et comprenant un premier élé-
ment agencé pour pivoter autour d'un premier axe de
pivotement. Cet appareil de douche connu ne permet
pas non plus de profiter pleinement des effets bienfai-
sants et thérapeutiques de I'hydromassage car, bien
qu'il lui soit imprimé un mouvement d'oscillation, le jet
d'eau ne peut cependant se mouvoir de maniére régu-
liere sur les diverses parties du corps de l'individu qui
s'expose au jet, en particulier le long de la colonne ver-
tébrale de I'utilisateur.

Exposé de l'invention

[0006] L'invention a pour but de créer un appareil a
douche oscillante qui permette a I'ensemble du corps
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de l'utilisateur de profiter pleinement des effets bienfai-
sants et thérapeutiques de I'hydromassage.

[0007] Un autre but de I'invention est de créer un ap-
pareil a douche oscillante agencé pour générer un jet
d'eau ayant un mouvement continu dans I'espace.
[0008] Un autre but encore de l'invention est de créer
un appareil a douche oscillante agencé pour générer un
jet d'eau dont le mouvement dans I'espace est réglable
par I'utilisateur.

[0009] Ces buts sont atteints grace a l'invention, par
un appareil comprenant un corps portant une pomme
de douche pour générer au moins un jet d'eau, dans
lequel le corps pivotant comprend un premier élément
agencé pour pivoter autour d'un premier axe de pivote-
ment, des moyens agences sur I'élément pivotant pré-
cité pour définir un deuxiéme axe de pivotement trans-
versal au premier axe de pivotement, et un deuxiéme
élément agencé pour pivoter autour du deuxiéme axe
de pivotement, ledit deuxieme élément du corps portant
lapomme de douche, I'appareil comportant en outre des
moyens pour imprimer au corps un mouvement d'os-
cillation autour de chaque axe de pivotement. Le corps
pivotant peut étre réalisé dans divers modes d'exécu-
tion dont trois sont décrits plus loin a titre d'exemples
non limitatifs.

[0010] Chaque mouvement d'oscillation peut étre
commandé individuellement en vitesse et en amplitude,
ce qui permet de faire varier en continu la direction du
jet d'eau dans I'espace et de créer ainsi une variation
infinie de la trajectoire du jet d'eau pendant la douche.
Ce réglage de la vitesse et de I'amplitude des mouve-
ments d'oscillation ainsi que leur séquencement dans
le temps sont avantageusement programmés par mi-
croprocesseur.

[0011] Grace a l'invention, la pomme de douche se
trouve entrainée dans un mouvement d'oscillation dans
I'espace, qui varie selon la programmation de comman-
de choisie. Ceci a pour effet de créer un jet d'eau varia-
ble en direction dans l'espace, ce qui génére un large
éventail de trajectoires du jet d'eau selon la program-
mation choisie. Cet éventail de possibilités peut com-
prendre aussi bien des trajectoires définies préalable-
ment programmeées que des enchainements de trajec-
toires que peut déterminer I'utilisateur lui-méme. Les ef-
fets de I'nydromassage se trouvent ainsi renforcés, fa-
vorisant de la sorte l'effet thérapeutique bienfaisant de
la douche.

[0012] L'invention est exposée plus en détails dans
ce qui suit sur trois exemples de mode de réalisation
illustrés dans les dessins joints.

Bréve description des dessins
[0013]
La figure 1 est une vue en élévation avec écorché

d'un premier exemple de réalisation de Il'invention.
La figure 2 montre une coupe suivant la ligne II-1l
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de la figure 4.

La figure 3 est une vue en perspective partielle,
avec écorché, montrant le cadre pivotant de I'appa-
reil de la figure 1, sans conduit d'arrivée d'eau.

La figure 4 montre une coupe suivant la ligne IV-IV
de la figure 1.

La figure 5 est une vue, avec écorché, du dispositif
de la figure 1 monté dans un coin, montrant le cadre
pivotant vu de dessus.

La figure 6 est une vue en élévation, avec écorché,
d'un deuxiéme exemple de réalisation de l'inven-
tion.

La figure 7 montre une coupe suivant la ligne VII-VII
de la figure 9.

La figure 8 est une vue en perspective partielle,
avec écorché, montrant le cadre pivotant de I'appa-
reil de la figure 6, sans conduit d'arrivée d'eau.

La figure 9 montre une coupe suivant la ligne IX-IX
de la figure 6.

Lafigure 10 est une vue, avec écorché, du dispositif
de la figure 6 monté dans un coin, montrant le cadre
pivotant vu de dessus.

La figure 11 est une vue en coupe suivant la ligne
XI-XI de la figure 12 montrant un troisi€me exemple
de réalisation de l'invention.

La figure 12 montre une coupe suivant la ligne
XII-XII de la figure 11.

La figure 13 montre une coupe suivant la ligne
XI-XI111 de la figure 12.

La figure 14 est un schéma général d'un dispositif
de commande de douche suivant l'invention.

La figure 15 est un organigramme illustrant les mo-
des d'action disponibles a |'utilisateur d'un appareil
de douche suivant l'invention.

[0014] Dans les dessins les mémes signes de refé-
rence désignent des éléments identiques, similaires ou
équivalents.

Description de modes de réalisation de I'invention

[0015] Un premier mode de réalisation est illustré sur
les figures 1 a 5. L'appareil est monté dans un bati de
support 10 et comporte un cadre pivotant 11 monté de
maniére a pouvoir pivoter autour d'un axe de pivotement
vertical V-V. Dans le mode de réalisation illustré, le ca-
dre pivotant comporte deux branches 11c¢ qui se déve-
loppent en forme d'arceau entre deux tétes 11a et 11b
communes. La forme générale du cadre 11 est bien vi-
sible sur la figure 3. Ces tétes du cadre 11 sont agen-
cées pour pouvoir pivoter autour d'un axe de pivotement
vertical V-V. Chaque branche du cadre pivotant présen-
te un bras 11d en saillie qui sert de support a un axe 12
définissant un deuxiéme axe de pivotement H-H, trans-
versal au premier axe de pivotement V-V. L'axe 12 est
attaché a chacun des bras par un palier lisse ou un rou-
lement a billes 14. A I'axe 12 est attachée une pomme
de douche 20 laquelle, dans le mode de réalisation il-
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lustré a titre d'exemple, est constituée d'une coquille hé-
misphérique a la surface de laquelle débouche en 22
un conduit d'arrivée d'eau 24 (visible en figure 2), rac-
cordé a un circuit d'amenée d'eau 25 dans lequel est
insérée une électrovanne 26.

[0016] La commande des mouvements de pivote-
ment du cadre 11 se fait par des moteurs électriques,
par exemple des moteurs pas-a-pas ou a courant con-
tinu. Pour la commande du pivotement autour de I'axe
V-V, le cadre 11 porte un secteur 13 qui se trouve couplé
a un moteur électrique 15. La rotation de I'axe 12 autour
de I'axe de pivotement H-H est commandée par deux
moteurs électriques 16 par l'intermédiaire de roues den-
tées 17-19.

[0017] Lorsque les moteurs sont mis en marche, le
cadre pivotant 11 oscille horizontalement, par exemple
dans un angle ayant une ouverture de 45° environ, tan-
dis que l'axe 12 portant la coquille hémisphérique 20
oscille verticalement, par exemple dans un angle ayant
une ouverture de 80° environ. La coquille hémisphéri-
que oscille ainsi dans I'espace, dirigeant le jet d'eau suc-
cessivement dans différentes directions dans l'espace.
A une distance de 60 cm de la pomme de douche, le jet
d'eau peut ainsi balayer une zone d'action s'étendant
du cou aux genoux d'un utilisateur et cela sur toute la
largeur du tronc de I'utilisateur. Ceci permet au corps de
I'utilisateur de profiter pleinement des effets bienfai-
sants et/ou thérapeutiques de la douche.

[0018] La vitesse et I'amplitude de chaque mouve-
ment d'oscillation et leur séquencement dans le temps
peuvent étre réglés individuellement. Ceci permet d'ob-
tenir une infinie variation de la trajectoire du jet d'eau
dans I'espace pendant la douche. Le réglage des para-
meétres des mouvements d'oscillation est avantageuse-
ment programmeé par un microprocesseur.

[0019] Afin de permettre a I'extrémité du conduitd'eau
24 de suivre les mouvements d'oscillation de la pomme
de douche, le conduit d'eau comporte ou est raccordé
a au moins une partie 23 souple ou conformée de ma-
niére a présenter une souplesse suffisante.

[0020] Le signe de référence 27 sur les dessins dési-
gne un panneau frontal fixe et le signe de référence 28
désigne un joint d'étanchéité.

[0021] Bien que I'appareil soit représenté en figure 5,
monté dans un coin, il est évident qu'il peut étre monté
sur un mur plan. De plus, il est clair que I'appareil peut
étre monté non seulement de maniére fixe mais égale-
ment de maniére a pouvoir coulisser le long d'une struc-
ture rigide.

[0022] Ilestentendu que le cadre pivotant 11 peut étre
réalisé dans un mode d'exécution différent de celui il-
lustré a titre d'exemple aux figures 1 a 5. De méme, il
va de soi que les axes de pivotement transversaux amé-
nagés sur le cadre pivotant peuvent étre intervertis par
rapport a ceux que déterminent les agencements illus-
trés aux figures 1 a 5.

[0023] Lesfigures6a 10illustrentun deuxieme exem-
ple de réalisation de l'invention. Ce mode de réalisation
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est analogue a celui décrit ci-avant mais utilise un cadre
pivotant 11 dans une variante d'exécution. Dans ce mo-
de d'exécution, les tétes 11a et 11b du cadre 11, bien
visibles sur la figure 8, sont courbes et sont montées
pour coulisser le long de deux rails de guidage 13 en
arc de cercle dont la courbure est déterminée de ma-
niére que leurs centres de courbure soient situés sur un
méme axe vertical qui définit I'axe de pivotement V-V.
[0024] L'axe de pivotement H-H est réalisé, comme
dans I'exemple précédemment décrit, par un axe hori-
zontal 12 qui est porté par les deux bras 11d faisant
saillie sur les branches en arceau 11c. L'axe de pivote-
ment H-H croise I'axe de pivotement V-V de maniére a
fixer un point de pivotement central, fixe dans I'espace,
autour duquel oscille la coquille pomme de douche 20.
[0025] Les figures 11 a 13 illustrent un troisieme
exemple de mode de réalisation de I'invention. Dans cet
exemple, I'appareil comporte deux cadres pivotants. Un
premier cadre 31 est monté de maniére a pouvoir pivo-
ter autour d'un premier axe de pivotement V-V, défini
par des paliers lisses ou des roulements a billes 33 at-
tachés a un bati de support 10. Un deuxieme cadre 32
est monté de maniere a pouvoir pivoter autour d'un
deuxiéme axe de pivotement H-H transversal au pre-
mier axe de pivotement et défini par des paliers lisses
ou des roulements a billes 34 attachés au cadre 31.
Chacun des cadres 31 et 32 est couplé a des moteurs
35 et 36 par l'intermédiaire de roues dentées 37 et 38.
[0026] Lapomme de douche 42 estattachée au cadre
32 et est raccordée au conduit d'arrivée d'eau 24. La
pomme de douche 42 est reliée a une plaque couvre-
joint 41 par un soufflet d'étanchéité 43.

[0027] Lorsque les moteurs sont mis en marche, le
cadre pivotant 31 oscille horizontalement autour de
I'axe de pivotement V-V, par exemple dans un angle
ayant une ouverture de 45° environ et le cadre pivotant
32 portant la pomme de douche 42 oscille verticalement
autour de I'axe de pivotement H-H, par exemple dans
un angle ayant une ouverture de 80° environ. La pomme
de douche se trouve ainsi orientée de maniere variable
dans l'espace, dirigeant le jet d'eau successivement
dans différentes directions dans I'espace. Comme indi-
qué plus haut a propos du premier exemple de réalisa-
tion décrit, a une distance de 60 cm de la pomme de
douche, le jet d'eau peut ainsi balayer une zone d'action
qui s'étend du cou aux genoux de I'utilisateur et cela sur
toute la largeur du tronc de celui-ci, procurant de la sorte
a l'utilisateur tous les effets bienfaisants et/ou thérapeu-
tiques de la douche.

[0028] Tout comme dans le mode de réalisation pré-
cédent, les axes de pivotement transversaux aménagés
sur les éléments constituant le cadre pivotant peuvent
étre intervertis par rapport a ceux qui sont prévus dans
I'agencement illustré aux figures 11 a 13.

[0029] Grace a une programmation réglable des pa-
ramétres (vitesse et amplitude) des mouvements d'os-
cillation et leur séquencement dans le temps, l'invention
permet d'obtenir une variation infinie de trajectoires du
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jet d'eau dans I'espace pendant la douche, et ce au gré
de l'utilisateur lui-méme de maniére qu'il puisse profiter
pleinement, a sa convenance, des effets de la douche
sur le corps.

[0030] La programmation des parameétres des mou-
vements d'oscillations dans I'espace est avantageuse-
ment réalisée par un microprocesseur. La figure 14 est
un schéma général de la commande programmée de
I'appareil de douche suivant!'invention. Le microproces-
seur 45 communique avec des dispositifs de commande
46 qui entrainent les moteurs pas-a-pas controlant le
mouvement de pivotement horizontal du cadre pivotant
et le mouvement de pivotement vertical de la pomme de
douche. Le microprocesseur commande également un
relais 47 contrélant une électrovanne 26 insérée dans
le circuit d'amenée d'eau 25. Le microprocesseur 45 re-
coit les ordres de réglage des paramétres des mouve-
ments d'oscillation du jet d'eau d'un tableau de com-
mande 48 sur lequel sont signalées les valeurs de ré-
glage des oscillations ainsi que les types de trajectoire
de jet d'eau définis ou a définir.

[0031] Pour utiliser I'appareil de douche suivant I'in-
vention, I'utilisateur choisit lui-méme sur le tableau de
commande 48 le mode d'action souhaité parmi les op-
tions disponibles et les parameétres des mouvements
d'oscillation du jet d'eau dans I'espace.

[0032] L'organigramme de la figure 15 illustre a titre
d'exemple un mode de réalisation pour la commande
d'un appareil de douche suivant I'invention lors de la mi-
se sous tension de l'appareil.

[0033] Dans cet exemple, aprés le centrage du jet
d'eau le dispositif est organisé pour permettre d'appeler
trois modes d'action. Les étapes de la commande sont
décrites ci-aprés.

[0034] Etape 110 : Choix d'un mode d'action mémori-
sé

Dans ce mode d'action, les trajectoires du jet d'eau s'ef-
fectuent suivant des parameétres mémorisés antérieure-
ment par l'utilisateur.

[0035] Etape 112 : Désignation des actions dynami-
que et/ou statique définies et mémorisées par I'utilisa-
teur.
[0036]
[0037]
que
Dans ce mode d'action, le jet d'eau suit des trajectoires
définies par le constructeur sur la base de parametres
que régle I'utilisateur.

[0038] Etape 122 : Désignation des trajectoires défi-
nies par le constructeur avec définition des parametres
pour une action dynamique. Ces parameétres se rappor-
tent par exemple aux données suivantes :

Etape 114 : Action désignée.
Etape 120 : Choix d'un mode d'action dynami-

NC  Nombre de cycles pour I'action a définir - comp-
tage - aprés la définition des paramétres de cha-
que cycle.

CN  Numéro du cycle

OA  Origine action - Position par rapport a la position
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centrée de la partie mobile de I'appareil.

TR  Trajectoire du jet d'eau.

SA  Sens de I'action, du haut vers le vas ou inversé-
ment.

RA Retour action, avec ou sans jet d'eau.

VA  Vitesse d'action.

VR  Vitesse de retour.

AS  Amplitude verticale supérieure.

Al Amplitude verticale inférieure.

AH  Amplitude horizontale.

TC  Temps calculé pour un cycle.

NP  Nombre de passages avec la méme trajectoire.
TP  Temps partiel pour la trajectoire.

TT  Temps total de l'action dynamique.

[0039] Etape 124 : Choix d'une mémorisation ou non
des trajectoires désignées et des parametres définis a
I'étape 122.

[0040] Etape 126 : Mise en mémoire.

[0041] Etape 128 : Action désignée.

[0042] Etape 130 : Choix d'un mode d'action statique
Dans ce mode d'action, le jet d'eau se trouve figé dans
I'espace avec une orientation et pendant un laps de
temps déterminé choisis par I'utilisateur.

[0043] Etape 132: Définition de la position du jet
d'eau dans le plan vertical et dans le plan horizontal, et
définition du temps d'action.

[0044] Etape 134 : Choix d'une mémorisation ou non
de la position du jet d'eau et du temps d'action définis a
I'étape 132.

[0045] Etape 136 : Mise en mémoire.

[0046] Etape 138 : Action désignée.

[0047] Etape 140 : Commande des parties mécani-
ques et hydrauliques pour I'action désignée.

[0048] Une fois les réglages effectués par I'utilisateur,
le cycle d'action choisi se déroule sous la direction pro-
grammeée du microprocesseur.

[0049] L'exemple de commande d'action décrit ci-
avant montre le large éventail de mouvements du jet
d'eau dans l'espace que permet de réaliser l'invention
au choix de I'utilisateur. Cet éventail de possibilités peut
comprendre aussi bien des trajectoires définies préala-
blement programmées (par exemple trajectoires aléa-
toires en dents de scie uniformes ou variables, en bou-
cles successives interrompues ou non, en spirale, etc)
que des enchainements de trajectoires que détermine
l'utilisateur lui-méme. L'effet de I'hydromassage peut
ainsi, grace a l'invention, étre optimisé au gré de chaque
utilisateur.

[0050] Lacommande programmée de latrajectoire du
jet d'eau suivant l'invention peut avantageusement se
compléter d'un réglage du débit d'eau en fonction de la
direction du jet et/ou d'un réglage de la température de
I'eau du jet.

[0051] |l est bien entendu que les modes de réalisa-
tion décrits dans ce qui précede etillustrés dans les des-
sins joints sont simplement des exemples donnés pour
illustrer les principes de l'invention et que celle-ci n'est
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nullement limitée a ces exemples. Toute variante ou mo-
dification d'exécution doit étre considérée comme com-
prise dans le cadre de l'invention définie dans les reven-
dications.

Revendications

1. Appareil de douche comprenant un corps pivotant
portant une pomme de douche agencée pour pro-
duire au moins un jet d'eau, et comportant des
moyens pour imprimer au corps un mouvement
d'oscillation, le corps étant monté dans un bati de
support (10) et comprenant un premier élément (11,
31) agencé pour pivoter autour d'un premier axe de
pivotement (par exemple V-V), caractérisé en ce
que le corps pivotant comprend des moyens (14,
34) agencés sur I'élément pivotant précité pour dé-
finir un deuxiéme axe de pivotement (par exemple
H-H) transversal au premier axe de pivotement, et
un deuxieme élément (12, 32) attaché aux moyens
(14, 34) précités de maniére a pouvoir pivoter
autour du deuxieme axe de pivotement (par exem-
ple H-H), le deuxieme élément pivotant précité por-
tant la pomme de douche (20, 42), et en ce que
I'appareil comporte des moyens pour imprimer au
corps un mouvement d'oscillation autour de chaque
axe de pivotement.

2. Appareil suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que le premier élément pivotant comprend un
cadre (11) comportant deux tétes (11a, 11b) mon-
tées pour pivoter autour d'un premier axe de pivo-
tement (par exemple V-V) et un bras (11d) servant
de support au deuxiéme élément pivotant (12) por-
tant la pomme de douche.

3. Appareil suivant la revendication 2, caractérisé en
ce que les tétes (11a, 11b) du cadre pivotant (11)
sont fixées a un moyen de pivotement (13) com-
mandé par un moyen d'entrainement (15) pour im-
primer au cadre (11) un mouvement de pivotement
autour du premier axe de pivotement précité.

4. Appareil suivant la revendication 2, caractérisé en
ce que les tétes (11a, 11b) du cadre pivotant (11)
sont agencées pour coulisser le long de guides (13)
fixés a des moyens de support (10), les guides
ayant une courbure dont le centre est de préférence
situé sur le deuxieme axe de rotation.

5. Appareil suivant l'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la pom-
me de douche (20) est constituée d'une coquille a
la surface de laquelle débouche le conduit d'arrivée
d'eau.

6. Appareil suivant la revendication 5, caractérisé en
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ce que la coquille (20) précitée a une forme prati-
quement hémisphérique.

Appareil suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que le premier élément pivotant comprend un
premier cadre (31) agencé pour pivoter autour d'un
premier axe de rotation (par exemple V-V),

des moyens (34) agenceés sur le premier cadre pi-
votant pour définir un deuxiéme axe de rotation (par
exemple H-H) transversal audit premier axe, et en
ce que le deuxiéme élément pivotant comprend un
deuxiéme cadre attaché de maniére a pouvoir os-
ciller autour du deuxiéme axe de rotation (H-H), le-
dit deuxiéme cadre portant la pomme de douche
(42).

Appareil suivant la revendication 7, caractérisé en
ce que la pomme de douche (42) est reliée a un
élément fixe de l'appareil par l'intermédiaire d'un
élément déformable (43).

Appareil de douche suivant I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que les moyens pour imprimer les mouvements
d'oscillations au cadre pivotant sont constitués par
des moteurs pas-a-pas ou a courant continu.

Appareil de douche suivant I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que les moyens pour imprimer les mouvements
d'oscillations aux éléments pivotants sont comman-
dés par un microprocesseur.

Appareil de douche suivant la revendication 10, ca-
ractérisé en ce que le microprocesseur est dirigé
par un programme pour régler la vitesse, I'amplitu-
de et autres parametres des mouvements d'oscilla-
tion des éléments pivotants du corps de I'appareil.

Appareil suivant l'une quelconque des revendica-
tions 11 et 12, caractérisé en ce que le micropro-
cesseur commande une électrovanne insérée dans
le circuit d'alimentation en eau.

Appareil de douche suivant I'une quelconque des
revendications 10 a 12, caractérisé en ce qu'il
comprend un tableau de commande pour modifier
le programme de réglage et contrbler les parame-
tres des mouvements d'oscillation et/ou les types
de trajectoire du jet d'eau dans I'espace.

Appareil de jet d'eau comprenant un corps agencé
pour lancer au moins un jet d'eau dans l'espace,
caractérisé en ce que le corps est agencé comme
décrit dans I'une quelconque des revendications
précédentes.
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Patentanspriiche

1.

Duschvorrichtung mit einem schwenkbaren Korper,
einen Duschkopf, der wenigstens einen Wasser-
strahl erzeugt, und Einrichtungen umfassend, die
dazu dienen, den Kdrper in eine oszillierende Be-
wegung zu versetzen, wobei der Kérper in ein Trag-
gehause (10) montiert ist und ein erstes Schwen-
kelement (11, 31) umfasst, schwenkbar um eine er-
ste Schwenkachse (zum Beispiel V-V),

dadurch gekennzeichnet,

dass der schwenkbare Kérper Einrichtungen (14,
34), in dem oben genannten Schwenkelement so
angebracht, dass sie eine zur ersten Schwenkach-
se transversale zweite Schwenkachse definieren
(zum Beispiel H-H), und ein zweites Schwenkele-
ment (12, 32) umfasst, das an den genannten Ein-
richtungen (14, 34) so befestigt ist, dass es um die
zweite Schwenkachse (zum Beispiel H-H) schwen-
ken kann, wobei das genannte zweite Schwenkele-
ment den Duschkopf (20, 42) tragt, und dadurch,
dass die Duschvorrichtung Einrichtungen umfasst,
die den Kdrper in eine oszillierende Bewegung um
jede Schwenkachse versetzen.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Schwenkelement einen
Rahmen (11) mit zwei Képfen (11a, 11b) umfasst,
schwenkbar um eine erste Schwenkachse (V-V),
und einen Arm (11d), der dem zweiten Schwenkele-
ment (12), das den Duschkopf (20) tragt, als Stltze
dient.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Képfe (11a, 11b) des Schwen-
krahmens (11) an einer Schwenkeinrichtung (13)
befestigt sind, die durch eine Antriebseinheit (15)
gesteuert wird, um den Rahmen (11) in eine
Schwenkbewegung um die oben genannte erste
Schwenkachse zu versetzen.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kdpfe (11a, 11b) des Schwen-
krahmens (11) so ausgebildet sind, dass sie an den
Fihrungen (13) entlanggleiten kénnen, die an Tra-
geinrichtungen (10) befestigt sind, wobei die Fih-
rungen eine Krimmung haben, deren Mittelpunkt
sich vorzugsweise in der zweiten Drehachse befin-
det.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Duschkopf (20) durch eine Schale gebildet wird, an
deren Oberflache die Wasserzufiihrungsleitung
mundet.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die oben genannte Schale (20)
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praktisch die Form einer Halbkugel aufweist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Schwenkelement einen
ersten Rahmen (31) umfasst, schwenkbar um eine
erste Drehachse (zum Beispiel V-V), und Einrich-
tungen (34), angebracht an dem ersten schwenk-
baren Rahmen, um eine zur genannten ersten Ach-
se transversale zweite Drehachse (zum Beispiel
H-H) zu definieren, und dadurch, dass das zweite
Schwenkelement einen zweiten Rahmen umfasst,
der so befestigt ist, dass er um die Drehachse (H-H)
oszillieren kann, wobei der genannte zweite Rah-
men den Duschkopf (42) tragt.

Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Duschkopf (42) durch ein ver-
formbares Element (43) mit einem feststehenden
Element der Vorrichtung verbunden ist.

Duschvorrichtung nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Einrichtungen zur Erzeugung der Oszillationsbe-
wegungen des schwenkbaren Rahmens durch
Schritt- oder Gleichstrommotoren gebildet werden.

Duschvorrichtung nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Einrichtungen zur Erzeugung der Oszillationsbe-
wegungen der Schwenkelemente durch einen Mi-
kroprozessor gesteuert werden.

Duschvorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Mikroprozessor durch ein
Programm gesteuert wird, das die Geschwindigkeit,
den Ausschlag und weitere Parameter der Oszilla-
tionsbewegungen der Schwenkelemente des Kor-
pers der Vorrichtung regelt bzw. einstellt.

Duschvorrichtung nach einem der Anspriche 11
und 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Mikro-
prozessor ein in die Zufiihrungsleitung eingebautes
Elektroventil steuert.

Duschvorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis
12, dadurch gekennzeichnet, dass sie eine Be-
fehls- bzw. Steuerungstabelle umfasst, um das Re-
gelungs- bzw. Einstellungsprogramm zu modifizie-
ren und die Parameter der Oszillationsbewegungen
und/oder die Typen der Bahn des Wasserstrahls im
Raum zu kontrollieren.

Wasserstrahlvorrichtung mit einem Koérper zum
Ausspritzen wenigstens eines Wasserstrahls in den
Raum, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper
gebaut ist wie beschrieben in einem der vorange-
henden Anspriche.
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Claims

Shower device comprising a pivoting body bearing
a shower rose arranged so as to produce at least
one water jet, and comprising means for imparting
to the body an oscillation movement, the body being
mounted in a support structure (10) and comprising
afirst element (11, 31) arranged so as to pivot about
a first pivoting axis (for example V-V), character-
ized in that the pivoting body comprises means
(14, 34) arranged on said pivoting element so as to
define a second pivoting axis (for example H-H)
transverse to the first pivoting axis, and a second
element (12, 32) attached to said means (14, 34)
so as to be capable of pivoting about the second
pivoting axis (for example H-H), said second pivot-
ing element bearing the shower rose (20, 42) and
in that the device comprises means for imparting
to the body an oscillation movement about each piv-
oting axis.

Device according to Claim 1, characterized in that
the first pivoting element comprises a frame (11)
comprising two heads (11 a, 11b) mounted so as to
pivot about a first pivoting axis (for example V-V)
and an arm (11d) serving as a support for the sec-
ond pivoting element (12) bearing the shower rose.

Device according to Claim 2, characterized in that
the heads (11a, 11b) of the pivoting frame (11) are
fixed to a pivoting means (13) controlled by an ac-
tuating means (15) so as to impart to the frame (11)
a pivoting movement about said first pivoting axis.

Device according to Claim 2, characterized in that
the heads (11a, 11b) of the pivoting frame (11) are
arranged so as to slide along guides (13) fixed to
support means (10), the guides having a curvature
of which the centre is preferably situated on the sec-
ond axis of rotation.

Device according to any one of the preceding
claims, characterized in that the shower rose (20)
consists of a shell, on the surface of which the water
inlet pipe opens.

Device according to Claim 5, characterized in that
said shell (20) has a virtually hemispherical shape.

Device according to Claim 1, characterized in that
the first pivoting element comprises a first frame
(31) arranged so as to pivot about a first axis of ro-
tation (for example V-V), means (34) arranged on
the first pivoting frame so as to define a second axis
of rotation (for example H-H) transverse to said first
axis, and in that the second pivoting element com-
prises a second frame attached so as to be capable
of oscillating about the second axis of rotation
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(H-H), said second frame bearing the shower rose
(42).

Device according to Claim 7, characterized in that
the shower rose (42) is connected to a fixed element
of the device by means of a deformable element
(43).

Shower device according to any one of the preced-
ing claims, characterized in that the means for im-
parting the oscillation movements to the pivoting
frame consist of stepping motors or DC motors.

Shower device according to any one of the preced-
ing claims, characterized in that the means for im-
parting the oscillation movements to the pivoting el-
ements are controlled by a microprocessor.

Shower device according to Claim 10, character-
ized in that the microprocessor is run by a program
for adjusting the speed, the extent and other param-
eters of the oscillation movements of the pivoting
elements of the body of the device.

Device according to either of Claims 10 and 11,
characterized in that the microprocessor controls
an electrovalve included in the water supply circuit.

Shower device according to any one of Claims 10
to 12, characterized in that it comprises a control
panel for modifying the adjustment program and
controlling the parameters of the oscillation move-
ments and/or the types of trajectory of the water jet
in space.

Water jet device comprising a body arranged so as
to emit at least one water jet in space, character-
ized in that the body is arranged as described in
any one of the preceding claims.
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