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(64} Zapojeni digitainiho rychloméru pro diini lokomotivy

Vynédlez Ped{ zapojeni digitélnfho '
rychloméru pro ddlnf lokomotivy, které
obsahuje elektromagneticky snimal, zesilo- M o
vaci jednotku, zdroj referen&niho kmito- ¢ o s o 4 £
Ztu, &itadovou Jednotku, dekodérovou jed-
notku, displejovy &len, stabilizétor a
elektronicky m&ni& nap&ti.

St¥iddnim zubl a mezer ozubeného kola

prevodovky d31lni lokomotivy pod pélovymi

z1 ke zm&n& impedence magnetického obvodu,

nédstavei elektromagnetického snima&e doché- . 3 -&1 1 * 1 ¢

kteréd zpisobi zmé&nu magnetického toku.
Nepétf ve snimacich civkédch elektro-
magnetického snimae¥e je ddno &asovou zm&-
nou magnetického toku a je Um&rné rychlosti
pohybu lokomotivy. } n
g

Nepétové impulsy z elektromagnetické-
ho snimade Jsou pres zesilovaci jednotku
zavedeny do &itadové jednotky, kde doché-
z{ k porovnén{ jejich Zetnosti s referen-
gim kmito¥tem zdroje referendniho kmito-

tu,

Vystupni signédl z &{tadové jednotky
je upraven dekodérovou jednotkou a zaveden
do displejového &lenu, kde je zobrazena
rychlost lokomotivy v kilometrech za hodi-
nu.
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Vynélez teS{ zapojeni digitélniho rychloméru pro dilni lokomotivy, obsahujici elektro-
magneticky snima&, zesilovaci jednotku, zdroj‘rererenéniho kmi to&tu, ¥ftalovou Jjednotku,
dekodérovou jednotku, displejovy &len, stabilizdtor a elektronicky m&ni¥ napdti.

Dosud pouZivené rychlom¥ry na dilnich lokomotivéch jsou prevédin® pristroje &ist& me-
chenické. Vyuiivaji ndhonu ohebnym h¥idelem a nem&¥end hodnota rychlosti je indikovéne
pa rudkovém indikdtoru. Jsou zndmy rychlomdry elektrické,.u nichf je rychlost pohybujf-
cfho se vozidla prevedena na elektricky signél, dmdrny rychlosti, napfiklad tachodynamem.
Rychlost je indikovéne rovn&% rudkovym méridlem.

P¥i pouZitf na ddlnich lokomotivéch je nevyhodou rychlomdrd zaloZenych na mechanic-
kém principu relativnd malé odolnost proti pisobeni adlntho prostfedi s dlouhodobym vy-
skytem vysoké relativni vlhkosti a pradnosti e mechanickych rézd spojenych s provozem
téchto lokomotiv.

Mechanické rézy jsou prekéZfkou i pro pou¥itf elektronickych rychlom&rd s rulkovym
m&tidlem.

Uvedené nedostatky do znadné miry odstranuje zapcjeni podle vyndlezu. Jeho podstata
spodivéd v tom, Ze elektromagneticky snima? je umistén v t&sné blizkosti koruny ozubeni
xola prevodovky dilni lokomotivy a je napojen svym vystupem na snimeci vstup zesilovact
jednotky. Jejl vystup je pripojen na druhy vstup &italové jednotky, jeji% vystup je na-
pojen na druhy vstup dekodérové jednotky.

Jeji vystup je napojen na druhy vstup displejového ¥lenu, na jeho% prvni vstup Jje
napojen vystup stabilizétoru, prvni vstup dekodérové jednotky, prvnf vstup &italové jed-
notky a napdiovy vstup zesiloveci jednotky. Vystup zdroje referen¥nfho kmito&tu Jje napojen
na tretf vstup Eita¥ové jednotky. Na vstup stabilizdtoru je pripojen elektronicky m¥ni&
napéti.

Jednotlivé #4sti zapojeni digltdlniho rychlomdru nep¥ichdzi do mechanického styku
s pohyblivymi Zéstmi diln{ lokomotivy, z toho vyplyvéd vysoké spolehlivost rychloméru a. ne-
nérodnost na ddribu. Pou¥ité polovodi&ové prvky umo¥nuji provést robustni, mechanicky
odolnou konstrukei krycich &ésti rychlomdru s vysokjm stupndm kryti a odolnosti vi%i agre-
sivnimu prostted? a predevdim mechanickému naméhéni, které je ddlnim podminkém vlastni.
M&teni rychlosti neni zdvislé na sméru jizdy.

Ne priloZeném vykresu je schematicky znézorn&no prikladné pfovedeni zapojeni podle
vyndlezu. Elektromagneticky snimal 1 Jje unistdn v t&sné blizkosti koruny ozubeni prevodo-
vého kola pbevodovky 9 ddlni lckomotivy. Svym vystupem je elektromagneticky snimad 1 na-
pojen na snimac{ vstup 22 zesilovaci jednotky 2, jejiz vystﬁp je pripojen na druhy vstup
42 ¥{tadové jednotky 4.

Jeji vstup je napojen na druhy vstup 32 dekodérové jednotky 5, jejiZ vystup je na-
pojen na druhy vstup 62 displejového Zlenu 6. Ne jeho prvni vstup 61 je napojen vystup
stabilizétoru 7, prvaf vstup 51 dekoderové jednotky 5, prvni vstup 41 Zitadové Jjednotky
4, vstup zdroje 3 referen®niho kmito¥tu a nap&tovy vstup 21 zesilovac{ Jjednotky 2.

Vystup.zdroje 3 referen¥niho kmitodtu je napojen na t¥et{ vstup 43 &{talové jednotky
4. Na vstup stabilizétoru I je pPipojen elektronicky mdnid 8 nap&ti.

Elektromagneticky snima& 1 obvodové rychlosti ozubeného kola je prostfednictvim drZs-
ku uchycen 3roubovym spojem k podlaze kabiny ddlni lokomotivy v t&ené blizkosti od hlavy
zubu ozubeného kola pievodovky 3.
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Elektromagneticky snime¥ 1 pracuje na elektromegnetickém principu. Na poélové néstavce
pernanentniho magnetu jsou nasazeny snimaci civky. Prdm&r pdlovych ndstaved umfsténych kolmo
ke korun® zubl je shodny se Bifkou zubd ozubeného kola prevodovky 9. St¥idénim zubl e mezer
pod pdlovymi néstavci elektromsgnetického snima¥e ) dochéz{ ke zm&n¥ impedance magnetického
obvodu, kterd zplisobi zm#nu megnetického toku.

Napdt{ ve snimecich civkéch Je dénc Xasovor zm¥nou magnetického toku a je umérné rych-
losti pohybu lokomotivy. Nap&fové impulsy z elektromagnetického snimade 1 Jjsou pfres zesilo-
vac{ jednotku 2 zavedeny do &italové jednotky 4, kde dochézi k porovnévéni jejich Zetnosti

s refereninim kmitodtem zdroje 3 referen¥niho kmito&tu.

Vgstupni signdl z &ftaové jednotky 4 je upraven dekodérovou jednotkou 5 a je zaveden
do displejového &lenu 6, kde je zobrazena rychlost dilnf lokomotivy v kilometrech za hodi-
nu. Jednotlivé &dsti zepojeni jsou napojeny na stebilizdétor 7, ne ktery je pripojen elektro-
nicky m&ni& nap&tf{ 8. Vyhodnocovéni rychlosti je provéddno v intervalu 0,5 sekundy. M3f¥enf
rychlosti neni zévislé na smé&ru jizdy.

Zapojeni digitélniho rychlom®ru podle vynélezu je ur&eno ke kontrole pojezdové rychlostd
dd1lnich lokomotiv. *

PREDMET VYINALEZU

Zapojeni digitélniho rychlom¥ru pro d3lni lokomotivy, vyzna&ené tim, Ze elektromegne-
ticky snimed (1) je umist2n v blizkosti koruny ozubeni ozubeného kola prevodovky (9) dilni
lokomotivy a je napojen svym vystupem na snimac{ vstup (22) zesilovaci jednotky (2), Jeji%
v¥stup Je pripojen ne druhy vstup (42) ¥itaZové jednotky (4), jeji%¥ vystup je napojen na
druhy vstup (52) dekodérové jednotky (5), jeji% vy¥stup je napojen ns druhy vstup (62)
displejového Elenu (6), na jehoZ prvni vstup (é1) je napojen vystup stabilizétoru (7), prvni
vstup (51) dekodérové jednotky (5), prvni vstup {41) ¥ftalové jednotky (4), vstup zdroje
(3) referendniho kmitoZtu a nepdfovy vstup (21) zesilovaci jednotky (2), priem? v¥stup
zdroje (3) referen¥nfho kmitodtu je napojen na t¥etf vstup (43) &ftalové jednotky (4),
zetimco na vstup stabilizdtoru (7) je pfipojen elektronicky m&ni& (8) napdti.

1 1list vykresd

Severografia, n. p., zévad 7, Most
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