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Mechanismus pro nastaveni pfitlaku

Anotace:

Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, zejména
mechanismus (4) pro nastaveni pfitlaku pracovniho
zafizeni (18) zem&d&lského stroje pro zpracovani pudy je
uchycen k ramu zemédélského stroje, na kterém je
pracovni zatizeni (18) upevnéno. Obsahuje tazny
prostredek (1) pro vymezeni piitlaku pracovniho zafizeni
(18), ktery je ototné uchycen na prvnim ramenu (5) a
zéroveit je ulozen v nejméné jednom tvarovém vybrani
(7). kieré je uspofadano na druhém rameni (8), které je
soutasné otoéné spojeno s prvanim ramenem (7).
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Mechanismus pro nastaveni pfitlaku

Oblast techniky

Vynalez se tyka mechanismu pro nastaveni pfitlaku, zejmeéna mechanismu

pro nastaveni pfitlaku pracovnich zafizeni zemédélského stroje pro zpracovani pudy.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé je znama cela konstrukénich feSeni mechanismu pro
nastaveni pfitlaku pracovnich zafizeni zemédélského stroje pro zpracovani pudy.
Mezi znama konstrukénich feseni patfi i rizné konstrukce feSici nastaveni pfitlaku
zavlacovacich per.

Nastaveni pfitlaku zavlaCovacich per je napfiklad feSeno tak, Ze zavlaCovaci
pera jsou upevnéna na ramu, ktery je pfipevnén vétSinou k dvojici ramen, pficemz
kazdé z nich je vykyvné uloZzeno na dalSim ramenu, které je pfipevnéno k ramu
zemédélského stroje. Obé vykyvné spojena ramena jsou dale spojena pfitlacnym
systémem, ktery je uspofadan na segmentech nad obéma rameny, pfi¢emZ oba
segmenty jsou spojeny tlaénou pruzinou, ktera tlai rameno, ke kterému je pfipevnén
ram se zavlaCovacimi pery, smérem dolu. Pfitlak tak vyvozuje pruzina tlaénym
zpUsobem. Velikost pfitlaku, a tim i pfedpéti v pruziné, se nastavuje zménou osové
délky pruziny pomoci matice. Pfi zméné piedpéti pruziny je nutné povolit zajistovaci
matici a poté zménit délku pruziny pomoci nastavovaci matice. Po nastaveni je opét
nutné zajistit nastavovaci matici zajisStovaci matici. VySku celého mechanismu je dale
mozZné nastavit pomoci stavéciho Sroubu a naklapéci matice. Otacenim Kkiiky je
stavéci $roub zasroubovavan do naklapéci matice, to zplsobuje zménu détky
zaSroubované €asti Sroubu.

Toto konstrukéni feSeni ma celou fadu nevyhod, mezi které patfi napfiklad
problémy s necistotami, které zanaseji zavity stavéciho Sroubu a tim znemoziiuji
pohyb mezi stavécim Sroubem a matici. Problém je to, Ze k zaneseni dojde ve velmi
kratkém case, a pokud neni provadéna pravidelna udrzba, tak dojde k dplnému
zadfeni mechanismu. Dal$i nevyhodou je kfiZzeni celého mechanismu z divodu vdli
mezi matici a stavécim Sroubem. Velkou nevyhodou je takeé to, Ze provozni zména
predpéti pruziny je éasové velmi naroéna, pfiemz je nutné pouzit specialni klic, ktery

musi mit kvali pfesnosti nataveni predpéti ukazatel. Mezi dal$i nevyhody patfi vysoka
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citlivost na vlle v oto¢ném uloZeni, problémy s pfesnosti vyroby, zejména pfi
obrabéni zavitl, vysoka montazni naro¢nost, a také velké mnozZstvi vyrobné
narocénych a tim i drahych sougasti, a s tim spojena naro€nost na skiadové zasoby.
Cilem vynalezu je konstrukce mechanismus pro nastaveni pfitlaku, ktery bude
konstrukéné a vyrobné jednoduché, pficemz bude prakticky bezidrzbové a

jednoduse stavitelné.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do znaéné miry odstranuje a cile vynalezu napliuje
mechanismus pro nastaveni pfitlaku, zejména mechanismus pro nastaveni pfitlaku
pracovniho zafizeni zemédélského stroje pro zpracovani pldy, ktery je uchycen k
ramu zemédélského stroje, a na kterém je pracovni zafizeni upevnéno, a ktery
obsahuje nejméné jeden prostfedek pro vymezeni pfitlaku, podle vynalezu jehoz
podstata spoliva viom, Ze obsahuje taZzny prostiedek pro vymezeni pfitlaku
pracovniho zafizeni, ktery je otoéné uchycen na prvnim ramenu a zaroven je ulozen
v nejméné jednom tvarovém vybrani, které je uspofadano na druhé rameni, které je
soucasné otoCné spojeno s prvnim ramenem. Vyhodou je zejména to, Ze pouziti
tazného prostiedku pro vymezeni pfitlaku pfinasi zjednoduSeni konstrukce a
zlepseni silovych poméra.

Prvni rameno je pfipevnéno k ramu zemédélského stroje.

Ve vyhbdném provedeni jsou na druhé rameni za sebou uspofadana nejmené
dvé tvarova vybrani, pfi¢emz tazny prostredek pro vymezeni pfitlaku je pfestavitelné
ulozen tak, Ze je vZdy uloZen vjednom z téchto tvarovych vybrani. Vyhodou je
moznost jednoduché intuitivni pfestaven.

Vyhodné take je, kdyz je tazny prostiedek pro vymezeni piitlaku ulozen
v tvarovém vybrani prostfednictvim nastavovaciho &epu, ktery v nejvyhodnéjSim
provedeni obsahuje nejméné jednu uchopovaci ¢ast. Vyhodou je to, Ze znéna pozice
¢epu a tim i zména predpéti pruziny je velice jednoducha a rychla.

Dale je vyhodné, kdyz druhé rameno obsahuje dorazovy &ep, ktery se ve své
spodni poloze opira o doraz vytvoifeny na prvnim ramenu. Ve vyhodném provedeni je
dorazovy Gep prestavitelné ulozen vjednom zotvorll uspofadanych v druhém
ramenu. PouZitim dorazového d&epu, ktery je aretovan viéi prvnimu ramenu

umoznuje jednoduché vySkové nastaveni pracovniho zafizeni, kterymi jsou napfiklad
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zavlaCovaci pera. Aretace je provedena pomoci dorazu, ktery vymezuje spodni
polohu. To znamend, Ze cely mechanismus ma mozny pohyb pouze vzhiru a
nastavena spodni poloha je pevna. Vétsim mnoZstvim otvorll pro dorazovy ¢ep
umoziuje docilit jednoduchou a variabilni zménu hloubky celého mechanismu.

Velice vyhodné také je, kdyZ druhé rameno sestava z dvou vedle sebe
uspofadanych desek, mezi kterymi je veden taZzny prostfedek, ktery je soutasné
uloZzen ve dvojici protilehlych tvarovych vybrani, usporadanych v obou deskach.
Vyhodné je stabilni uloZeni nastavovaciho &epu ve dvou bodech, které zaroveri
umoziuje jednoduchou zménu jeho polohy pomoci kyvavého pohybu.

Taznym prostifedkem pro vymezeni pfitlaku je s vyhodou nejméné jedna tazna
pruzina.

Vyhodou mechanismu pro nastaveni piitlaku podle vynalezu je to, Ze pfitlak
na pracovni zafizeni zemédélského stroje vyvolava pruzina taznym zplsobem. To je
mechanicky vyhodné, piicemZ to pfinadi moZnost vyrazného zjednoduseni celé
konstrukce. Velikost pfitlaku se jednodu$e nastavuje zménou osové délky pruziny
pomoci nastavovaciho &epu tak, Ze za pomoci kyvavého pohybu nastavovaciho ¢epu
po hfebenu tvarovych vybrani, je nastavovaci éep pfesunut z jedné pozice do druhé
pozice, ¢imz je jednoduse provedena zména piedpéti v pruziné. DalSi vyhodou je to,
Ze navrZzené konstrukéni feSeni neobsahuje pohybovy Sroub, ktery se tak nemlze
zacpat.

Mechanismus pro nastaveni pfitlaku podle vynalezu je vysoce odolné viéi
extrémnimu prasnému a vihkému prostiedi, umoziuje velice rychlé akéni nastaveni
v pribéhu praci, bez nutnosti pouziti specialnich kli¢l pro zménu pfitlaku. UloZzenim
¢epu v dané drazce hiebenu tvarovych vybrani je i vizualné jasné dana pozice pfi
nastavovani ostatnich mechanismd. Konstrukéni feSeni je dale necitlivé na vile
v otoéném uloZeni, ma snadné intuitivni ovladani, maly poéet komponent a s tim
spojenou nizkou cenu. Maly pocet komponent znamena minimalizaci skladové
zasoby. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku podle vynalezu je celkové montazné i

vyrobné vyrazné jednodussi.
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Prehled obrazku na vvkrese

Vynalez bude blize osvétlen pomoci vykresu, na kterém obr. 1 znazorfiuje
prostorovy pohled na uspofddani mechanismu pro nastaveni pritlaku,
obr. 2 znazorfiuje prostorovy detailni pohled v ¢astecném fezu na mechanismus pro
nastaveni pfitlaku, obr. 3 znazorfiuje celkovy prostorovy pohled na zavlaCovaci
zafizeni s pouZitym mechanismem pro nastaveni pfitlaku, a obr. 4, obr. 5 a obr. 6
znazorfiuji postup zmény polohy nastavovaciho ¢epu po hiebenu tvarovych vybrani

za pomoci kyvavého pohybu.

Priklad provedeni vynalezu

Mechanismus 4 pro nastaveni pfitlaku (obr. 1, obr. 2, obr. 3) pracovniho
zafizeni 18 zemédéiského stroje pro zpracovani plGdy obsahuje jeden tazny
prostiedek 1 pro vymezeni pfitlaku.

Pracovnim zafizenim 18 zemédé&lského stroje pro zpracovani pidy je
zavladovaci zafizeni 19, které obsahuje celou fadu zavlagovacich prostfedki 2,
kterymi jsou k rdmu 9 pfipevnéné zavlaovaci pera 3.

Zavladovaci zafizeni 19 je k nezndzornénému ramu zemédélského stroje
pfipevnéno dvojici mechanismu 4 pro nastaveni pfitlaku.

K mechanismim 4 pro nastaveni pfitlaku je pfipevnén ram 9 se zavlaovacimi
pery 3. Taznym prostiedkem 1 pro vymezeni pfitlaku je tazna pruZina 17.

Mechanismu 4 pro nastaveni pfitlaku obsahuje prvni rameno5 a druhe
rameno 8, pfi¢emz tazny prostiedek 1 pro vymezeni pfitlaku je otocné uchycen na
prvnim ramenu 5 a zarovei je pfestavitelné uloZen vzdy v jednom z fady tvarovych
vybrani 7, které jsou za sebou uspofadany na druhé rameni 8, které je soucasné
oto&né spojeno s prvnim ramenem 7. Ram 9 se zavlaCovacimi pery 3 je pfipevnén k
druhému rameni 8 mechanismu 4 pro nastaveni pfitlaku.

Prvni rameno 5 je pfipevnéno k neznazornénému ramu zemédélského stroje
prostfednictvim drzaku 6.

Tazny prostfedek 1 pro vymezeni pfitlaku je uloZzen v tvarovém vybrani 7
prostiednictvim nastavovaciho ¢epu 10, ktery obsahuje jednu uchopovaci cast 16.

Druhé rameno 7 obsahuje dorazovy Cep 11, ktery se ve své spodni poloze
opira o doraz 12 vytvofeny na prvnim ramenu 8. Dorazovy Cep 11 je piestavitelné

ulozen v jednom z otvor(i 13 uspofadanych v druhém ramenu 7.
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Druhé rameno 8 sestava z dvou vedle sebe uspofadanych desek Jﬁi1_5 mezi
kterymi je veden tazny prostiedek 1, ktery je soucasné uloZen ve dvojici prc';‘tilehlych
tvarovych vybrani 7, uspofadanych v obou deskach ﬁ,‘lp.

Zména velikosti pfitlaku zavladovacich per 3 je provedena zménou pozice
nastavovaciho ¢epu 10 tak, Zze z prvni pozice (obr. 4), kdy je nastavovaci Cep 10
uloZen v urdité protilehlé dvojici tvarovych vybrani 7 a tazna pruZina 17 vyvolava
urdité predpéti, je nejprve jedna strana (obr. 5) nastavovaci Cepu 10 kyvavym
pohybem pfesunuta do vedlej$iho tvarového vybrani 7, a nasledné je do vediejSiho
protilehlého tvarového vybrani7 (obr. 6) pfesunuta i druha strana nastavovaci
&epu 10, ¢imz je docilena zména predpéti tazné pruZiny 17 a tim i zména velikosti

pritlaku zavlacovacich per 3.

Prumyslova vyuzitelnost

Mechanismus pro nastaveni pfitlaku podle vynalezu Ize zejména vyuzit jako
mechanismus pro nastaveni pfitlaku pracovnich zafizeni zemédélského stroje pro
zpracovani pldy, jako jsou napfiklad zavlaCovaci zafizeni, pracovni jednotky,

pracovni valce, seci botka atd.
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Patentové naroky

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, zejména mechanismus (4) pro nastaveni
pfitlaku pracovniho zafizeni (18) zemédélského stroje pro zpracovani pudy,
ktery je uchycen k ramu zemédélského stroje, a na kterém je pracovni
zafizeni (18) upevnéno, a ktery obsahuje nejméné jeden prostfedek pro
vymezeni pfitlaku, vyznacéujici se tim, Ze obsahuje tazny
prostfedek (1) pro vymezeni pfitlaku pracovniho zafizeni (18), ktery je otoéné
uchycen na prvnim ramenu (5) a zaroveii je uloZzen v nejméné jednom
tvarovém vybrani (7), které je uspofadano na druhé rameni (8), které je
soucasné oto€né spojeno s prvnim ramenem (7).

. Mechanismus pro nastaveni pritlaku, podle naroku 1,
vyznacujici se tim, ze prvni rameno (5 je pfipevnéno k ramu
zemédélského stroje.

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle naroku 2,
vyznacujici se tim, Ze na druhé rameni(8) jsou za sebou
uspofadana nejméné dvé tvarova vybrani (7), pfiéemz tazny prostiedek (1)
pro vymezeni pfitlaku je pfestavitelné uloZen tak, Ze je vZdy uloZen v jednom z
téchto tvarovych vybrani (7).

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle nékterého znaroki 2 a 3,
vyznacujici se tim, ze tazny prostiedek (1) pro vymezeni pfitlaku je
uloZen v tvarovém vybrani (7) prostfednictvim nastavovaciho &epu (10).

. Mechanismus pro nastaveni pritlaku, podle naroku 4,
vyznacujici se tim, ze nastavovaci Cep (10) obsahuje nejméné
jednu uchopovaci ¢ast (16).

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle nékterého z narokl 2 az 5,
vyznacujicise tim, Ze druhé rameno (7) obsahuje dorazovy
¢ep (11), ktery se ve své spodni poloze opird o doraz (12) vytvofeny na
prvnim ramenu (8).

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle naroku 6,
vyznadujici se tim, ze dorazovy &ep (11) je pfestaviteiné ulozen
v jednom z otvorll (13) usporadanych v druhém ramenu (7).

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle nékterého znarokl 2 az 7,

vyznacujici se tim, Ze druhé rameno (8) sestava z dvou vedle sebe



usporadanych desek (14,15), mezi kterymi je veden tazny prostfedek (1), ktery
je soucasné uloZen ve dvojici protilehlych tvarovych vybrani (7), uspofadanych
v obou deskach (14,15).

. Mechanismus pro nastaveni pfitlaku, podle nékterého z prfedchozich naroka,
vyznacujici se tim, Ze taznym prostfedkem (1) pro vymezeni

pfitlaku je nejméné jedna tazna pruzina (17).
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