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(54) (57) САМОРАЗГРУЖАЮЩИЙСЯ
КОНТЕЙНЕР, содержащий корпус с опо­

рами, днище, образованное шарнирными 
створками, цапфы для зачалки строп и за­
порный механизм, состоящий из закреплен­
ного на корпусе поворотного элемента с ру­
кояткой и двух тяг, шарнирно соединенных 
со створками, отличающийся тем, что, с 
целью обеспечения автоматического откры­
тия створок при разгрузке, контейнер снаб­
жен двумя скобами и упорами, ограничиваю­
щими угол поворота скоб и их зацепление 
и расцепление с рукоятками, причем скобы 
шарнирно закреплены на цапфах, располо­
женных на боковых стенках контейнера со 
стороны рукояток, запорного механизма, и 
имеют зацепы для зачалки строп.
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Изобретение относится к подъемно-транс- 
портйому оборудованию, в частности к транс­
портировке грузов с использованием кон­
тейнеров, и может быть использовано при 
комплексной механизации и автоматизации 
погрузочно-разгрузочных работ.

Известен саморазгружающийся контей­
нер, содержащий корпус с поворотными ниж­
ними створками, шарнирно соединенными по­
средством тяг с подвижными штангами, снаб­
женными запорными устройствами, соеди­
ненными с траверсой fl).

Недостатком этого саморазгружающего- 
ся контейнера является неудобство его об­
служивания, что приводит к снижению про- 
.изводительности труда.

Известен контейнер для сыпучих грузов, 
содержащий корпус, днище, образованное 
шарнирными створками, и цапфы, жестко 
закрепленные на створках [2].

Недостатком данного контейнера являет­
ся необходимость установки его для разгруз­
ки на специальную раму, высота которой 
должна быть достаточной для полного рас­
крытия створок.

Наиболее близким по технической сущ­
ности к предлагаемому является саморазгру­
жающийся контейнер, содержащий корпус 
с опорами, днище, образованное шарнирно 
закрепленными створками, цапфы для за­
чалки строп и запорный механизм, состоя­
щий из закрепленного на корпусе поворотно­
го элемента с рукояткой и двух тяг, шарнир­
но соединенных со створками [3J.

Недостатком известного саморазгружаю- 
щегося контейнера является то, что створки 
его днища при разгрузке не открываются 
автоматически.

Цель изобретения — обеспечение авто­
матического открытия створок при разгруз­
ке.

Поставленная цель достигается тем, что 
саморазгружающийся контейнер, содержа­
щий корпус с опорами, днище, образованное 
шарнирными створками, цапфы для зачал- 
ки строп и запорный механизм, состоящий 
из закрепленного на корпусе поворотного 
элемента с рукояткой и двух тяг, шарнирно 
соединенных со створками, снабжен двумя 
скобами и упорами, ограничивающими угол 
поворота скоб и их зацепление и расцепле­
ние с рукоятками, причем скобы шарнирно 
закреплены на цапфах, расположенных на 
боковых стенках контейнера со стороны ру­
кояток запорного механизма, и имеют заце­
пы для зачалкн строп.

На фиг. 1 изображен саморазгружающий­
ся контейнер в закрытом положении, общий 
вид; на фиг. 2 — то же, при транспортиров­
ке и разгрузке.

Саморазгружающийся контейнер содер­
жит корпус I с опорами 2 и зацепами 3 для 

'зачалки строп, нижние поворотные створки 
4 и 5 днища и два запорных механизма 6, 
состоящих из закрепленных на корпусе пово­

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ротных элементов 7 с рукоятками 8 для руч­
ного поворота вокруг осей 9 и тяг 10 и 11, 
имеющих шарнирные соединения 12 и 13 
с поворотными элементами 7 и шарнирные 
соединения 14 и 15 с нижними поворотными 
створками 4 и 5. На корпусе 1 закреплены на 
оси 16 скобы 17 с зацепами 18 для зачалки 
строп 19. На корпусе I неподвижно закреп­
лены также пальцы 20 и 21, служащие упо­
рами для скоб, ограничивающие поворот 
скоб и обеспечивающие их зацепление и рас­
цепление с рукоятками, а также пальцы 22, 
служащие упорами для рукояток 8 в закры­
том положении.

Саморазгружающийся контейнер рабо­
тает следующим образом.

В исходном положении (фиг. 1, сплош­
ные линии), нижние поворотные створки 4 
и 5 удерживаются в закрытом состоянии за­
порными механизмами 6, рукоятки 8 кото­
рых повернуты против часовой стрелки до 
упора 22. Затем саморазгружающийся кон-- 
тейнер с помощью строп 19 приподнимают за 
зацепы 3 и 18 и переводят вручную рукоят­
ки 8 до соприкосновения со скобами 17, при 
этом запорные механизмы переходят из за­
крытого состояния в открытое, так как шар­
нирные соединения 12 и 13 переходят через 
мертвые точки, лежащие на прямых лини­
ях, которые соединяют оси 9 с осями шар­
нирных соединений 14 и оси 9 с осями шар­
нирных соединений 15. В этом положении 
1(фиг. 2, сплошные линии), запорные меха­
низмы 6 не раскрываются окончательно, так 
как рукоятки 8 упираются в скобы 17, кото­
рые препятствуют дальнейшему самопроиз­
вольному повороту рукояток 8 под действи­
ем груза и веса нижних поворотных створок, 
а сами скобы 17 удерживаются в прижатом 
к пальцам 20 положении благодаря усилию 
натянутых строп 19, зачаленных за заце­
пы 18.

После этого саморазгружающийся кон­
тейнер устанавливают на разгрузочную пло­
щадку и ослабляют натяжение строп 19. 
Скобы 17 поворачиваются в сторону паль­
цев 21 под действием рукояток 8, на которые 
передается усилие от груза и веса нижних 
поворотных створок через тяги 10 и II и 
поворотные элементы 7, при этом рукоятки 
8 выходят из зацепления со скобами 17 и 
нижние поворотные створки 4 и 5 открывают­
ся до соприкосновения с разгрузочной пло­
щадкой (фиг. 1, пунктирные линии).

Затем саморазгружающийся контейнер 
при помощи строп 19 поднимают вверх. При 
подъеме нижние поворотные створки под дей­
ствием собственного веса и груза полностью 
открываются, при этом скобы 17, поворотные 
элементы 7 с рукоятками 8, т.яги 10 и II, 
нижние поворотные створки 4 и 5 занимают 
положение, изображенное на фиг. 2 — штри­
ховыми линиями. Освободившийся от груза 
саморазгружающийся контейнер устанавли­
вают на исходную площадку, снимают с за-
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цепов 3 и 18 стропы 19, при этом скобы 17, 
поворотные элементы 7 с рукоятками 8, тяги 
10 и 11 и нижние поворотные створки зани­
мают положение,, изображенное на фиг. 1 
пунктирными линиями, после чего рукоятки 
8 вручную переводят до соприкосновения с 
пальцами 22, в результате чего нижние по­
воротные створки 4 и 5 закрываются, конст­
руктивные элементы саморазгружающегося 

4
контейнера занимают положение, изображен^ 
ное на фиг. 1 сплошными линиями, и само- 
разгружающийся контейнер готов к пов­
торному использованию.

Изобретение позволяет значительно по- 
5> высить удобство обслуживания контейнера, 

ускоряет его разгрузку, а следовательно, по­
вышает производительность труда на погру- 
зо-разгрузочных работах.
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