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(54) Zakizeni bro oviadani pohonu stroji vykonévajlcich automatlcké
ukony na pracovnich jednotkéch soukacich, tvarovacich, bezvfetenovych
dopFadacich a dalﬁich textilnich stroji

1 )

Vyndlez se tykd za¥izeni pro ovldddni
pohonu dstroji, vykondvajicich automatické
tdkony na pracovnich jednotkdch soukacich,
tvarovacich, bezvFetenovych dop¥ddacich
a dal8ich textilnich strojd k pohonu.me-
chanismd k provedeni automatickych dkond
na navijecich jednotkdch, a to nezdvisle
na sobé& pro pohon prostfedkd pro navijeci
proces, jakoZ i prostfedkl pro proces sni-
mdni navinutych civek.

Zndmi zatizeni pro pohon t&chto dvou na
sob& p¥imo nezdvisle plisobicich prost¥edkd,
tedy jednak prost¥edkd pro navijeci proces-
a jednak prostfedkd pro proces snimdni na-
vinutych civek pfedstavuji pom¥rn& jak
konstrukén&, tak i vyrobn& sloZité celky.
KaZdé konstrukini zjednoduSeni anebo dosa-
.Zeni vyrobnich dspor znamend podstatné zvy-
Seni. ekonomického p¥inosu tohoto za¥izeni.
To je ddno tim, fe prostfedky pro navijeci:
proces pracuji Fddov& asi 10 % z celkového
tasového objemu prdce stroje, a prostfedky
na snimdni navinutych civek ¥ddov& necelé -
jedno procento prédce stroje. .

Zatizeni podle tohoto vyndlezu mi za -
dkol vyde uvedené nedostatky dosud zndmych

‘feSeni odstranit, prxcemz jeho podstata
spolivd v tom, %e je tvofeno t¥iramennou
pdkou, uloZenou na h¥ideli spojeném ptes
brzdici a spojovaci prostfedky se h¥idelem
rozvid&e, a &innd spojenou pomoci kladilky
na volném konci jednoho ramena s valkou
na p¥edlohovém hfideli vykondvajicim stdly
otolny pohyb, pomoci kladilky na konci
dal3¥iho ramene s vadkou na hridell, vykona-
vajicim otodny pohyb p¥i snimdni navijeci
civkyy s niZ je ‘spojen pfes primérovou zardz-
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ku a pomoci kladidky na volném konci tte-
tiho ramena s va&kou na hr1de11, vykonava—

“jicim otoény pohyb p¥i pohonu uStrOJl pro-~

véddéjiciho. automatické ukony na navlJec1
pracovni jednotce b&hem navijeni pEize.
Zafizeni podle vyndlezu je popsdno v nd-

- sledujicim popisu a zndzorndno ve formé

pfikladného provedeni na p¥iloZeném vykre-
su, v axonometrickém pohledu.

Navijeci zaFizeni je opatfeno pFedloho-
vym h¥idelem 1, ktery vykondvi staly otocny
pohyh, ktery Je mu udélovdn neznazornenyml
zndmymi hnacimi prostfedky, na ndm3 je
pevné uloZeno ozubené kolo 5, a posuvné,
napf¥. na nezndzornéném peru, valka 6 pro
ovldddni ruSeni pasmoveho vinuti pres za~-
pinaci a vypinaci mechanismus 7, ktery je
pfedm&tem jiného vynalezu. Dale je na pred-
lohovém h¥ideli 1 pevné .uloZena dvou- nebo’

i vicezdvihovd vadka 8, rotaini souldst 9
opatrena zdpadkami 10, vykyvnyml okolo
cepu 11 a prxtlacovanyml pomoci pruZin 12 .
smérem k pfedlohovému h¥ideli 1 a dile.
rotadni souddst. 13 s ozubenym kolem 14 .
a vybrdnim 135, do né&ho¥ zapadaji zdpadky

“10 rotalni soucast1 9. Mechanxsmus, tvofe-

ny souldstmi 8 aZ 15,Je rovnéz predmetem
jiného vyndlezu. D3le sestdvd zaFizeni

.z vaikového h¥idele 2 pro pohon mechanismd

urlenych k zaJlstenx “vlastniho navxjecxho
procesu, na nédmZ je pevne uloZeno ozubené
kolo 18, které je v &inném spojeni s ozu-~
benym k kolem 14 rotadni sou&dsti 13 na pred-
lohovém h¥ideli 1, Jakoz i vadka 17 kterd
za31§tu3e a odJlstuJe ¢inné spOJenL h¥ideld
1 a 2. Ddle je na hiideli 2 pevnd ulolena

vaika 16 pro ovldddni ‘brzdicich a spojova-
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cich prostfedkd, sestdvajicich z pdky 25
a psobici na pdku 25b, otolnou kolem -
cepu 25¢c - pres lo¥isko 25d které je v &in-
mém spojeni se spOJkou a brzdou 325 rozva-
d&Ze 35. Déile Je zafizeni opat¥feno h¥ide-
lem 3, na n¥m¥ je pevn® uloZena valka 24
pro Evlédénl brzdicic¢h a spojovacich pto~
st¥edkd 252 a% 25e rozvid&Ze 35. Didle je -
na h¥ideli 3 uloZeno otoin& ozubené kolo,
.19, pevné spo;ené s jednou Edsti 20 ozubené
spojky, jakoZ i suvn&, napf. na peru druhd
Edst 21 ozubené spojky, kterd je ovldddna
pfes magnet 23 a pdka 23a s kladilkou 23b
oto¥ni kolem Zepu 23c od prim&rové zardiky
22 navijeci civky 37, ulofené v rému 36
na drd¥ku 38.

Na h¥ideli 26 zatizeni je uloZena volné
vikyvne pidka 31, na jejimZ hornim rameni
31" jsou ulozeny kladky 32, 33, z unichZ
kladka 32 je v Zinném spojeni s vadkou 8
a kladka 11 se zédpadkou 10 rotadni souddsti
.9 na pfedlohovém hrldell 1. Konee horniho
ramene 31~ piky 31 je ve spojeni s pruZinou
40, zakotvenou svym druhym koncem na rédmu
jednotky Konec spodniho ramene 31" pdky
31 je v &inném sp03eni se zardikou 39
reagu3101 na prltomnost navijené prlze.

Na h¥ideli 26 je téf uloZena tfiramennd
péka 27 podle vyndlezu, jejiZ jedno rameno
27" je opatfeno kladkou 29 &inné& spojenou
s valkou 6 pro ovlidéni rufeni pésmového
vinuti na predlohovém hiEideli 1, zatimco
dalii rameno 27" je opat¥eno kladkou 28
&innd& spojenou s vadkou 24 pro ovl4ddni
brzdicich a spojovacich prostfedkﬁ 25 roz-
viddfe 35 na h¥ideli 3, a t¥eti rameno 27",
opat¥ené kladidkou 30 je &inn& spojeno
s vadkou 16 pro ovlgd4dni brzdicich a spojo-
vacich prostfedkd 25 rozvdd&Ze 35, uloZenou
na h¥ideli 2 pro pohon mechanxsaﬁ ur&enych
k zajisténi “vlastniho navijeciho procesu.

Navijeci jednotka, opatfend zafFizenim
podle vynalezu, pracuje takto:

B&hem-navijeciho procesu vykonava otoény
pohyb Jen pfedlohovy h¥idel 1, p¥ifemZ valka
6 na ndm uloZend pﬁsobL rytmlcky na kladku
29 prvnxho ramena 27" " t¥iramenné pdky 27,
které pfes budici a spOJovacl prostredky
rozvidd&&e 35 odpojuje h¥idel 34 rozvddéde
35 od jeho “zdroje pohonu, a tim provad1
ruleni pdsmového vinuti na navijeci civce
37, Sou&asnd se spolu s pfedlohovym h¥ide-
Tem | otd&i té? pevnd spojend vadka 8, na
niz pusohl kladka 32 paky 31, kterd sledu-
je jeji povrch. Tim se pfes kladku 33 pdky
31 dosahuje, Ze zdpadky 10 rota&niho tdle-
Fry 9-'nezapadaji do ozubu 15 rotadni &dsti
13, “&im% tuto neni moZno natolit a ozube-
nym kolem 14 p¥enést rota&ni pohyb na ozu-
benéikolo 18 na h¥ideli 2 pro pohon mecha-
n1smﬁ ardenych k zaji¥t&ni vlastniho navi-
'Jec1ho procesu, takZe k %ddné daldi Zinnos-
ti mechanismd navijeciho dstroji nedochézi.

V piipad&, %e zard®ka 39 reagujici na -
prltomnost navaené ptize signalizuje pfe-
trh pfize nebo dosoukdni potdce, zamezi
spodnimu rameni 31" pdky 31 pohybu ve smé-
ru Sipky I, fim¥ nevykyvne ani horni rame-
no 31 paky 31 pisobenim pruZiny 40. To
znamend, ¥e paka 31 nesleduje vadku 8 klad-
kou 32. Tim kladka . 33 péky 31 nedosedne .
na zapadku 10 vykyvnou na Zepu 11 v rota¥ni
souldsti 9, RTim} tedy zdpadka 10 zapadne
do” vybranl 15 rotaéni souddsti 13, Vzhle-
dem ke std1%mu oto&nému pohybu rotadni
souldsti 9 je pfes zdpadky 10 a vybrdni 15

PREDMET

Zatfizeni pro ovldddni pohonu dstroji,
vykondvajicich automatické dkony na pra-
covnich jednotkdch soukacich, tvarovacich,
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undfena téf rotalni souddst 13, jejimZ ozu-
benym koncem 14 je pFend3en Tota&ni pohyb
na kolo 18 na hEideli 2 pro pohon mechanis-
md urden¥ch k za31§ten1 viastniho navijeci-
ho procesu., Tim je zahdjen sled dkond pro
odstrané&ni pfetrhu prize nebo vymény prédzd-
ného potaEe za pluy, tj. vlastnl proces
souvisejici s navijenim pFize. Jedna z nej-
diile?it¥j¥ich funkeci p¥i t&chto dkonech

je brzd&ni, odbrzdovdni a uvid&ni rozvad&-
Ze 35 do &inného spojeni s prostfedky, udd-
lujicimi mu rotadni pohyb. Tato funkce je
zaji¥tovdna zafizenim podle vyndlezu ve
formé& t¥iramenné pdky 27 na hiideli 26 je
provdd&no vadkou 16 na valkovém h¥ideli
2 pro pohon mechanismd ur&enych k zajidtdni
vlastniho navijeciho procesu tim, %e kla~-
difka 30 na tfetim rameni 27" ", kterd je ve
styku s uvedenou vadkou 16 “prenese pohyb
na hrLde1§26 a pomoci brzdxclch a spojova-
cich prostFedkd 25a a% 25e na rozvdd&E 35.
Zastaveni otdfeni nfidele 2 pro pohon me-
chanismd ur&enych k za;lstén1 vliastuiho
navijeciho procesu je zastteno vatkou

17, kterd je v &inném spojeni p¥es neznd-
zornény pdkovy pfevod se zardfkou 39 rea-
gqucl na prxtomnost navijené pf¥ize, kterd
je souddsti jiného vynédlezu.

Tim je uvolndna pédka 31 na h¥ideli 26
ti. JeJi spodni rameno 37" ve sméru Expky
II, &imZ kladka 33 na hornim rameni 31
vysune zdpadku 10 z &inného spojeni & vy-
brdnim 15 rotadni souldsti 13, v disledku
Je;ihoz zastaveni se /valkovy/ h¥idel 2
pfestane otdlet.

V pfipadd, Ze je dosaZeno zédanéhc pré-
méru navijeci civky 37yje toto signalizo-
védno prdmérovou zardikou 22 pfes magnet
23, péku 23a s kladi®kou 23b otonou kolem
Eepu 23c, ktete provedou zasunuti &dsti
spOJky Yy 21 do ¥4sti spojky 20 opatfené ozube-
nym kolem 19. Tim je dosaieno pevného &in-
ného spojeni mezi ozubenym kolem 5 na.tr-
vale se otddejicim pfedlohovém hEfdeli 1
a ozubenym kolem 19 Eidsti spojky 20 a do
ni zasunuté &dsti spojky 21, Jakoz i h¥i-
dele 3, ktery zalne vykongbat oto&ny pohyb.
Tim dOJde k zahdjeni automatickych dkontd
spojenych s automatickou vyménou navijeci
civky 37, které jsou provad&ny neznizorné-
nym za¥izenim, které tvofi ptedmét jiného -
vyndlezu. Souldsti t&chto dkond je viak
opét dlleZitd funkce brzdéni, odbrzdovanl'
a zapo;ovanx rozvdd&&e 35 do &inného spo-
jeni s prostfedky, které mio uddluji rotadni
pohyb. V tomto p¥ipad& je tato funkce pro-
vdd&na valkou 24 na h¥ideli 3 p¥es kladilku
28 na druhém rameni 27" t¥iramenné pdky
27 uloZené na htideli 26 pomocl brzdicich
a spojovacich prost¥edkd 25a az 25e rozva-
d&te 35. Po Jedne otd&ce, tJ. po ukondeni
seJmutl navijeci civky 37 je hiidel 3 za-
staven prostfedky, kter& jsou pfedmdtem
jiného vynalezu. Valka 6 na- piedlohovém
h¥ideli 1 je vysouvana nebo zasouvéna
z &inného spojeni s kladkou 29 na rameni
277 t¥iramenné pdky 27 na hEldeli 26 za
G€elem rudeni pidsmového vinuti na naviject
civee 37 pfes prostfedky 7, které tvofi
pfedm&t daldiho vynalezu‘ VaEka 6 na pted-
lotiovém h¥ideli 1 je vysouvana z E1nneho
spojeni s kladkou 29 na rameni 277 t¥ira-
menné pdky na h¥ideli 26 vZdy tehdy, kdyz
se ot4%i h¥idel 2 nebo hfidel 3, nebo pEi
urlité &4sti jejich otddky.

VYNALE ZU

bezvietenovych dopfddacich a daldich textil-
nich strojd, vyznalujici se tim, Ze je tvo-
feno ttiramennou pdkou /27/ uloZenou na
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hiideli /26/ spojeném pfes brzdici a spojo- s vatkou /24/ na h¥ideéli /3/ vykondvajicim
vaci proagtfedky /25a a% 25e/ se h¥idelem otodny pohyb pfi sniméni navinuté civky -
/34/ rozv4d¥&e /35/ a ¥inn& spojenou pomo- : /37/» 8 ni% je spojen pfes primdrovou zar4i-
ci kladky /29/ na rameni /27°/ paky /27/ ku /22/,-a pomoci kladky /30/ na rameni.

s va&kou /6/ na pfedlohovém h¥ideli /1/ /21"7) péky /27/ s va&kou /16/ na h¥ideli
vykondvajicim stdly otolny pohyb, pomoci © /2/ pro pohon mechanismi urfenych k zajiStd-

kladky /28/ na rameni /27"/ pidky /27/ ni vlastniho navijeciho procesu.

1 list vykrest

———— e,

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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