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Tokograf elektroniczny do tokografii zewnetrznej
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Przedmiotem wynalazku jest tokograf elektro-
niczny do tokografii zewnetrznej przeznaczony do
rejestracji czynnosci skurczowej macicy podczas
cigzy i porodu.
Przyrzad umozliwia rejestracje wszystkich okre-
s6w porodu na tasmie papierowej.

W poloznictwie znane sg réine typy przyrzadéw
do tokografii zewnetrznej przy pomocy ktérych,
w oparciu o zmiany twardo$ci mie$nia macicy, re-
jestruje sie zmiany zachodzace w migéniu ma-
cicy.

Znane tokografy o rézinych przekladniach me-
chanicznych lub  pneumatyczno-mechanicznych
posiadaja dwie zasadnicze wady, a mianowicie,
bezwladno$é, ktéra nie pozwala na rejestrowanie
szybkich zmian twardosci i mala czulo§é¢ wynika-
jacg z systemu przekladni. Do tych przyrzadéw
nalezg réwniez tokografy, ktérych zasada dziala-
nia jest oparta na zjawisku zmiany cisnienia w
hermetycznie zamknigetej puszce, ktérej membra-
na porusza przymocowany do niej trzpien zwia-
zany z pisakiem przyrzadu rejestratora. Te toko-
grafy posiadajg réwniez matg czutosé¢ i doklad-
no$¢ ze wzgledu na zmiany temperatury. Znane
tokografy elektryczne, w ktérych osiggnieto duza
czulo§¢ majg jednak powazng wade, poniewaz
przez wprowadzenie czujnikéw do macicy przez
naklucie jaja plodowego powodujg infekcje we-
wnatrzjajowa. Czesto w konsekwencji prowadzito
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to do zaburzen czynno$ci porodowej lub zakaze-
nia wewnatrzjajowego.

Istota wynalazku polega na zastosowaniu czuj-
nika magnetycznego typu réznicowego, ktéry w
czasie pracy przylega do brzucha. Sygnat z czuj-
nika po wzmocnieniu podany jest na rejestrator.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony tytuiem
przykiadu na rysunku na ktérym fig. 1 przedsta-
wia spos6b polgczenia poszczegblnych podzespoiéw
tokografu, fig. 2 przekréj podiuzny czujnika mag-
netycznego i jego przekrdj poprzeczny plaszczyz-
ng B—B, fig. 3 — schemat elekiryczny czujnika
magnetycznego, fig. 4 — schemat elektryczny
wzmacniacza elektrycznego.

Tokograf elektryczny do tokografii zewnetrznej
fig. 1 wyposazony jest w czujnik 3, ktéry polg-
czony jest ze wzmacniaczem pradu stalego 4 i re-
jestratorem 5. Zrédlem zasilania catego ukladu
jest zasilacz sieciowy 6.

Sygnal elektryczny jest doprowadzony z czuj-
nika 3 do wzmacniacza pradu stalego 4 i po
wzmocnieniu zostaje zapisany przez rejestrator 5
na papierze.

Uklad tokografu elektronicznego zasilany jest
z sieci pradu zmiennego 220 V/50 Hz przez zasi-
lacz 6 o stabilizowanym napieciu wyjSciowym.
Czujnik tokografu 3 (fig. 1) umocowany jest na
powlokach brzusznych przy pomocy dwoéch pa-
s6w bawelnianych przechodzacych przez -cztery
otwory mocujgce 12 (fig. 2). Pasy te opasujg cialo
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badanej pacjentki na dwa palce powyzej pepka
.w linii §rodkowej ciata.

Czujnik przedstawiony na fig. 2 jest umieszczo-
ny w obudowie metalowej, ktéra sklada sie z pod-
stawki 13 i czterech $§cianek bocznych 18 z przy-
mocowanym cylindrem 15 do cze$ci gérnej, w kt6-
rej znajduje sie trzpien ruchomy 16 ze sprezy-
ng 17, gwintem 14 do regulacji naciggu sprezy-
ny 17 oraz posiada podziatke milimetrowg 29 do
ustawienia wstepnego nacisku grotu 11. Zmiany
twardo$ci mieSnia macicy powodujg zmiany poto-
zenia grotu 11, ktéry z kolei przesuwa rdzen fer-
romagnetyczny 10 w cewce czujnika dajgc w efek-
cie napiecie zmienne na uzwojeniach 7, 9, ktére-
go warto$é jest proporcjonalna do glebokosci
wsuniecia rdzenia 10 w uzwojenia 7, 8, 9.

Uzwojenie 8 zasilane jest napieciem zmiennym
np. 6,3V/50 Hz. Sprezyna 17 stuzy do poczatko-
wego ustawienia rdzenia 10 z grotem 11 i pracu-
je na $ciskanie. Napiecie zmienne miedzy punkta-
mi A—A (fig. 3) jest nastepnie prostowane przez
prostownik w ukladzi;e Graetza zbudowany na
czterech diodach 20 i wygladzane przez filtr opo-
rowo-pojemnosciowy 21, 22, Na wyjsciu prostow-
nika otrzymujemy napiecie stale, ktérego warto$é
chwilowa jest proporcjonalna do chwilowego po-
tozenia grotu 11. Dzieki réznicowemu nawinieciu
uzwojenn wtérnych 7, 9 uzyskuje sie dwukrotny
wzrost czuto$ci czujnika.

WyjSciowe napiecie czujnika podawane jest na
dwustopniowy wzmacniacz symetryczny pradu sta-
tego. Pierwszy stopien wzmacniacza (fig. 4) zrea-
lizowany jest na lampie 23 a drugi na dwéch
lampach 24. Lampy kazdego stopnia dobrano tak,
by mialy jednakowe charakterystyki. Symetryczny
uklad wzmacniacza pradu stalego 4 wybrano ze
wzgledu na konieczno$é zmniejszenia przydiwie-
ku sieciowego i uniezaleznienia wskazan rejestra-
tora 5 od zmian napiecia sieciowego. Po wzmoc-
nieniu sygnal podawany jest na rejestrator 5,
ktérego przyrzad magnetyczny wlgczony jest mie-
dzy katody lamp 24.

Przyrzad magneto-elektryczny rejestratora ma
np. zakres 80 mA i graniczng czestotliwo$é reje-
stracji do 200 Hz. W zbudowanym ukladzie prze-
suniecie grotu 11 czujnika 3 o jeden milimetr da-
je wychylenie pisaka rejestratora 5 do 100 mili-
metréw. TaSma papierowa, na ktérej przebieg
wyjSciowy jest rejestrowany przesuwa sie z szyb-
koScig 10—20 milimetr6w na minute przy pomocy
silnika synchronicznego.

Po wilgczeniu przyrzadu do sieci i jego uziemie-
niu wykonuje sie najpierw zerowanie rejestratora
przez regulacje potencjometru P2 po czym przy-
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klada sie czujnik 3 do powlok brzusznych w linii
Srodkowej ciala na dwa palce powyzej pepka
i przymocowuje sie do ciala badanej przy po-
mocy paséw mocujgcych. Nastepuje wéwezas wy-
chylenie pisaka rejestratora 5. Dzieki malej masie
grotu ruchomego 11 czujnika 3 uzyskano duzg czu-
10§¢ niezbedng przy pomiarach tego rodzaju.

Zalety i korzy$ci wyzej wymienionego tokografu
elektronicznego przedstawiajg sie nastepujaco.

Posiada on przede wszystkim duzg czutoéé i do-
kladno§é rejestracji szybkich zmian twardoS$ci
mies$nia macicy od wystepienia czynno$ci porodo-
wej do jej zakonczenia a tym samym umozliwia
praktyczny wglad i ulatwia ocene kliniczng za-
burzen dynamizmu mie$nia macicy co wigze sie
w pierwszym rzedzie z wczesnym okresem wykry-
cia zagrozenia zycia ptodu w lonie matki i jego
profilaktykg bez uciekania sie np. do naklucia
migé$nia macicy, ktére prowadzi¢ moze do infek-
cji wewnatrzjajowej; ponadto jest prosty i latwy w
obstudze i bezpieczny w uzyciu po jego uziemie-
niu.

Zastrzezenia patentowe

1. Tokograf elektroniczny do tokografii zewnetrz-
nej znamienny tym, zZe czujnik magnetyczny (3)
typu réznicowego jest polaczony z rejestrato-
rem pradu stalego (5) poprzez wzmacniacz (4)
a calo$¢ zasilana jest z sieci poprzez zasilacz
sieciowy (6) z stabilizowanym napieciem wyj-
Sciowym.

2. Tokograf wediug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
symetryczny wzmacniacz pradu statego (4) ma
dwie lampy (23) i dwie lampy (24) o jednako-
wej charakterystyce.

3. Tokograf wedlug zastrz. 1, 2 znamienny {ym,
ze czujnik (3) znajduje sie w obudowie meta-
lowej skladajacej sie z czterech $cian bocznych
(18) i podstawy (13) z przymocowanym cylin-
drem (15) do czeSci gérnej, w ktérej znajduje
sie trzpieh ruchomy (16) ze sprezyng (17) oraz
gwintem (14) do regulacji naciggu sprezyny (17)
i skala (29).

4. Tokograf wedlug zastrz. 1—3 znamienny tym,
ze czujnik magnetyczny (3) znajduje sie w od-
‘dzielnej obudowie a wzmacniacz (4) rejestrator
(5) i zasilacz (6) sa umieszczone w dowolnej
odleglo$ci od ciezarnej lub rodzgcej.

5. Tokograf wedlug zastrz. 1—4 znamienny tym,
ze przez S§rodek podstawy (13) czujnika (3)
przechodzi grot (11) a dwa pasy mocujgce
przechodzg przez symetryczne cztery otwory
(12) umieszczone na podstawie czujnika.
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