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(57)摘要

本发明涉及一种油烟机智能控制方法，所述

油烟机包括风机及主控制器，主控制器控制风机

在不同转速下运行，所述风机具有不同转速区间

的运行档位，至少包括转速依次递增的：第一转

速区间档位、第二转速区间档位、和第三转速区

间档位，所述控制方法包括智能烹饪程序，所述

油烟机接收用户指令执行智能烹饪程序，转速由

低至高逐一档位运行，并在不同转速区间档位执

行设定的运行时间，且在转速由低至高逐一档位

运行结束后，检测风机电流，根据风机电流控制

风机的运行档位。本发明的控制方法使油烟机的

运行过程更加流畅自然，提升了用户的使用感

受，各档位匹配烹饪过程油烟产生的特性，更加

节能省电。
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1.一种油烟机智能控制方法，所述油烟机包括风机及主控制器，主控制器控制风机在

不同转速下运行，其特征在于，所述风机具有不同转速区间的运行档位，至少包括转速依次

递增的：第一转速区间档位、第二转速区间档位、和第三转速区间档位，所述控制方法包括

智能烹饪程序，所述油烟机接收用户指令执行智能烹饪程序，转速由低至高逐一档位运行，

并在不同转速区间档位执行设定的运行时间，且在转速由低至高逐一档位运行结束后，检

测风机电流，根据风机电流控制风机的运行档位，所述主控制器设有风机电流负载参考值

范围，所述控制方法还包括，按设定频率检测风机电流，并记录电流检测值小于负载参考值

最低值或大于负载参考值最高值的检测次数，当电流检测值不能连续小于负载参考值最低

值或大于负载参考值最高值，则记录一次电流跳变，当跳变次数超过预设次数，则按设定方

式判定风机电流所述范围，并执行该范围下风机的运行档位。

2.根据权利要求1所述的控制方法，其特征在于，所述检测风机电流，根据风机电流控

制风机的运行档位包括，

当风机电流检测值小于负载参考值最低值，则控制风机运行转速最高档位；

当风机负载检测值大于负载参考值最高值，则获取油烟机所处环境的油烟浓度检测

值，并根据气体变化量，控制风机的运行档位。

3.根据权利要求2所述的控制方法，其特征在于，所述获取油烟机所处环境的油烟浓度

检测值包括：

气味传感器采集的气味检测值，浓度传感器采集的颗粒物浓度检测值；

将气味检测值和浓度检测值的采样按设定占比计算所处环境的油烟浓度检测值；

将油烟浓度检测值与气体参考值比较，计算气体变化量。

4.根据权利要求3所述的控制方法，其特征在于，所述根据气体变化量，控制风机的运

行档位包括，所述主控制器设有变化量参考值，当气体变化量小于变化量参考值，则控制风

机转速降档运行；当气体变化量大于变化量参考值，则控制风机转速升档运行。

5.根据权利要求1所述的控制方法，其特征在于，所述风机还包括转速高于第三转速区

间档位的第四转速区间档位，所述智能烹饪程序包括，执行第三转速区间档位后，继续按设

定的运行时间执行第四转速区间档位，并在第四转速区间档位执行结束后，检测风机电流，

并根据风机电流范围及环境的油烟浓度检测值控制风机的运行档位。

6.根据权利要求5所述的控制方法，其特征在于，所述第三转速区间档位为风机全速运

行档位，所述第四转速区间档位为超速运行档位。

7.根据权利要求1至6任意一项所述的控制方法，其特征在于，所述控制方法还包括在

执行智能烹饪程序前，识别前一运行结束程序是否为智能烹饪程序，若前一运行结束程序

为智能烹饪程序，则按上述控制方法再次执行；若前一运行结束程序非智能烹饪程序，则风

机直接跳转至第三转速区间档位。

8.根据权利要求1至6任意一项所述的控制方法，其特征在于，所述油烟机还设有显示

装置，所述控制方法还包括：风机在不同转速区间档位运行时，显示装置呈现不同灯光颜色

或显示状态，所述显示状态包括频率闪烁或常亮显示。

9.根据权利要求8所述的控制方法，其特征在于，所述控制方法包括，在执行智能烹饪

程序前，所有显示装置全亮设定时间后，在执行不同转速区间档位的过程中按该档位设定

频率呼吸闪烁。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 106931479 B

2



一种油烟机智能控制方法

技术领域

[0001] 本发明涉及厨房家用电器领域，尤其是涉及一种油烟机智能控制方法。

背景技术

[0002] 现有常见的油烟机通常设定有不同的工作档位，如低档、中档或者高档，油烟机上

设有与前述档位匹配的按键，每一按键对应一个相应的档位，根据用户的选定按键执行相

应档位的转速，而各按键下执行的档位是稳定且唯一的，除非用户选择其他按键，油烟机风

机才会切换档位运行，这种方式的好处是用户可以根据排烟需求主动的选择风机运转档

位，且档位运转过程中直观稳定，但实际烹饪过程中，用户没有精力去实时关注空气质量并

切换档位，大多数时候只有当油烟浓度非常大的情况下，用户才会去抬头看一下是否运行

在最高档位，进而选择保持风机在该档位持续运行，为了方便，大多数用户直接选定了烟机

的最高档位，使烟机每次启动都维持在该档位，以加速排烟且减少对油烟机的操作，这样的

方式除了在油烟生成较少的情况下用高档运行耗电耗能，且烟机直接高档启动噪音较大，

油烟机使用感受较低；而当烹饪结束之后，由于余烟尚未排净，虽然此时厨房油烟浓度不

大，但仍需要烟机持续排烟一段时间，如果此时持续高档位运转，则噪音较大，且电能耗费，

如果用户想起来可能会选择切换低档继续排烟。因此，现有的油烟机，风机运转档位对用户

选择的依赖性较大，且用户在烹饪过程中需要耗费较多精力去关注环境油烟浓度状况。

发明内容

[0003] 本发明为客服上述现有技术中存在的问题，而提供一种油烟机智能控制方法。

[0004] 为了解决上述技术问题，本发明采用如下技术方案：一种油烟机智能控制方法，所

述油烟机包括风机及主控制器，主控制器控制风机在不同转速下运行，所述风机具有不同

转速区间的运行档位，至少包括转速依次递增的：第一转速区间档位、第二转速区间档位、

和第三转速区间档位，所述控制方法包括智能烹饪程序，所述油烟机接收用户指令执行智

能烹饪程序，转速由低至高逐一档位运行，并在不同转速区间档位执行设定的运行时间，且

在转速由低至高逐一档位运行结束后，检测风机电流，根据风机电流控制风机的运行档位。

[0005] 上述技术方案还可以通过以下技术措施进一步完善：

[0006] 所述检测风机电流，根据风机电流控制风机的运行档位包括，所述主控制器设有

风机电流负载参考值范围，当风机电流检测值小于负载参考值最低值，则控制风机运行转

速最高档位；当风机负载检测值大于负载参考值最高值，则获取油烟机所处环境的油烟浓

度检测值，并根据气体变化量，控制风机的运行档位。

[0007] 所述获取油烟机所处环境的油烟浓度检测值包括：气味传感器采集的气味检测

值，浓度传感器采集的颗粒物浓度检测值；将气味检测值和浓度检测值的采样按设定占比

计算所处环境的油烟浓度检测值；将油烟浓度检测值与气体参考值比较，计算气体变化量。

所述根据气体变化量，控制风机的运行档位包括，所述主控制器设有变化量参考值，当气体

变化量小于变化量参考值，则控制风机转速降档运行；当气体变化量大于变化量参考值，则
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控制风机转速升档运行。

[0008] 所述控制方法还包括，按设定频率检测风机电流，并记录电流检测值小于负载参

考值最低值或大于负载参考值最高值的检测次数，当电流检测值不能连续小于负载参考值

最低值或大于负载参考值最高值，则记录一次电流跳变，当跳变次数超过预设次数，则按设

定方式判定风机电流所述范围，并执行该范围下风机的运行档位。

[0009] 所述风机还包括转速高于第三转速区间档位的第四转速区间档位，所述智能烹饪

程序包括，执行第三转速区间档位后，继续按设定的运行时间执行第四转速区间档位，并在

第四转速区间档位执行结束后，检测风机电流，并根据风机电流范围及环境的油烟浓度检

测值控制风机的运行档位。所述第三转速区间档位为风机全速运行档位，所述第四转速区

间档位为超速运行档位。

[0010] 所述控制方法还包括在执行智能烹饪程序前，识别前一运行结束程序是否为智能

烹饪程序，若前一运行结束程序为智能烹饪程序，则按上述控制方法再次执行；若前一运行

结束程序非智能烹饪程序，则风机直接跳转至第三转速区间档位。

[0011] 所述油烟机还设有显示装置，所述控制方法还包括：风机在不同转速区间档位运

行时，显示装置呈现不同灯光颜色或显示状态，所述显示状态包括频率闪烁或常亮显示。所

述控制方法包括，在执行智能烹饪程序前，所有显示装置全亮设定时间后，在执行不同转速

区间档位的过程中按该档位设定频率呼吸闪烁。

[0012] 与现有技术相比，采用上述技术方案后，本发明具有如下优点：

[0013] 本发明的控制方法设置了智能烹饪程序，在该程序下，油烟机风机转速由低至高

逐一档位运行，并设定各档位的运行时间，一方面缓解了油烟机启动时的突然性，使油烟机

的运行过程更加流畅自然，提升了用户的使用感受，另一方面，各档位匹配烹饪过程油烟产

生的特性，更加节能省电；另外本发明的智能烹饪程序还包括在上述档位逐一运行结束后，

对风机电流的检测，并根据风机电流及油烟浓度检测值，控制风机的运行档位，使风机在该

阶段的运行，更加匹配烟机的排烟状况及环境油烟浓度状况，而智能的切换风机运行的档

位，整个烹饪过程都不需要用户选择档位，减少了烹饪过程中用户对油烟机运行的关注程

度，用户可以专心于菜肴的烹饪，油烟机的排烟更加智能高效。

附图说明

[0014] 图1为本发明实施例一控制方法流程图；

[0015] 图2为本发明实施例二控制方法流程图；

[0016] 图3为本发明实施例三控制方法流程图；

[0017] 图4为本发明实施例四控制方法流程图。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本发明作进一步说明：

[0019] 实施例一：

[0020] 一种油烟机智能控制方法，所述油烟机包括风机及主控制器，主控制器控制风机

在不同转速下运行，所述风机具有不同转速区间的运行档位，至少包括转速依次递增的：第

一转速区间档位、第二转速区间档位、和第三转速区间档位，如图1，所述控制方法包括智能
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烹饪程序，所述油烟机接收用户指令执行智能烹饪程序，转速由低至高逐一档位运行，并在

不同转速区间档位执行设定的运行时间，且在转速由低至高逐一档位运行结束后，检测风

机电流，根据风机电流控制风机的运行档位。本发明的油烟机专门设计了智能烹饪程序，在

该烹饪程序下，油烟机自动执行风机的档位切换，且转速由低至高逐一档位运行，而不需要

用户选择档位，减少了烹饪过程中用户对油烟机运行的关注程度；且该烹饪程序下设定各

档位的运行时间，使该烹饪程序更匹配烹饪过程中油烟的生成状态，油烟机的工作更加智

能便利，本实施例中，对应的第一转速区间档位、第二转速区间档位、第三转速区间档位分

别为低档、中档、高档，进入智能烹饪程序首先从低档运行，而后进入中档及高档，转速由低

至高逐一档位运行，使油烟机的运行过程更加流畅自然，提升了用户的使用感受。

[0021] 进一步，所述智能烹饪程序还包括上述转速由低至高逐一档位运行结束后，检测

风机电流，所述主控制器设有风机电流负载参考值范围，当风机电流检测值小于负载参考

值最低值，则控制风机运行转速最高档位；当风机负载检测值大于负载参考值最高值，则获

取油烟机所处环境的油烟浓度检测值，并根据气体变化量，控制风机的运行档位。本发明

中，所述智能烹饪程序还设有风机电流的巡航检测功能，在上述各档位设定的运行时间执

行完毕，主控制器检测风机电流，目的来判断油烟机的排烟风道是否顺畅，主控制器中设定

了风机电流负载参考值范围，本发明中，风机电流负载参考值范围选定为0.64-0.75A，当风

机电流检测值小于负载参考值最低值，即检测值小于0.64A，则判定油烟机排烟风道不顺

畅，排烟阻力较大，此时主控制器控制风机运行转速最高档位，本实施例中，油烟机还设置

了第四转速区间档位，即图1中所示的超高档，当检测判定排烟风道不畅，则主控制器控制

风机运行超高档；而当风机电流检测值大于负载参考值最高值，即检测值大于0.75A，则判

定油烟机排烟风道顺畅，排烟阻力较小，此时可以根据所处环境的空气质量，控制风机的运

行档位。本发明的风机电流负载参考值所选取的范围值，能较好的匹配本发明的档位切换

操作，在不影响档位切换功能的基础上，本发明的风机电流负载参考值范围可适当放大或

缩小，本发明在的智能烹饪程序在各转速档位运行结束后，通过检测风机电流和空气质量，

控制油烟机的后续工作状态，不需要用户人为去选定操作，是真正的智能排烟。

[0022] 上述获取油烟机所处环境的油烟浓度检测值包括：气味传感器采集的气味检测

值，浓度传感器采集的颗粒物浓度检测值；将气味检测值和浓度检测值的采样按设定占比

计算所处环境的油烟浓度检测值；将油烟浓度检测值与气体参考值比较，计算气体变化量。

所述采样占比优选方案为，浓度检测值采样占比为30%-40%，其余采用气味检测值采样，即

当浓度检测值采样占比为30%时，则计算的油烟浓度检测值为T=30%×P+70%×M（P为浓度传

感器采样值，M为气味传感器采样值），本发明采用气味检测值及浓度检测值两个数据计算

油烟浓度检测值，且按设定的采样占比，可以合理利用两传感器的采集特性，优化计算值，

依据该油烟浓度检测值的调节指令能更合理的匹配油烟机的档位切换控制。计算出油烟浓

度检测值后，将油烟浓度检测值与气体参考值比较，计算气体变化量。所述根据气体变化

量，控制风机的运行档位包括，所述主控制器设有变化量参考值，当气体变化量小于变化量

参考值，则控制风机转速降档运行；当气体变化量大于变化量参考值，则控制风机转速升档

运行。如图1中，本实施例中将变化量参考值设定为△T为40，即当风道判定顺畅的情况下，

△T＞40，则判定为环境气体浓度高于变化量参考值，则控制风机在高档运行；△T＜40，则

判定为环境气体浓度低于变化量参考值，则控制风机在中档运行。本发明的气体变化量参
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考值，可以根据不同地域的空气特点自行设定为更高或者更低的参考值，本发明根据气体

浓度变化量自动调整风机的运行档位，使风机转速档位匹配目前环境气体浓度质量，不仅

可以减小排烟噪音，同时也有利于节约能耗。

[0023] 所述控制方法还包括，按设定频率检测风机电流，并记录电流检测值小于负载参

考值最低值或大于负载参考值最高值的检测次数，当电流检测值不能连续小于负载参考值

最低值或大于负载参考值最高值，则记录一次电流跳变，当跳变次数超过预设次数，则按设

定方式判定风机电流所述范围，并执行该范围下风机的运行档位。本发明在检测风机电流

的过程中，还设置了电流跳变次数的限制，即当一次风机电流检测中，风机电流小于0.64A，

判定油烟机排烟风道不顺畅，排烟阻力较大，此时风机运行超高档，而在下一次风机电流检

测中，检测出风机电流大于0.75A，此时判定油烟机排烟风道顺畅，根据油烟浓度检测值，油

烟机运行在高档或中档，即风机发生了降档运行，而在第三次风机电流检测中，风机电流变

为小于0.64A，即风机电流没有连续大于负载参考值最高值，风机档位由超高档变化至中

档/高档而后再变回超高档，此时记录一次电流跳变；如若第三次风机电流检测中，风机电

流仍然大于0.75A，则为风机电流没有连续大于负载参考值最高值，此时不予记录，当记录

跳变次数大于2次，则按设定方式判定风机电流所述范围，并执行该范围下风机的运行档

位，本实施例中，当跳变次数大于2次，则判定风机风道顺畅，并依据油烟浓度检测值控制风

机档位。本实施例中设计了跳变次数，避免在风机电流检测不稳定情况下，风机档位频繁切

换，而使用户以为油烟机出现使用问题，同时能保护风机，使之稳定运行。

[0024] 本实施例中，所述风机还包括转速高于第三转速区间档位的第四转速区间档位，

所述智能烹饪程序包括，执行第三转速区间档位后，继续按设定的运行时间执行第四转速

区间档位，并在第四转速区间档位执行结束后，检测风机电流，并根据风机电流范围及环境

的油烟浓度检测值控制风机的运行档位。所述第三转速区间档位为风机全速运行档位，所

述第四转速区间档位为超速运行档位。作为对风机的承受能力及安全考量，超高档位的功

率设定为全速运行档位下功率的1.1-1.25倍。本实施例中设置了超速运行的第四转速区间

档位，即图1中的超高档，即在智能烹饪程序转速档位由低至高逐一运行的过程中，还包括

高档运行结束后的超高档位的运行，且在风机电流检测判定风道不畅的情况下，采用超高

档位进行大力排烟，大大提升了油烟机的排烟效率。

[0025] 所述控制方法还包括在执行智能烹饪程序前，识别前一运行结束程序是否为智能

烹饪程序，若前一运行结束程序也为智能烹饪程序，则按上述控制方法再次执行；若前一运

行结束程序非智能烹饪程序，则风机直接跳转至第三转速区间档位。本发明的智能油烟机，

具有蒸煮、煎炸和烹饪三个智能排烟功能，且在每个功能下设定了对应的运行程序，本实施

例的控制方法在智能烹饪程序执行前，首先识别前一运行结束的程序是否为智能烹饪程

序，如果是，则判断为用户需要再次烹饪，而重新启动一轮智能烹饪程序，此时按照上述控

制方法逐步运行；而如果前一功能不是智能烹饪程序，则判断为用户执行了其他功能程序，

由于蒸煮和煎炸都没有在烹饪时油烟产生量更大，因此本发明的蒸煮和煎炸程序下的排烟

能力弱于烹饪程序下的排烟能力，当前一功能不是烹饪程序时，此时选择烹饪程序存在两

种情况，第一种情况为用户想要提升排烟能力，第二种情况为在执行蒸煮或煎炸后用户进

行了烹饪操作，不论是哪种情况，此时都需要对厨房环境加速排烟，因而此时风机直接跳转

至第三转速区间档位，可以直接高档排烟，加速降低厨房环境油烟浓度，具有较强的实用
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性。

[0026] 为了配合本发明的智能烹饪程序，给用户更直观的烟机运行状态，本发明的油烟

机还设有显示装置，所述控制方法还包括，风机在不同转速区间档位运行时，显示装置呈现

不同灯光颜色或显示状态，所述显示状态包括频率闪烁或常亮显示。所述控制方法包括，在

执行智能烹饪程序前，所有显示装置全亮设定时间后，在执行不同转速区间档位的过程中

按该档位设定频率呼吸闪烁。本实施例的显示装置为设置在油烟机操作面板的环形灯，所

述显示状态为，当开启智能烹饪程序后，所有LED全亮1s后，环形灯呼吸闪烁，在低档和中档

下环形灯以3.5s频率闪烁，低档风机运行10s，中档风机运行20s，高档下环形灯以2s频率闪

烁，高档下风机运行30s，超高档下分两种状态，前120s以2s频率呼吸闪烁，后60s以3.5s频

率呼吸闪烁，即档位逐一运行其间持续4min，而后进入风机电流巡航检测阶段，而在风机电

流巡航阶段，风道顺畅的情况下，灯光常亮显示，在风道不畅的情况下，灯光以3.5s频率呼

吸闪烁，各档位下风机运行60s作为一次执行周期，风机电流巡航检测持续执行，直至接收

到用户结束指令，所述控制方法完成运行。

[0027] 本发明的控制方法包括智能烹饪程序，在各档位设定相应运行时间，在烹饪过程

中逐一运行，同时具有风机电流巡航检测阶段，在电流巡航检测中，利用气味检测值及浓度

检测值计算最接近厨房环境的空气浓度，进而智能切换排烟档位，本发明的控制方法真正

实现了厨房烹饪的一键式智能操作，不仅符合中国烹调习惯，且匹配厨房环境实际空气质

量，排风过程自然流畅，节省能源，具有较强实用价值。

[0028] 实施例二：

[0029] 本实施例与实施例一的区别在于，如图2，本实施例的档位仅包括低档、中档和高

档，所述控制方法包括智能烹饪程序中，由低档至高档逐一档位运行，在各档位执行设定的

运行时间有所变化，考虑到本实施例中，最高档位仅有高档，因此缩短了低档和中档的运行

时间，使高档运行时间具有更大的占比，达到较好的排烟效果，同时保留转速由低至高逐一

档位运行，使油烟机的运行过程更加流畅自然，提升了用户的使用感受。

[0030] 同时本实施例中取消了在执行智能烹饪程序前，识别前一运行结束程序是否为智

能烹饪程序，本实施例的控制方法，在接收到用户对智能烹饪的操作指令后，直接执行上述

控制程序，而不需要识别前一运行结束程序，该智能烹饪的执行过程更加稳定可靠。

[0031] 同时本实施例对于风机电流检测值判定后，风机的执行档位进行了调整，当风机

电流检测值小于负载参考值最低值，则控制风机高档运行；当风机负载检测值大于负载参

考值最高值，则根据油烟浓度检测值计算的气体变化量△T所述的范围控制风机运行档位，

本实施例的气体变化量参考值选定为30，当△T＞30，则控制风机中档运行；当△T＜30，则

控制风机低档运行，且延长了该运行档位的运行时间为120s。而同时由于本实施例中缩短

了由低至高转速档位运行的总体时间为165s，因此在检测风机电流的巡航阶段，调整了跳

变超过预设次数后，对风机电流所述范围的认定方式，本实施例的跳变次数可以预设为3

次。本实施例在达到预设跳变次数后，默认为电流检测值小于负载参考值最低值，判定风道

不畅，进而执行高档运行。

[0032] 本实施例中，对于高档的运行更加倚重，且减少了超高档位，使油烟机仅设置了三

个档位，减少了切换的方位，避免用户对于油烟机的档位切换频繁而产生茫然和不知所措

的情绪，本实施例的档位运行更加稳定，且增大了高档运行时间占比，可以达到较好的排烟
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效果及使用感受。

[0033] 实施例三：

[0034] 本实施例与实施例一的区别在于，如图3，本实施例调整了高档与超高档的运行时

间，以减少风机的超速运转时间，使风机在执行逐档运行过程中，更加静音安全，同时调整

了各档位下灯光显示装置的呼吸闪烁频率，档位由低至高闪烁频率逐次增快，给用户在视

觉上更加直观的排烟感受，同时，超高档不再划分两种呼吸闪烁状态，档位区分更加清晰。

[0035] 而在风机电流的巡航检测阶段，根据风机电流检测值判定风道顺畅与否，当风道

不畅，直接执行高档位运行；当风道顺畅，直接执行中档位运行，而在判定风道顺畅与否超

过预设跳变次数后，才进行油烟浓度检测值的采集与气体变化量的计算，本实施例的气体

变化量参考值选定为50，在跳变达到设定次数后，当△T＞50，则直接判定风道不畅，风机执

行高档位运行；当△T＜50，则直接判定风道顺畅，风机执行中档位运行，本实施例的跳变次

数可以预设为4次。

[0036] 本实施例档位的区分与显示装置的显示状态更加匹配，且减少了超高档的运行时

间，使用感受直观，判别档位清晰；在烹饪过程的后期，产生更多的为蒸汽，而油烟含量减

少，且烹饪结束之后，厨房环境油烟浓度下降，因此在电流巡航检测阶段，本实施例不使用

超高档位，保护风机的同时，更加静音；且本实施例在设定跳变次数后判定气体变化量范

围，使风道顺畅与否的判定更加简捷可靠，避免风机档位频繁切换。

[0037] 实施例四：

[0038] 本实施例与实施例一的区别在于，如图4，本实施例中未设超高档位，高档即为风

机全速运行档位，由于本发明在烹饪阶段转速档位由低至高逐一运行，因此至少设置了三

个转速区间的运行档位，本发明可以在风机全速运行档位下划分更多的转速区间档位，本

实施例中，设置了四个转速区间的运行档位，在中档划分了中一档与中二档，中二档的转速

高于中一档的转速，即本实施例中，风机不发生超速运行，合理的利用风机额定功率下的转

速区间，提升排烟效果，更加安全节能。同时本实施例中取消了在执行智能烹饪程序前，识

别前一运行结束程序是否为智能烹饪程序，本实施例的控制方法，在接收到用户对智能烹

饪的操作指令后，直接执行上述控制程序，而不需要识别前一运行结束程序，该智能烹饪的

执行过程更加稳定可靠。

[0039] 本实施例在风机电流巡航检测阶段，也全部采用风机额定功率下的转速区间档

位，当检测到风机电流小于0.64A，判定风道排烟不畅，执行全速运转的高档运行；当检测到

风机电流大于0.75A，判定风道排烟顺畅，此时根据计算出的变化量参考值，△T＞40，则执

行中二档运行；△T＜40，则执行中一档运行；而在进行顺畅与否的跳变次数判定中，当判定

跳变超过预设次数，则直接执行选定的档位，如直接执行高档、或中二档、中一档，本实施例

中，选取直接执行中二档，平衡了排风效率与排风噪音。而在电流巡航检测过程中，本实施

例改变了通过接收用户结束指令才结束的控制方式，在主控制其中，设定了巡航检测执行

的周期次数，完成巡航过程60s为一个巡航周期，则主控制器记录1次，当完成设定次数，则

主控制器自动控制程序结束，风机停止运行，周期次数可以根据需要进行设定，根据烹饪后

期的排烟效果，周期次数可以选定为3～10次，本实施例优选7次。

[0040] 上述实施方式仅是本发明的优化实施方式，不是本发明的全部实施例，根据本发

明的原理，本领域技术人员可以作出各种变形，如改变气体变化量参考值、或更改跳变次数
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预设次数、或重新划定风机电流负载参考值范围等，只要不脱离本发明的精神，均应属于本

发明所述权利要求所定义的范围。
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