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Relatério Descritivo da Patente de Invengéo para "DISPOSICAO

PARA A SOLICITAGAO POR PRESSAO DE SISTEMA HIDRAULICO".

A presente invengao refere-se a uma disposi¢céo para a solicita-
¢&o por pressao de um sistema hidraulico, especialmente um sistema hi-
draulico para o acionamento de uma embreagem no veio de acionamento de
um veiculo automovel, compreendendo um meio de acionamento, que esta
ligado mecanicamente com um C}ilindro-mestre hidraulico. A presente inven-
¢ao re'fere-se,AaIém disso, a um cilindro-mestre.

No caso de um acionamento hidréulico da embreagem em um
veiculo automével, o pédal da embreagem em geral se liga por meio de uma
haste do émbolo diretamente com o émbolo do cilindro-mestre. Desta manei-
ra, se obtém de acordo com o angulo de rotacdo do pedal uma multiplicacéo
quase constante. | |

Na JP 60-56636, é conhecida uma multiplicagao variavel do pe-

dal, na qual um cabo de controle chega a ser colocado sobre um apoio com

didmetro variavel. Neste caso é desvantajoso, por um lado, o grande angulo

dé rotagao que o cabo de controle tem que executar, assim como a possibi-
lidade .Iimitada de variar a multiplicacdo, uma vez que o cabo de controle |
chega a ser colocado em principio de maneira tangencial sobre o apoio.

Na DE 25 16 659, é conhecida uma multiplicagdo variavel do
pedal, na qual a multiplicagao varia em dependéncia da for¢a na haste do
émbolo. A dependéncia da for¢a ndo é desejada na ocasiao do acionamento
de embreagens, uma vez que a forga de desembreagem pode oscilar forte-
mente em consequéncia de diversas circunstancias como, por exemplo,
temperatura e velocidade do acionamento. Isso teria como consequéncia,
que também os pontos de embreagem mudam, que pelo motorista é sentido
como perturbador. A | A

A US 2,315,632 publica uma multiplicagéb variavel do pedal, na
qual um rolo fixado no pedal rola sobre uma disco de corredi¢a. No disco de
corredica esta fixada a haste do émbolo de um cilindro hidraulico. No caso
desta disposi¢do, € desvantajoso que a totalidadé da forga do pedal tem que

ser transmitida por meio de um unico rolo. Disso resultam tensdes altas no
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rolo e na pista de corredica. Além disso, este mecanismo esta executado
como componente individual e nao esta integrado no cilindro-mestre.

Na WO 87/03344, e conhecido um cilindro-mestre, que esta in-
tegrado em um pedal. Na ocasiao do acionamento do pedal, um rolo que
esta fixado na haste do émbolo, rola neste caso sobre um disco de cames..
Neste caso, é desvahtajoso que sobre a haste do émbolo é executada uma
forca obliqua, que produz uma‘grande forgca de atrito na guia lateral.

E tarefa da presente invencao, indicar uma disposicao para a

- solicitacao pdr pressao de um sistema hidraulico, a qual fornegca uma multi-

plicagao variavel sob e\)itagéo das desvantagens do estado da técnica.

» ~ Este problema é solucionado por meio de uma disposi(;éo para a
solicitagao por pressao de um sistema hidraulico, especialmente um sistema
hidraulico para o acionamento de uma embreagem em um veio de aciona-
mento de um veiculo automével, compreendendo um meio de acionamento,
que esta ligado mecanicamente com um cilindro-mestre hidraulico, sendo
que o cilindro-mestre hidraulico compreende pelo menos duas unidades de
produgao de pressao, as quais sao ligadas com a mesma saida hidraulica da
unidade de producao de pressao hidraulica. Na ocasido de um acionamento |
do cilindro-mestre hidraulico é produzida uma presséo hidraulica e, respecti-
vamente, um fluido hidraulico é prensado do cilindro-mestre para um sistema
hidraulico subsequiente, no qual em regra esta disposto um cilindro recebe-
dor. De preferéncia, esta previsto que as unidades de produgédo de pressao
sejam um primeiro cilindro hidraulico com um primeiro émbolo do cilindro-
mestre, e um segundo cilindro hidraulico com um segundo émbolo do cilin-
dro-mestre. O primeiro cilindro hidraulico assim como o segundo cilindro hi-
draulico atuam neste caso de preferéncia sobre um espago de pressao co-
mum. O primeiro émbolo do cilindro-mestre esta ligado de preferéncia, por
meio de um meio de transmissao com o meio de acionamento. O meio de
transmissao é, de preferéncia, uma biela, a qual esta ligada de maneira arti-
culada com o meio de acionamento e/ou com o primeiro @émbolo do cilindro-

mestre. O segundo émbolo do cilindro-mestre esta acoplado, de preferéncia,

-por meio de uma disposi¢cao de engrenagem com 0 meio de acionamento. A
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disposicao de engrenagem compreende, de preferéncia, um mecanismo de
biela, o qual compreende, de preferéncia, uma alavanca, que esta disposta
com uma articulagao rotativa entre o segundo émbolo do cilindro-mestre e
um ponto de acoplamento articulado do meio de acionamento. O ponto de
acoplamento articulado é, de preferéncia, um rolo firmemente alocado ao
meio de fixagcdo. A alavanca apresenta, de preferéncia, em seu lado virado
para o ponto de acoplamento articulado, uma corrediga. O rolo do ponto de
acoplaménto articulado passa na ocasiao de uma deflexdo do meio de acio-
namento sobre a corrediga e gira desta maneira a alavanca. A corredica esta
disposta de preferéncia em um médulo de corredica, o qual esta firmemente
ligado com a alavanca. A alavanca e o0 médulo de corredica sao fabricados-
separadamente um do outro, e em seguida séo ligados um com o outro, por
exempld, soldados ou aparafusados um com o outro. A alavanca apresenta,
de preferéncia, uma curvatura em S, a qual possibilita dispor o ponto de ro-
tacao da alavanca em um flange, ligado diretamente com a caixa do cilindro-
mestre. |

O problema inicialmente mencionado, também é solucionado por
meio de um cilindro-mestre, cbmpreendendo um prirheiro émbolo do cilindro-
mestre e um segundo émbolo do cilindro-mestre, os quais atuam sobre um
espacgo de pressdo comum. Neste caso, esta, de preferéncia, previsto que o
primeiro émbolo do cilindro-mestre e 0 segundo émbolo do cilindro-mestre
sdo dispostos aproximadamente de maneira retangulares um em relagdo ao
outro.

Em seguida, exemplos de execug¢ao da invengdo serdo explica-
dos através dos desenhos anexos. Neste caso, mostram:
Figura1 um exemplo de execug¢ao de uma disposicao do cilindro-mestre
e do pedal, em uma primeira posi¢ao do pedal;
Figura2 uma disposicao do cilindro-mestre e do pedal, de acordo com a
figura 1, em uma segunda posi¢ao do pedal;
Figura 3  decursos da forga do pedal em relagao ao curso do pedal; e
Figura4  um outro exemplo de execugao de um cilindro-mestre, de acordo

com a inveng¢ao, com alavanca.
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Primeiramente, se faz referéncia a figura 1. Esta mostra uma

disposicdo do cilindro-mestre e do pedal 1, com um cilindro-mestre hidraulico

-2. O cilindro-mestre hidraulico 2 compreende um primeiro cilindro-mestre 3,

assim como um segundo cilindro-mestre 4, os quais séo dispostos de manei-
ra aproximadamente retangular um em relagdo ao outro. O primeiro cilindro
hidraulico 3 e o segundo cilindro hidraulico 4 exercem interagao sobre um

espaco de pressao comum 5. O primeiro cilindro hidraulico 3 compreende

- um primeiro émbolo do cilindro-mestre 6, o qual no lado do fundo do émbolo

- esta ligado com uma articulagdo 7, e uma transmissdo mecanica 8 configu-

rada como biela por meio de uma fixagao do pedal 9, com um pedal 10, co-
mo meio de acionamento. O pedal esta apoiado de maneira giratoria em vol-
ta de um ponto de rotacao do pedal 17, fixado na carroceria. A fixagao do
pedal 9 pode ser executada, por exemplo, em forma de uma cabega esféri-
ca, assim que a transmissdo mecanica 8, esteja ligada com o pedal 10 de
maneira giratdria em volta da fixagdo do pedal 9, como ponto de rotagdo. O
primeiro cilindro hidraulico 3 esta disposto. de maneira aproximadamente re-
tangular em relagao ao pedal 10, o segundo cilindro hidraulico 4 se estende
de maneira aproximadamente retangular em relagdao ao primeiro cilindro hi-
draulico 3, em um pland desenvolvido pelo primeiro cilindro-mestre 3, € 0
pedal.

O espacgo de présséo 5 esta ligado com um espago de compen-
sacao 33, por exemplo, por meio de um furo ou ranhura de suspiro em prin-
cipio conhecido, mas aqui nao representado, disposto no primeiro émbolo 6,
qual espaco de compensacado esta ligado atraves de uma tubulagao de
compensacdo 18, com um reservatério de compensagao nao representado.
O espaco de pressao 5 esta ligado com uma saida hidraulica 19, a qual for-
ma uma ligacao hidraulica por meio de uma fubulaqéo de pressao nao re-
presentada para um cilindro recebedor hidraulico ndo representado de um
sistema hidraulico, por exemplo, para o acionamento de uma embreagem no
veio de acionamento de um veiculo automével.

O segundo cilindro hidraulico 4 compreende um segundo émbolo

do cilindro-mestre 11, que também é denominado como émbolo adicional. O
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segundo émbolo do cilindro-mestre 11 atua sobre o0 mesmo espacgo de pres-
sao 5, como o primeiro émbolo do cilindro-mestre 6. O segundo émbolo do
cilindro-mestre 11 é acionado por uma alavanca 12, que esta apoiada de
maneira giratéria em um pohto de rotacdo da alavanca 13, o qual pode ser
disposto, por exemplo, de maneira fixa na carroceria ou diretamente no cilin-
dro-mestre, por exemplo, por meio de uma recepgao prevista neste. A ala-
vanca 12 compreende um rebaixo 22 em forma de concha, o qual circunda

um came de acionamento 15, do segundo émbolo do cilindro-mestre 11, e

configura desta maneira uma articulagao esférica para a transmissdo de uma

forca de pressao entre a alavanca 12, e 0 segundo émbolo do cilindro-
mestre 11. Na ocasido de uma rota¢do da alavanca 12, é movimentado des--
ta maneira 0 segundo émbolo do cilindro-mestre 11. No lado da alavanca 12,
afastado do rebaixo 14 em forma de concha, esta disposta uma corredica
15, que exerce intera¢gao com um}rolo 16, do pedal 10.

A alavanca 12 forma com sua corredi¢a 15, em interacdo com o
rolo 16, uma disposigao de engrenagem, que transmite o curso do pedal
com multiplicagcao variavel para o segundo émbolo do cilindro-mestre 11. No

presente caso, a disposicao de engrenagem é uma engrenagem de biela

plana.

Na ocasiao de uma rotagao do pedal 10, em volta do ponto de
rotacdo do pedal 17, a fixagéo do pedal 9 é deslocada em uma trajetéria de
circulo em volta do ponto de rotagao do pedal 17, assim, por meio da trans-
missdo mecanica 8, é deslocado o primeiro cilindro-mestre 6. Por exemplo,
caso o pedal é deslocado em uma superficie do pedal 20, em dire¢cao de
uma seta 21, por exemplo, mediante um acionamento de pé de um motorista
de um veiculo, entao o primeiro émbolo do cilindro-mestre 6 é deslocado em
direcao do espaco de pressao 5. Ao mesmo tempo, o rolo 16, se movimenta
também em uma trajetéria de circulo em volta do ponto de rotagao do pedal
17. Em um exemplo de execugao mostrado, a alavanca 12, esta fixada fir-
memente na carroceria no ponto de rota¢cao da alavanca 13, por»conseguinte
na ocasiao de uma rotagao do pedal 10, o rolo 16 é empurrado sobre a cor-

redi¢ca 15. Desta maneira, a alavanca 12 executa um movimento giratorio em
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volta do ponto de rota¢do da alavanca 13, e aperta sobre o segundo émbolo
do cilindro-mestre 11. ,

Neste caso, atraves da forma da corredica 15, pode ser realiza-
da quase qualquer relacao de multiplicagao entre um curso de acionamento
x com qualquer nivel zero x=0, como desenhado na figura 1, do pedal 10, e
um curso y do segundo émbolo do cilindro-mestre 11. O curso do primeiro

émbolo do cilindro-mestre 6 é determinado em esséncia pela distancia da

- fixagdo do pedal 9, em relacao ao ponto de rotagao do pedal 17, assim como

- da relagcao de angulo entre as retas através do ponto de rotacao do pedal 17

e da fixagdo do pedal 9, assim como de uma segunda reta através da fixa-
¢ao do pedal 9 e da articulagao 7. Por meio de proporgées de grandeza a-
dequadas do primeiro émbolo do cilindro-mestre 6, e do segundo émbolo do
cilindro-mestre 1v1, e por meio de uma configuragao adequada da corredica
15, pode ser variado o volume de fluido hidraulico deslocado do espaco de
pressdo 5, quando de um acionamento do pedal 10, e pode ser modulado
através do curso de acionamento x, do pedal 10.

| A figura 1 mostra a disposicéo do cilindro-mestre e do pedal em
uma primeira posi¢ao do pedal 10, a figura 2, mostra em comparag¢ao com
esta um peda'l 10, acionado por um curso x1. Como pode ser observado, o
rolo 10, movimenta-se ao longo da corredica 16, e deflexiona neste caso a
alavanca 12. Desta maneira, o segundo émbolo do cilindro-mestre 11 é
comprimido. A figura 3 mostra um exemplo de uma for¢a do pedal sobre o
Curso db pedal. As indicacdes de grandeza da forca do pedal em N e, res-
pectivamente, do curso do pedal em mm devem ser entendidas aqui somen-
te para a elucidagao da relagao entre o decurso da forca do pedal de acordo
com a invengao e o degurso da for¢a do pedal de acordo com o estado da
técnica. Na figura 3, a forca do pedal esta posta em Newton sobre 0 curso
do pedal em mm. Neste caso, se parte do fato que o cilindro-mestre hidrauli-
co 2 esta ligado com uma embreagem de veiculo por meio de um cilindro
recebedor nao representado. A embreagem de veiculo produz, por meio do
cilindro recebedor uma forga contraria dependente do curso de acionamento.

Nisso, 0 decurso da forca depende também da embreagem utilizada. Na fi-
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gura 3, esta representado um decurso da forga A, de acordo com o estado
da técnica, assim como um decurso da forga B, com uma disposi¢cao de pe-
dal e de cilindro-mestre 1 de acordo com-a invengdo. Como se pode obser-
var no decurso de curva, o decurso da forca do pedal A, de acordo com o
estado da técnica, apresenta um maximo acentuado. Este pode ser mudado,
por meio da disposi¢cao de pedal e de cilindro-mestre 1 de acordo com a in-
vengao, para um decurso mais plano de acordo com a curva B. No caso da
utilizagéib de uma disposi¢ao de pedal e de cilindro-mestre 1 de acordo com
a invengdo, em um sistema hidraulico para o acionamento de uma embrea-
gem de veiculo, por conseguinte pode ser abaixada essenciaimente a forga
maxima, esta fica no decurso da for¢a do pedal de acordo com a curva A,
em torno de aproximadamente 80 mm de curso do pedal. Enquanto no de-
curso da forca do pedal de acordo com o estado da técnica ocorrem aproxi-
madamente 130 N de forgca do pédal, entao no caso da disposi¢ao de pedal
e de cilindro-mestre 1 de acordo com a invengéo, sé sdo mais aproximada-
mente 100 N. |

A figura 4 mostra um outro exemplo de execugao de um cilindro-
mestre 2 de acordo com a invengdo, com um primeiro cilindro-mestre 3, e
um segundo cilindro-mestre 4, os quais, de acordo com o exemplo de exe-
cucdo da figura 1, sdo dispostos de maneira aproximadamente retangular
um em relacdo ao outro. Nas figuras 1, 2 e 4, partes iguais séo denominadas
de maneira igual. O primeiro cilindro-mestre 3 e o segundo cilindro-mestre 4
atuam sobre o espago de pressdo comum 5. O primeiro émbolo do cilindro-
mestre 6 é vedado por meio de uma vedagdo primdria 23, € uma vedagao
secundaria 24, contra um espaco de compensagao ligado com a tubulagdo
de compensacgao 18 e, respectivamente, contra o ambiente. No caso de um
acionamento do primeiro @mbolo do cilindro-mestre 6, a vedagao primaria 23
veda 0 espac¢o de pressao comum 5, contra 0 espago de compensagao, que
esta ligado com a tubulagdo de compensagao 18. Em uma chamada posicao
de suspiro, esta é a posicao totalmente aliviada, na qual, por conseguinte, o
primeiro émbolo do cilindro-mestre 6, se encontra em uma posigao final pu-

xada para fora tanto quanto possivel do espacgo de pressao 5, séo liberados
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o furo de suspiro, a ranhura de suspiro ou semelhante, os quais estabelecem

uma ligagao entre 0 espago de pressao comum 5, e 0 espago de compensa-

‘¢80 33, ligado com a tubulagéo de compensacgao 18. Neste caso, a vedagao

secundaria 24, garante uma vedac¢do do espago de compensagao 33 e do
espaco de pressdo 5, respectivamente, em relacdo ao ambiente. A vedacéo
secundaria 24 esta disposta em uma parte anterior caliciforme 25, de um

suporte do émbolo 26. O suporte do émbolo compreende uma ranhura ane-

lar 27, na qual esta disposto um anel de vedacao 28, para a vedagao em

- relagao a caixa do cilindro-mestre 29. O suporte do émbolo 26 pode ser uni-

do por prensagem ou por colagem com a caixa do cilindro-mestre 29, ou po-
de ser fixado por meio de uma ligagao de baioneta. O supoﬁe do émbolo 26,
€ coberto em direcao do pedal 10, por meio de uma tampa 30. Em sentido
axial, em dire¢ao do espa'go de pressao 5, o suporte do émbolo 26 forga um
elemento espagador 31, que esta configurado em esséncia em forma de a-

nel, sobre a vedagao primaria 23. Desta maneira, a vedac¢ao primaria 23 é

forcada para dentro de uma sede da vedagédo 32, a qual em esséncia € um

furo escalonado com um didmetro maior que o diametro do éspago de pres-
séo 5. O furo do elemento espagador 31 e do suporte do émbolo 26, respec?
tivamente, na caixa do cilindro 29, apresenta um diémetro um pouco maior
que o furo para a vedagao primaria 23. Entre o elemento espagador 31, e 0
primeiro émbolo do cilindro-mestre 6, assim como limitado em direcdo axial
pela vedacgao primaria 23 e a vedagao secundaria 24, é envolvido o espago
de compensag¢ao 33.

O segundo émbolo do cilindro-mestre (émbolo adicional) 11 a-
presenta um corpo de base 34 em forma de cilindro, que tem uma sede mé-
vel (sede com folga) com um furo que forma o segundo cilindro-mestre 4. .
Em direcdo ao espago de pressao 5, o corpo de base em forma de cilindro
34 apresenta uma parte anterior 35 com segao transversal em formade T, a
qual suporta um anel de vedagao 36. O anel de vedagao 36 esta ligado por
fecho pela forma com o segundo cilindro-mestre 11, por meio da parte ante-
rior 35 em forma de T, e veda 0 espaco de preéséo 5, em relagao ao ambi-

ente. No caso do anel de vedagao 36, pode tratar-se, por exemplo, de um
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anel de borracha ou de um anel de ag¢o revestido de borracha ou semelhan-
te. No lado afastado do espacgo de pressao 5, do cilindro-mestre 11, e com
isso no lado virado para a alavanca 12, esta disposto um came de aciona-
mento 14, o qual se aciona por meio do rebaixo 22 em forma de concha, da
alavanca 12. A alavanca 12 apresenta uma curvatura em S 37, no lado vira-
do para o pedal 10, do ponto de rotagao da alavanca 13. Por meio da curva-
tura em S 37, a qual esta inclinada em esséncia em relagao a um plano na
figura 4,4 formado pela transmissdo mecanica 8, aumenta-se a distancia, en-
tre uma recepcao da corredica 38, e da transmissao mécéhica 8, assim que
o ponto de rotacdo da alavanca 13, desta maneira pode ser movido para
mais perto da caixa do cilindro-mestre 29. O ponto de rotagdo da alavanca
13 esta apoiado, por exemplo, como eixo ou semelhante em um flange 39,
da caixa do cilindro-mestre 29. A corredica 15 esta disposta em um mddulo
individual 40, separado da alavanca 12. O mddulo da corredica 40 se liga
com a alavanca 12 por fecho pela matéria, por fecho pela forma ou seme-
lhante, por conseguinte, por exemplo, aparafusado, soldado, ou semelhante.
O moddulo da corrediga 40 é fabricado separadamente da alavanca 12, uma
vez que desta maneira por troca do médulo da corrediga 40, podem ser rea-
lizadas diversas exigéncias a caracteristica hidraulica do cilindro-mestre para
diversas utilizagdes. Enquanto, por conséguinte, outras partes da represen-
tagdo da figura 4 permanecem iguais, entdo por uma simples troca do médu-
lo da corredi¢ca 40, e de uma outra corrediga 15 introduzida neste, por con-
seguinte, de uma outra forma da superficie, realizé-se uma outra caracteris-
tica hidraulica, isto é a relacdo entre 0 curso do pedal X de acordo com as
figura 1 e 2, e a pressdo assim como a corrente volumétrica que podem ser
medidas na saida hidraulica 19.

LISTAGEM DE NUMERO DE REFERENCIAS

1 Disposigao de pedal e de cilindro-mestre
2 Cilindro-mestre

3 Primeiro cilindro hidraulico

4 Segundo cilindro hidraulico

5 Espaco de pressao



10

15

20

25

30

- © O N O

12

13
14

15
16
17
18
19
20
21

22

23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37

10

Primeiro émbolo do ciI-indro-mestre
Articulagao

Transmissdo mecanica _
Fixagédo do pedal da transmissao mecénica
Pedal

Segundo émbolo do cilindro-mestre (émbolo adicional)
Alavanca , |
Ponto de' rotacao da alavanca
Came de acionamento
Corredica |

Rolo

Ponto de rotagdo do pedal
Tubulagdo de compensacdo
Saida hidraulica

Superficie do pedal

Seta direcional

Rebaixo em forma de concha
Vedacgdao primaria

Védagéo secundaria

Parte anterior caliciforme
Suporte do émbolo

Ranhura anelar

Anel de vedacgéao

Caixa do cilindro-mestre
Tampa
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REIVINDICACOES
1. Disposi¢ao para a solicitagdo por pressao de um sistema hi-
draulico, especialmente um sistema hidraulico para o acionamento de uma
embreagem no veio de acionamento de um veiculo automével, compreen-
dendo um meio de acionamento (10), que esta ligado mecanicamente com.
um cilindro-mestre hidraulico (2), caracterizado pelo fato, de o cilindro-

mestre hidraulico (2) compreender pelo menos duas unidades de producao

- de pressio (3, 4), as quais 30 ligadas com a mesma saida hidraulica (19),

- da unidade de produgao de pressao hidréuliéa (2).

2. Disposi¢ao de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
pelo fato de as unidades de produgao de pressao (3, 4), serem um primeiro
cilindro hidraulico (3), com um primeiro émbolo do cilindro-mestre (6), e um
segundo cilindro hidraulico (4), com um segundo émbolo do cilindro-mestre
(11).

3. Disposicao de acordo com a reivindicagcao 2, caracterizado

pelo fato de o primeiro cilindro hidraulico (3) e o segundo cilindro hidraulico

(4) atuarem sobre um espaco de pressao comum (5).

4. Disposi¢ao de acordo com uma das reivindicagdes anteriores, |
caracterizado 'pelo fato de o primeiro émbolo do cilindro-mestre (6) estar li-
gado por meio de um meio de transmissao (8), com o meio de acionamento
(10). ‘ |

5. Disposicao de acordo com a reivindicagao 4, caracterizado
pelo fatb de o0 meio de transmissao (8) ser uma biela, a>qual esta ligada de
maneira articulada com o meio de acionamento (10) e/ou com o primeiro
émbolo do cilindro-mestre (6).

6. Disposigéo de acordo com uma das reivindicagoes anteriores, .
caracterizado pelo fato de o segundo émbolo do cilindro-mestre (11) estar
acoplado por meio de uma disposicao de engrenagem (12, 13, 14, 15, 16),
com o meio de acionamento (10).

7. Disposi¢cao de acordo com a reivindicagao 6, caracterizado
pelo fato de a disposi¢cao de engrenagem (12, 1'3, 14, 15, 16) compreender

uma alavanca (12), que esta disposta com uma articulagao rotativa (13), en-
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tre 0 segundo émbolo do cilindro-mestre e um ponto de acoplamento articu-
lado (16), do meio de acionamento.

8. Disposicdo de acordo com a reivindicagcao 7, caracterizado
pelo fato de o ponto de acoplamento articulado (16) ser um rolo firmemente
alocado ao meio de fixagao (10).

9. Disposicao de acordo com a reivindicagao 8, caracterizado
pelo fato de a alavanca (12) apresentar em seu lado virado para o ponto de
acoplaménto articulado (16), uma corredica (15).

10. Disposi¢cao de acordo com a reivindi}cégéo' 9, caracterizado
pelo fato de a corrediga (15) ser disposta em um modulo da corredica (40), o
qual esta ligado de maneira firme com a alavanca (12).

11. Disposi¢cdao de acordo com uma das reivindicagdes 7 a 10,
caraéterizado pelo fato de a alavanca (12) apresentar uma curvatura em S
(37). |

12. Cilindro-mestre (2) compreendendo um primeiro cilindro hi-
draulico (3), e um segundo cilindro hidraulico (4), os quais atuam sobre um
espaco de pressao comum (5).

13. Cilindro-mestre de acordo com a reivindicagdo 10, caracteri-
zado pelo fato de o primeiro cilindro hidraulico (3) e o segundo cilindro hi-
draulico (4) estarem dispostos aproximadamente de maneira retangular um

em relacao ao outro.
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Fig. 1
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSICAO PARA A SOLICITAGAO POR PRES-

SAO DE SISTEMA HIDRAULICO".

A presente invengao refere-se a uma disposigao para a solicita-
¢ao por pressdo de um sistema hidraulico, especialmente um sistema hi-
draulico para o acionamento de uma embreagem no veio de acionamento de
um veiculo automével, compreenderido um meio de acionamento (10), que

_ esta ligado mecanicamente com um cilindro-mestre hidraulico (2), sendo que

o cilindro-mestre hidraulico (2) compreende pelo menos duas unidades de
produgdo de pressdo (3, 4), as quais sdo ligadas com a- mesma saida hi-
draulica (1 9), da unidade de produgao de pressao hidraulica (2).
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