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PRZEGUB O WIELU STOPNIACH SWOBODY

Przedmiotem wynalazku jeat przegub o wielu stopniach swobody do przenoszenia ruchu
z mechanizmu sterujscego na element sterowany, zwiaszcza dla pomp zmiennej wydajnosci.

W dotychczas znanych roziwgzaniach przenoszenie ruchu z mechanizmu sternjgcego w
voastaci mechsnizmu Srubowego, sitownika hydraulicznego lub sizownika elektromagnetycznego
na element sterowany pompy zmienne] wydajnosSci poraczenie przegubowe stanowi tulejks -lub
kostka slizgowa osadzona na czopie korpusu pompy, & poruszajgqca sie w czasie operacji ste-
rowania w prostokgtnym wybraniu prowadnika. Wspélpraca tulejki z prowadnikiem tej konstruk-
oji opiers gie na liniowym a nie powierzchniowym styku. Narzuca to zwigkszenie wymogéw ma-
teriatowych dla wspéipracujgcych z sobg elementéw przenoszenia ruchu, Ma to przede wezyst-
kim te wadg, 2e wykazuje tendencje¢ do zakleszczer tego pogczenia przegubowego, co z kolel
pogarsza precyzyjnosé sterowania pompy. Takie potgczenie przegubowe charakteryzuje sie
réwniet szybszym zuiywaniem materiaiéw wapéipracujgqcych elementéw, a to przyczynia asie do
zwiekszenia luzéw migdzy nimi, wykluczajgc réwniei wymagang dok}adnoéé sterowania pompy.

Wapdéipreca kostki Slizgowe] £ prowadnikiem te] ssmej konstrukcji opiera si¢ na
powierzchniowym styku i nie ma wymienianych wad poZgqczenia przegubowego z tulejks. Jedna-
kowoz iloéé stopni swobody ruchu zardwno polgczenia przegudbowego £ tulejkg jak i z kostkg
dlizgowa Jest ta sama, wymagajgqc Scistego zachowania warunkéw prostopad2odci i réwnoleg-
Yodoi przy montaZu elementéw tego poXgcsenia.

Celem wynalezku jest wyeliminowanie wad dotychczas znanych przegubéw w uktadzie stero-
wanie pomp zmiennej wydajnofei. Przegub wg wynalazku ma o jeden stopien swobody ruchu wiece]
" niz dotychczas znane przeguby dla takiego ukiadu sterowania, & jego elementy wapSipracujg
% soba w oparciu o styk powierzchniowy. Przegub wg wynalazku jest utworzony z walcowego
czopu korpusu pompy oraz £ osadzonego na nim obrotowo i posuwliwie sworznia o welcowym
uksztattowaniu zewn¢trznym oraz z prowadnika z cylindrycznym wybraniem dla obrotowego i po-
suwliwego ujecla tego sworznia. Przyklad wykonania przegubu wediug wynalazku jest oméwiony
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na podstawie jego konstrukecji, przedsiawione] na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia jego
przekréj podtuiny a fig. 2-przekrdj poprzeczny.

W prowadniku 1 mechanizmu sterujgcego jest wykonane cylindryczne wybranie 2 ze scieciem
3 ponizej jego osi. W cylindrycznym wybraniu 2 jest osadzony obrotowo i posuwliwie walcowy
sworzenl 4 z cylindrycznym otworem 5, wykonanym prostopadle do jego osi dla obrotowego 1
posuwliwego ujecia czopa 6 kadiuba 7 pompy zmienne] wydajnosci.

Sworzed 4 ma sSciecie 8 nad podstawg 9 czopa 6. Wymiary Sciecia 3 wybrania 2 w kadZubie
1 prowadnika mechanizmu sterujgcego sg dostosowane do Srednicy sworznia 4, §ciecia 8 ne sworz-
niu 4, wykonane ponifej Scigcia 3 wybrania 2 zapewnia podczas jego przylegania do podatawy 9
czopa 6 Jjego wspéiprace z nig na wigkszej powierzchni, a tym samym z mniejszymi oporami
mechanicznymi jak réwniez umozliwia obrét prowadnika 1 wzgledem sworznia 4.

Znane pompy zmienne] wydajnosci sg regulowane drogs wychylania ich korpusu, zabudowa-
nego w tym celu obrotowo w stazte) komstrukcji. Dla umozliwienia wychylenia wymienionego korpusu
Jest on wyposazony w czop 6, sprzezony mechanicznie poprzez aworzef 4 z prowadnikiem 1. Ruch
mechanizmu sterujgcego, ktérego prowadnik 1 stanowi element koficowy Jest przenoszony na korpue
7 pompy, powodujgec regulacje jej wydajnosci. Dzigki walcowemu uksztattowaniu sworznia 4, umoz-
liwiajgqcemu obroctowg i posuwliwg prace w cylindycznym wybraniu 2 prowadnika 1 i ujeciu walco=-
wego czopa 6 W cylindrycznym otworze 5, przegub wed¥ug wynalazku ma dwa stopnie swobody ruchu
obrotowego 1 dwa stopnie swobody ruchu posuwistego, utatwiajgce jego montaz oraz zapewniajgce
prawid¥owosé regulacji wydajnodci pompy, uniezalezniomg od trudnych warunkéw pracy.

Zapewnione konstrukcjs przegubu wediug wynalazku powierzchniowe przenoszenie sit w cza-
sie regulacji daje ponadto zwiekszenie jego trwalosci. Przegub wediug wynalazku moze réwniez
gnaleZé zastosowanie w innych mechanizmach regulacyjnych, wymagajgcych niezawodnosci dziaXania,

Zastrzezeniasa patentowe

1. Przegub o wielu stopniach swcbody zzozony z prowadnika, walcowego sworznia I walco-
wego czopa, znamienny tym, 2e walcowy czop /6/ jest osadzony obrotowo i posuwli-
wie w cylindrycznym otworze /5/ walcowego sworznia /4/, ktéry jest ujety obrotowo i posuw-
liwie w cylindrycznym wybranZu /2/ prowadnika /1/ ze Scieciem /3/ ponizej swojej osi.

2+ Przegub wediug zastrz. 1, znamienny t ym, 2e jego sworzei /4/ ma Sciecie
/8/ nad podstawa /9/ czora /6/.
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