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do regulacji czystości koloru w kineskopie

1

Przedmkrtem wynalazku jest sposób regulacji czy¬
stości koloru w kineskopie i urządzenie do regulacji
czystości koloru w kineskopie, zwłaszcza do optyma¬
lizacji tolerancji czystości koloru kineskopów koloro¬
wych poprzez kompensację zmian zapisu i błędów 5
czystości koloru powodowanych przez oddziaływania
magnetyczne występujące w odbiorniku telewizyjnym,
pole 'magnetyczne uziemienia, rozszerzalność cieplną
maski cieniowej, jak również - określony uprzednio
współczynnik bezpieczeństwa. 10

Trzy wiązki kineskopu kolorowego muszą być wy¬
regulowane na określone położenie z kilku względów
w celu uzyskania zadawalającego obrazu odtwarza¬
nego na ekranie kineskopu. Regulacja .czystości koloru
jest wymagana we wszystkich kineskopach koloro- 15
wych. Regulacja czystości umożliwia padamie wiązek
jedynie na odpowiednie elementy luminoforu odpowia¬
dające różnym kolorom. Oczywiście, jeżeli odtwarzamy
obraz ma gorszą czystość, na przykład wiązka koloru
czerwonego może padać na element luminoforu od- 20
powiadający kolorowa zielonemu lub niebieskiemu i po¬
wodować fałszywe odtwarzanie barw obrazu.

W kineskopie kolorowym bez układu macierzowego,
część wiązki przechodząca przez otwór w masce cienio¬
wej jest mniejsza nrż poszczególny element I urn ino- 25
foru-na ekranie, tak że gdy pada ona właściwie na
pożądany element luminoforu, nie będzie pobudzać
sąsiednich elementów odmiennych kolorów.

W kineskopie z układem macierzowym, w któryrn
elementy luminoforu różnych kolorów są rozdzielone 30

ciemnymi pasmami ochronnymi, część wiązki przecho¬
dząca przez otwór może być większa niż element lu¬
minoforu, przy zachowaniu nadal czystości kolorów.
W obu typach kineskopów wymógne jest centrowanie
poszczególnych wiązek na odpowiadających im ele¬
mentach luminoforu dla zmniejszenia do minimum
prawdopodobieństwa pogorszenia się czystości, gdy
wiązki poruszają się niewłaściwie w związku z mecha¬
nicznymi zmianami pól magnetycznych kineskopu czy
rozproszenia.

Znane jest, że czystość może być regulowana w
środkowej części ekranu poprzez zmianę położenia
dwóch pierścieni magnesujących czystości koloru, za¬
montowanych w sposób ruchomy dla umożliwienia ru¬
chu obrotowego wokół szyjki kineskopu. W krańco¬
wych obszarach kineskopu czystość jest regulowana
poprzez ruch wzdłuż osi układu odchylania, który po¬
woduje odchylenie od osi wiązek i dzięki temu regu¬
luje ich położenia padania w obszarach oddalonych od
środka ekranu.

Znany jest z opisu patentowego Stanów Zjednoczo¬
nych nr 3 916 437 sposób regulacji czystości koloru
w kineskopie przy użyciu pierścieni czystości i układu
odchylania. Stosowany w urządzeniu układ pamięcio¬
wy jest zaprogramowany w konwencjonalny sposób,
jak przedstawiono w publikacji Harris Semiconductor
Catalog, sierpień 1975, strony Me-55 do Me-57. Mogą
wystąpić jednakże trudności związane z błędami za¬
pisu po zainstalowaniu kineskopu w odbiorniku tele¬
wizyjnym. Trudności te są zwykle spowodowane od-
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działywaniem pola magnetycznego występującego w
odbiorniku, które nie występowało podczas regulacji
przy wytwarzaniu. Trudności te okazuję się szczegól¬
nie uciążliwe i kosztowne w tych przypadkach, gdy
układ odchylania i pierścienie czystości zostajq na
stałe unieruchomione po regulacji czystości przy wy¬
twarzaniu kineskopu.

W tych przypadkach wytwórca odbiornika musi albo
zainstalować stosunkowo drogi układ kompensujący w
odbiorniku albo zwrócić kineskop do wytwórcy kinesko¬
pu, uwzględniając ryzyko, że wymieniony kineskop
może także wykazywać błędy czystości.

W celu uniknięcia powyższych trudności związanych
z błędami zapisu spowodowanymi oddziaływaniem po¬
la magnetycznego odbiornika, umieszcza się elementy
metalowe w różnych położeniach wokół układu od¬
chylania. Wymiary i położenia elementów metalowych
sq określone metodą prób i błędów przeprowadzane,
do chwili, gdy błąd zapisu kineskopu w układzie kon¬
trolnym stanie się identyczny jak błąd zapisu w od-
biprniku.

Że względu na to, że każdy typ odbiornika wytwa¬
rzany przez każdego wytwórcę odbiorników zwykle
charakteryzuje się określonym, różnym polem magne¬
tycznym, oczywiste jest, że zastosowanie elementów
metalowych dla wszystkich możliwych pól odbiorni¬
ków jest drogie, żmudne, zajmuje dużo czasu i może
nie zawsze być możliwe.

Sposób według wynalazku polega na tym, że od¬
kształca się wytworzony raster przez prąd płynący
przez pomocnicze cewki odchylajqce, przy czym prqd
poddaję się zmianom w sposób odpowiadający wpły¬
wowi czynników oddziałujqcych na kineskop w wyni¬
ku korekcji.

Przeprowadza się korekcję w jednym z dwóch kie¬
runków przez co najmniej dwa kolejne pola pionowe
i następnie przeprowadza się korekcję w drugim z tych
dwóch kierunków przez co najmniej następne dwa ko¬
lejne polar dla zmniejszenia-wymaganej szybkości zmian
prqdu w pomocniczych cewkach odchylających.

Urządzenie według wynalazku zawiera parę pomoc¬
niczych cewek odchylających, zamocowanych w uchwy¬
cie po przeciwległych stronach kineskopu, do których
dołączony jest pomocniczy układ zasilający, zawiera¬
jący Licznik zliczający do 64, którego wejścia są do¬
łączone do generatora odchylenia pionowego i gene¬
ratora odchylenia poziomego, oraz do licznika zlicza¬
jącego do 8 i którego wyjście jest dołączone do jed¬
nego wejścia licznika zliczającego do 4, którego dru¬
gie wejście jest dołączone do generatora odchylania
pionowego. Jedno wejście i jedno wyjście licznika zli¬
czającego do 8 jest dołączone do sterowanego gene¬
ratora. Wyjścia licznika zliczającego do 4 i licznika
zliczającego do 8 są dołączone do co najmniej jed¬
nego układu pamięciowego, dołączonego do konwesłe-
ra cyfrowoanalogowego, dołączonego z kolei do wzmac¬
niania mocy dołączonego do pomocniczych cewek
odchylających.

Korzystnie według wynalazku między układ napięcio¬
wy i konwerter cyfrowo-analogowy jest włączony prze¬
łącznik, którego drugie wejście jest dołączone do wyj¬
ścia licznika zliczającego do 128, dołączonego również
do drugiego wejścia licznika zliczającego do 64 i dru¬
giego wejścia licznika zliczającego do 4 oraz równo¬
cześnie do generatora odchylania poziomego.

W mnym wykonaniu wynalazku urządzenie zawiera
parę pomocniczych cewek odchylających zamocowa¬
nych w uchwycie po przeciwległych stronach kinesko¬
pu, do których dołączony jest pomocniczy układ zasi-

5 łający, zawierający generator analogowy, którego pierw¬
sze wejście jest dołączone do generatora odchylania
pionowego i drugie wejście jest dołączone do gene¬
ratora odchylania .poziomego a wyjście jest dołączo¬
ne do generatora zasilania układu odchylania, które-

10 go drugie wejście jest dołączone do pierwszego wejś¬
cia generatora analogowego, i którego wyjście jest
zbocznikowane przez układ odstrajania i dołączone do
pomocniczych cewek odchylających.

Generator analogowy zawiera generator sygnałów
15 parabolicznych odchylenia pionowego, którego wejście

jest pierwszym wejściem generatora analogowego do¬
łączonym również do wejścia generatora sygnałów piło-
kształtnych odchylania pionowego, a wyjścia genera¬
torów są dołączone do wejść sumatora sygnałów, któ-

20 rego wyjście jest wyjściem generatora analogowego
i do którego pozostałych wejść są dołączone generator
sygnałów parabolicznych odchyiania poziomego i ge¬
nerator sygnałów pitakształtnych odchylania poziome¬
go, których wejścia są połączone i stanowią drugie

25 wejście generatora analogowego.
Według wynalazku kineskop kolorowy zawiera zespół

wielowiązkowy wyrzutni elektronowych, wytwarzający
trzy rzędowe wiązki elektronów, /a każda powtarza¬
jąca się grupa elementów luminescencyjnych zawiera

30 trzy elementy luminoforu dla różnych kolorów, leżące
w kierunku pionowym, które leżą w przestrzeni w za¬
sadzie równolegle względem siebie i w zasadzie pro¬
stopadle do kierunku wybierania wiązki elektronów.

Urządzenie zawiera elementy do zmiany -okresów
35 zasilania pomocniczych cewek odchylających.

Pierwszy i drugi okresy zasilania pomocniczych ce¬
wek odchylających obejmują po 128 pól pionowych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykła¬
dach wykonania na rysunku, na którym fig. 1 przęd¬

zo stawia pierwsze wykonanie urządzenia do regulacji
czystości koloru w kineskopie w schemacie blokowym
i częściowo w bocznym rzucie pionowym, fig. 2 — dru¬
gie wykonanie urządzenia do regulacji czystości kolo¬
ru w kineskopie w schemacie blokowym i częściowo

45 w bocznym rzucie pionowym, fig. 3 — kineskop w wi¬
doku od przodu, z uwidocznieniem ekranu podzielo¬
nego na 32 obszary, fig. 4 — częściowy widok od tyłu
urządzenia z fig. 1 i 2, uwidaczniający zależność ro¬
boczą pomocniczych cewek odchylających względem

50 kineskopu kolorowego w urządzeniu według wynalaz¬
ku, fig. 5 — część ekranu kineskopu uwidaczniającą
nominalne miejsce padania wiązki elektronów, jak rów¬
nież trzy położenia wiązki odchylonej w wyniku od¬
działywań powodujących błąd padania wiązki, fig. 6 —

55 część ekranu kineskopu, uwidaczniającą sumaryczny
efekt błędów padania wiiązki z fig. 5, fig. 7 — repre¬
zentację graficzną wyjaśniającą, jak ruch cewki odchy¬
lającej wzdłuż osi w pierwszym kierunku oddziałuje na
przesunięcie miejsca padania wiązki, jak również wy-

60 kres prądu zasilania pomocniczej cewki odchylającej
w funkcji czasu, fig. 8 — reprezentację graficzną wy¬
jaśniającą, jak ruch cewki odchylającej wzdłuż osi w
drugim kierunku oddziałuje na przesunięcie miejsca
padania wiązki, jak również wykres prądu zasilania po-

65 mocniczej cewki odchylającej w funkcji czasu, fig. 9 —



przesunięcie miejsca podania ' wiązki dla pierwszego
kierunku i wykres prądu wymaganego dla uzyskania
tego przesunięcia, fig. 10 — przesunięcie miejsca pa¬
dania wiązki dla drugiego kierunku i Wykres prądu
wymaganego dla uzyskania tego przesunięcia oraz
fig. 11 — trzecie wykonanie urządzenia regulacji czys¬
tości koloru w kineskopie w schemacie blokowym
i częściowo w bocznym rzucie pionowym.

Isla figurze A jest przedstawiony kineskop kolorowy
10F który jest przymocowany do uchwytu 12 układu
kontrolnego za pomocą właściwego, sztywnego ele¬
mentu mocującego/Kineskop 10 zawiera ekran 14 po¬
siadający wewnętrzną powierzchnię, na której jest
umieszczona duża liczba elementów 16 luminoforu

odpowiadających różnym kolorom.
Dziurkowana maska 18 jest umieszczona w stosunko¬

wo- matej-odfegłośei od tylnej powierzchni elementów
16 luminoforu dla umożliwienia przechodzenia części
wiązek elektronów w kineskopie przez otwory w celu
uderzenia w poszczególne elementy luminoforu odpo¬
wiadające różnym kolorom.

Układ odchylenia 20, zawierający cewki odchylania
poziomego i pionowego, jest przytwierdzony do ele¬
mentu mocującego 22, który jest z kolei przytwierdzo¬
ny do elementu mocującego 24, który jest mocno przy¬
twierdzony do balonu kineskopu'10. Elementy mocu¬
jące są odpowiednio dobrane w celu umożliwienia
względnego ruchu pomiędzy układem odchylania 20,
elementem mocującym 22 j elementem mocującym 24.
Może zastosowany dowolny, właściwy układ dla przy¬
twierdzenia elementu 22 do elementu 24 po uzyska¬
niu zadowalającego położenia.* Zespół zbieżności sta¬
tycznej 26 jest zamocowany wokół szyjki kineskopu 10
z tyłu układu odchylania 20.

Zespół zbieżności statycznej 26, który może być zna¬
nego ,typu, jest wykorzystywany do skupiania wiązek
elektronów, odpowiadających kolorom czerwonemu, zie¬
lonemu i niebieskiemu, w kineskopie w środkowym
obszarze ekranu 14. Z tyłu zespołu zbieżności statycz¬
nej 26 jest umieszczona para pierścieni 28 i 30 regulu¬
jących czystość koloru. Te pierścienie są namagneso¬
wane wzdłuż średnicy każdego pierścienia takf że obrót
pierścieni wokół szyjki kineskopu 10 będzie powodo¬
wał, że trzy wiązki elektronów będą biegły w tym
samym kierunku.

Na górnej części i dołnej części kineskopu 10 są
umieszczone i mocno przytwierdzone za pomocą do¬
wolnych, właściwych elementów, do uchwytu 12 ukła¬
du kontrolnego, duże, pomocnicze cewki odchylające
32a i 32b. '

Figura 4 jest częściowym widokienTód tyłu urządze¬
nia z fig. 1, uwidaczniającym zależność roboczą po¬
mocniczych cewek odchylających 32a i 32b wzgłędem
kineskopu kolorowego 10. Widoczne jest, że cewki od¬
chylające 32a i 32b leżą w kierunku poziomym w prze¬
ciwległych częściach części stożkowej kineskopu 10.
Po pobudzeniu te cewki odchylające wytwarzają pio¬
nowe pole magnetyczne, które służy dó przesunięcia
wiązek elektronów w kineskopie 10 w kierunkach po¬
ziomych.

Prąd zasilania wytwarza pole magnetyczne, które
powoduje przesunięcie wiązek na lewo lub na prawo,
Zależnie od, kierunku przepływu prądu zasilania. Pole
magnetyczne wytworzone przez cewki 32a i 32b jest
polem dodatkowym do normalnego poła odchylania,

5780
6

wytwarzanego przez cewki odchylające układu odchy¬
lania 20. " /»' «

Cewki odchylania poziomego i pionowego układu
odchylania 20 są dołączone elektrycznie do zacisków

5 na tabliczce zaciskowej 34. Generator odchylania pio¬
nowego 36 dostarcza prąd wybierania o częstotliwości
odchylania pionowego (60 Hz) i jest dołączony do
tabliczki zaciskowej 34 w celu zasilania cewek odchy¬
lania pionowego. Generator odchylania poziomego 38

10 dostarcza prąd wybieranki o częstotliwości odchylania
poziomego (15, 750 Hz) i jest dołączony do tabliczki
zaciskowej 34 w celu dostarczenia prądu wybierania
dla cewek odchylania poziomego.

Jak uprzednio stwierdzono, sposób według wynalaz¬
ło ku obejmuje naśladowanie źródeł błędów czystości ko¬

loru przez odchylanie wiązek zgodnie z określoną
uprzednio wielkością i kierunkiem w każdym z co naj¬
mniej dwóch określonych uprzednio obszarów rostra.

Pomiary przy różnych położeniach na ekranie wyka-
20 zały, że wielkość i kierunek odchylania wiązki od no¬

minalnego miejsca padania zależnego od pól magne¬
tycznych rozpraszania w odbiorniku lub mechanicznych
zmian w kineskopie, mogą zmieniać się i zwykle zmie¬
niają się od jednego położenia do drugiego na obsza-

25 rze ekrdnu. W wyniku tego każde mające znaczenie
naśladowanie źródeł powodujących błąd zapisu będzie
również powodować odchylenie miejsca padania wiąz¬
ki, zmieniające stię od jednego położenia do drugiego.
W rzeczywistości naśladowanie o największej wierności

3ó wymaga identycznego błędu miejsca padania wiązki
w każdym miejscu padania wiązki.

W przypadku gdy liczba miejsc padania w kinesko¬
pie kolorowym jest rzędu 1 000000, bezwzględna wier¬
ność nie jest praktyczna, a jeżeli różnica błędu po-

35 między sąsiednimi miejscami podań ki jest minimalna —
niepotrzebne. W przedstawionych tutaj wykonaniach
jako praktyczne przybliżenie przyjęto 32 obszary posia¬
dające związane z nimi określone błędy miejsc pada¬
nia wiązki.

40 Figura Z jest widokiem od przodu kineskopu 10, uwi¬
daczniającym ekran 14 podzielony według schematu
macierzy 8X4 na 32 obszarów. Wielkość i kierunek
błędu miejsca padania wiązki jest zaprogramowany
w każdym obszarze, niezależnie od pozostałych ob-

45 szorów.

Podział elektroniczny rastra na te obszary jest uzy¬
skiwany jak następuje. Czas trwoń id linii poziomej jest
w zasadzie równy 63 mikrosekund i obejmuje 50 mi¬
krosekund wybierania poziomego i 1$ mikrosekund po-

50 wrotu. W wyniku tego osiem obszarów w kierunku po¬
ziomym czyli X będzie wymagało zmiany co każde
6,25 mikrosekund. Ponadto, jeżeli występuje około 256
linii poziomych wybieranych na pole pionowe, cztery
obszary w kierunku pionowym czyli Y będą wymagały

55 zmiany co każde 64 linii.
Należy zauważyć, że w zależności od takich spraw,

jak czas powrotu pionowego i wykorzystanie pewnej
liczby linii dla transmitowanych sygnałów odniesienia,
rzeczywista Kczba łinii wybierania może być rzędu 225

«o na pole pionowe. W tym przypadku cztery obszary
w kierunku pionowym czyli Y, z których każdy ma w
zasadzie równą liczbę linii, będą wymagały zmiany
co każde 56 linii. Jednakże należy zauważyć, że nie
jest decydujące, żeby każdy obszar zawierał tę sarną

65 liczbę linii, w związku z powyższym dia pola zawiera-
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jącego 225 linii, zmiana co kpżde 56 linii jest jeszcze
zawarła w zakresie według wynalazku.

Powracając do fig. 1, generator odchylania piono¬
wego 36 doje na wyjściu impuls zasilania układu od¬
chylania pionowego na początku każdego pola piono¬
wego, l,mpułs ten jest doprowadzany do licznika 40
zliczającego do 64 i do licznika 42 zliczającego do 4.
Impuls zasilania układu odchylania pionowego powo¬
duje cofnięcie liczników zliczających do 64 i do 4 na
począitku każdego pola pionowego.

Generator odchylania poziomego 38 daje na wyjściu
impuls zasilania układu odchylania poziomego na po¬
czątku każdej linii poziomej. Impuls ten jest doprowa¬
dzony do licznika 40 zliczającego do 64 i licznika 44
zliczającego do 8, posiadającego wyjście dla sygna¬
łów zakodowanych w trójbitowym systemie dwójko¬
wym.

Impuls zasilania układu odchylania poziomego speł¬
nia rolę sygnału synchronizującego na wejściu liczni¬
ka 40 zliczającego do 64 i służy do cofania licznika 44
zliczającego do 8 na początku każdej linii poziomej.
Licznik 40 zliczający do 64 daje na wyjściu impuls syn¬
chronizujący doprowadzany do licznika 42 zliczające¬
go do 4 razy na każde 64 wejściowych impulsów syn¬
chronizujących. Wyjście sterowanego generatora 46 jest
dołączone do licznika 44 zliczającego do 8. Częstotli¬
wość generatora jest równa 160 kHz i sygnał wyjściowy
spełnia rolę sygnału synchronizującego na wejściu licz¬
nika- 44 zliczającego dó 8, wywołującego zmiany stany
zakodowanego wyjściowego sygnału dwójkowego licz¬
nika co każde 6,25 mikrosekund. Licznik 44 zliczający
<Jo 8 daje na wyjściu impuls sterujący, który steruje
generatorem 46a o początku w czasie cofania liczni¬
ka 44 zliczającego do 8 i końcu, gdy licznik zliczający
-do 8, osiąga liczbę 8.

Licznik zliczający do 8 daije na wyjściu sygnał za-
-kodawany w trójbiławym systemie dwójkowym na
trzech licznikach do 32 słowa za pomocą ośmiobito-
wego układu pamięciowego (ROM) 48 tylko do od¬
czytu informacji. Sygnał zakodowany w trójbiławym sy¬
stemie dwójkowym tworzy część adresową X pięciobi-
towego adresu na wejściu układu pamięciowego 48.
Licznik 42 zliczający do 4 daje na wyjściu sygnał za¬
kodowany w dwubitowym systemie dwójkowym na
dwóch liniach do układu pamięciowego 48. Sygnał za¬
kodowany w dwiubitowym systemie dwójkowym tworzy
część adresową Y pięoiobitowego adresu na wejściu
układu pamięciowego 48.

Układ pamięciowy 48 tylko do odczytu informacji
daje ha wyjściu ośmiobitowe, zakodowane dwójkowe
słowo danych na ośmiu liniach, doprowadzone do
ośmiobitawego konwertera cyfrowo-analagowego 5ff.
Najbardziej znaczący bit ośmiobitowego słowa danych
określa^ znak sygnału wyjściowego konwertera cyfro¬
wo-an al ogowego 50, a pozostałych siedem bitów okre¬
śla wielkość. Sygnał wyjściowy konwertera cyfrowp-ana-
Iogowego 50 jest doprowadzony do wzmacniacza mo¬
cy 52. Wzmacniacz mocy 52 dostarcza prąd do po¬
mocniczych cewek odchylających 32a i 32b.

Przed zadziałaniem układu każdy układ pamięcio¬
wy 48 jest zaprogramowany w konwencjonalny, spo¬
sób w celu umieszczenia właściwych danych w każdym
stanie pamięci. Dane te są uzyskiwane poprzez po-

rmłtar zdartych błędów miejsca posiadania padania wiąz-
fclswdeaidptm ^obszarze, związanych z oddziaływaniem
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magnetycznym w zbiorniku, wypaczeniem maski, zwią¬
zanym ze zmianami temperatury, efektami zmian pola
magnetycznego uziemienia lub innymi źródłami błę¬
dów miejsca- padania wiązki, które mają być kompen-

5 sawane. Kierunek i wielkość błędów miejsca padania
wiązki zostają zapisane.

W przypadku, gdy wielkość i kierunek prądu zasi¬
lania w pomocniczych cewkach odchylających 92a
i 92bf który to prąd powoduje równoważne przesunię-

10 cia miejsca padania wiązki, jest znany, w każdym sta¬
nie pamięci zostają zaprogramowane odpowiednie da¬
ne cyfrowe. Dla przykładu, gdy zmierzony błąd miej¬
sca padania wiązki ma wartość równą 25,4 mikro¬
metra na lewo, od położenia dziewiątki (01001) i zna-

15 ne jest, że słowo danych cyfrowych 10010000 będzie
powodować przesunięcie o 25,4 mikrometra na lewo,
wówczas 10010000 będzie zaprogramowane na stan
01001 we właściwym układzie pamięciowym.

Po zakończeniu programowania kineskop jest zasila-
20 ny i raster jest wybierany w sposób ciągły. Dwie spo¬

śród trzech wiązek zostają przerwane, na przykład
wiązki odpowiadające kolorom niebieskiemu i zielo¬
nemu, a pozostawione zostaje jedynie pole koloru
czerwonego. Liczniki 40, 42 i 44 zostają cofnięte czyli

25 wprowadzane w stan początkowy na początku każdego
wybierania pola pionowego przy pomocy impulsów za¬
silania układów odchylania poziomego i pionowego.

Licznik 44 zliczający do 8 i licznik 42 zliczający do 4
dostarczają wspólnie na wyjściu pięciobitowe słowo

30 adresowe (na przykład 00000) do układu pamięciowe¬
go 48, który daje na wyjściu słowo danych, przy czym
adresy (na przykład 10000101) są dostarczane do kon¬
wertera cyfrowo-analogowego 50. Konwerter cyfrowo-
analogowy przetwarza słowo danych cyfrowych w sy-

35 gnał analogowy, który jest doprowadzony do wzmacnia¬
cza mocy 52. Wzmacniacz mocy 52 dostarcza prąd za¬
silania do pomocniczych cewek odchylających 32a
i 32b, którego wartość i kierunek jest funkcją ośmio¬
bitowego słowa danych, zawartego w adresie 00000

40 układu pamięciowego.
Po upływie Okresu czasu 6,25 mikrosekund, sygnał

wyjściawy licznika 44 zliczającego do 8 zmienia stan
na np. 001, powodując wejście pięoiobitowego słowa
adresowego do układu pamięciowego 48 w celu uzy-

45 skania 00001. Innymi sfowy adres X zostaje przesu¬
nięty do przodu o jedno zliczenie, a adres Y pozostaje
niezmieniony. Układ pamięciowy daje wówczas na
wyjściu ośmiobitowe słowo danych, które zostało za¬
programowane na stan pamięci 00001, w wyniku czego

50 wzmacniacz mocy zasila pomocnicze cewki odchyla¬
jące zgodnie z danymi wprowadzonymi do pamięci
w tym stanie.

Adres X kontynuuje przesuwanie do przodu w każ-
nym okresie 6,25 mikrosekund aż do osiągnięcia sió-

55 demki (111), w którym to czasie 'licznik 44 zliczający
do 8 kończy sterowanie generatora 46. Na początku
następnej linii poziomej licznik zliczający do 8 zostaje
cofnięty i proces powtarza się.

W przypadku, gdy sygnał wyjściowy, licznika zliczają-
& cego do 4 pozostaje niezmieniony dla 64 linii, adres

pozostaje niezmieniony i stany adresu 00000 i 00111 są
powtarzane dla 64 linii. Po wybraniu sześćdziesiątej
czwartej linii, licznik 40 zliczający do 64 daje na wyjściu
Impuls synchronizujący, który powoduje przesunięcie

65 do przodu licznika zliczającego do 4. W wyniku tego
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na początku wybierania 65 I mii poziomej, adres Y jest
przesuwany do przodu o jedno zliczenie, a pięciobitowe
słowo adresowe wynosi na przykład 01000.

Słany adresu X zostają przesunięte do przodu osiem
razy dla każdej łinii poziomej przy 64 liniach, przy czym
nawy adres Y pozostaje niezmieniony. Powoduje to, że
wytworzony błąd miejsca padania wiązki pozostaje w
zasadzie stały w każdym obszarze określonym przez
jedną ósmą linii wybierania w kierunku poziomym i 64
linii w kierunku pionowym.

Błąd miejsca podania wiązki zmienia się od obszaru
do obszaru, zależnie od programu danych w odpo¬
wiadającym mu adresie układu pamięciowego. Końco¬
wy wynik jest taki, że raster jest skutecznie podzielony
na 32 obszary, z których każdy ma niezależnie zapro¬
gramowany błąd miejsca padania wiązki. Przy wpro¬
wadzaniu wymaganych błędów miejsca padania wiązki,
czystość kolom jest regulowana teraz zgodnie ze zna¬
ną techniką.

Wymieniona uprzednio procedura jest powtarzana dla
pola koloru niebieskiego (wiązki kolorów czerwonego
i zielonego zostają przerwane), dla pola koloru zielo¬
nego (wiązki kolorów czerwonego i niebieskiego zostają
przerwane) i dla pola białego (wszystkie wiązki biegną).
Możliwe jest, że wprawny operator może być w stanie
regulować czystość koloru zgodnie z tym sposobem
przy zastosowaniu jedynie pola białego lub pola jed¬
nego koloru.

Należy zaznaczyć, że zastosowanie jednego lub wię¬
cej pól lub jakiejś ich kombinacji, jest objęte zakresem
wynalazku. Regulacja czystości koloru, przy występowa¬
niu błędów miejsca padania wiązki w odbiorniku we¬
dług wynalazku powoduje zmniejszenie do minimum
błędów czystości koloru w uzyskanym odbiorniku te¬
lewizyjnym.

Sposób i urządzenie przedstawione na fig. 1 są sku¬
teczne do kompensacji pojedynczego źródła błędów
czystości, jednakże mogą nie być skuteczne dla dużej
liczby źródeł błędów czystości, obejmujących oddzia¬
ływanie pola magnetycznego odbiornika, rozszerzal¬
ność cieplną maski cieniowej, skutki zmian natężenia
i/lub kierunku otaczającego pola magnetycznego oraz
inne, mniej sprecyzowane źródła błędu. W pewnych
okolicznościach, w takich jak powyższe warunkach, je¬
żeli śq uzyskiwane dane z wielu źródeł błędu czystości
lub gdy dominuje nie tylko jedyne źródło błędów czys¬
tości, może być wymagana kompensacja równocześnie
dużej liczby źródeł błędów czystości.

Określono, że skutki błędów czystoścFwytworzonych
w wyniku oddziaływania podczas pracy, na przykład
oddziaływania magnetycznego w odbiorniku, rozszerzal¬
ności cieplnej maski cieniowej, zmiany otaczającego
pola magnetycznego uziemienia spowodowane zastoso¬
waniem różnych położeń i orientacji oraz inne, mniej
sprecyzowane źródła, są sumowane i wówczas, jak
pokazano na fig. 5, każde źródło wywołuje własny
błąd w różnych obszarach rastra.

Dla przykładu, sam odbiornik może wywołać błąd
12,7 mikrometra na lewo od nominalnego miejsca 60
padania wiązki w obszarze przedstawionym na fig. 5.
Błąd jest oznaczony przerywaną linią 66. W tym sa¬
mym obszarze samo wypaczenie maski może wywołać
błąd 25, 4 mikrometra na prawo, który to błąd jest
oznaczony przerywaną linią 64.

Zmiany otaczającego pola magnetycznego uziemie¬

nia mogą wywołać błąd 12,7 mikrometra na lewo, rów¬
nież w tym samym obszarze, a błąd sumaryczny wy¬
wołany przez odbiornik i .pale magnetyczne uziemie¬
nia jest oznaczony przerywaną linią 62. *,

5 W związku z powyższym suma 'wszystkich błędów
może być oznaczona przerywaną Hnią 68 na fig. 6.
Suma ta jeist bardzo podobna do uzyskiwanej przy roz¬
szerzonej wiązce; w wyniku tego ta rozszerzona wiązka
powinna być scentrowana wokół odpowiadającego jej

10 elementu luminoforu danego koloru w celu optymali¬
zacji czystości koloru. W ten sposób wiązka nie będzie
zachodzić na sąsiednie elementy luminoforu innych ko¬
lorów nawet przy występowaniu jednego lub więcej
źródeł wywołujących błędy. W związku z tym drugie

15 wykonanie urządzenia według wynalazku umożliwia
uzyskanie optymalnej czystości koloru jak następuje.

Zespół cewek pomocniczych jest umieszczony na
przeciwległych stronach kineskopu. Kineskop jest wpro¬
wadzany w stan pracy dla wybierania rastru na ekra-

20 nie kineskopu. Cewki pomocnicze są zasilane dla od-
/ Chylonia wiązek na lewo od nominalnych miejsc pada¬

nia wiązek o określoną odległość podczas co najmniej
jednego pola pionowego i na prawo od nominalnego
miejsca padania wiązki o określoną odległość pod¬
czas co najmniej jednego pola pionowego.

Figura 2 przedstawia drugie wykonanie urządzenia
do regulacji czystości koloru w kineskopie w schema¬
cie blokowym i częściowo w bocznym rzucie piono¬
wym. Ten szczególny układ wprowadza błędy przesu¬
nięcia na lewo i na prawo onokreśloną odległość w każ¬
dym z 32 obszarów powierzchni rastra w układzie ma¬
cierzowym 8X4. Za pomocą wprowadzania zmion sta¬
nów liczników i układu pamięciowego tylko do odczytu
informacji, może zostać utworzona inna łiczna obsza¬
rów, na przykład 25 obszarów w układzie macierzo¬
wym 5X5. Błędy mogą być zaprogramowane dla jed¬
nego obszaru niezależnie od pozostałych obszarów.

Ponadto wielkość odchylenia na lewo może być za-
progrqmowana niezależnie od wielkości odchylenia na
prawo w dowolnym danym obszarze. Raz zaprogramo¬
wane błędy padania wiązki dla każdego obszaru po¬
zostają w zasadzie stałe no całej powierzchni.

Jak pokazano na fig. 2, kinsekop 70 jest przymo¬
cowany do uchwytu 72 za pomocą właściwego, sztyw¬
nego elementu mocującego. Układ odchylania i układ
reglaoji czystości koloru kineskopu 70 odpowiadają iden¬
tycznym elemntom 14—^30 z fig. 1.

Na górnej części i dolnej części kineskopu 70 są
5Q umieszczone i mocno przytwierdzone za pomocą do¬

wolnych, właściwych elementów, do uchwytu 72, dwie
pomocnicze cewki odchylające 92ar 92b. Cewki odchy¬
lające 92a i 92b są identyczne, jak pomocnicze cewki
odchylające 32a i 32b z fig. 1. Po zasileniu te cewki

55 odchylające wytwarzają pole magnetyczne, które po¬
woduje przesunięcie wiązek na lewo lub na prawo,
zależnie od kierunku przepływającego prądu zasilania.

Należy zauważyć, że pomimo zastosowania w opisa¬
nym wykonaniu pary cewek pomocniczych, leżących

60 w kierunku poziomym, można zastosować dowolną,
właściwą konfigurację cewek, która wytwarza w zasa¬
dzie pionowe pole magnetyczne dla odchylania wiązek
w kierunku poziomym.

Podobnie jak układ z fig. 1, ukłod pokazany na
65 fig. 2 wykorzystuje generator odchylania pionowego 96
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i generator odchylania poziomego 98 dla dostarczania
właściwych prądów wybieronia do układu odchylania.

Na figurze 2 generator odchylania pionowego 96
daje na wyjściu impuls zasilania układu odchylania
pionowego na początku każdego pola pionowego, lim- 5
puls ten jest doprowadzany do licznika 100 zliczają¬
cego do 64 i do licznika 101 zliczającego do 128. Impuls
zasilania układu odchylania pionowego spełnia rolę
sygnału synchronizującego na wejściu licznika 101 zli¬
czającego do 128/Impuls ten służy także do cofania io
liczników zliczających do 64 i do 4 na początku każ¬
dego pola pionowego.

Generator odchylania poziomego 98 daje na wyjściu
impuls zasilania układu odchylania poziomego na po¬
czątku każdej linii poziomej. Impuls ten jest doprowa- 15
dzany do licznika 100 zliczającego do 64 i do licznika
104 zliczającego do 8, dostarczającego na wyjśoiu syg¬
nał zakodowany w trójbitowym systemie dwójkowym.

Impuls zasNania układu odchylania poziomego speł¬
nia rolę sygnału synchronizującego na wejściu licznika 20
100 zliczającego od 64 i służy do cofania licznika 104
zliczającego do 8 na pociotku każdej linii poziomej.
Licznik 100 zliczający do 64 daje na wyjściu impuls
synchronizujący doprowadzany do licznika 102 zlicza¬
jącego do 4 jeden raz co każde 64 wejściowych impul- 25
sów synchronizujących. Licznik 101 zliczający do 128
daje na wyjściu sygnał sterujący, doprowadzany do
przełącznika 105. z dwoma wejściami, jeden raz co
każde 128 impulsów zasilania układu odchylania piono¬
wego. Wyjście sterowanej© generatora 106 jest dołą- 3°
czone do licznika 104 zliczającego do 8.

Częstotliwość generatora wynosi 160 kHz a sygnał
wyjściowy spełnia rolę sygnału synchronizującego na
wejściu licznika 104 zliczającego do 8, wywołującego
zmianę stanu wyjściowego zakodowanego sygnału 35
dwójkowego licznika co każde 6,25 mikrosekund. Licz¬
nik 104 zliczający do 8 daje na wyjściu impuls steru¬
jący, który steruje generatorem 106 o początku w cza¬
sie cofania licznika 104 zliczającego do 8 i końcu, gdy
licznik zliczający do 8 osiąga liczbę 8. . * 40

Licznik zliczający do 8 daje na wyjściu sygnał za¬
kodowany w trójkowym systemie dwójkowym na trzech
liniach do pierwszego 32 słowa za pomocą ośmiobi-
towego układu pamięciowego (ROM) 108 tylko do od¬
czytu informacji oraz do drugiego 32 słowa za po- 45
mocą ośmiobitawego układu pamięciowego (ROM) 109
tylko do odczytu informacji. Układy pamięciowe są za¬
programowane w sposób wzmiankowany powyżej.

Sygnał zakodowany w trójbitowym systemie dwójko¬
wym tworzy część adresową X pięciobitowego adresu 50
na wejściu pierwszego i drugiego układów pamięcio¬
wych 108 i 109. Licznik 102 zliczający do 4 daje na
wyjściu sygnał zakodowany w dwubitowym systemie
dwójkowym na dwóch liniach do pierwszego i drugie¬
go układów pamięciowych 108 i 109.1 55

Sygnał zakodowany w dwubitowym systemie dwój¬
kowym tworzy część adresową Y pięciobitowego adre¬
su na wejściach układów pamięciowych. Pierwszy
układ pamięciowy 108 daje na wyjściu ośmiobitowe,
zakodowane dwójkowo słowo danych na ośmiu liniach 6°
doprowadzone do przełącznika 105 z dwoma wejściami.
Drugi układ pamięciowy 109 daje na wyjściu ośmio-
błtowe, zakodowane dwójkowe słowo danych na ośmiu
liniach, doprowadzone do drugiego wejścia przełączni¬
ka 105 z dwoma wejściami. «
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Sygnał sterujący z licznika 101 zliczającego do 128
wywołuje wystąpienie słowa danych z pierwszego ukła¬
du pamięciowego 108 lub słowa danych z drugiego
układu pamięciowego 109 na wyjściu przełącznika 105.
Wyjście przełącznika 105 jest dołączone do ośmiu
linii ośmiobitawego konwertera cyfrowo-analogowego
110.

Najbardziej znaczący bit z każdego ośmiobitawego
słowa danych określa znak sygnału wyjściowego kon¬
wertera cyfrowo-analogowego, a pozostałych siedem
bitów określa wartość. Wyjście konwertera cyfrowo-
-analogowego 110 jest dołączone do wzmacniacza mo¬
cy 112. Wzmacniacz mocy 112 dostarcza prąd do po¬
mocniczych cewek odchylających 92a i 92b.

Należy uważać przy programowaniu właściwych ukła¬
dów pamięciowych z następujących przyczyn. Fig. 7a
przedstawia, jak ruch układu odchylania wzdłuż osi w
pierwszym kierunku będzie wpływał na przesunięcie
miejsca^adania wiązki. Miejsce padania wiązki po le¬
wej stronie ekranu przesunie się w kierunku środka.
Miejsce padania wiązki w środku ekranu pozostanie
niezmienione i miejsce padania wiązki po prawej stro¬
nie ekranu przesunie się w kierunku środka. Wykres
prądu zasilania pomocniczych cewek odchylających, wy¬
maganego do kompensacji tego rzeczywistego ruchu
układu, jest pokazany na fig. 7b.

Na początku linii odchylania wymagany jest prąd
o stosunkowo dużej wartości, na przykład +1A, dla
odchylania nominalnego miejsca padania wiązki w le¬
wą stronę ekranu na właściwą odległość od środka.

Podobnie wymagany jest prąd o stosunkowo dużej
wartości na przykład +1A, płynący w przeciwnym kie¬
runku, dla odchylania miejsca padania wiązki w pra¬
wą stronę • ekranu na tę samą odległość w kierunku
środka.

W wyniku tego, jak pokazano na fig. 7b, prąd zasi¬
lania musi zmieniać od +1A do —1A podczas okresu
wybierania poziomego równego 50 mikrosekund. Przy .
rozpoczęciu wybierania następnej iinii poziomej poja¬
wia się kilka problemów. Związane jest to z faktem,
że na początku następnej linii poziomej wymagany jest
ponownie prąd +1A dla odchylania leżącego po lewej
stronie miejsca padania wiązki w kierunku środka. Wy¬
maga to przełączenia-prądu z wartości —1A na końcu
jednej linii poziomej na +1A na początku następnej
linii poziomej czyli w przykładzie pokazanym tutaj wy¬
maga to zmiany prądu o dwa ampery podczas okresu
powrotu równego 13 mikrosekund.

Jak pokazano na fig. 8a i 8b, podobny problem po¬
jawia się przy rozpoczęciu kompensacji ruchu układu
odchylania wzdłuż osi w drugim kierunku, przeciwnym
do pierwszego kierunku. Wymaga to, aby wzmacniacz
mocy 112 przełączył prąd z +1A na —1A podczas
okresu powrotu równego 13 mikrosekund.

Problem przełączania może być rozwiązany przez za¬
programowanie układów pamięciowych tylko do odczy¬
tu informacji tak, że wszystkie wywołane przesunięcia
miejsca padania wiązki występują w jednym kierunku
podczas co najminej jednego paja pionowego.

Przesunięcie miejsc padania wiązek i odpowiednie
wykresy są przedstawione na fig. 9a i 9br 10a i I0b.
Jak pokazano na fig. 9a i 9b, jeżeli wszystkie przesu¬
nięcia miejsca padania wiązki wystąpią w kierunku na
prawo, prąd musi zmienić się jedynie od na przykład
+ 1A na początku linii poziomej do zera, następnie
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z powrotem do +1A na końcu linii poziomej. W wy¬
niku tego prgd może pozostać .równy +1A podczas
okresu powrotu równego 13 mikrosekund.

Podobnie jak pokazano na fig. 10a i 10b, prqd musi
zmieniać się jedynie od —1A do zera, z powrotem do 5
—1A podcztis czasu trwania linii równego 50 mikro¬
sekund i może pozostać równy —1A podczas czasu
powrotu równego 13 mikrosekund.

W celu udostępnienia operatorowi łatwo obserwo¬
wanych odczytów wykrywanych błędów czystości, po- 10
iądane jest, żeby przesunięcia miejsca padania wigz¬
ki w określonym kierunku miały miejsce dla co naj¬
mniej dwóch kolejnych pól pionowych. Umożliwi to
operatorowi bardziej stałe odtwarzanie czystości koloru
w każdymkierunku. 15

W przedstawionym tutaj wykonaniu, przesunięcie w
każdym kierunku występuje dla 128 kolejnych pól pio¬
nowych.

Oznacza to, że odchylenie miejsca padania wigzki
w kierunku na prawo będzie miało „miejsce dla 128 20
pól pionowych, odchylenie miejsca padania wigzki w
kierunku na lewo będzie miało miejsce dla następ¬
nych 128 pól pionowych; po których następuje 128 pól
pionowych dla miejsc padania wigzki na prawo i tak
dalej. W wyniku tego, pierwszy układ pamięciowy 108 25
jest zaprogramowany tylko dla błędów miejsca padania
wigzki na prawo, a drugi układ pamięciowy 109 tylko
dla błędów miejsca padania wigzki na lewo.

Po zakończeniu programowania kineskopu jest zasi¬
lany i raster jest wybierany w sposób ciggły. Dwie spo- 3°
śród trzech wigzek zostajg przerwane na przykład wigz¬
ki odpowiadające kolorom niebieskiemu i zielonemu,
a pozostawione zostaje jedynie pole koloru czerwo¬
nego. Liczniki 100f 102 i 104 zostajg cofnięte czyli wpro¬
wadzone w stan poczgtkowy wybierania każdego pala 35
pionowego przy pomocy impulsów zasilania układów
odchylania poziomego i pionowego.

Licznik 104 zliczajgcy do 8 i licznik 102 zliczajgcy
do 4 razem dajg na wyjściu pięciobitowe słowo adre¬
sowe (na przykład 0000), dostarczone do pierwszego 40

>i drugiego układów pamięciowych 108 i 109, z których
każdy daje na wyjściu słowo danych zawarte w adre¬
sie, na przykład 10000101 na pierwszym wyjściu ukła¬
du pamięciowego i 00000101 na wyjściu drugiego ukła¬
du pamięciowego. *5

Przełgcznik 105 z dworna wejściami przenosi słowo
danych z układu pamięciowego na wejście ośmiobi-
towego konwertera cyfrowo-analogowego 110 dla 120
kolejnych pól pionowych. Zostaje to określone przez
Jicznik 101 zliczajgcy do 128, który zlicza 128 kolej- 5°
nyćh impulsów zasilania układu odchylania pionowego,
następnie wysyła sygnał do przełgcznika 105 z dwo¬
ma wejściami, który następnie łgczy wyjście drugie¬
go układu pamięciowego z wejściem konwertera cyfro¬
wo-analogowego 110. 55

Po 128 polach pionowych wyjście pierwszego ukła¬
du pamięciowego zostaje ponownie dołgczone do wejś¬
cia konwertera cyfrowo-analogowego 110. Przełgcza-
nie to zachodzi w czasie trwania kontroli.

Konwerter cyfrowo-analogowy 110 przetwarza słowo *o
danych cyfrowych, występujgce na jego wyjściu, na
sygnał analogowy, który jest doprowadzony do wzmoc¬
nienia mocy 112- Wzmacniacz mocy 112 dostarcza
prgd zasilania do cewek pomocniczych 92a i 92b, któ¬
rego wartość i kierunek sg funkcjami ośmiobitowego '«'
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słowa danych zawartego w adresie właściwego układa
pamięciowego.

Po upływie okresu czasu 6,2 mikrosekund, sygnał
wyjściowy licznika 104 zliczajgcego do 8 zmienia stan
na np. 001, powodujgc wejście pięciob iłowego słowd
adresowego do układów pamięciowych w celu uzys¬
kania 00001. Innymi słowy adres X zostaje przesunięty
do przodu o jedno zliczenie, a adres Y pozostaje nie¬
zmieniony. Oba układy pamięciowe dajg wówczas na
wyjściu ośmiobitowe słowo danych, .które zostało za¬
programowane na stan pamięci 00001.

W zależności od stanu przełgcznika 105 z dwoma
wejściami, jedno z tych słów danych będzie dopro¬
wadzone do konwertera cyfrowo-analogowego 110, któ¬
ry będzie wzmacniany przez wzmacniacz mocy 112
i doprowadzony do pomocniczych cewek odchylajg-
cych 92a i 92b.

Adres X kontynuuje przesuwanie do przodu w każ¬
dym okresie 6,25 mikrosekund aż do osiggnięcia sió¬
demki (111), w którym to czasie licznik 104 zliczajgcy
do 8 kończy sterowanie generatorem 106. Na poczgtku
następnej linii poziomej licznik zliczajgcy do 8 zostaje
cofnięty i proces powtarza się.

W przypadku, gdy sygnał wyjściowy licznika zlicza-
jgcego do 4 pozostaje niezmieniony dla 64 linii, adres
Y pozostaje niezmieniony i stany adresu 00000 i 00111
sg powtarzalne dla 64 linii poziomych. Po wybraniu 64
linii, licznik 100 zliczajgcy do 64 daje na wyjściu impuls
synchronizujgcy, który powoduje przesunięcie do przo¬
du licznika 102 zliczajgcego do 4. W wyniku tego na
poczgtku wybierania 65-tej linii poziomej, adres Y jest
przesuwany do przodu o. jeden i pięciobitowe słowo
adresowe wynosi na przykład 01000.

Stany adresowe X zostajg przesunięte do przodu
osiem razy dla każdej linii poziomej przy 64 liniach,
przy czym nowy adres Y pozostaje niezmieniony. Po¬
woduje to, że wytworzony błgd miejsca podania wigz¬
ki pozostaje w zasadzie stały w każdym obszarze okre¬
ślonym przez jedng ósmg linii wybierania w kierun¬
ku poziomym i 64 linii w kierunku pionowym.

Jak wspomniano uprzednio, kierunek wytworzonego
błędu miejsca podania wigzki pozostaje taki sam we
wszystkich obszarach dla 128 kolejnych pól piono¬
wych. Jednakże wartość błędu miejsca padania wigzki
zmienia się od obszaru zależnie od danych zaprogra¬
mowanych w adresie odpowiedniego układu pamięcio¬
wego. Końcowy wynik jest taki, że raster jest sku¬
tecznie podzielony na 32 obszary, z których każdy ma
niezależnie zaprogramowany błgd miejsca padania
wigzki z lewej strony i niezależnie zaprogramowany
błgd miejsca podania wigzki z prawej strony. Powo¬
duje to skutecznie zwiększenie szerokości miejsca pa¬
dania wigzki, co pokazano na fig. 6. Czystość koloru
jest regulowana teraz zgodnie ze znang technikg.

Figura 11 przedstawia inne wykonanie urzgdzenia
według wynalazku podobne do urządzenia z fig. 1
oprócz tego, że pomocniczy układ cyfrowy zasilania
z fig. 1 został zastąpiony generatorem sygnału ana¬
logowego w celu uzyskania w zasadzie tych samych
efektów.

Impulsy zasilania układów odchylania pionowego
i poziomego uzyskane z generatorów odchylania piono¬
wego i poziomego 36 i 38 są doprowadzone do genera¬
tora analogowego 150. Impulsy o częstotliwości odchy¬
lania pionowego sg doprowadzane do generatora 152
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sygnałów parabolicznych odchylania pionowego i do
generatora 154 sygnałów piłokształtnych odchyJonia pio¬
nowego. Jmpiilsy o częstotliwości odchylania poziome¬
go sq doprowadzone do generatora 158 sygnałów pa¬
rabolicznych odchylania poziomego, do generatora 160
sygnałów piłaksztgłtnych odchylania poziomego i do
generatora 162 odchylania poziomego.

Sygnały wyjściowe w postaci przebiegów parabolicz¬
nych i piłokształtnych o częstotliwości odchylania piono¬
wego i poziomego sq doprowadzone z generatorów
152, 154, 158 i 160 do sumatora 156 sygnałów. Gene¬
ratory sygnałów parabolicznych i piłokształitnych mo¬
gą być dowolnego, właściwego typu, takiego jak typy
konwencjonalnie stosowane do wytwarzania przebie¬
gów tego typu, które sq stosowane do korekcji znie¬
kształceń poduszkowych i korekcji zbieżności w odbior¬
nikach telewizyjnych.

Sumator 156 sygnałów może być konwencjonalnym
układem umożliwiającym selektywne łączenie dowol¬
nych dwóch lub więcej doprowadzonych do siebie
sygnałów wejściowych.

W wyniku powyższego, sygnał wyjściowy uzyskiwa¬
ny z sumatora 156 sygnałów jest właściwy do zasila¬
nia generatora 162 odchylania, który jest zwykłym,
kwazistrojeniem, nieliniowym układam zasilania odchyle¬
nia poziomego i wytwarza z kolei wymagany prąd wy¬
bierania tak regulowany w czasie w zależności od ekra¬
nów wybierania pionowego i poziomego, żeby wytwa¬
rzać wymagane pole magnetyczne, przez cewki po¬
mocnicze 164a i 164b.

Prąd stały z układu odstrajanią 165 umożliwia prze¬
sunięcie statyczne wymagane często dla zmian pola
uziemienia i dla wspomagania regulacji prądu wytwa¬
rzanego przez wzmacniacz wybierania. Takie pole może
wprowadzać wymagane warunki zapisu wiązek w wy¬
branym położeniu na ekranie kineskopu, jak opisano
w oparciu o fig. 3. Dla przykładu, sygnały wejściowe
doprowadzane do sumatora 156 sygnałów mogą być
dobierane i łączone dla wytwarzania sygnału jedynie
w cłórnef części ekranu kineskopu i następnie jedynie
na prawej stronie ekranu.

Taki „sygnał jest wytwarzany przy wykorzystaniu syg¬
nału o częstotliwości odchylania pionowego pojawia¬
jącego się podczas pierwszej połowy każdego okresu
odchylania pionowego i sygnału o częstotliwości od¬
chylania poziomego, pojawiającego się podczas drugiej
połowy każdego okresu odchylania poziomego. Tak
więc urządzenie z fig. 11 może być wykorzystane do
uzyskiwania podobnych efektów jak urządzenie opisane
w oparciu o fig. 1.

Pomimo tego, że powyższe urządzenie opisano w
oparociu o standardy telewizji Stanów Zjednoczonych
Ameryki, mogą być zastosowane także europejskie lub
inne standardy telewizji w wyniku dokonania właści¬
wych zmian wartości liczbowych liczników i częstotli¬
wości generatora.

Zastrzeżenia patentowe

1. Sposób regulacji czystości koloru w kineskopie
kolorowym, wielawiązkowym, podczas którego zasila
się kineskop dla wytwarzania rastru przez jedną z wie-

-iu wiązek, reguluje się czystość w środku rastru i re-
-grtbkje isig) .czystość na krawędziach rastru, znamienny
SipnpiżtoiaQV^^cigi?iR,wytworzony raster przez prąd

płynący przez pomocnicze cewki odchylające, przy
czym prąd poddaje się zmianom w sposób odpowiada¬
jący wpływowi czynników oddziałujących na kineskop
w wyniku korekcji.

5 2. Sposób według zastrz. 1, znamienny tym, że prze¬
prowadza się korekcję w jednym z dwóch kierunków
przez co najmniej dwa kolejne pola pionowe i następ¬
nie przeprowadza się korekcję w drugim z tych dwóch
kierunków przez co najmniej następne dwa kolejne

10 pola, dla zmniejszenia wymaganej szybkości zmian
prądu w pomocniczych cewkach odchylających.

3. Urządzenie do regulacji czystości koloru w kinesko¬
pie, zawierające uchwyt do podtrzymywania kinesikbTpu
i ulkład odchylania w określonym położeniu roboczym

15 względem kineskopu, generator odchylania pionowego
i generator odchylania poziomego do zasilania ukła¬
du odchylania z normalnymi częstotliwościami odchy¬
lania pola i linii dla wybierania rastru na ekranie przez
co najmniej jedną wiązkę elektronów, znamienne tym,

20 że zawiera parę pomocniczych cewek odchylających
(32ar 32b), (92a, 92b) zamocowanych w uchwycie (12),
(72) po przeciwległych stronach kineskopu, do których
dołączony jest pomocniczy układ zasilający, zawiera¬
jący licznik (40), (100) zliczający do 64, którego wejś-

29 cia sq dołączone do generatora odchylania pionowego
(36), (96) i generatora odchylania poziomego (38), (98)
oraz do licznika (44), (104) zliczającego do 8 i które¬
go wyjście jest dołączone do jednego wejścia liczni¬
ka (42), (102) zliczającego do 4, którego drugie wejś-

30 cie jest dołączone do generatora odchylania piono¬
wego (36), (96), a jedno wejście i jedno wyjście licz¬
nika (44), (104) zliczającego do 8 jest dołączone do
sterowania generatora (46), (106), natomiast wyjścia
licznika ,(42), (102) zliczającego do 4 i licznika (44),

35 (104), zliczającego do 8 są dołączone do co najmniej
jednego układu pamięciowego (48), (108, 109) dołą¬
czonego do konwertera cyfrpwo-analogowego (50),
(110) dołączonego z kolei do wzmacniacza mocy (52),
(112) dołączonego do pomocniczych cewek odchylają-

40 cych (32a), (32b).
4. Urządzenie według zastrz. 3, znamienne tym, że

między układ napięciowy (108) i konwertor cyfrowo-ana-
logowy (110) jest włączony przełącznik <105)f którego
drugie wejście jest dołączone do wyjścia licznika (101)

45 zliczającego do 128, dołączonego również do drugiego
wejścia licznika (110) zliczającego do 64 i drugiego
wejścia licznika (102) zliczającego do 4 oraz równo¬
cześnie do generatora odchylania poziomego (98).

5. Urządzenie według zastrz. 3, znamienne tym, że
50 kineskop kolorowy zawiera zespół wielawiązkowy wy¬

rzutni elektronowych, wytwarzających trzy rzędowe wiąz¬
ki elektronów, a każda powtarzająca się grupa ele¬
mentów luminescencyjnych zawiera trzy elementy lu¬
minoforu dla różnych kolorów, leżące w kierunku pio-

55 nowym, które leżą w przestrzeni w zasadzie równolegle
względem siebie i w zasadzie prostopadle do kierunku
wybierania wiązki elektronów.

6. Urządzenie do regulacji czystości koloru w kine¬
skopie, zawierające uchwyt do podtrzymywania kine-

*0 skopu i układ odchylania w określonym położeniu ro¬
boczym wzlędem kineskopu, generator odchylania pio¬
nowego i generator odchylania poziomego do zasila¬
nia układu odchylania z normalnymi częstotliwościami
odchylania pola i linii dla wybierania rastra na e^ra-

65 nie przez co najmniej jedną wiązkę elektronów, zna-
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mienne tymr że zawiera parę pomocniczych cewek od¬
chylających (164a, I64b) zamocowanych w uchwycie
po przeciwległych stronach kineskopu, do których do¬
łączony jest pomocniczy układ zasilający, zawierający
generator analogowy (150), którego pierwsze wejście
jest dołączone do generatora odchylania pionowego (36)
i drugie wejście jest dołączone do generatora odchy¬
lania poziomego (38) a wyjście jest dołączone do ge¬
neratora (162) zasilania układu odchylania, którego dru¬
gie wejście jest dołączone do pierwszego wejścia ge¬
neratora analogowego (150)r i którego wyjście jest
zbocznikowane przez układ odstrajania (165) i dołączo¬
ne do pomocniczych cewek odchylających (164a, 164b).

7. Urządzenie według zastrz. 6, znamienne tymf że
generator analogowy (150) zawiera genator (152) sygna¬
łów parabolicznych odchylania pionowego, którego
wejście jest pierwszym wejściem generatora analogo¬
wego (150), dołączonym również do wejścia genera¬
tora (154) sygnałów piłokształtnych odchylania piono¬
wego, a wyjścia generatorów (152, 154) są dołączone
do wejść sumatora (156) sygnałów, którego wyjście jest

10

15

20

wyjściem generatora analogowego (150) i do którego
pozostałych wejść są dołączone generator (158) sygna¬
łów parabolicznych odchylania pozio,mego i generator
(160) sygnałów piłokształtnych odchylania poziomego,
których wejścia są połączone i stanowią drugie wejście
generatora analogowego (150).

8. Urządzenie według zastrz. 6, znamienne tym, że
kineskop kolorowy zawiera zespół wielowiązkowy wy¬
rzutni elektronowych, wytwarzający trzy rzędowe wiązki
elektronów, a każda powtarzająca się grupa elemen¬
tów luminescencyjnych zawiera trzy elementy lumino¬
foru dla różnych kolorów, leżące w kierunku piono¬
wym, które leżą w przestrzeni w zasadzie równolegle
względem siebie i w zasadzie prostopadle do kierunku
wybierania wiązki elektronów.

9. Urządzenie według zastrz. 3, znamienne tym, że
zawiera elementy do zmiany okresów zasilania po¬
mocniczych cewek odchylających.

10. Urządzenie według zastrz. 9, znamienne tym, że
pierwszy i drugi okresy zasilania pomocniczych cewek
odchylających obejmują po 128 pól pionowych.

FIG. I
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