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Przedmiotem wynalazku jest sposdb regulacji czy-
stosci koloru 'w kineskopie i urzqdzenie do regulacji
czystosci koloru w kineskopie, zwtaszcza do optyma-

lizacji tolerancji czystosci koloru kineskopéw koloro-

wych poprzez kompensacje zmian zapisu i btedow
czystosci koloru powodowanych przez oddziatywania
magnetyczne wystepujgce w odbiorniku telewizyjnym,
pole magnetyczne uziemienia, rozszerzalno$¢ ciepling
maski cieniowej, jak réwniez - okreslony uprzednio
wspotczynnik bezpieczenstwa.

Trzy wiqzki kineskopu kolorowego muszq bys wy-
regulowane na okreSlone potozenie z kilku wzgledow
w celu uzyskania zadawalajgcego obrazu odtwarza-
nego na ekranie kineskopu. Regulacja .czystosci koloru
jest wymagana we wszystkich kineskopach koloro-
wych. Regulacja czystosci umozliwia padanie wigzek
jedyni€ na odpowiednie elementy luminoforu odpowia-
dajgce ro6znym kolorom. Oczywiscie, jezeli odtwarzany
obraz ma gorszq czysto$¢, na przyktad wiqzka koloru
czerwonego moze pada¢ na element luminoforu od-
powiadajgcy kolorowi zielonemu lub niebieskiemu i po-
wodowac¢ fatszywe odtwarzanie barw obrazu.

W kineskopie kolorowym bez uktadu macierzowego,
cze$¢ wiqzki przechodzgca przez otwdr w masce cienio-
wej jest mniejsza niz poszczeg6iny element lumino-
foru- na ekranie, tak ze gdy pada ona wtasciwie na
pozgdany element Iuminoforu, nie begdzie pobudzaé
sgsiednich elementéw odmiennych koloréw.

W kineskopie 'z uktadem macierzowym, w ktérym
elemendy luminoforu réznych kolorow sq rozdzielone
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ciemnymi pasmami ochronnymi, cze$¢ wiqzki przecho-
dzqca przez otwdér moze byé wigksza niz element lu-
minoforu, przy zachowaniu nadal czysto$ci kolorow.
W obu typach kineskopow wymagne jest centrowanie
poszczegéinych wigzek na odpowiadajgcych im ele-
mentach luminoforu dlo zmniejszenia do minimum
prawdopodobiefistwa pogorszenia sie czystosci, gdy
wiqgzki poruszajq sie niewtasciwie w zwigzku z mecha-
nicznymi zmianami p6l magnetycznych kineskozu czy
rozproszenid.

Znane jest, ze czystos¢ moze byc regulowuno w
Srodkowej czesci ekranu poprzez zmiang potfozenia
dwoéch pierscieni magnesujgcych czystosci koloru, za-
montowanych -w sposéb ruchomy dla umozliwienia ru-

.chu obrotowego ‘wokoét szyjki kineskopu. W krafico-

wych obszarach kineskopu czysto§¢ jest regulowana
poprzez ruch wzdiuz osi uktadu odchylania, ktory po-
woduje odchylenie od osi-wigzek i dzieki temu regu-
luje ich pofozenia padania w obszarach oddalonych od
§rodka ekranu.

Znany jest z opisu patentowego Stanow Z]ednoczo-
nych nr 3916 437 sposob regulacji czystosci koloru
w kineskopie przy uzyciu pierscieni czystosci i uktadu
odchylania. Stosowun‘ky»w u‘rzqdzen)u uktad pamigcio-
wy jest zaprogramowany w konwencjonalny sposoéb,
jak przedstawiono w publikacji Harris Semiconductor
Catalog, sierpien 1975, strony Me-55 do Me-57. Mogq
wystgpi¢ jednakze trudnosci zwiqzane z btedami za-
lbi,su po zainstalowaniu kineskopu w odbioriku tele-

30 wizyjnym. Trudnosci te sq zwykle spowodowane od-
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dziatywaniem " pola magnetycznego wystepujgcego w
odbiorniku, ktére nie wystgpowato podczas regulacji
przy wytwarzaniu. Trudnosci te okazujq sie szczegdl-
nie uciqzliwe i kosztowne w tych przypadkach, gdy
uktad odchylania i pierScienie czystosci zostajg na
state unieruchomione po regulacji czystosci przy wy-
twarzaniu kineskopu. .

W tych przypadkach wytwérca odbiornika musi albo
zainstalowa¢ stosunkowo drogi ‘ukfad kompensujgcy w
odbiorniku albo zwréci¢ kineskop do wytwoércy kinesko-
pu, uwzgledniajgc ryzyko, ze wymieniony kineskop
moze takze wykazywaé btedy czystosci.

W celu unikniecia powyzszych trudno$ci zwigzanych
z btedami zopisu spowodowanymi oddziatywaniem po-
la magnetycznego odbiornika, umieszcza sig¢ elementy
metalowe w réznych pofozeniach wokét uktadu od-
chylonia. Wymiary i pofozenia elementéw metalowych

sq okre§lone metodq pri_ﬁb i btedow przeprowadzanq.

do chwili, gdy btgd zapisu kineskopu w uktadzie kon-
trolnym stanie sie identyczny jak bigd zaopisu w od-
bigrniku. .

Ze wzgledu na to, ze kazdy typ odbiornika wytwa-
rzany przez kazdego wytworce odbiornikow ‘zwykle
charakteryzuje sie okreslonym, réinym polem magne-
tycznym, oczywiste jest, ze zastosowanie elementow
metalowych dla wszystkich mozliwych p6l odbiorni-

. kow jest. drogie, zmudne, zajmqje dqio czasu i moze

nie zawsze byé mozliwe.

Sposéb wedtug wynalazku polega na t);m,vie od-
ksztalca sie wytworzony raster przez prqd ptynqcy
przez pomocnicze cewki odchylajgce, przy czym prqd
‘poddaje sig zmianom w sposéb odpowiadajqcy wpty-
wowi czynnikéw oddziatujgcych na kineskop w wyni-
ku korekcji. )

Przeprowadza sig korekcje w jednym-z dwéch kie-
runkéw przez co najmniej dwa kolejne pola pionowe
i nastepnie przeprowadza sie korekcje w drugim z tych
dwaéch kierunkéw przez co najmniej nastepne dwa ko-
lejne pola, dla zmniejszenia-wymaganej szybkosci zmian
prqdu w pomocniczych cewkach -odchylajgcych.

Urzqdzenie wedlug wynalazku zawiera pare pomoc-
niczych cewek odchylajgcych, zamocowanych ‘w uchwy-
cie po przeciwlegtych stronach kineskopu, do ktérych
dotqczony jest pomocniczy wukiad zasilajgcy, zawiera-
jgcy lkcznik zliczajgcy do 64, ktorego wejécia sq do-
tgezone do generatora odchylenia pionowego i gene-
ratora odchylenia poziomego, oraz do licznika zlicza-
jgcego do 8 i kiérego wyijscie jest dotqczone do jed-
nego wejscia licznika zliczajgcego do 4, ktérego dru-
gie wejscie jest dotgczone do generatora odchylania
. pionowego. Jedno wejscie i jedno wyjScie licznika zli-
czdjqcego do 8 jest doiqgczone do sterowanego gene-
ratora. Wyijscia licznika zliczajgcego do 4 i licznika
zliczajgcego do 8 sq doiqczone do co najmniej jed-
nego ukiadu pamieciowego, dotqczonego do konweste-
ra cyfrowoanalogowego, dotgczonego z kolei do wzmac-
nionia mocy dolqczonego do pomocniczych cewek
odchylajgcych. .
~ Korzystnie wedtug wynalazku migdzy uktad napigcio-
wy i konwerter cyfrowo-analogowy jest wiqczony prze-
tqcznik, ktérego drugie wejscie jest dofqgczone do wyj-
§cia licznika zliczajgcego do 128, dotqczonego réwniez
do drugiego wejscia licznika zliczajgcego do 64 i dru-

giego  wejscia licznika zliczajgcego do 4 oraz réwno-

cze$nie do generatora odchylania poziomego.
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W innym wykonaniu wynalazku urzqdzenie zawiera
pare pomocniczych cewek odchylajgcych zamocowa-
nych w uchwycie po przeciwlegtych stronach kinesko-
pu, do ktérych dotqczony jest. pomocniczy uktad zasi-
lajgcy, zawierajgcy generator analogowy, ktorego pierw-
sze wejscie jest dotqczone do generatora odchylania
pionowego i drugie wejécie jest doiqczone do gene-
ratora odchylania poziomego a wyjscie jest dofqczo--
ne do generatora zasilania uktadu odchylania, ktére-
go drugie wejscie jest dotqczone do pierwszego wejs-
cia generatora analogowego, i ktérego wyjécie jest
zbocznikowane przez ukfad odstrajania i dotqczone do
pomocniczych cewek odchylajgcych.

Generator analogbwy zawiera generator sygnatéow
parabolicznych odchylenia pionowego, kiérego wejscie
jest pierwszym ‘wejéciem generatora analogowego do-
tgczonym réwniez do wejécia generatora sygnatéw pito-
ksztattnych odchylania pionowego, a wyjscia genera-
toréw sq dotqczone do wejs¢ sumatora sygnatdw, kto-
rego wyjscie jest wyjSciem generatora analogowego
i do ktérego pozostatych wejs¢ sq dofqczone generator
sygnatow parabolicznych odchylania poziomego i ge-
nerator sygnatow pitoksztattnych. odchylania poziome-
go, ktérych wejscia sq potqczone i stanowiq drugie
wejscie generatora analogowego.

Wedtiig wynalazku kineskop kolorowy zawiera zespot
wielowiqzkowy wyrzutni elektronowych, wytwarzajqcy
trzy rzedowe wiqzki elektronéw, a kazda powtarza-
jgca sie grupa elementéw luminescencyjnych zawiera
trzy elementy luminoforu -dla réznych koloréw, lezqce
w kierunku pionowym, ktére lezq w przestrzeni w za-
sadzie réwnolegle wzgledem siebie i w zasadzie pro-
stopadle do kierunku wybierania wiqzki elektronéw.

Urzqdzenie zawiera elementy do zmiany - okreséw
zasilania pomocniczych cewek odchylajgcych.

Pierwszy i drugi okresy zasilania pomocniczych ce-
wek odchylajgcych obejmujq po 128 pbl pionowych.
Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykta-
dach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia pierwsze wykonanie urzqdzenia do regulacji
czystosci koloru w kineskopie w -schemacie blokowym
i czgSciowo 'w bocznym rzucie pionowym, fig. 2 — ‘dru-
gie wykonanie urzqdzenia do regulacji czysto$ci kolo-
ru w kineskopie w schemacie blokowym i cze$ciowo
w bocznym rzucie pionowym, fig. 3 — kineskop w wi-
doku od przodu, z uwidocznieniem ekranu podzielo-
nego na 32 obszary, fig. 4 — czeéciowy widok od tytu
urzqdzenia z fig. 1 i 2, uwidaczniajgcy zalezno$é ro-

“boczq pomocniczych cewek odchylajgcych wzgledem

kineskopu kolorowego w urzqdzeniu wediug wynalaz-
ku, fig. 5 — cze$¢ ekranu kineskopu uwidaczniajgcq
nominalne miejsce padania wiqzki eléktronéw, jak row-
niez trzy potozenia wiqzki odchylonej w wyniku od-
dziatywan powodujgcych btqd padania wiqzki, fig. 6 —
cze$é ekranu kineskopu, uwidaczniajgcq sumaryczny
efekt btedow padania wiqzki z fig. 5, fig. 7 — repre-
zentacje graficzng wyjasniajqeq, jak ruch cewki odchy-
lajgcej wazdtuz osi w pierwszym kierunku oddziatuje na
przesunigcie miejsca padania wigzki, .jak réwniez wy-
kres prqodu zasilonia pomocniczej cewki odchylajgcej
w funkcji czasu, fig. 8 — reprezentacje graficzng wy-
jaséniajgcq, jak ruch cewki odchylajgcej wzdtuz osi w

drugim kierunku oddzialuje na przesunigcie miejsca -
padonia wiqzki, jak réwniez wykres prqdu zasilania po-
mocniczej cewki odchylajqcej w -funkeji czasu, fig. 9 —
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przesuniecie miejsca poadania 'wiqzki dla pierwszego
kietunku i wykres prgdu wymaganego dia uzyskonia
tego przesunigcia, fig. 10 — przesunigcie miejsca pa-
dania wiqgzki dla drugiego kierunku i wykres prqdu
wymaganego dla uzyskania tego przesuniecia oraz
fig. 11 — trzecie wykonanie urzqdzenia regulacji czys-
toéci koloru w kineskopie w schemacie blokowym
i czeSciowo w bocznym rzucie pionowym.

Na figurze 1 jest przedstawiony kineskop kolorowy
10, kt6éry jest przymocowany do uchwytu 12 ukiadu
kontrolnego za pomocq wtasciwego, sztywnego ele-
mentu mocujgcego. Kineskop 10 zawiera ekran 14 po-
siodajgcy wewnetrzng powierzchnig, na ktorej jest
umieszczona duza liczba elementdéw 16 luminoforu
odpowiadajgcych réinym kolorom. :

Dziurkowana maska 18 jest umieszczona w stosunko-
wo - matej-odiegiesei od tyinej pébwierzchni- elementow

16 luminoforu dia umozliwienia przechodzenia czgsci

wiqzek elektronéw w kineskopie: przez otwory w celu
uderzenia w poszczegéine elementy Iummoforu odpo-
wiadajgce réiny'm kolorom.

Uktod odchylenia 20, ‘zawierajqcy ' cewki odchylonm
poziomego .i pionowego, jest przytwiendzony do ele-
mentu mocujqcego 22, kiory jest z kotei przytwierdzo-
ny do elementu mocujqcego 24, kitéry jest mocno przy-
twierdzony do  balonu kineskopu® 10. Elementy mocu-
jace sq odpowiednio dobrane w celu umozliwienia
wzglednego ruchu pomledzy uktadem odchylania 20,
elementém mocujgcym 22 i elementem mocujgcym 24.
Moze zastosowany dowolny, wiasciwy ukiad dia przy-
twierdzenia elementu 22 do elementu 24 po uzyska-
niu zadowalajgcego potozenia. Zespét zbieznodci- sta-
tycznej 26 jest zamocowany wokét szyjki kineskopu 10
z tylu uktadu odchylania 20.

Zesp6t zbieznosci statycznej 26, ktéry moze byé zna-
nego typu, jest wykorzystywany do skupiania wiqzek
elektronéw, odpowiadajgcych kolorom czerwonemu, zie-
‘lonemu i niebieskiemu, w kineskopie w $rodkowym
obszarze ekranu 14. Z tytu zespotu zbieznosci statycz-
nej 26 jest umieszczona para pierécieni 28 i 30 reguiu-
jgcych czystosé koloru. Te pierécienie sq namagneso-
wane wzdtuz $rednicy kazdego pierécienia tak, ze obrot

pierscieni wokot szyjki kineskopu 10 bedzie powodo-
waol, Ze trzy wiqzki elektronéw bedq biegty w twm
samym kierunku.

Na gobrnej czeéci i doinej czesci km-eskbpu 10 sq
umieszczone i mocno przytwierdzone za pomocq do-
wolnych, wtasciwych elementéw, do uchwytu 12 ukta-
du kontronego, mze, pomoomcze ce'wkl odchylche
320§ 32b.

Figura 4 jest czeéciowym widokiem od tylu urzqdze-
nia z fig. 1, uwidaczniajgcym zalezno§é roboczq po-
“mocniczych cewek odchylajgcych 32a i 32b wzgiedem
" kineskopu kotorowego 10. Widoczne jest, ze cewki od-
_ chylajgce 32a i 32b le2q w kierunku poziomym w prze-
ciwlegtych cze$ciach czesci stozkowej kinesko-pu 10.
Po pobudzeniu te cewki odchylajqce wytwarzajq pio-
nowe pole mugnedyczne, ktore stuzy do przesunigcia
wiqzek elektronéw w kineskopie 10’ w kierunkach po-
ziomyeh. S

qud zosF‘Ioma wytwarza pole mugneiyczne, ktore
puwoduue pnzesumeme wiqzek na lqwo lub na prawo,
zaleznie od kierunku przepfywu pr;u zasilania. Pole
mognetyczne wytworzone przez cewki 32a i 32b jest
polem dodmko'wyrm do’ normoainegd pola odchylania,
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wytwarzanego przez cewki odchylajgce uktadu odchy-
lonia 20. o

Cewki odchylania poziomego i pionowego - ukiadu
odchylania 20 sq dotqczone elektrycznie do zaciskéw
na tabliczce zaciskowej 34. Generator odchylania pio-
nowego 36 dostarcza prqd wybierania o czestotliwosci
odchylania pionowego (60 Hz) i jest dotgczony do
tabliczki zaciskowej 34 w celu zasilania cewek odchy-
lania pionowego. Generator odchylania poziomego 38
dostarcza prqgd wybierania o czestotliwosci odchyiania
poziomego (15, 750 Hz) i jest dotqczony do tabliczki
zaciskowej 34 w celu dostarczenia prqgdu wybierania
dla cewek odchylania poziomego.

Jak uprzednio stwierdzono, sposéb wediug wynalaz-
ku obejmuje ne$ladowanie irédet btedow czystosci ko-
loru przez odchylanie wiqzek zgodnie z okre$long
uprzednio wielko$ciq i kierunkiern w kazdym z co noj-
mniej dwéch okre$lonych uprzednio obszaréw rastra.

Pomiary przy réznych potoZeniach na ekranie wyka-
zaty, ze wietko$¢ i kierunek odchylania wiqgzki od no-
minalnego miejsca padania zale¢nego od pdl magne-
tycznych rozpraszania w odbiorniku lub mechanicznych
zmian w kineskopie, mogq zmieniaé sig i zwykle zmie-
niajq sie od jednego potozenia do drugiego na obsza-
rze ekranu. W wyniku tego kazde majgce znaczenie
na$ladowanie #rédet powodujgcych biqd zapisu bedzie
réwniez powodowaé odchylenie miejsca padania wiqz-
ki, zmieniajqce si¢ od jednego poloenia do drugiego.
W rzeczywisto$oi nuélodowuhre o najwickszej wiernosci
wymaga rdenftycznego biedu miejsca podomu wiqzki
w kazdym miejscu padania wiqzki.

‘W przypadku gdy liczba miejsc padania w- kinesko-
pie kolorowym jest rzedu 1000000, bezwzgledna wier-
no$¢ nie jest praktyczna, a jezeli réznica -biedu po-
miedzy sqsiednimi miejscami padania jest minimaing —
niepotrzebne. W przedstawionych tutaj wykonaniach
jako proktyczne przyblizenie przyjeto 32 obszary posic-
dojqce zwiqzane z nimi okreSlone bledy miejsc pada-
nia wiqzki.

Figura 3 jest widokiem od przodu kineskopu 10, uwi-
doczmojqcym ekran 14 podzielony wedbug schematu
macierzy 8 X 4 na 32 obszarow. Wielko$¢ i kierunek
btedu miejsca padania wiqzki jest zq:rogfarnowuny
w kazdym obszarze, niezaleznie od poz'osrtdych ob- .
SZarow.

Podziatl efektroniczny rastra na te obszary jest uzy-
skiwany jok nastepuje. Czas trwonid linii poziomej jest
w zasadzie rowny 63 mikrosekund i obejmuje 50 mi-
krosekund wybierania poziomego i 13 mikrosekund po-
wrotu. W wyniku tego osiem obszaréw w kierunku po-
ziomym czyli X bedzie wymagato zmiany co kazde
6,25 mikrosekund. Ponadto, jezeli wystepuje okoto 256
linii poziomych wybiefanych na pole pionowe, cztery
obszary w kierunku pionowym czyli Y bedq: wymagufy
zmiany co kazde 64 knii.

Nalezy zauwazyé, Zze w zaleznosci od tukvch spraw,
jok czas powrotu pionowego i wykorzystanie - pewnej

‘liczby tifii- dla transmitowanych sygnatéw odniesienia,

rzeczywista liczba finii wybierania moze byé rzedu 225
na pole pionowe. W tym przypadku cztery obszary
w kierunku plonowym czyli Y, z ktérych kaddy: ma w
zasadzie réwnq liczbe linii, bedq wymagaty zmuuny
co kazde 56 finii. Jednakie nalezy zauwazyé, ze -nie
jest decydujqce, Zeby kazdy obszor zawieral te samq
liczbe linii, w zwiqzku z powyzszym dia pola zawiera-
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jgcego 225 linii, zmiana co kazde 56 linii jest jeszcze
zawarta w zakresie wedtug wynalazku.

Powracajgc do. fig. 1, -generator odchylania piono-
wego 36 daje na wyjsciu impuls zasilania ukfadu od-
chylania pionowego na poczqtku kazdego pola piono-
wego. Impuls ten jest doprowadzany do licznika 40
zliczajgcego do 64 i do licznika 42 zliczajgcego do 4.
Impuls zasilania- ukfadu odchylania pionowego powo-
duje cofnigcie licznikdw zliczajgcych do 64 i do 4 na
poczgtku kazdego pola pionowego.

Generator odchylania poziomego 38 daje na wyjsciu
impuls zasilania uktadu odchylania poziomego na po-
czqgtku kazdej linii poziomej. Impuls ten jest doprowa-
dzony - do licznika 40 zliczajgcego do 64 i licznika 44
zliczajgcego do 8, posiadajgcego wyjscie dla sygna-
tow zakodowanych w trojbitowym systemie dwojko-
wym. ‘s
Impuls zasilania uktadu odchylania poziomego spet-

nia role sygnatu synchronizujgcego na wejsciu liczni-

ka 40 zliczajgcego do 64 i stuzy do cofania kicznika 44

zliczajgcego do 8 na poczgtku kazdej linii poziomej.

Licznik 40 zliczajgcy do 64 daje na wyjsciu impuls syn-

chronizujgey. doprowadzany do licznika 42 zliczajgce-

go do 4 razy na kazde 64 wejsciowych impulsow syn-
chronizujgcych, Wyijscie sterowanego generatora 46 jest
dotqgczone do licznika 44 zliczajgcego do 8. Czestotli-

‘wo$¢ generatora jest rowna 160 kHz i sygnat wyjsciowy

spetnia. role sygnatu synchronizujgcego na wejsciu licz-

nika- 44 .zl‘iai:qucego do 8, wywofujgcego zmiany stanu
zakodowanego wyjsciowego sygnatu dwojkowego licz-
nika co kazde 6,25 mikrosekund. Licznik 44 zliczajgcy
do -8:daje na wyjsciu impuls sterujgcy, ktory steruje
generatorem 46a o poczqtku w czasie cofania liczni-
~ ka: 44 zliczajgcego do 8 i koficu, gdy licznik zliczajgcy

-do:8.osiqgga liczbe 8. -

Licznik zkczajqcy do 8 daje na wyjsciu sygnat za-
kodowany w. tréjhitowym systemie dwoéjkowym na
trzech licznikach do 32 stowd za pomocq o$miobito-
wego ukftadu pamigciowego (ROM) 48 tylko do od-
¢zytu informacji. Sygnat zakodowany w tréjbitowym sy-
stemie dwojkowym tworzy cze$§¢ adresowg X pigciobi-
towego adresu na wejsciu uktadu pamigciowego 48.
Licznik 42 zliczajgcy do 4 daje na wyjsciu sygnat za-
kodowany w dwubitowym systemie dwojkowym na
dwédch liniach do uktadu pamigciowego 48. Sygnat za-
kodowany w dwubitowym systemie dwéjkowym tworzy
cze$é adresowq Y pieciobitowego adresu na wejsciu
uktodu pamigeciowego 48.

Uktad pamieciowy 48 tylko do odczytu informaciji
daje na wyjsciu o$§miobitowe, zakodowane dwoéjkowe
stowo danych na oSmiu liniach, doprowadzone do
o$miobitowego konwertera cyfrowo-anaiogowego 50.
Najbardziej znaczqey bit o$miobitowego stowa danych
okres$la. znak sygnatu wyjsciowego konwertera cyfro-
wo-analogowego 50, a pozostatych siedem bitéw okre-
$la wielko$é. Sygnat wyjéciowy konwertera cyfrowo-ana-
logowego 50 jest doprowadzony do wzmacniacza mo-
cy 52. Wzmacniacz mocy 52 dostarcza prqd do po-
mocniczych cewek odchylajgeych 32a i 32b.

Przed zadziataniem ukiadu kazdy uktad pamigcio-
wy 48 jest zaprogramowany w konwencjonainy. spo-
w0b w celu umieszczenia wiasciwych danych w kazdym
ssbanié pamieci. Dane te sq uzyskiwane poprzez po-
rmiaz zriahych btedéw miejsca posiadania padania wigz-

~Riew dendgm cobszarze, zwigzanych z oddziotywaniem -

10

15

20

45

8
magnetycznym w zbiorniku, wypaczeniem maski, zwig-
zanym ze zmianami temperatury, efektami zmian pola
‘magnetycznego uziemienia lub innymi zrodiomi bie-
dow miejsca” padania wiqzki, ktére majq byé kompen-
sowane. Kierunek i wielko$¢ btedow miejsca padania
'wiqzki zostajq zapisane. ’

W przypadku, gdy wielko$¢ i kierunek prgdu zasi-
lania w pomocniczych cewkach odchylajgcych 92a
i 92b, ktéry to prgqd powoduje réGwnowazne przesunig-
cia miejsca padania wiqzki, jest znany, w kazdym sta-
nie pamigci zostajq zaprogramowane odpowiednie da-
ne cyfrowe. Dla przyktadu, gdy zmierzony btqd miej-
sca padonia wiqzki ma wartos¢ réwnq 25,4 mikro-
metra na lewo, od potozenia dziewigtki (01001) i zna-
ne jest, ze stowo danych cyfrowych 10010000 bedzie
powodowaé przesunigcie o 25,4 mikrometra na lewo,
wowczas 10010000 bedzie 'zaprogramowane na stan
01001 we wiasciwym uktadzie pamigciowym.

Po zakonczeniu programowania kineskop jest zasila-
ny i raster jest wybierany w sposob ciqgty. Dwie spo-
§rod trzech ‘wiqzek zostajq przerwane, na przykiad
wiqzki odpowiadajgce kolorom niebieskiemu i zielo-
nemu, a pozostawione zostaje jedynie pole koloru
czerwonego. Liczniki 40, 42 i 44 zostajq cofnigte czyli
wprowadzane w stan poczqtkowy na poczqtku kazdego
wybierania pola pionowego przy pomocy impulsow za-
silania uktadow odchylania poziomego i pionowego.

Licznik 44 zliczajgcy do 8 i licznik 42 zliczajqcy do 4
dostarczajq wspoinie na wyjsciu pigciobitowe stowo
adresowe (na przyktad 00000) do uktadu pamigciowe-
go 48, ktory daje na wyjsciu stowo danych, przy czym
adresy (na przykiad 10000101) sq dostarczane do kon-
wertera cyfrowo-analogowego 50. Konwerter cyfrowo-
analogowy przetwarza stowo danych cyfrowych w sy-
gnat analogowy, ktdry jest doprowadzany do wazmacnia-
cza mocy 52. Wzmacniacz mocy 52 dostarcza prqd za-
silania do pomocniczych cewek oedchquujq‘cycﬁ 32a
i 32b, ktérego wartos¢ i kierunek jest funkcjq osSmio-
bitowego stowa danych, zawartego w adresie 00000
uktadu pamigciowego.

Po uptywie okresu czasu 6,25 mikrosekund, sygnat
wyjsciowy licznika 44 zliczajgcego do 8 zmienia stan
na np. 001, powodujgc wejscie pigciobitowego stowa
adresowego do uktadu pomieciowego 48 w celu uzy-
skania 00001. Innymi sfowy adres X zostaje przesu-
niety do przodu o jedno zliczenie, a adres Y pozostaje
niezmieniony. Uktad pamieciowy daje wowczas na
wyjsciu o$miobitowe stowo danych, ktére zostato za-
programowane na stan pamieci 00001, w wyniku czego
wzmacniacz ‘mocy zasila :pomocnicze cewki odchyla-
jgce zgodnie z danymi wprowadzonymi do pamigci
w tym stanie.

Adres X kontynuuje przesuwanie do przodu w kaz-
nym okresie 6,25 mikrosekund az do osiggnigcia sio-
demki (111), w ktérym to czasie licznik 44 zliczajgcy
do 8 konczy sterowanie generatora 46. Na poczgtku
nastepnej linii poziomej licznik zliczajgcy do 8 zostaje
cofnigty i proces powtarza sie.

. W przypadku, gdy sygnat wyjéciowy. licznika zliczajq-
cego do 4 pozostaje niezmieniony dia 64 finii, adres
pozostaje niezmieniony i stany adresu 00000 i 00111 sq
powtarzane dla 64 linii. Po wybraniu sze$édziesigtej
czwartej tinii, licznik- 40 zliczajqcy do 64 daje na wyjsciu
impuls - synchronizujgcy, ktéry powoduje przesunigcie
do przodu licznika zliczajgcego do 4. W wyniku tego
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na poczqtku wybierania 65 linii poziomej, adres Y jest
przesuwany do przodu o jedno zliczenie, a pigciobitowe
stowo adresowe wynosi na przyktad 01000.

Stany adresu X -zostajq przesunigte do przodu osiem
razy dla kazdej linii poziomej przy 64 liniach, przy czym
nowy adres 'Y pozostaje niezmieniony. Powoduje to, ze
wytworzony bitqgd miejsca padania wiqzki pozostaje w
zasadzie staly w kazdym obszarze okre§lonym przez
jednq@ 6smaq linii wybierania w kierunku poziomym i 64
linii w kierunku pionowym. .

Btqd miejsca podania wiqzki zmienia si¢ od obszaru
do obszaru, zaleznie od programu donych w odpo-
wiadajgcym mu adresie uktadu pamigciowego. Konhco-
wy wynik jest taki, ze raster jest skutecznie podzielony
na 32 obszary, z ktérych kazdy ma niezaleinie zapro-
gramowany bigd miejsca padania wiqzki. Przy wpro-
wadzaniu wymeaganych btedow miejsca padania wiqzki,
czysto$¢ koloru jest regulowana teraz zgodnie ze zna-
nq technikq.

Wymieniona uprzednio proceduru jest powturzunu dla
pola koioru niebieskiego (wiqgzki koloréw czerwonego
i zielonego zostajg przerwane), dia pola koloru zielo-
nego (wiqzki koloréw czerwonego i niebieskiego zostajq
przerwane) i dla pola b-idjewgo (wszystkie wiqzki biegnqg).
Mozliwe jest, ze wprawny operator moze byé w stanie
regulowaé czysto$¢ koloru zgodnie z tym sposobem
przy zastosowaniu jedynie pola biatego lub pola jed-
nego koloru. -

Nalezy zaznaczyé, ze zastosowanie jednego lub wig-
cej pol lub jakiej$ ich kombinacji, jest objete zakresem
wynalazku. Regulacja czystosci koloru, przy wystepowa-
niu btedéw miejsca padania wiqzki w .odbiorniku we-
diug wynalazku powoduje zmniejszenie do minimum
btedéw czystosci koloru w uzyskanym odbiomiku te-
lewizyjnym.

Sposéb i urzqdzenie przedstawione na fig. 1 sq sku-
teczne do kompensacji pojedynczego zrodta biedow
czystosci, jednakze mogq nie by¢ skuteczne dla duzej
liczby zrodet btedéw czystosci, obejmujgcych oddzia-
tywanie pola magnetycznego odbiornika, rozszerzal-
nos$¢ cieplng maski cieniowej, skutki zmian natezenia
i/lub kierunku otaczajgcego pola magnetycznego oraz
inne, mniej sprecyzowane zrédta biedu. W pewnych
okolicznosciach, w- takich jok powyzsze warunkach, je-
Zeli $q uzyskiwane dane z wielu zrodet btedu czystosci
lub gdy dominuje nie tylko jedyne zrédio bteddow czys-
tosci, moze by¢ wymagana kompensacja rownoczes$nie
duzej liczby zrédet biedéw ozystosci.

Okres$lono, ze skutki btedéw czystosci wytworzonych
w wyniku- oddziatywania podczas pracy, na przyktad
oddziatywania magnetycznego w odbiorniku, rozszerzal-
nosci cieplnej maski cieniowej, zmiany otaczajgcego
pola magnetycznego uziemienia spowodowane zastoso-
waniem réznych potozen i orientacji oraz inne, mniej
sprecyzowane #rodta, sq sumowane i wowczas, jok
pokazano na fig. 5, kazde zrodio wywotuje wiusny
btgd w réznych obszarach rastra.

Dla przyktadu, som odbiornik moze wywotaé biqgd
12,7 mikrometra na lewo od nominalnego miejsca 60
padania wiqzki w obszarze przedstawionym na fig. S.
Btqd jest oz=nuczohy przerywanq linig 66. W tym sa-
mym obszarze samo wypaczenie maski .moze wywotaé
btqd 25, 4 mikrometra na prawo, ktéry to biqd jest
oznaczony przerywang liniq 64.

Zmiany otaczajgcego pola magnetycznego uziemie-
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nia mogg wywotaé ‘bigd 12,7 mikrometra na lewo, réw-
niez w tym samym obszarze, a bigd sumaryczny -wy-
wotany przez odbiornik i pole magnetyczne uznemle-
nia jest oznaczony przerywanq liniq 62.

W zwiqzku z powyzszym suma wszystkich blqdéw
moze by¢ oznaczona przerywanq bknig 68 na ‘fig. 6.
Suma ta jest bardzo podobna do uzyskiwanej przy roz-
szerzonej wigzce; w wyniku tego ta rozszerzona wiqzka
powinna by¢ scentrowana wokét odpowiadajgcego jej
elementu luminoforu danego koloru w celu optymali-
zacji czystosci kolonu. W ten sposob wiqzka nie bedzie
zachodzi¢ na sgsiednie elementy luminoforu innych ko-
lorbw nawet przy wystepowaniu jednego lub wigcej
#rédet wywotujgcych btedy. W zwigzku z tym drugie
wykonanie urzqdzenia wedtug ‘wynalazku umozliwia
uzyskanie optymalnej czystosci koloru jak nastepuje.

Zespdt cewek pomocniczych jest umieszczony na
przeciwlegtych stronach kineskopu. Kineskop jest wpro-
wadzony w stan pracy dia wybierania rastru na ekra-
nie kineskopu. Cewki pomocnicze sq zasilane dla od-
chylania wigzek na lewo od nominainych miejsc pada-
nia wigzek o okreslonq odlegto$¢ podczas co najmniej
jednego pola pionowego i na prawo od nominalnego
miejsca padania wiqzki o okreslonq odlegtos¢ pod-
czas co najmniej jednego pola pionowego. v

Figura 2 przedstawia drugie wykonanie urzqdzenia
do regulacji czystosci koloru w kineskopie w schema-
cie blokowym i czeéciowo w bocznym. rzucie piono-
wym. Ten szczeg6iny uktad wprowadza btedy przesu-
niecia na lewo i na prawo o~okreslong odlegto$¢ w kaz-
dym z 32 obszaréw powierzchni rastra w uktadzie ma-
cierzowym 8X4. Za pomocq wprowadzania zmian sta-
néw licznikéw i uktadu pamigciowego tylko do odezytu
informacji, moze zosta¢ utworzona inna ticzna obsza- '
réw, na przykiad 25 obszarow w ukiadzie macierzo-
wym 5X5. Btedy mogq by¢ zaprogramowane dla jed-
nego obszaru niezaleznie od pozostatych obszarow.

Ponadto wielko$¢ odchylenia na lewo moze by¢ za-
programowana niezaleznie od wielkosci odchylenia na
prawo w dowolnym danym obszarze. Raz zaprogramo-
wane btedy padania wiqzki dla kazdego obszaru po-
zostajq w zasadzie state na calej powierzchni.

Jak pokazano na fig. 2, kinsekop 70 jest przymo-
cowany do uchwytu 72 za pomocq wiasciwego, sztyw-
nego elementu mocujgcego. Uktad odchylania i ukiad
reglacji czystosci koloru kineskopu 70 odpoWwiadajq iden-
tycznym elemntom 14—30 z fig. 1.

Na gérnej czeéci i dolnej czesci kineskopu 70 sg
umieszczone i mocno przytwierdzone za pomocq do-
wolnych, wiasciwych elementéw, do uchwytu 72, dwie
pomocnicze cewki odchylajqce 92a, 92b. Cewki odchy-
lajgce 92a i 92b sq identyczne, jok pomocnicze cewki
odchylajgce 32a i 32b z fig. 1. Po zasileniu te cewki
odchylajgce wytwarzajg pole magnetyczne, ktére po-
woduje przesunigcie wigzek na lewo lub na prawo,
zaleznie od kierunku przeptywajgcego prgdu zasilania.

Nalezy zauwazy¢, ze pomimo zastosowania w opisa-
nym wykonaniu pary cewek pomocniczych, lezqcych
w kierunku poziomym, mozna zastosowa¢ dowolng,
wlasciwq konfiguracje cewek, ktéra wytwarza w zasa-
dzie pionowe pole magnetyczne dia odchylania quzek
w kierunku poziomym.

Podobnie jok ukiad z fig. 1, uklod pokazany na
fig. 2 wykorzystuje generator odchylania pionowego 96
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i ge-nerotor odchylania poziomego 98 dla dostarczania
w{a§orwych prqdéw wybieronia do uktadu odchylania.

Na figurze 2 generator odchylania pionowego 96
"daje na wyjsciu impuls. zasilania uktadu odchylania
pionowego na poczgtku kazdego pola pionowego. Im-
puls ten jest doprowadzany do licznika 100 zliczajq-
cego do 64 i do licznika 101 zliczajgcego do 128. Impuls
zasilonia ‘uktadu' odchylania pionowego spetnia role
sygnatu synchronizujgcego na wejsciu licznika 101, zli-
czajgcego do 128.'lmpuls ten stuzy takze do cofania
licznikéw zliczajgcych do 64 i do 4 na poczgtku kaz-
dégo pola pionowego.

‘Generator ‘odchylania poziomego 98 daje na wyjsciu
impuls zasilania uktadu odchylania poziomego na po-
czgtku kazdej linii poziomej. Impuls ten jest doprowa-
dzany do licznika 100 zliczajgcego do 64 i do licznika
104 zliczajgcego do 8, dostarczajgcego na wyjsciu syg-
nat zokodowany w trojbitowym systemie dwoéjkowym.

Impuls zasilania ukfadu odchylonia poziomego spet-
nia role sygnatu synchronizujgcego na wejsciu licznika
100 zliczajgcego.od 64 i stuzy do cofania licznika 104
zliczajgcego do- 8 na poczgtku kazdej linii poziomej.
Licznik 100 zliczajgcy do 64 daje na wyjsciu impuls
synchronizujqcy doprowadzany do licznika 102 zlicza-
iqcego do 4 jeden raz co kazde 64 wejSciowych impul-
séw synchronizujgcych. Licznik 101 zliczajqcy do 128
nduje‘ na wyjsciu sygnat sterujgcy, doprowadzany do
przetgcznika 105 z dwoma wejsciami, jeden raz co
kozde 128 impulséw zasilania uktadu odchylania piono-
wego. Wyjscie sterowangge generatora 106 jest dotq-
czone do licznika 104 zliczajgcego 'do 8. :

Czestotliwo$¢ generotora ‘wynasi 160 kHz a sygnui
wyjsciowy spetnia role sygnatu synchronrzulqcego na
wejéciu licznika 104 zliczajgcego do 8, wywotujqcego
zmiane = stanu wyjSciowego zakodowanego sygnatu
dwojkowego licznika co kazde 6,25 mikrosekund. Licz-
nik 104 zliczajgcy do 8 doje na wyjsciu impuls steru-
jacy, ktéry steruje generatorem 106 o poczqtku w cza-
sie cofania licznika 104 zliczajqcego do 8 i koncu, gdy
licznik zliczajqcy. do 8 osiqga liczbg 8. .

Licznik zliczajgcy do 8 daje na wyjsciu sygnat za-
kodowany w trojkowym systemie dwéjkowym. na trzech

liniach do pierwszego 32 stowa za pomocq o$miobi-

towego uktadu pamigciowego (ROM) 108 tylko do od-
czytu informacji oraz do drugiego 32 stowa za po-
mocq oémiobitowego uktadu pamigciowego (ROM) 109
tylko do odczytu informacji. Uktady pamigciowe sq za-
programowane ‘w spos6b wzmiankowany powyzej.

Sygnat zakodowany w tréjbitowym systemie dwojko-
wym tworzy cze§¢ adresowqg X pieciobitowego adresu
na wejsciu pierwszego i drugiego uktadow pamiecio-
wych 108 i 109. Licznik 102 zliczajgcy do 4.daje na
wyjsciu sygnat zakodowany w dwubitowym systemie
dwaojkowym na dwéch liniach do pierwszego i drugie-
go uktadow pamieciowych 108 i 109: '

Sygnat zakodowany w dwubitowym systemie dwoj-
kowym tworzy cze$¢ adresowq Y pigciobitowego adre-
su na - wejéciach uktadéw pamieciowych. Pierwszy
uktad pamieciowy 108 daje na wyjsciu o$miobitowe,
zakodowane dwéjkowo stowo danych na o$miu liniach
doprowadzone do przetqcznika 105 z dwoma wejsciami.
Drugi uktad pamigciowy 109 daje na wyjsciu osmio-
bitowe, zakodowane dwéjkowe stowo danych na oémiu
Imluch doprowadzone do -drugiego wej§C|a prze'lqcznl-
kd 105 z dwoma wejsciami.
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Sygnai sterujgcy z licznika 101 zliczajgcego do 128
wywotuje wystgpienie stowa danych z pierwszego ukta-
du pomigoiowego 108 lub stowa danych z drugiego
uktadu pamigciowego 109 na wyjsciu przetqcznika 105.
Wyijscie przetgcznika 105 jest dofgczone do o$miu
linii o$miobitawego konwertera cyfrowo-analogowego
110. -

Najbardziej znaczqcy bit z kazdego o$miobitowego
stowa danych okre$la znak sygnatu wyjsciowego kon-
wertera cyfrowo-analogowego, a pozostatych siedem
bitow okresla warto§é. Wyjscie konwertera cyfrowo-
-anologowego 110 jest dotgczone do wzmacniacza mo-

~ ¢y 112, Wzmacnigcz mocy 112 dostarcza prgd do po-

mocniczych cewek odchylajgcych 92a i 92b.

Nalezy uwazaé przy programowaniu wtasciwych ukta-
déw pamieciowych z nastgpujgcych przyczyn. Fig. 7a
przedstawia, jak ruch uktadu odchylania wzdtuz osi w
pierwszym -kierunku bedzie wpiywat na przesunigcie
miejsca padania wiqzki. Miejsce padania wigzki po le-
wej. stronie ekranu przesunie si¢ w kierunku $rodka.
Miejsce padania wiqzki w $rodku ekranu pozostanie
niezmienione i miejsce padania wiqzki po prawej stro-
nie ekranu przesunie si¢ w kierunku $rodka. Wykres
prqdu zasilania pomocniczych cewek odchyliajqcych, wy-
maganego do kompensacji tego rzeczywistego ruchu
uktadu, jest pokazany na.fig. 7b.

Na poczgtku linii odchylania wymagany jest prqd
o stosunkowo duzej wartosci, na przyktad +1A, dla
odchylania nominalnego. miejsca padania wiqzki w le-
wq strone ekranu na wiasciwq odlegtos¢ od $rodka.

Podobnie wymagany jest prqd o stosunkowo duzej
warntoéci na przyktad +1A, ptyngcy 'w przeciwnym kie-
runku, dla odchylania miejsca padania wiqzki w pra-
wq strone -ekranu na te samq odlegto$¢ w kierunku
$rodka.

W wyniku tego, jak pokazano na fig. 7b, prqd zasi-
lania musi zmienia¢ od +1A do —1A podczas okresu
wybierania poziomego réwnego 50 mikrosekund. Przy .
rozpoczeciu wybierania nastgpnej linii poziomej poja-
wia sig kilka probleméw. Zwiqzane jest to z faktem,
Zze na poczqgtku nastgpnej linii poziomej wymagany jest
ponownie prgd +1A dla odchylania lezgcego po lewej
stronie ‘miejsca pddcln'io wiqzki w kierunku $rodka. Wy-
maga to przetqczenia-prqdu z wartoSci —1A na kohcu
jednej linii poziomej na +1A na ipoczgtku nastepnej
linii poziomej czyli w przyktadzie pokazanym tutaj wy-
maga to zmiany prqgdu o dwa umpé‘ry podczas okresu
powrotu réwnego 13 mikrosekund.

Jak pokazano na fig. 8a i 8b, podobny problem po-
jawia sie przy rozpoczeciu kampensacji ruchu ukfadu
odchylania wzdiuz osi w drugim kierunku, przeciwnym
do pierwszego kierunku. Wymaga to, aby wzmacniacz
mocy 112 przetqczyt prqd z +1A na —1A podczas
okresu powrotu réwnego 13 mikrosekund.

Problem przetqczania moze byé¢ rozwiqzany przez za-
programowanie uktadéw pamigciowych tylko do odczy-
tu informacji tok, ze wszystkie wywotane przesunigcia
miejsca padania wiqzki wystepujq w jednym kierunku
podczas co najminej jednego pola pionowego.

Przesuniecie miejsc padania wiqzek i odpowiednie
wykresy sq przedstawione na fig. 9a i 9b, 10a i- 10b.
Jok pokazano na fig. 9a i 9b, jezeli wszystkie przesu-
nigcia miejsca padania wiqzki wystgpiq w kierunku na
prawo, prgd musi zmieni¢ si¢ jedynie od na przyktad
+1A na poczgtku linii poziomej do zera, nastepnie
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z powrotem do +1A na koficu linii- poziomej, W wy-
niku tego prqd moze pozostaé réwny +1A podczas

-okresu powrotu réwnego 13 mikrosekund.
~ Podobnie jak pokazano na fig. 10a i 10b, prqd musi
2zmienia¢ sig¢ jedynie od —1A do zerq, z powrotem do
—1A podczus czosu trwania linii réwnego 50 mikro-

sekund i moze pozostaé rowny —1A podczas czasu

powrotu rownego 13 mikrosekund.

W celu udostepnienia operatorowi tatwo obserwo-
wanych odczytow- wykrywanych btedéw czystosci, po-
2qdane jest, zeby przesunigcia miéiscu padania wiqz-
ki w okresSlonym kierunku miaty miejsce dla co naj-
mniej dwoéch kolejnych po6l pionowych. Umozliwi to
operatorowi bardziej state odtwarzanie c'zys‘to‘ﬁci koloru
w kazdym kierunku.

W przedstawionym tutaj wykonaniu, przesunigcie w
kazdym kierunku wystepuje dla 128 kolejnych pél pio-
nowych.

Oznacza to, ze odchylenie miejsca .podumu wiqzki
w kierunku na prawo bedzie miato miejsce dla 128
p6él pionowych, odchylenie miejsca padania’ wigzki w
kierunku na lewo bedzie miato miejsce dia nastep-
nych 128 p6l -pionowychf po ktérych nastgpuje 128 pol
pionowych dla miejsc padania wiqzki na prawo i tak
dalej. W. wyniku tego, pierwszy uktad pamigciowy 108
jest zaprogramowany tylko dia btedéw miejsca padania
wiqzki na prawo, .a drugi uktaod pamigciowy 109 tylko
dla btedéw miejsca padania wigzki na lewo.

Po zakohczeniu programowania kineskopu jest zasi-
lany i raster jest wybierany w sposéb ciggty. Dwie spo-
$réd trzech wiqgzek zostajq przerwane na przyktad wiqz-

- ki odpowiadajgce kolorom niebieskiemu i zielonemu,
a pozostawione zostaje jedynie pole koloru czerwo-
nego. Liczniki 100, 102 i 104 zostajq cofnigte czyli wp[o-
wadzone w stan poczgtkowy wybierania kazdego p
pionowego przy pomocy impulsOw zasilania uktadéw
odchylania poziomego i pionawego. '

Licznik 104 zliczajgcy do 8 i licznik 102 zliczajqcy
do 4 razem dajq na wyjsciu pieciobitowe stowo adre-
sowe (na przyktad 0000), dostarczone do pierwszego
i drugiego ukfadéw pamigciowych 108 i 109, z ktérych
kazdy daje na wyjéciu stowo danych zawarte w adre-
sie, na przyktad 10000101 na pierwszym wyjsciu ukta-
du pomigciowego i 00000101 na wyjsciu drugiego ukta-
du pamieciowego. '

Przetqcznik 105 z dwoma wejSciomi przenosi stowo
danych z uktadu pamieciowego na We‘jécie o$miobi-
towego konwertera cyfrowo-analogowego 110 dia 120
kolejnych pdl pionowych. Zostaje to okreSlone przez
licznik- 101 zliczajgcy do 128, ktéry zlicza 128 kolej-
nych impulséw zasilania uktadu odchylania pionowego,
nastepnie wysyta sygnaft do przetqcznika 105 z dwo-
ma wejsciami, ktdry nastepnie tqczy wyjscie drugie-
go uktadu pamigciowego z wejSciem konwertera cyfro-
wo-analogowego 110. -

Po 128 polach pionowych wyjscie pierwszego ukta-
du pamieciowego zostaje ponownie dotqczone do wejs-
cia konwertera cyfrowo-analogowego 110. Przetqcza-
nie to zachodzi w czasie trwania kontroli.

Konwerter cyfrowo-onalogowy 110 przetwarza stowo
danych cyfrowych, wystepujgce na jego wyjsciu, na
sygnat analogowy, ktory jest doprowadzony do wzmoc-
niénia mocy  112. Wzmacniacz mocy 112 dostarcza
prqd zasilania do cewek pomocniczych 92a i 92b, kt6-
rego worto$¢ i kierunek sq funkcjaomi o$miobitowego
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stowd danych zawaﬁego w adresie wlaﬁciwego uktado
pamigciowego.

Po uptywie okresu czasu 6,2 mlkrosekund sygnal
wyjsciowy licznika 104 zliczajgcego do 8 zmienia stan
na np. 001, powodujgc wejscie pigciobitowego -stowd
adresowego do ukiadéw pamigciowych w celu uzys-
konia 00001. Innymi stowy ‘adres X zostaje przesuniety
do przodu o jedno'zliczenie, a adres Y pozostaje nie-
zZmieniony. Oba ukiady pamigciowe daojgq wéwezas na
wyjSciu oSmiobitowe stowo danych, ktére zostato .za-
programowane na stan pamigoi 00001. -

W zalezno$ci od stanu przetgcznika 105 z dwoma
wejsciomi, jedno z tych stéw danych bedzie dopro-
wadzone do konwertera cyfrowo-analogowego 110, kt6-
ry bedzie wzmacniany przez wzmacniacz mocy 112
i doprowadzony do pomocniczych cewek odchylajq-
cych 92a i 92b.

Adres X kontynuuje przesuwanie do przodu w. kuz-
dym okresie 6,25 mikrosekund az do osiggniecia ‘si6-
demki (111), w ktdrym to czasie licznik 104 zliczajgcy
do 8 koficzy sterowanie generatorem 106. Na poczqtku
nastepnej linii poziomej licznik zliczajgcy do 8 zostaje
cofnigty i proces powtarza sig.

W przypadku, gdy sygnat wyjsciowy licznika zlicza-
jacego do 4 pozostaje niezmieniony dia 64 linii, adres
Y pozostaje niezmieniony i stuhy adresu 00000 i 00111
sqQ powtarzalne dia 64 linii poziomych. Po wybraniu 64
linii, licznik 100 zliczajqcy do 64 daje na wyjsciu impuls
synchronizujqgcy, ' ktéry powoduje przesunigcie do pfzo-
du licznika 102 zliczajgcego do 4. W wyniku tego ‘na
poczgtku wybierania 65-tej linii poziomej, adres Y jest
przesuwany do przodu o_jeden i pigciobitowe sfowo
adresowe wynosi na przyktad 01000. ' ]

Stany adresowe X zostajq przesunigte 'do przodu
osiem razy dia kazdej linii poziomej przy 64 liniach, -
przy czym nowy adres Y pozostaje niezmieniony. Po-
woduje to, ze wytworzony btgd miejsca padania wiqz-
ki pozostaje w zasadzie staty w kazdym obszarze okre-
§lonym przez jednq 6smq linii wybierania w kierun-
ku pozijomym i 64 linii w kierunku pionowym.

Jak wspomniano uprzednio, kierunek wytworzonego
btedu miejsca podania wiqzki pozostaje taki sam we
wszystkich obszarach dla 128 kolejnych pdl piono-
wych. Jednakze warto$§¢ biedu miejsca padania wigzki
zmienia sie od obszaru zaleinie od danych zaprogra-
mowanych w adresie odpowiedniego ukiadu pamigcio-
wego. Korficowy wynik jest taki, Ze raster jest sku-
tecznie podzielony na 32 obszary, z ktorych kazdy ma
niezaleznie zaprogramowany bigd miejsca padania
wiqgzki z lewej strony i niezaleznie zaprogramowany
biqd miejsca padania ‘wigzki z prawej strony. Powo-
duje to skutecznie .zwigkszenie szerckos$ci miejsca pa-
dania wigzki, co pokazano na fig. 6. Czysto$¢ koloru
jest regulowana teraz zgodnie ze znanq technikq.

Figura 11 przedstawia inne wykonume urzqdzemu
wedtug wynalazku wpodobne do urzqdzenia z frg 1

"oprécz tego, ze pomocniczy uktad cyfrowy zasilania |

z fig. 1 zostal zastgpiony generatorem sygnatu ana-
logowego w celu uzyskania w zasadzie tych samych
efektow. ’

Impulsy zasilania uktadéw odchylania pionowego
i poziomego uzyskane z generatoréw odchylania pionos
wego i poziomego 36 i 38 sq doprowadzone do genera-
tora analogowego 150. Impulsy o czestotliwoéci odchy-

* jonia pionowego sq doprowadzane do generotora 152
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sygnatdw parabolicznych - odchylania pionawego i do
generatora 154 sygnat6éw pitoksztattnych odchylania pio-
nowego. Impulsy o czestotiiwosci odchylania poziome-
go sq doprowadzane .do generatora 158 sygnotéw pa-
-rabolicznych odchylonia poziomego, do generatora 160
sygnatéw pitoksztattnych odchylania poznomego i do
generatora 162 odchylania poziomego.

Sygnaty wyjéciowe w postaci przebiegdw parabolicz-
nych i pitoksztattnych o czestotliwosci odchylania piono-
wego i poziomego sq doprowadzone z generatoréw
152, 154, 158 i 160 do sumatora 156 sygnatéw. Gene-
ratory sygnatéw parabolicznych i pitoksztaitnych mo-
gq byé¢ dowolnego, wiasciwego typu, takiego jak typy
konwencjonalnie stosowane do wytwarzania przebie-
goéw tego typu, ktére sq stosowane do korekcji znie-
ksztalcen poduszkowych i korekcji zbieznosci w odbior-
nikach telewizyjnych.

Sumator 156 sygnatéw moze by¢ konwencjonalnym
uktadem umozliwiajgcym selektywne - tgczenie dowol-
nych dwéch Iub wiecej do»prowadzonych do siebie
sygnatow wejsciowych.

W wyniku powyzszego, sygnal wyjsciowy uzyskiwa-
ny z sumatora 156 sygnatow jest wtasciwy do zasila-
nia generatora 162 odchylania, ktéry jest zwyklym,
kwazistrojeniem, nieliniowym uktadem zasilania odchyle-
nia pdziomego i wytwarza z kolei wymagany prqd wy-
bierania tak regulowany w czasie w zaleznos$ci od ekra-
ndw wybierania pionowego i poziomego, Zeby wytwa-
rza¢ wymagone pole magnetyczne, przez cewki po-
mocnicze 164a i 164b.

Prqd staty z ukfadu odstrajonia 165 umozliwia prze-
suniecie statyczne ‘wymagane czesto dla zmian pola
uziemienia i dla wspomagania regulacji prqdu wytwa-
rzanego przez wzmacniacz wybierania. Takie pole moze
wprowadza¢ wymagane warunki zapisu wiqzek w wy-
branym potozeniu na ekranie kineskopu, jak opisano

w oparciu o fig. 3. Dla przyktady, sygnaty wejSciowe
doprowadzane do sumatora 156 sygnatéw mogq by¢

~ dobierane i tgczone dla wytwarzania sygnatu jedynie
w gornej czesci ekranu kineskopu i nastgpnie jedynie
na prawej stronie ekranu.

Toki sygnat jest wytwarzany przy wykorzystaniu syg-
natu o czestotliwosci odchylania pionowego pojawia-
jacego sie podczas pierwszej pofowy kazdego okresu
odchylania pionowego i sygnatfu o czestotliwosci od-
chylania poziomego, pojawiajgcego sie podczas drugiej
potowy kazdego okresu odchylania poziomego. Tak
wiec urzgdzenie z fig. 11 moze by¢ wykorzystane do
uzyskiwania podobnych efektow jak urzqdzenie opisane
w oparciu o fig. 1.

Pomimo tego, ze powyzsze urzqdzenie opisano w
oparaciu o standardy telewizji Stanéw Zjednoczonych
Ameryki, mogq by¢ zastosowane takze europejskie lub
-inne standardy telewizji w wyniku dokonania wtasci-
wych zmion wartoéci liczbowych licznikéw i czestofTi-
‘wosci géneratora.

Zastrzezenia patelnrlbwe

1. Sposéb regulacji czystosci koloru w kineskopie
kolorowym, wielowigzkowym, podczas ktérego zasila
sie kineskop dla wytwarzania rastru przez jednq z wie-
-lu wiqzek, reguluje sie czysto$¢ w Srodku. rastru i re-
-giibhje isimp czystos¢é na krawedziach rastru, znamienny

Sympizdoradkertalsassig _wytworzony raster przez prqd -
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plyngcy przez  pomocnicze . cewki odchylajqce, przy
czym prqd poddaje sie zmianom w sposéb odpowiada-
jacy wptywowi czynnikéw oddziatujgcych na kineskop:
w wyniku korekcji. ]

2. Spos6b wedtug zastrz. ‘1, znamienny tym, ze prze-
prowadza sig korekcje w jednym z dwoch kierunkow
przez co nagjmniej dwa kolejne pola pionowe i nastgp-
nie przeprowadza sie korekcje w drugim z tych dwdch
kierunkéw przez co najmniej nastgpne dwa kolejhe
pola, dla zmniejszenia wymaganej szybkosci zmian
prgdu w pomocniczych cewkach odchylajgcych.

3. Urzqdzenie do regulacji czystosci koloru w kinesko-
pie, zawierajqce uchwyt do podtrzymywania kineskbpu
i uktod odchylgnia w okreslonym potozeniu roboczym
‘wzgledem kineskopu, generator odchylania pionowego
i generator odchylania poziomego do zasilania ukta-
du odchylania z nommalnymi czestotliwo$ciami odchy-
lania pola i linii dla wybierania rastru na ekranie przez
co najmniej jednq wiqgzke elektrondéw, znamienne tym,
ze zawiera parg pomocniczych cewek odchylajgcych
(32a, 32b), (92a, 92b) zamocowanych w uchwycie (12),
(72) po przeciwlegtych stronach kineskopu, do ktérych
dofgczony jest pomocniczy uktad zasilajgcy, zawiera-
jgey licznik (40), (100) zliczajgcy do 64, ktdérego wejs-
cia sq dotqczone do generatora odchylania pionowego
(36), (96) i generatora odchylania poziomego (38), (98)
oraz do licznika (44), (104) zliczajgcego do 8 i ktdre-
go wyijscie jest dotqczone do jednego wejscia liczni-
ka (42), (102) zliczajgcego do 4, ktoérego drugie wejs-
cie jest dofqczone do generatora odchylania piono-
wego (36), (96), a jedno wejscie i jedno wyjscie licz-
nika (44), (104) zliczajgcego do 8 jest dotqczone do
sterowania generatora (46), (106), natomiast wyjscia '
licznika .(42), (102) zliczajgcego do 4 i licznika (44),
(104), zliczajgcego do 8 sq dolqgczone do co najmniej
jednego uktadu jpamigciowego (48), (108, 109) dotq--
czonego do konwertera cyfrowo-analogowego (50),
(110) dotqgczonego z kolei do wzmacniacza mocy (52),
(112) dotqczonego do pomocniczych cewek odchylajg-
cych (32a), (32b).

4. Urzqdzenie wedtug zostrz. 3, znamienne tym, ze
migdzy ukiad napigciowy (108) i konwertor cyfrowo-ana-
logowy (110) jest wiqczony przetqcznik (105), ktérego
drugie wejscie jest dofqczone do wyjscia licznika (101)
zliczajgcego do 128, dotqczonego réwniez do drugiego
wejscia licznika (110) zliczajgcego do 64 i drugiego.
wejscia licznika (102) zliczajqcego do 4 oraz réwno-
czeénie do generatora odchylania poziomego (98).

5. Urzqdzenie wedtug zastrz. 3, znamienne tym, ze
kineskop kolorowy zawiera zespot wielowigzkowy wy-
rzutni elektronowych, wytwarzajqcych trzy rzedowe wiqz-
ki elektronéw, a kazda powtarzajqca sie grupa- ele-
mentéw luminescencyjnych zawiera trzy elementy lu-
minoforu dia réznych koloréow, lezqce w kierunku pio-
nowym, ktére lezq w przestrzeni w zasadzie réwnolegle
wzglgdem siebie i w zasadzie prostopadie do kierunku
wybierania wigzki elektrondw.

6. Urzqdzenie do regulacji czystosci koloru w kine-
skopie, zawierajgce uchwyt do podtrzymywania kine-
skopu i uktad odchylania w okreSlonym potozeniu ro-
boczym wzledem kineskopu, generator odchylania pio-
nowego i generator odchylania poziomego do zasila-
nia uktadu odchylania z normalnymi czestotliwosciami
odchylania pola i linii dla wybierania rastra na ekra-
nie przez co najmniej jedng wiqzke elektronéw, zna-
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mienne tym, Zze zawiera pare pomocniczych cewek od-
chylajgcych (164a, 164b) zamocowanych w uchwycie
po przeciwlegtych stronach kineskopu, do ktérych do-
tqczony jest pomocniczy uktad zasilajgcy, zawierajgcy

18
wyjsciem generatora analogowego (150) i do ktorego
pozostatych wejs¢ sq dotqgczone generator (158) sygna-
fow parabolicznych odchylania poziomego i generator
(160) sygnatow pitoksztattnych odchylania poziomego,

generator analogowy (150), ktérego pierwsze wejscie 5 ktorych wejscia sq pofgczone i stanowig drugie wejscie
jest dotgczone do generatora odchylania pionowego (36) generatora analogowego (150).
i drugie wejscie jest dotqczone do generatora odchy- 8. Urzqdzenie wedtug zastrz. 6, znamienne tym, ze
lania poziomego (38) a wyjscie jest dotgczone do ge- kineskop kolorowy zawiera zespot wielowigzkowy wy-
neratora (162) zasilania uktadu odchylania, ktorego dru- rzutni elektronowych, wytwarzajqgcy trzy rzedowe wiqzki
gie wejscie jest dotqczone do pierwszego wejscia ge- 10 elektronow, a kazda powtaizajgca s'e grupa eiemen-
neratora analogowego (150), i ktorego wyjscie jest tow luminescencyjnych zawiera trzy elementy lumino-
zbocznikowane przez uktad odstrajania (165) i dotgczo- foru dla réznych kolorow, lezqce w kierunku piono-
ne do pomoéniczych cewek odchylajgcych (164a, 164b). wym, ktore lezqg w przestrzeni w zasadzie rownoicgle

7. Urzqdzenie wedtug zastrz. 6, znamienne tym, ze wzgledem siebie i w zasadzie prostopadle do kierunku
generator analogowy (150) zawiera genator (152) sygna- 15 wybierania wigzki elektronow.
tow parabolicznych odchylania pionowego, ktérego 9. Urzqdzenie wedfug zastrz. 8, znamienne tym, ze
wejscie jest pierwszym wejsciem generatora analogo- zawiera elementy do zmiany okresow zasiania po-
wego (150), dotgczonym réwniez do wejécia genera- mocniczych cewek odchylajgcych.
tora (154) sygnatéow pitoksztattnych odchylania piono- 10. Urzgdzenie wedtug zastrz. 9, znamienne tym, ze
wego, a wyjscia generatorow (152, 154) sq dofqczone 20 pierwszy i drugi okresy zasilania pomocniczych cewek
do wejs¢ sumatora (156) sygnatow, ktorego wyjscie jest odchylajgcyct: obejmujg po 128 pdl pionowych.

FlG. 1
46
160kHz
44
e %
22 2, 2
l—':“ 40 ) 8 ~48
Y
~36
38




FlG6./1.

[£A

~
j__ o~
(=23

A,

164a
92b

112

162

FlG. 2

115780

0

<128 |,|o|
[ 105
~98

N
108

160
|54

-96
T
I
I
+
|
I
=
!
-
—a|

6.25us

FIG. 3

158
152

160 kHz

106+

FIG 4



o

115780

6 FF;T‘ B HTFT B
11 60 N
62":’:’ Bk :' i
iy | i
\64 A PR b
L
F16. 5 FIG. 6
FIG. 7a
I(A)

.:r ™~

A

W Y

50;‘3
FiG. 7b

s

I

o1.o,
0

-

.

FlG [0a
(A)

b

T~

——

50;48
F1G. b

Bus




	PL115780B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


