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(57) Die Erfindung betrifft ein Bogengreifersystem in Bogenrotationsoffsetdruckmaschinen. Ziel der Erfindung ist es,
ein optimales Bogengraifersystem zu schaffen, das bei Erhéhung der Druckgeschwindigkeit eine Verminderung der
Druckqualitat verhindert und die Funktionsstabilitat gewahrleistet. Die Aufgabe der Erfindung; die Lagestabilitai des
Bogengreifersystams zu erhdhen und dami. die Haltekréfte fir unterschiedlichste Bedruckstoffe bis zur maximalen
Geschwindigkeit zu sichern; wird dadurch gelost, daB die Bogengreifer starr auf der Hohlwella angeordnet und Gber
sin in der Hohlwelle angeordnetes Kupplungselement antreibbar sind.
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Patentanepricie:

1. Bogengreifersystem in Bogenrotationsdruckmaschinen bestehend aus auf einer ais Hohlwelie
ausgebildeten Greifer-relle tngeordneten Bogengreifern, dadurch gekennzeichnet, dafd die
Bogengreifer (4) starr auf der Hohlwelle (3.1) angeordnet und iber ein in der Hohlwelle (3.1)

> angeordnetes Kupplungselement {14) antreibbar sind.

2, Bogengreifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR die Hohiwslle (3.1) mittig
antreibbar ist,

3. Bogengreifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal® der Antrieb (iber eine in der
Hohiwelle (3.1) angeordnete Drehstabfeder (14.1) erfoigt.

4. Bogengreifersystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da3 der Antrieb liber eine in der
Hohlwelle (3.1) angeordnete Klauenkupplung (14.2) erfolgt.

Hierzu 3 Seiten Zeichnungen

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Esistein Bogengreifersystem bekannt (EP 203563; B41F 21/04), daB aus einer als Hohlwelie ausgebildeten Greiferwelle besteht,
in der mit dem Bogengreifer in Verbindung stehende Grasdruckfedern angsordnet sind. Nachtelhg ist dabei, daB jeder Greiler
sinzeln antreibbar ist, wodurch UnregelmaRigkeiten beirn Offnen und SchlieBen entstehen, die eine Verminderung der
Druckqualitit und Funktionsstabilitit zur Folge habien. Des weiteren wird durch den Einzelantrieb die Lagestabilitiit negativ
beeinflufit,

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, ein optimales Bagengreifersystem au schaffen, daB si Erhéhung der Druckgeschwindigkeit eine
Verminderung der Druckqualitit verhindert und die Funktionsstabilitit gewih. 'eistet.

Wesen d; Erfindung

Div *ufgabe der Erfindung besteht darin, die Lagestabilitdt des Bogengreifersystems zu erhéhen und damit die Haltekvéfte fiir
unterschiedlichste Badruckstoffe bis zur maximalan Geschwindigkeit zu sichern. ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch
geldst, daB die Bogengreifer starr auf der Hohlwvlis a.ngeordnet und iiber ein in der Hohlwelle angeordnetes Kupplungselement
antreibbar sind. Die Hohlwelle ist mittig antreibbar. Der Antrieb erfolgt liber sine in der Hohlwalie angeordnete Drehstabfeder
oder {iber eine in der Hohlwelle angeordnete Klauenkupplung.

Ausfihrungsbeisplel

Die erfindungsgemaBe Lésung soll nachstehend anhanc sines Austihrungsbeispiels néher erlautert werden.
Die dazugehérigen Zeichnungen zeigen in

Fig.1: einen Zylinder mit Bogengreifersystemen
r1g.2: eine Draufsicht auf einen Zylinder
fig.3: eino Ansichtder Rollenhebelseite,

In Figur 1ist ein Bogenfihrungszylinder 1 mit einem Zylinderkanal 2 dargestellt, in dem Bagengreifersysieme 3 angeordnet
sind. Das Bogengreifersystemn 3 besteht aus einer als Hohlwelle 3.1’ ausgebildeten Greiferwelie 3.1 und auf der Greiferwelle 3.1
starr angeordneten Bogengreifern 4. Zwischen den Bogengreifern 4 und einem am Bogenfiihrungszylinder 1 befestigten
Greiferaufscnlag 5 ist der zu bearbeitende Bogen 6 angaordinut.

Figur 2 zeigt eine Draufsicht auf dis im Zylinderkanal 2 angeordnete Hohlwelle 3.1', die aus zwei Teilen besteht und mittig (iber
¢in mit Zapfen 7 versghenes Mittelstlick 8 fast verbunden ist.

Die Greifciwellenenden 3.2 sind tiber Buchse 10 und Kugellager 9 in der Zylinderwand 11 gelagert. An der Buchse 10ist eine
Scheibe 12 befestigt, in der mittig ein Wellenzapfen 13 gefihnt wird. Zwischen dern Wellenzapfenende 13.1 und dem
Zapfenends 7.1 ist eine Drehstabfeder 14.1 als ausgebildetes Kupplungselement 14 angeorc¢net.

Das Kupplungselement 14 kann auch als Kiauenkupplung 14.2 wie in Figur 3 dargestelit ausgefihrt sein. Auf der Hohlwalle 3.1
sind die Bogengreifer 4 starr angeordnet. In Figur 3 ist die Hohlwelle 3.1 dargestellt, deren Greiferwellenenden 3.2 als
Klauenkupplung 14.2 ausgebildet ist und mit dem Wellenende 15.1 der Welle 15 korrespondiert. Auf der Welle 15 ist der
Rollenhebel 16 gelagert. Nach der Feineinstellung der Bogengreifer 4 zum Greiferaufschlag 5 wird der Bogengreifer 4 fest mit
der Hohlwelle 3.1’ verbunden. Danach erfolgt die Bewegung der Bogengreifer 4 Giber die Drehstabfedern und das Mittelstiick 8
auf die Hohlwslle 3.1°.
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Durch den Antrieb des Bogengreifersystems mittels Drehstabfeder ist es méglich, das Drehmoment in der Mitte des Systems
anzulegen, wodurch eine gleichm#Rige Verteilung der Krafte nach beiden Seiten erfolgt,

Des weiteren wird durch den Einsatz von Drehstabfadern eine erhebliche Verringerung der Torsionskréfte esreicht und
gleichzsitip die Greiferiiberdriickung aufgenommen.
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