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Tiivistelma - Sammandrag

Tela kasittdd yhtenidisen putkimaisen komposiittimateriaalia
olevan telavaipan (11) seki telavaipan kumpaankin pashin
liitetyt, telavaipan mukana pydriviat akselitapit (12). Akseli-
tapit on tuettu vzhintadn kahdella telan akselisuunnassa (X-
X) vilimatkan pddssa toisistaan olevalla laakerielimelld (14,
15) akselitappia (12) ympardivazn tukielimeen (13), joka on
puolestaan tuettu koneen runkorakenteisiin (R). Ensimmii-
nen laakerielin (14, 15) on tuettu tukielimeen (13) taivutus-
mekanismin (20, 21) vilityksell3, jolla ensimmaiseen laake-
rielimeen (14, 15) kohdistetaan radiaalisuunnassa vaikuttava
voima enéimmﬁisen laakerielimen (14, 15) poikkeuttamiseksi
taivuttamattoman telan keskiakselin (X-X) suhteen, jolloin
akselitappi (12) taipuu toisen laakerielimen (14, 15) kohdalle

muodostuvan nivelpisteen suhteen ja telavaippaan (11)

kohdistuu taivuttava momentti. 20 13 16 13b 11
21 g é FZZAZ
V4 :
SSSS NS ANNTY H
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R |
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Valsen omfattar en enhetlig av kompositmaterial bestiende
valsmantel (11) samt till valsmantels (11) vardera #ndor
anslutna med valsmanteln roterande axeltappar (12). Axel-
tapparna (12) 4r stodda medelst Atminstone tv3 i axelnkt-
ningen (X-X) p4 ett avstind frin varandra beldgna lagerorgan
(14, 15) vid ett stddorgan (13) som omringar axeltappen (12),
vilket stodorgan (13) 4 sin sida &r stott vid maskinens ram-
konstruktion (R). Det forsta lagerorganet (14, 15) ir stétt vid
stodorganet (13) medelst en bdjmekanism (20, 21), med
vilken en i radialriktningen verkande kraft riktas mot det
forsta lagerorganet (14, 15) for att avlinka det fSrsta lageror-
ganet (14, 15) i hinseende till den obGjda valsens mittaxel
(X-X), varvid axeltappen (12) bdjs 1 hinseende till en led-
punkt som bildas vid det andra lagerorganet (14, 15) och ett

b&jmoment riktas mot valsmantein (11).
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Bajbar vals med kompositmantel

Keksinnén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa maédritelty komposiitti-

vaippainen taivutettava tela.

Keksintd kohdistuu yhtendiselld putkimaisella komposiittimateriaalia olevalla vaipalla
varustettuun telaan. Komposiittitelan edullisista materiaaliominaisuuksista kuten kimmo-
modulista ja tiheydestd johtuen komposiittitela voidaan mitoittaa siten, etti se on taivutet-
tavissa haluttuun kaarevuuteen kohtuullisella momentilla ja etts se toimii joko alikriitti-
selld nopeudella, eli alimman resonanssitaajuuden alapuolella tai resonanssitaajuuksien
vilissd. Jos terdstela halutaan taivuttaa vaadittavaan kaarevuuteen ilman, ettd jannitykset
kasvavat lian suuriksi, telan halkaisijan on oltava hyvin pieni. Tillsin on véistdmtta

ylitettéva yksi tai useampia telan kriittisistd nopeuksista.

Teréstelalla taivutuksen edellyttimé taivutusmomentti on lisiksi huomattavasti suurempi
kuin komposiittitelalla, jolloin teréstelan laakerivoimat ovat myds huomattavasti suurem-

mat kuin komposiittitelalla.

Hakijan WO-julkaisussa 99/09329 on esitetty eris taivutettava tela rainamaista materiaa-
lia varten. Tela kasittad yhtendisen putkimaisen komposiittimateriaalia olevan telavaipan
sekd telavaipan kumpaankin pashén liitetyt akselitapit. Akselitapit on kiinnitetty vihintizn
yhdelld tukipisteelld koneen runkoon kiinnitettyyn kiinnityslaipparakenteeseen. Tela
késittad lisdksi taivutusmekanismin, jolla akselitappeja ja sitd kautta telavaippaa taivute-

taan kaaren muotoon ja siité6laitteen, jolla telan kaaren kulma-asentoa voidaan satds.

Keksinnoén mukainen ratkaisu muodostaa eréifin yksinkertaisen vaihtoehdon edelld maini-

tussa hakijan WO-julkaisussa esitettyihin ratkaisuihin nihden.

Keksinnén mukaisen telan paiasialliset tunnusmerkit on esitetty patenttivaatimuksen 1

tunnusmerkkiosassa.
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Keksinn6én mukaisessa telassa on yhtendinen putkimainen komposiittimateriaalia oleva
telavaippa. Telavaipan molemmissa piissd on telavaipan mukana py&rivit akselitapit.
Akselitapit on tuettu vahintdén kahdella telan akselisuunnassa vilimatkan péissd toisistaan
olevalla laakerielimelld akselitappia ympirdivian tukielimeen. Tukielin on puolestaan
tuettu koneen runkorakenteisiin yhden tukipisteen vilitykselld. Ensimmsinen laakerielin
on tuettu tukielimeen taivutusmekanismin vilitykselld, jolla ensimmiisti laakerielints
voidaan siirtd4 radiaalisuunnassa nivelpisteen muodostuessa toisen laakerielimen kohdal-
le, jolloin telavaippaan kohdistuu taivuttava momentti. Telan rakenne on siten varsin
yksinkertainen ja sen huollon tarve on vihiinen. Yksinkertainen rakenne tekee telan
valmistamisen helpoksi ja kustannuksiltaan edulliseksi. Lisiksi yksinkertainen rakenne

helpottaa telan huoltoa.
Keksinndn mukaista telaa voidaan kéyttad esim. paperi- tai kartonkikoneen levitystelana.

Seuraavassa keksint64 selostetaan oheisten piirustusten kuvioihin viitaten, joiden yksityis-

kohtiin keksint64 ei kuitenkaan ole tarkoitus yksinomaan rajoittaa.

Kuviossa 1 on esitetty kaaviollisesti periaatekuva, jossa yhtenisti putkimaista telavaippaa

taivutetaan telavaipan molempiin paihin kohdistetulla momentilla.

Kuviossa 2 on esitetty kaaviollisesti pituussuuntainen poikkileikkaus keksinnén mukaisen

telan toisesta piityalueesta.

Kuviossa 3 on esitetty kaaviollisesti poikittaissuuntainen poikkileikkaus kuviossa 2

esitetyn telan pédtyalueesta.

Kuviossa 4 on esitetty kaaviollisesti ylhéaltd katsottuna kuviossa 2 esitetyn telan paty-

alue.
Kuviossa 5 on esitetty kaaviollisesti eris muunnos kuviossa 2 esitetystd suoritusmuodosta.

Kuviossa 1 on esitetty periaatekuva, Jossa ndkyy yhtendiselld komposiittimateriaalia

olevalla vaipalla 11 ja akselitapeilla 12 varustettu tela. Kohdistamalla telan pissa oleviin
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akselitappeihin 12 taivuttavat momentit M,, M,, voidaan telavaippaa 11 taivuttaa halutulle
kaarelle. Momentti M, voi olla eri suuruinen kuin momentti M,, jolloin telavaipalla 11

etenevin radan kulkua voidaan ohjata telan akselin suunnassa.

Kuviossa 2 on esitetty erés keksinnén mukaisen telan suoritusmuoto. Kuviossa on esitetty
kaaviollinen pitkittdisleikkaus telan toisesta} padtyalueesta. Tela koostuu yhtengisesti
komposiittimateriaalia olevasta putkimaisesta telavaipasta 11, jonka kumpaankin paityyn
on sovitettu vaipan 11 mukana py6rivit, vaipan 11 péidystd ulkonevat akselitapit 12.
Kukin akselitappi 12 on laakeroitu pyérivisti telan akselisuunnassa X-X vilimatkan
péissi toisistaan olevilla laakereilla 14, 15. Akselitapin 12 ympdrille on sovitettu olennai-
sesti putkimainen tukielin 13. Telan vaipan 11 pasityyn nihden sisempénd oleva laakeri 14
tukeutuu sisdkehltddn akselitappiin 12 ja ulkokehaltizin tukielimen 13 sisépintaan. Telan
vaipan 11 paityyn nihden ulompana oleva laakeri 15 tukeutuu sisikehiltisn akselitapin
12 kavennettuun ulkopéihin ja ulkokehiltisin tukirenkaan 17 vilitykselld tukielimeen 13
sovitettuun taivutusmekanismiin 20, 21. Tukielin 13 tukeutuu ulkokehaltdin sisemméin
laakerin 14 kohdalla kiinnityslaippaan 16, joka puolestaan on kimnnitetty koneen runkora-
kenteisiin R. Tukielimen 13 ulkopiity on akselitapin 12 ulkopuolella koneen hoitopuo-
lella suljettu ulkopiityseinimslla 13a. Koneen kayttSpuolella ulkopaityseindmén 13a lipi
voidaan johtaa telan kiyttoakseli. Tukielimen 13 sisdpaddyssd on puolestaan akselitapin
12 poikkipinnan kokoisella aukolla varustettu sisépdityseindmi 13b, joka voidaan tiivistii
akselitappiin 12. Piityseinimien 13a, 13b vililld tukielin 13 on olennaisesti sylinterin

muotoinen. Péityseindmilld 13a, 13b voidaan tukielimen 13 sisitila sulkea.

Taivutusmekanismi 20, 21 muodostuu téssd ulomman laakerin 15 ulkokehs ympéargivain
tukirenkaaseen 17 kiinnitetysti ulkokierteelld varustetusta tapista 21, joka ulottuu tukieli-
men 13 ldpi ja tappiin 21 tukielimen 13 ulkopuolelle sovitetusta mutterista 20. Tukielimen
13 ulkopintaan tukeutuvalla mutterilla 20 voidaan kohdistaa ulompaan laakeriin 15
radiaalisuuntainen voima, jolla ulompaa laakeria 15 poikkeutetaan taivuttamattoman telan
keskiakselin X-X suhteen sisemmin laakerin 14 toimiessa nivelpisteend. Tédssd on siis
kéytettavi sellaista laakeria 14, joka mahdollistaa seki akselitapin 12 pyorimisen etti
taivutuks'essa tarvittavan nivelliikkeen. Yhden laakerin 14 sijaan voidaan kiyttas kahta
samankeskistd padllekkaisti laakeria, jolloin sisempi laakeri on pyérintilaakeri ja ulompi

laakeri on nivellaakeri. Kohdistamalla ruuvielimilld 20 telavaipan 11 molemmissa péissi
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oleviin akselitappeihin 12 halutut taivuttavat momentit saadaan telavaippa 11 taipumaan
halutulle kaarelle.

Kuviossa 3 on esitetty kaaviollinen poikkileikkaus kuviossa 2 esitetysti telapdadysti.
Kuviossa nikyy akselitappi 12, ulompi laakeri 15, tukirengas 17, tukielin 13, mutteri 20,
tappi 21 ja kiinnityslaippa 16. Kiinnityslaippa 16 muodostuu kahdesta toisiinsa kiinnitet-
tdvistd puoliskosta 16a, 16b. Kiinnityslaipan 16 alempi puolisko 16b on kiinnitetty

koneen runkorakenteisiin R.

Kuviossa 4 on esitetty kaaviollisesti ythazltd katsottuna kuviossa 2 esitetyn telan péity.
Mutteri 20 tukeutuu tukielimen 13 ulkopintaan ja tappi 21 tukeutuu akselisuunnassa
tukielimeen 13 muodostettuun hahloon 22 siten, ettd tappi 21 on liikutettavissa tukielimen
13 kehédn suunnassa mainitussa hahlossa 22. Kuviossa nikyy myds kiinnityslaipan 16

kahden puoliskon 16a, 16b viliset kiinnitysruuvit 100, 101.

Tapin 21 pituusakselin kulma-asento marés vaipan 11 kaaren kulma-asennon. Kuviossa 3
esitetyssi tilanteessa, jossa tapin 21 kulma-asento on 0° vaippa 11 taipuu suoraan alaspdin
kun akselitappia 12 vedetin tapilla 21 ja mutterilla 20 yl6spiin, jolloin vaipan 11 kaaren
kulma-asento on my6s 0°. Vaipan 11 kaaren kulma-asentoa voidaan seisokissa sditid
siten, ettd 18ysétddn kiinnityslaipan 16 kahden puoliskon 16a, 16b vilisii kiinnitysruuveja
100, 101, jolloin tukielint 13 voidaan kiertdd kehdn suunnassa siten, ettd tapin 21 pi-
tuusakseli asettuu haluttuun kulma-asentoon. T#lld si#dslld voidaan hoitaa vaipan 11
kaaren kulma-asennon karkea s#4t6. Vaipan 11 kaaren kulma-asennon hienosiité hoide-
taan 18ysddmilld mutteria 20 ja siirtdmilld tappia 21 hahlossa 22 siten, ettd tapin 21

pituusakseli asettuu tarkasti haluttuun kulma-asentoon.

Mutteri 20 voi my®ds olla radiaalisuunnassa lukittu tukielimeen 13. Tillsin voidaan ulom-
paa laakeria 15 poikkeuttaa tapin 21 pituusakselin suunnassa vastakkaisiin suuntiin. Kun
mutterilla 20 pusketaan kuvion 3 tilanteessa ulompaa laakeria 15 alaspiin, telan vaippa 11
taipuu yl6spéin ja kun mutterilla 20 vedetéin ulompaa laakeria 15 yléspiin, telan vaippa

11 taipuu alaspéin.
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Kuviossa 5 on esitetty erds muunnos kuviossa 2 esitetystd suoritusmuodosta. Tukielimen
13 ulkopéity on akselitapin 12 ulkopuolella suljettu ulkopaityseindmalld 13a samoin kuin
kuvion 2 suoritusmuodossa. Ulkopiityseindimi 13a ulottuu tissi suoritusmuodossa
kuitenkin tukielimen 13 putkimaisen osuuden ulkokehén ulkopuolelle, jolloin tukielin 13
voidaan kiinnittd4 ulkopéityseinimastidin 13a koneen runkorakanteisiin R. Tukielimen 13
sisdpdddyssd on puolestaan akselitapin 12 poikkipinnan kokoisella aukolla varustettu
sisdpaityseindmd 13b, joka voidaan tiivistdd akselitappiin 12. Tihin sisdpadtyseinimain
13b on myds sovitettu sisempi laakeri 14 ja sitd ympérsivi nivellaakeri 18. Tukielimen 13
sisitila on myds téssd suljettu. Nivellaakeriin 18 toimii téissi nivelpisteend kun ulompaa
laakeria 15 poikkeutetaan taivuttamattoman telan keskiakselin X-X suhteen. Kahden
samankeskisen péillekkéisen laakerin 14, 18 sijaan voidaan tissikin samalla tavalla kuin
kuviossa 2 esitetyssd suoritusmuodossa kayttdd yhtd laakeria, joka toimii sekd pyorinté-

laakerina ettd nivellaakerina.

Kuvioissa esitetyissd suoritusmuodoissa poikkeutetaan telan vaipan 11 piityyn nihden
ulompaa laakeria 15 sisemmén laakerin 14 toimiessa nivelpisteend. Tilanne voi luonnolli-
sesti olla my6s painvastainen, jolloin poikkeutusmekanismi 20, 21 sijoitetaan sisemmain
laakerin 14 kohdalle ja ulompi laakeri 15 toimii nivelpisteend. Kuviossa 2 esitetyssd

suoritusmuodossa kiinnityslaippa 16 sijoitetaan tilldin ulomman laakerin 15 yhteyteen.

Kuvioissa esitetyn tapin 21 ja mutterin 20 sijaan voidaan poikkeutuselimeni kayttis myos
esim. kiilaelintd. Kiilaelin sijoitetaan tilléin poikkeutettavaa laakerin 14, 15 ja tukielimen
13 viliseen tilaan. Siirtamalld kiilaelimen kahta kiilaosaa akselisuunnassa toistensa suh-
teen, voidaan poikkeutettavaan laakeriin 14, 15 kohdistaa radiaalisuuntainen voima

nivelpisteen muodostuessa toisen laakerin 14, 15 yhteyteen.

Kuvioissa esitetyn tapin 21 ja mutterin 20 sijaan voidaan poikkeutuselimeni kiyttdd myés
esim. hydraulista sylinteri-méntitoimilaitetta. Sylinteri kiinnitetdfin radiaalisuunnassa

tukielimeen 13 ja ménnédnvarsi kiinnitetdsn poikkeutettavaa laakeriin 14, 15.

Kuviossa 2 esitetyssd suoritusmuodossa nivelpiste, eli laakeri 14 on tuettu suoraan tukie-
limeen 13 ja tukielin 13 on puolestaan tuettu tukielintd 13 laakerin 14 kohdalla ympérsi-

villd laipalla 16 koneen runkorakenteisiin R. Nivelpiste ja tukipiste ovat siten akselisuun-
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nassa X-X samassa radiaalisuuntaisessa tasossa. Poikkeutuspisteeseen kohdistuvat voimat
siirretddn tukielimen 13 vilityksells tukipisteeseen ja tukipisteestd voimat siirret4n laipan
16 vilitykselld koneen runkorakenteisiin R. Laipan 16 ja koneen runkorakenteen R vili-
seen kiinnityspisteeseen kohdistuu siten taivuttavaa momenttia. Tukielimen 13 ja koneen

runkorakenteen R vilinen tukipiste muodostuu téissi laipan 16 vilityksella.

Kuviossa 5 esitetyssd suoritusmuodossa nivelpiste, eli nivellaakeri 18 on tuettu tukielj-
meen 13, joka puolestaan on tuettu akselitapin 12 ulkopuolella koneen runkorakenteisiin
R. Nivelpiste on tissi sisemmén laakerin 14 kohdalla sijaitsevassa radiaalisuuntaisessa
tasossa ja tukipiste on akselitapin 12 ulkopuolella sijaitsevassa radiaalisuuntaisessa tasos-
sa. Nivelpisteeseen kohdistuvat voimat siirretdin tukielimen 13 vilitykselld tukipisteeseen
samoin kuin poikkeutuspisteeseen kohdistuvat voimat. Tukielimen 14 ja koneen runkora-
kenteen R viliseen kiinnityspisteeseen kohdistuu myds tissi taivuttavaa momenttia.
Tukielimen 13 ja koneen runkorakenteen R vilinen tukipiste muodostuu tissi tukielimen
13 ulkopadtyseindmén 13a vilitykselld.

Seuraavassa esitetdin patenttivaatimukset, joiden madritteleman keksinnallisen ajatuksen
puitteissa keksinnon yksityiskohdat voivat vaihdella edelld vain esimerkinomaisesti

esitetysti.
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Patenttivaatimukset

1. Komposiittivaippainen taivutettava tela, joka kisittid yhtendisen putkimaisen komposiit-
timateriaalia olevan telavaipan (11) sekii telavaipan (11) kumpaankin pishin Litetyt,
telavaipan (11) mukana pydrivit akselitapit (12), jotka on tuettu vihintidin kahdella telan
akselisuunnassa (X-X) valimatkan p#iissi toisistaan olevalla laakerielimelld (14, 15) akse-
litappia (12) ympérdivain tukielimeen (13), joka on puolestaan tuettu koneen runkoraken-
teisiin (R), tunnettu siit4, ettd ensimmadinen laakerielin (14, 15) on tuettu tukielimeen (13)
taivutusmekanismin (20, 21) vilitykselld, jolla ensimmdiseen laakerielimeen (14, 15)
kohdistetaan radiaalisuunnassa vaikuttava voima ensimméisen laakerielimen (14, 15)
poikkeuttamiseksi taivuttamattoman telan keskiakselin (X-X) suhteen, jolloin akselitappi
(12) taipuu toisen laakerielimen (14, 15) kohdalle muodostuvan nivelpisteen suhteen ja

telavaippaan (11) kohdistuu taivuttava momentti.

2. Vaatimuksen 1 mukainen tela, tunnettu siiti, etti tukielin (13) on tuettu koneen runko-
rakenteisiin (R) yhden tukipisteen vilityksella.

3. Vaatimuksen 1 tai 2 mukainen tela, tunnettu siitd, ettid taivutusmekanismi (20, 21)
muodostuu ensimmdistd laakerielintd (14, 15) ympardiviin tukirenkaaseen (17) kiinnite-
tystd tapista (21), joka ulottuu tukielimessd (13) olevan aukon (22) ldpi ja kierteiseen
tappiin (21) sovitetusta mutterista (20), joka tukeutuu tukielimen (13) ulkopintaan.

4. Vaatimuksen 3 mukainen tela, tunnettu siiti, ettv%i aukko (22) on hahlon muotoinen,
jolloin tappi (21) on liikutettavissa tukielimen (13) kehin suunnassa tapin (21) kulma-

asennon muuttamiseksi ja sitd kautta vaipan (11) kaaren kulma-asennon muuttamiseksi.

5. Jonkin vaatimuksen 1-4 mukainen tela, tunnettu siitd, ettd ensimmainen laakerielin (15)
sijaitsee telan péityyn nihden uloimpana ja toinen laakerielin (14) sijaitsee telan pdityyn
nihden sisempind, jolloin ulompaa laakerielintd (15) poikkeutetaan tukielimeen (13)
ulomman laakerielimen (15) kohdalle sovitetulla taivutusmekanismilla (20, 21) sisemmin

laakerielimen (14) toimiessa nivelpisteena.
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6. Vaatimuksen 5 mukainen tela, tunnettu siiti etti tukielin (13) on sisempini sijaitsevan
nivelpisteen muodostavan laakerielimen (14) kohdalla tuettu kiinnityslaipan (16) vilityk-
selld koneen runkorakenteisiin (R).

7. Jonkin vaatimuksen 1-4 mukainen tela, tunnettu siitd, ettd ensimmdinen laakerielin (14)
sijaitsee telan pasityyn nihden sisempénd ja toinen laakerielin ( 15) sijaitsee telan paztyyn
nihden ulompana, jolloin sisempii laakerielinti (14) poikkeutetaan tukielimeen (13)
sisemmén laakerielimen (14) kohdalle sovitetulla taivutusmekanismilla (20, 21) ulomman

laakerielimen (15) toimiessa nivelpisteen.

8. Vaatimuksen 7 mukainen tela, tunnettu siit, ettd tukielin (13) on ulompana sijaitsevan
nivelpisteen muodostavan laakerielimen (14) kohdalla tuettu kiinnityslaipan (16) vilityk-
selld koneen runkorakenteisiin (R).

9. Jonkin vaatimuksen 1-8 mukainen tela, tunnettu siiti, ettid tukielimen (13) ulkopiity on
suljettu akselisuunnassa (X-X) vilimatkan Pédssi akselitapin (12) ulkopasdysti sijaitsevalla

ulkopdstyseindmalld (13a).

10. Jonkin vaatimuksen 1-9 mukainen tela, tunnettu siitd, ettd tukielimen (13) sisipaity on
suljettu akselitappiin (12) tiivistivisti sovitetulla sisdpdatyseinamalld (13b).

11. Jonkin vaatimuksen 1-10 mukainen tela, tunnettu siitd, ettd ulkopaityseinima (13a)
ulottuu tukielimen (13) ulkopésitypinnan ulkopuolelle, ja etti tukielin (13) on kiinnityslai-
pan (16) sijaan kiinnitetty ulkopastyseinimastizn (13a) koneen runkorakenteisiin (R).

12. Vaatimuksen 11 mukainen tela, tunnettu siits, etts sisempédd laakeria (14) ympirdi
nivellaakeri (18), joka tukeutuu tukielimen (13) sisdpaityseindmazn (13b) ja ettd ulompaa
laakeria (15) poikkeutetaan tukielimeen (13) ulomman laakerin (15) kohdalle sovitetulla

taivutusmekanismilla (20, 21).



106741

9

13. Vaatimuksen 11 mukainen tela, tunnettu siitd, etti ulompaa laakeria (15) ympir6i
nivellaakeri (18), joka tukeutuu tukielimeen (13) ja ettd sisempai laakeria (14) poikkeute-
taan tukielimeen (13) sisemmin laakerin (15) kohdalle sovitetulla taivutusmekanismilla

(20, 21).
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Patentkrav

1. Béjbar vals med kompositmantel, vilken vals omfattar en enhetlig rérformig, av kompo-
sitmaterial bestiende valsmantel (11) samt till valsmantelns (11) vardera indor anslutna,
med valsmanteln (11) roterande axeltappar (12), som &r st6dda medelst atminstone tva,
1 valsens axelriktning (X-X) pd ett avstand frin varandra beldgna lagerorgan (14, 15) vid ett
stodorgan (13) som omringar axeltappen (12), vilket stédorgan & sin sida &r st6tt vid mas-
kinens ramkonstruktioner (R), kiinnetecknad dirav, att det forsta lagerorganet (14, 15)
ar stott vid stodorganet (13) medelst en bojmekanism (20, 21), med vilken en i radialrikt-
ningen verkande kraft riktas mot det forsta lagerorganet (14, 15) for att avlinka det forsta
lagerorganet (14, 15) i hinseende till den obdjda valsens mittaxel (X-X), varvid axeltappen
(12) bojs 1 hdnseende till en ledpunkt som bildas vid det andra lagerorganet (14, 15) och ett

bdjmoment riktas mot valsmanteln (11).

2. Vals enligt kravet 1, kéinnetecknad dirav, att stddorganet (13) &r sttt vid maskinens
ramkonstruktioner (R) genom formedling av en stédpunkt.

3. Vals enligt kravet 1 eller 2, kiinnetecknad dirav, att bdjmekanismen (20, 21) bestér av
en vid en st6dring (17), som omsluter det forsta lagerorganet (14, 15), fiist tapp (21), som
stricker sig genom en Sppning (22) i stédorganet (13), och en pé den gingfdrsedda tappen
(21) anordnad mutter (20), som stGder sig mot en yttre yta av stddorganet (13).

4. Vals enligt kravet 3, kiinnetecknad dirav, att Oppningen (22) #r sparformig, varvid
tappen (21) dr forskjutbar 1 perifeririktningen av stddorganet (13) for att dndra vinkelldget
pa tappen (21) och genom detta &ndra vinkelldget pa bagen av manteln (11).

5. Vals enligt ndgot av kraven 1-4, kéinnetecknad dirav, att det fSrsta lagerorganet (15)
dr beldget ytterst med avseende pa valsinden och det andra lagerorganet (14) #r beldget
langre in med avseende pa valsdnden, varvid det yttre lagerorganet (15) avlinkas med
béjmekanismen (20, 21), som &r anordnad pa stddorganet (13) vid det yttre lagerorganet

(15), varvid det inre lagerorganet (14) tjénstgér som ledpunkt.
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6. Vals enligt kravet 5, kiinnetecknad dirav, att stodorganet (13) &r stott vid maskinens
ramkonstruktioner (R) genom formedling av en fistflins (16) vid det lingre in beligna
lagerorganet (14) som bildar ledpunkten.

7. Vals enligt ndgot av kraven 1-4, kiinnetecknad dirav, att det forsta lagerorganet (14)
ar beliget langre in med avseende pé valsdnden och det andra lagerorganet (15) &r beldget
ytterst med avseende pd valsénden, varvid det inre lagerorganet (14) avlinkas med bdj-
mekanismen (20, 21), som ir anordnad pa stédorganet (13) vid det inre lagerorganet (14),
varvid det yttre lagerorganet (15) tjanstgér som ledpunkt.

8. Vals enligt kravet 7, kiinnetecknad dirav, att stSdorganet (13) 4r stétt vid maskinens
ramkonstruktioner (R) genom formedling av en fistflans (16) vid det ytterst beldgna
lagerorganet (14) som bildar ledpunkten.

9. Vals enligt ngot av kraven 1-8, kéinnetecknad dirav, att den yttre 4nden av stédorganet
(13) ér tillsluten med en yttre dndvégg (13a) beldgen pé ett avstind fran den yttre dnden av
axeltappen (12) i axelriktningen (X-X).

10. Vals enligt nagot av kraven 1-9, kiinnetecknad dérav, att den inre dnden av st6dorganet

(13) ar tillsluten med en inre dndvégg (13b) anordnad titande pa axeltappen (12).

11. Vals enligt négot av kraven 1-10, kéinnetecknad dirav, att den yttre andviggen (132)
stricker sig utanfor den yttre dndytan av stédorganet (13), och att stédorganet (13) i stillet
for med en féstfléns (16) &r fast med sin yttre andvégg (13a) vid maskinens ramkonstruk-
tioner (R).

12. Vals enligt kravet 11, kinnetecknad dirav, att det inre lagret (14) omsluts av ett
ledlager (18), som stoder sig vid den inre dndviiggen (13b) av stddorganet (13) och att det
yttre lagret (15) avlédnkas med béjmekanismen (20, 21), som #r anordnad pa stédorganet
(13) vid det yttre lagret (15).
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13. Vals enligt kravet 11, kiinnetecknad dirav, att det yttre lagret (15) omsluts av ett
ledlager (18), som stéder sig vid stédorganet (13) och att det inre lagret (14) avlinkas med
b&djmekanismen (20, 21), som &r anordnad pa stédorganet (13) vid det inre lagret (15).
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