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(57)摘要

本发明涉及一种用于车辆照明的通风系统，

包括：带有突出的开口壁的壳体开口，通风主体，

该通风主体通过其内部部件的嵌接而固定在壳

体开口上，其中，所述通风主体和所述壳体开口

具有壁件，以用于形成带有多个在所述通风主体

的边缘和所述壳体开口的缺口之间的偏转部的

通风通道，其特征在于，所述内部部件和包围所

述壳体开口的开口壁的外部部件具有壁件，所述

壁件分别局部地沿圆周方向密封地贴靠在所述

壳体开口的开口壁上，所述通风主体和所述壳体

开口构造成，使得所述通风主体能够通过根据预

设的转角相对于所述壳体开口转动而从解锁位

置被置于锁定位置中或从锁定位置被置于解锁

位置中。
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1.一种用于车辆照明的通风系统，包括：

-带有突出的开口壁的壳体开口，

-通风主体，该通风主体通过其内部部件的嵌接而固定在壳体开口上，其中，所述通风

主体和所述壳体开口具有壁件，以用于形成带有多个在所述通风主体的边缘和所述壳体开

口的缺口之间的偏转部的通风通道，

其特征在于，

-所述内部部件(11)和包围所述壳体开口(1)的开口壁(3、8)的外部部件(12)具有壁件

(17、25、28)，所述壁件(17、25、28)分别局部地沿圆周方向密封地贴靠在所述壳体开口(1)

的开口壁(3、8)上，

-所述通风主体(2)和所述壳体开口(1)构造成，使得所述通风主体(2)能够通过根据预

设的转角相对于所述壳体开口(1)转动而从解锁位置被置于锁定位置中或从锁定位置被置

于解锁位置中。

2.根据权利要求1所述的通风系统，其特征在于，所述壳体开口(1)的开口壁包括对缺

口限界的高开口壁(3)和设置为距该高开口壁(3)有径向间距的低开口壁(8)，其中，所述高

开口壁(3)在背侧上具有锁定元件(7、7’、7”)，以用于将所述通风主体(2)的内部部件(11)

在锁定位置中固定，并且所述低开口壁(8)具有空隙部(10)，以用于在所述通风通道的端部

处形成缺口(20)。

3.根据权利要求2所述的通风系统，其特征在于，所述高开口壁(3)的锁定元件(7、7’、

7”)构造成，使得所述通风主体(2)在锁定位置中以形状锁合和/或力锁合的方式保持在壳

体开口(1)上。

4.根据权利要求2所述的通风系统，其特征在于，所述通风主体(2)的内部部件(11)在

自由端部上具有径向凸出的锁定元件(15、15’)，在锁定位置中，所述锁定元件(15、15’)以

卡锁的方式从后方嵌接到高开口壁(3)的锁定元件(7)的底侧弧形区段(7’)上。

5.根据权利要求2所述的通风系统，其特征在于，高开口壁(3)的底侧边缘(6)具有这样

的轮廓，即在多种不同类型的通风主体中只有一种类型的通风主体(2)能够被置于锁定位

置中。

6.根据权利要求2所述的通风系统，其特征在于，所述通风主体(2)在所述外部部件

(12)上具有径向悬臂(19)，在锁定位置中，所述径向悬臂(19)布置在面向低开口壁(8)空隙

部(10)的一侧上。

7.根据权利要求6所述的通风系统，其特征在于，所述通风主体(2)构造成，使得在面向

所述通风通道外端部的半侧上、在外部部件(12)和高开口壁(3)之间形成弧形的两个通风

通道区段(22)，这两个通风通道区段(22)在所述内部部件(11)的背向径向悬臂(19)的一侧

上重新汇合。

8.根据权利要求6所述的通风系统，其特征在于，所述内部部件(11)在面向径向悬臂

(19)的一侧上具有基部区段(13)，所述基部区段具有径向表面(28)，在锁定位置中，所述径

向表面密封地贴靠在高开口壁(3)的内侧(29)上。

9.根据权利要求6所述的通风系统，其特征在于，所述内部部件(11)在背向径向悬臂

(19)的一侧上具有留空部(24)和/或偏转接片(25)，以用于形成轴向通风通道区段(26)，所

述轴向通风通道区段(26)延伸直至所述壳体开口(1)的底平面(B)。
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10.根据权利要求4所述的通风系统，其特征在于，所述壳体开口(1)具有突出的安装框

架(30)，该安装框架带有弧形区段(32)和隆起部(31)，其中，所述隆起部构造成，使得在所

述内部部件(11)的锁定元件(15、15’)插入式定位在高开口壁(3)的缺口中的情况下，所述

通风主体(2)仅能够在解锁位置和锁定位置之间在有限的转角范围内转动。
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用于车辆照明的通风系统

技术领域

[0001] 本发明涉及一种用于车辆照明的通风系统，其包括：

[0002] -带有突出的开口壁的壳体开口，

[0003] -通风主体，该通风主体通过壳体开口的内部部件的嵌接而固定在壳体开口上，其

中，通风主体和壳体开口具有多个壁件，以用于形成带有多个在通风主体的边缘和壳体开

口的缺口之间的偏转部的通风通道。

背景技术

[0004] 从EP  1  205  706  A2中已知一种用于车辆照明的通风系统，其中，通风系统设置在

壳体背侧上。在壳体的壳体开口上设置有多个朝外伸出的不同高度的壁件，在这些壁件上

可安放帽状的通风主体。从而形成曲折形的通风通道。帽状的通风主体与壳体开口的壁件

卡锁连接，其中，帽状的通风主体沿着朝向壳体开口的壁件的轴向方向安放以便到达固定

位置。

[0005] 从EP  0  764  811  B1中已知一种带有壳体的、用于车辆照明的通风系统，其中，帽

状通风主体沿轴向安放到壳体开口上并且以卡锁方式与该壳体开口固定。通风主体和壳体

开口具有壁件，从而形成带有多个在通风主体的边缘和壳体开口的缺口之间的偏转部的通

风通道。通风主体的固定借助于卡锁元件实现，该卡锁元件嵌接进壳体开口的缺口中。通过

将卡锁元件轴向扣入到壳体开口的缺口中实现固定，其中，卡锁元件的倒钩形端部从后面

嵌接在壳体的壁件上。

发明内容

[0006] 本发明的目的在于改进通风系统，使得能够实现简单的安装和可靠的固定，这确

保高的密封度和灵活多样的应用。

[0007] 为了实现该目的，本发明的特征在于：

[0008] -内部部件和包围壳体开口的开口壁的外部部件具有壁件，这些壁件分别局部地

沿圆周方向密封地贴靠在壳体开口的开口壁上，

[0009] -通风主体和壳体开口构造成，使得通风主体能够通过根据预设转角相对于壳体

开口转动而从解锁位置被置于锁定位置中或从锁定位置被置于解锁位置中。

[0010] 根据本发明，通风主体一方面具有伸入到壳体开口中的内部部件并且另一方面具

有包围壳体开口的开口壁的外部部件，该内部部件和外部部件以其壁件承担起密封壳体开

口的作用。通风主体构造为转动封闭装置，从而通过使通风主体相对于壳体开口绕壳体开

口的轴线转动而实现固定。由此能够实现长期稳定的固定和对通风系统的编码，该编码确

保将不同的通风主体以安装可靠的方式固定在同一壳体开口上。

[0011] 根据本发明的优选实施形式，壳体开口的开口壁构造为两级式的。一方面，壳体开

口的缺口通过高开口壁限界，该高开口壁的自由边缘距垂直于壳体开口轴线延伸的壳体壁

有相对较大的间距。另一方面，在距高开口壁一定径向间距处设有低开口壁，该低开口壁的
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自由边缘距壳体壁有相对较小的间距。高开口壁主要用于使内部部件贴靠在该高开口壁的

内侧上。高开口壁在背侧上具有锁定元件，以用于将内部部件在锁定位置中固定到壳体开

口上。低开口壁用于使外部部件的贴靠是密封的。通过使低开口壁在局部具有空隙部，可在

那里形成用于通风通道端部的通路，其中实现通风通道的第一偏转部。低开口壁以及外部

部件能够实现通风通道的弧形走向，其中，通风通道在开口壁的空隙部处分成两个弧形的

通风通道区段。在此，内部部件或者高开口壁沿圆周方向被环流，直至一个轴向通风通道区

段到达内部部件的与空隙部对置的一侧上，这一个通风通道区段在高开口壁和内部部件之

间延伸。在那里设有通风通道的第二偏转部。由此有利地形成曲折形的通风通道，其中同时

将通风主体密封地固定在壳体开口上。

[0012] 根据本发明的改进方案，通风主体的内部部件以及高开口壁在背侧具有锁定元

件，该锁定元件允许通过通风主体绕壳体开口轴线转动而将通风主体以形状锁合和/或力

锁合的方式锁定在壳体壁上。由此有利地确保一种可靠的卡口式固定，其中，通风主体在相

对于壳体开口的锁定位置中占据规定的安装位置。

[0013] 根据本发明的改进方案，内部部件的锁定元件构造成径向凸出的，从而其在锁定

位置中以卡锁的方式从后方嵌接到布置在高开口壁背侧上的锁定元件的弧形区段上。由此

可施加轴向保持力，该保持力将通风主体密封地且位置可靠地保持在锁定位置中。

[0014] 根据本发明的改进方案，高开口壁的底侧边缘构造有轮廓部，使得在多种不同类

型的通风主体中只有一种类型的通风主体能够被置于锁定位置中。由此实现“硬编码”，该

“硬编码”使得壳体开口也能例如与分别设有膜片的通风主体进行兼容。

[0015] 根据本发明的改进方案，通风主体具有与低开口壁的空隙部对应的、在通风主体

外部部件上的径向悬臂。由此，在通风主体的一侧上限定出通风通道的端部，其中，该端部

优选布置在通风系统的竖直下部区域中。以该方式可有利地避免液体不期望地进入壳体

中。

[0016] 根据本发明的改进方案，内部部件具有基部区段，该基部区段只布置在面向径向

悬臂的半侧上。基部区段的径向表面用作贴靠在高开口壁内侧上的贴靠面。在背向径向悬

臂的一侧上，内部部件具有空隙部或偏转接片，从而构造出通风通道的轴向区段，该轴向区

段从开口壁的自由边缘延伸直至开口壁的底平面。通过将内部部件以渐平坦的方式构造在

连接在基部区段上的延长区段中，可在通风主体的锁定位置中构造出通风通道的轴向区

段。

[0017] 根据本发明的改进方案，壳体开口具有安装框架，该安装框架布置成距高开口壁

和距低开口壁有径向间距，该安装框架的半径仅在通风主体的转角范围内大于通风主体的

径向悬臂的半径。以该方式限定出通风主体在解锁位置中的规定使用位置，或者预设出通

风主体从解锁位置到锁定位置的转动和从锁定位置到解锁位置的转动。由此可有利地简化

安装。此外，安装框架能够实现通风系统的防溅保护。

附图说明

[0018] 接下来借助于附图进一步阐述本发明的实施例：

[0019] 图1示出带有壳体开口以及通风主体的通风系统的分解图，

[0020] 图2示出通风系统在通风主体的解锁位置中的正视图，
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[0021] 图3示出通风系统在通风主体的锁定位置中的正视图，

[0022] 图4示出通风系统沿着图3中的剖面线IV-IV的竖直截面，

[0023] 图5示出通风系统沿着图3中的剖面线V-V的竖直截面，

[0024] 图6示出通风系统沿着图3中的剖面线VI-VI的水平截面，

[0025] 图7示出通风系统在通风主体的解锁位置中的后视图，

[0026] 图8示出通风系统在通风主体的锁定位置中的后视图，以及

[0027] 图9示出由通风系统构成的通风通道的走向示意图。

具体实施方式

[0028] 根据本发明的通风系统可应用于车辆照明、尤其是前大灯。备选地，通风系统也可

用于其他壳体(例如控制设备、蓄电池)的通风和/或压力补偿。

[0029] 车辆照明装置可布置在车辆的头部或尾部区域。照明装置具有壳体，在壳体中布

置有至少一个光源和与该光源关联的光学单元以用于产生光束。借助于光束可产生预设的

光分布，例如近光分布或者远光分布。由刚性材料制成的壳体具有沿主出射方向在前的开

口，该开口被可透光的封闭板遮盖。在壳体背侧上、优选在壳体的竖直壳体壁5上设置有通

风系统，以用于使空气在壳体内部和周围环境之间交替更换。通风系统一方面通过成型出

壳体壁5的壳体开口1并且另一方面通过构造有可锁定到壳体开口1上的通风主体2而形成。

在壳体开口1下方标示出设置有缺口的壳体壁5的区域。

[0030] 通风主体2构造为一件式注塑件，该注塑件优选由与壳体或与一体成型到壳体上

的壳体开口1相同的刚性材料制成。

[0031] 壳体开口1具有高开口壁3，该高开口壁3构造为圆筒状且具有圆形的自由边缘4，

该自由边缘4布置为距壳体壁5有相对较大的间距。高开口壁3具有底侧边缘6和环形锁定元

件7，该底侧边缘6以折弯的方式布置在壳体壁5中，通风主体2可借助于锁定元件7以形状锁

合和/或力锁合的方式固定在壳体开口1上。锁定元件7与高开口壁3或者说壳体开口1的轴

线A同轴地延伸。锁定元件7在壳体开口1的底平面B中延伸，该底平面B垂直于壳体开口1的

轴线A延伸。

[0032] 在距高开口壁3一定径向间距处，高开口壁3由低开口壁8包围，低开口壁8具有自

由边缘9，与高开口壁3的边缘4相比，该自由边缘9距基本上垂直于轴线A延伸的壳体壁5有

较小的间距。低开口壁8优选在竖直下部区域中具有空隙部10，该空隙部的边缘9’与低开口

壁8的其余边缘9相比距壳体壁5有较小的轴向间距。低开口壁8与高开口壁3同轴地布置。空

隙部10绕轴线A在一个锐角范围内、优选在20°至30°的锐角范围内延伸。

[0033] 通风主体2包括嵌接到高开口壁3中的内部部件11和在高开口壁3之外延伸的外部

部件12。外部部件12包围高开口壁3或低开口壁8。

[0034] 通风主体2与壳体开口1形成转动封闭，其中，通风主体2在沿轴向放置到壳体开口

1上之后可根据图2通过绕轴线A沿转动方向D(顺时针)转动而从解锁位置被置于图3所示的

锁定位置中，在锁定位置中，通风主体2固定在壳体开口1上。通风主体2相对于壳体开口1从

解锁位置到锁定位置中以及从锁定位置到解锁位置中所转过的转角在本实施例中为90°。

备选地，当通风主体2的内部部件11和壳体开口1具有对应的轮廓时，所述转角也可更小或

更大。
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[0035] 内部部件11具有基部区段13，该基部区段13与外部部件12一件式相连。在基部区

段13上连接有渐平坦的延长区段14，该延长区段14在自由端部上设有锁定元件15、15’，以

用于将通风主体2可脱卸地固定在壳体开口1上。

[0036] 外部部件12具有沿圆周方向封闭的壁件16，该壁件16以距内部部件11的基部区段

13或延长区段14一定径向间距的方式延伸。外部部件12构造为钟形的，内部部件11接片式

在外部部件12的内侧底部上伸出，其中，内部部件11的带有锁定元件15、15’的自由端部伸

出超过由外部部件12的自由边缘17形成的延伸平面。

[0037] 内部部件11的锁定元件15、15’布置在延长区段14的相对置的各侧上，并且具有用

于对通风主体2进行编码的不同宽度，从而通风主体2仅可在唯一的转动位置(见图7)中借

助于锁定元件15、15’穿过高开口壁3的底平面B嵌接。高开口壁3在底侧边缘6处具有对应

的、不同宽度的切入口18、18’，其宽度与锁定元件15或15’的宽度相对应，从而在解锁位置

中仅这种类型的通风主体可进入式嵌接或穿过式嵌接。因此，切入口18、18’或锁定元件15、

15’的轮廓部能够实现对通风系统的编码，这确保仅预设的通风主体2才可与敞开的通风通

道锁定。另一类型的通风主体(例如带有集成膜片的通风主体)可例如具有互补构造的锁定

元件，通过其他措施、即通过设置预设的安装框架30预先设定在解锁位置中的规定的插入

位置来阻止该互补构造的锁定元件。

[0038] 高开口壁3的锁定元件7由底侧的弧形区段7’和封挡区段7”构成，弧形区段7’绕轴

线A延伸一个锐角，封挡区段7”布置在弧形区段7’的端部上。弧形区段7’具有与锁定元件

15、15’一样的半径，从而在通风主体2相对于壳体开口1转动时，锁定元件15、15’从后方嵌

接到相应的弧形区段7’上且由此在壳体开口1和通风主体2之间产生轴向保持力。通过将锁

定元件12止挡到封挡区段7”处而防止通风主体2的进一步转动。与弧形区段7’相比，封挡区

段7”相对于底平面B具有更大的凸起或者说轴向间距，从而封挡区段7”的轴向面用作用于

在相对置的各侧上的锁定元件15、15’的止挡。

[0039] 通风主体2的外部部件12具有径向悬臂19，悬臂19的壁件在通风主体2的安装位置

中距低开口壁8有这样大小的径向间距，即形成缺口20以用于形成通风通道的一个端部。外

部部件12的壁件16的其他区域贴靠在低开口壁8的外侧且因此能够实现通风主体2和壳体

开口1之间的密封。如图4和5中可见，由于在悬臂19的边缘和低开口壁8之间的径向间距而

形成缺口20。

[0040] 为了使通风主体2占据规定的轴向位置，外部部件12具有沿圆周方向分布地设置

的止挡元件21，该止挡元件21贴靠到低开口壁8的自由边缘上。

[0041] 由于内部部件11的基部区段13布置在面向悬臂19的半侧上，因此构造出两个弧形

的通风通道区段22，这些通风通道区段22在缺口20区域中的第一偏转部23与延长区段14的

中心面M之间延伸。在背向悬臂19的一侧上，内部部件11具有留空部24或者偏转接片25，从

而轴向通风通道区段26可连接到两个弧形的通风通道区段22上，见图5箭头，该箭头示出通

风通道的走向。在留空部24和基部区段13之间的过渡区域中实现通风通道的第二偏转部

27。轴向通风通道区段26在第二偏转部27和高开口壁3的底平面B之间延伸，其中，延长区段

14和高开口壁3的布置在背向悬臂19的一侧上的区段对该轴向通风通道区段26限界。因此，

在锁定位置中可在通风主体2的外部部件12的沿竖直方向处于下部的边缘和高开口壁3的

沿竖直方向处于上部的开口半部之间构造出贯通的通风通道。

说　明　书 4/5 页

7

CN 105090856 B

7



[0042] 在锁定位置中，具有半圆形径向表面28的基部区段13密封地贴靠在高开口壁3的

内侧29上。

[0043] 因此，在锁定位置中，通风主体2相对于壳体开口1的密封一方面在竖直下部的区

域中通过使内部部件11密封地贴靠在高开口壁3上进行，并且(另一方面)在竖直上部的区

域中通过使外部部件12的边缘17贴靠在低开口壁8上进行。外部部件12的边缘17的密封式

贴靠优选以一个钝角、尤其是在270°和330°之间的角度围绕轴线A环绕。内部部件11的基部

区段13的密封式贴靠优选以一个钝角或者一个大于180°且小于360°的角度或者180°围绕

轴线A环绕。以该方式确保环绕的密封。外部部件12的壁件16优选构造为柔性的，从而可实

现相对于壳体壁5的公差补偿。因此可取消密封件。外部部件12的壁件16形成柔性密封面，

该柔性密封面密封地贴靠在低开口壁8的外侧上，从而壁件16以力锁合的方式在径向上与

低开口壁8相连。由此一方面实现密封功能且另一方面实现固定功能，其中，通过固定功能

防止在通风系统运行时由于振动而使通风主体2从壳体上松脱。

[0044] 为了将通风主体2编码地放置在壳体开口1上，安装框架30设有隆起部31。隆起部

31具有半径R1，该半径R1大于径向悬臂19的半径。安装框架30的连接到隆起部31上的弧形

区段32具有半径R2，该半径R2小于悬臂19的半径。由于安装框架30只延伸一个大于180°且

小于360°的角度并且沿竖直方向向下敞开地构造，因此通风主体2可在解锁位置中通过将

径向悬臂19朝隆起部31取向而进行轴向安放。通过使通风主体2沿转动方向D相对转动，可

将通风主体2置于锁定位置中，在该锁定位置中，锁定元件15、15’从后方嵌接到高开口壁3

的底侧边缘6上。在锁定位置中，径向悬臂19沿竖直方向向下指向，从而通风通道的端部沿

竖直方向向下指向。

[0045] 在沿相反方向转动时将通风主体2从锁定位置置于解锁位置中。

[0046] 通风主体2可由与壳体相同或不同的材料构成。
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