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Urzadzenie do zaladunku przenosnika

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do zaladunku przenosnika pracujacego w niskim wyrobis-
ku gérniczym, stuzace do przeladowywania urobku z urzadzenia transportowegou na przenosénik tas-
mowy lub zgrzeblowy. »

) W goérnictwie dolowym, przy eksploatacji niskich pokladéw, wymagane jest ze wzgledéw ekonomi-
cznych aby wyrobiska jak i maszyny urabiajace i transportowe byly niskie.

Przy ostawiec urobku z przodka ladowarkami tyzkowymi i dalej przenosnikami tasmowymi lub
zgrzeblowymi zachodzi konieczno$é¢ budowania punktéw przetadunkowych.

Dotychczas znane i budowane s3 dwupoziomowe punkty przetadunkowe w ktérych poziom rozia-
dunkowy Iadowarki jest polozony powyzej poziomu ustawienia przenosnika a urobek zsypywany jest z
Srodka transportowego do stalego leja usytuowanego swym wylotem nad przeno$nikiem.

Rozwigzanie to wymaga wykonania duzej ilosci kosztownych robét gémiczych w skale plonnej a
kazdorazowa zmiana miejsca przetadunkowego, kpnieczna w miar¢ post¢pu frontu eksploatacyjnego,
wymaga ponownego wykonania wszystkich prac przygotowawczych w goérotworze.

Celem wynalazku jest usunig¢cie tych niedogodnosci na drodze opracowania urzadzenia do zata-
dunku przenosnika o takiej konstrukcji, ktora nie wymaga wykonywania obszernych gérniczych prac
przygotowawczych. .

Zostalo to rozwigzane, wedlug wynalazku w ten sposob, ze urzadzenic ma podstawe utwierdzong
do spagu badz konstrukcji przenosnika w poblizu jego stacji zwrotnej oraz usytuowana wzdluznie do
osi przeno$nika, do ktdrej zamocowana jest przegubowo prowadzona mechanizmem diwigniowym
ruchoma rama unoszona silownikami hydraulicznymi. Na ruchomej ramie osadzony jest zasypywany
urobkiem kosz o ksztalcie lezgcego prostopadioscianu otwartego od gdory. Wewnatrz tego kosza jest
zabudowana co najmniej jedna ruchoma i przesuwna $ciana, sluzaca do wypychania urobku z kosza
poprzez korzystnie prostokatny otwér w dnie zamknigtym od spodu dwudzielng klapa. Kosz zwiazany
jest przesuwnie z ruchoma ramg, po ktdrej przemieszcza si¢ z polozenia zatadowczego do polozenia
wyladowczego pod dzialaniem sitownika hydraulicznego.

Rama ruchoma jest potaczona z podstawa dwoma parami cztonéw dzwigniowych z ktérych jedna
para utworzona jest z diwigni o ksztalcie zblizonym do litery .L“. Z . wierzchotkiem przegigcia tej
diwigni jest polaczona przegubowo koricowka sifownika, ktory drugg swa koiicowka jest przegubowo
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utwierdzony do podstawy urzadzenia. Rama ruchoma wraz z koszem jest przemieszczana w gorg nad
przenoénik. Rama ruchoma posiada prowadnice po ktérych, poprzez rolki toczne osadzone pod
koszem, przemieszczany jest kosz nad przenosnik tasmowy. Po otwarciu dwudziclnej klapy urobcek
wysypuje si¢ poprzez otwor z wnetrza kosza na przeno$nik. Podczas wysypywania urobku klapy dwu-
dzielne stanowia zarazem ograniczenie boczne dla prawidlowego skierowania rozladowywanego urobku
na przenos$nik.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest fatwo przemieszczalne woéwczas gdy zachodzi potrzeba przemie-
szczania stacji przetadowcze;j.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. |
przedstawia stacj¢ zatadowcza, przeno$nika w widoku z boku i kosz w dwéch pozycjach, fig. 2 —
przekréj poprzeczny przenosnika z koszem w pozycji wyladowywania.

Podstawa 1, stanowigca zarazem ploz¢ urzadzenia do zatadunku przeno$nika 2, mocowana jest
wzdluznie do konstrukcji przenosnika 2 badZ bezpo$rednio do spagu 3 wyrobiska. Do podstawy 1
mocowane sg na przegubach diwigniowe cziony 4 mechanizmu diwigniowego, tworzace ukiad dwoch
zsynchronizowanych, identycznych prostowodéw. Jedna para dZzwigniowych czlonéw 4 utworzona jest z
diwigni o ksztakcie zblizonym do litery ,L“. Z wierzchotkiem § przegi¢cia tej diwigni jest potaczona
przegubowo koricOwka silownika 6, ktéry druga swa koncoéwka jest przegubowo utwierdzony do pod-
stawy 1 urzadzenia. Do tych dZwigniowych czlonéw 4 mocowana jest przegubowo ruchoma rama 7
wyposazona w prowadnice 8 na ktérych wsparty jest kosz 9 za posrednictwem tocznych rolek 10. Kosz
9 jest przesuwany po prowadnicach 8 ruchomej ramy 7 za pomoca silownika 11, osadzonego jednym
swym konicem w ruchomej ramie 7 a drugim zlaczony jest z koszem 9. Kosz 9 ma ksztalt lezacego
prostopadio$cianu otwartego od géry. Wewnatrz kosza 9 umieszczona jest co najmniej jedna ruchoma i
przesuwna $ciana 12 poruszana za pomoca sitownika 13 hydraulicznego.

Urzadzenic do zaladunku dziala nast¢pujaco. Umieszczony w normalnym wyrobisku gémiczym
przenos$nik 2 wraz z koszem 9 zasypowym i ramg ruchoma 7 wsparty jest o spag 3 wyrobiska. Maszyny
transportowe — nie pokazane na rysunku — napetniajg kosz 9. Po jego napehieniu, za pomocg sitow-
nikéw 6 unosi si¢ ruchoma ram¢ 7 wraz z koszem 9 na okreslona wysoko$¢ po czym przesuwa si¢ kosz
9 wzdtuz prowadnic 8 az ten znajdzie si¢ w swym kraficowym polozeniu nad przesypem 14 przenosnika
2. Aby opréinié kosz 9 nalezy odsloni¢ znajdujacy si¢ w jego dnie otwdr 15 korzystnie prostokatny
poprzez uruchomienie sifownika 16 odchylajacego dwudzielng klapg 17, oraz uruchomi¢ silownik 13
przesuwajacy, znajdujaca si¢ wewnatrz kosza 9, ruchomg $cian¢ 12. Ruchoma $ciana 12 przesuwajac si¢
w kierunku otworu 15 w dnie kosza 9 wypycha znajdujacy si¢ w nim urobek, ktoéry spada na przenos-
nik 2.

Na fig. 2 pokazano najkorzystniejsze centralne ulozZenie kosza 9 wzglgdem przenos$nika 2. W tym
wykonaniu otwér 15 jest centralnie usytuowany w koszu 9, za$ urobek jest wysuwany za pomocg dwoch
ruchomych $écian 12 przemieszczajacych si¢ jednocze$nie, wspoibieznie, wzdtuz diuzszego boku kosza 9.
Odmiang tego rozwigzania jest niesymetryczne rozmieszczenie otworu 15 w dnie. Wéwczas do oproznie-
nia kosza 9 wystarcza jedna przesuwna $ciana 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zaladunku przeno$nika, zwlaszcza w niskim wyrobisku gémiczym, ktére stanowi
utwierdzona do spagu badZ konstrukcji przenosnika i w poblizu jego stacji zaladowczej oraz usytuo-
wana wzdluinie do osi przeno$nika podstawa, do ktérej utwierdzona jest przegubowo, prowadzona
mechanizmem dZwigniowym ruchoma rama oraz silowniki hydrauliczne, znamienne tym, ze na ruchomej
ramie (7) osadzony jest kosz (9) o ksztalcie lezacego prostopadio$cianu w ktérego wnetrzu zabudowane
jest co najmniej jedna ruchoma i przesuwna sciana (12), za$ jego dno ma korzystnie prostokatny otwor
(15) zamknigty od spodu dwudzielng klapa (17), przy czym kosz (9) zwigzany jest przesuwnie z
ruchoma rama (7), ktdrej zwiazana z tym samym konicem ruchomej ramy (7) jedna para dZwigniowych
czlonéw (4) jest mechanizmu dzwigniowego laczacego podstawg (1) z ruchoma rama (7) utworzona jest
z czlonéw o ksztalcie zblizonym do litery ,L* i z ktérym to czlonem w jej wierzchotku (5) przegiecia
jest polaczona przegubowo koncéwka sitownika (6), druga swa koficdbwka utwierdzonego przegubowo
do podstawy (1) urzadzenia.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. |, znamienne tym, ze kosz (9) ma z nim zwiazane toczne rolki (10)
osadzone w prowadnicach (8) ramy ruchomej (7).
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