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Manipulator kopyt sestidvd =z télesa (7) ma-
nipulatoru, v némz jsou uchyceny nosné tyce =T e
(4). Na strané odvracené od télesa (7) je e a__——_ff::L_N
umistén zadni paralelogram (6), na némZ je o -
vykyvné uchyceno téleso valce upindni (5), tl ©
jeho? pistnice je uchycena vykyvné na klou- [ i]
bu prfedniho paralelogramu (3). Paralelogram ] e
(3) je uchycen na nosnych ty¢ich (4) a je - i
situovan na strané privricené k télesu
(7), pridemZ na této strané na koncich nos- 2
nych tyéi (4) je upevnéna elektricka &tecka —
velikosti (1). w Toa
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Vynalez se tykd manipuldtoru kopyt, zejména pro napinaci
linky obuvi.

U manipuldtori manipulujicich s kopyty nastdvd problém
s uchopenim bot ruznych velikosti a parity s ohledem na schopnos-
ti manipulatoru odec¢ist jak paritu, tak velikost a zajistit botu
ve stejné poloze, v jaké byla bota predtim uchopena manipuldto-
rem. Znamé manipuldtory jsou reseny tak, Ze upinaji botu ze stra-
ny pomoci razné resSenych Gelisti a to bud pomoci dvou Gelisti
v patni nebo Spicové casti nebo pomoci t¥i <&elisti v oblasti
klenku vSechna tato feseni nespliuji podminku schopnosti odeé&ist
velikost a paritu boty.

Uvedené nedostatky odstranuje zarizeni podle vyndlezu, jehoz
podstatou je, Ze sestdva z télesa manipuldtoru, v némZ jsou uchy-
ceny nosné tyc¢e, na nichZ je na strané odvrédcené od télesa umis-
tén zadni paralelogram na némZ je vykyvné uchyceno téleso valce
pro upindni, jehoZ pistnice je uchycena vykyvné na kloubu pfedni-
ho paralelogramu, ktery je také uchycen na nosnych tyéich a je
situovédn na strané privracené k télesu. Na této strané na koncich
nosnych tycéi, je také upevnéna elektrickad &tedka velikosti. Na
vynalezu Jje podstatné také to, Ze na prednim paralelogramu je
kloubové zavésen jezdec, s nimZ je pr¥es otoény c&ep spojeno sti-
nitko &tecky velikosti a na jehoZ spodni ¢asti je situovédna pred-
ni opérka. Bo¢ni opérky jsou situovdny na spodni &dsti télesa. Na
jeho spodni ¢asti se nachdzeji opérky a v jeho osazené &asti je
umistén dotek s bezkontaktnim spinadem. Zadni opérka je upevnéna
na spodni ¢asti zadniho paralelogramu. Pfedni opérka je upevnéna
na otoéném cepu, pricemZ na predni opérce jsou upevnéna ramena
situovand jednou svou c¢asti proti odpruZenym tlackdm vloZenym do
drZaku upevnéném na Jezdci a to .tak, Ze proti ramenim ze strany
odvracené od odpruZenych tlacek jsou umistény bezkontaktni spina-
¢e nesené drzakem upevnénym také na jezdci.

Pokrok dosaZeny zarizenim podle vyndlezu spodivad v jeho
schopnosti uchopit boty ruznych velikosti, odecist velikost ucho-
pene boty, a rozlisit zda je uchopend bota leva &i prava. Zarize-
ni zarucuje bezpecéné uchopeni boty a zajistuje botu ve stejné po-
loze, Vv jake byla bota upnuta. Tim dokdZe plné nahradit pracovnl—
ka a umoZrniuje tak sestaveni automatizovanych 1linek se soucasnou
Usporou pracovnich sil.

Prikladné provedeni zafizeni podle vyndlezu je zobrazeno na
priloZenych vykresech, kde na obr. 1 je znadzornéno celé chapadlo
a na obr. 2 je znazornéna cast za¥izeni, kterd slouZi k odecitani
parity. :

V télese 7 Jjsou uchyceny nosné tyce 4. Na nosnych tyéich 4
je uchycen prednl "aralelogram 3 nesouci jezdec 13. Na jezdci 13
je prlpevneno zarizeni na rozlisovani parity a predni operka 9,
kterd je prisroubovdna na otoéném &epu 14. Jezdec 13 unasi Stl-
nitko 2 ctec¢ky velikosti 1. Elektricka &tedka velikosti 1 je
uchycena na nosnych tycéich 4 s prednlm paralelogramem 3 je spoje-
na otoénym Celem pistnice vadlce upindni 5. V zadni &asti chapadla
je na nosnych tyéich 4 upevnén zadni paralelogram 6 nesouci zadni
operku 12 na zadnim paralelogramu Jje uchycena prlruba vadlce upi-
ndni 5 v télese 7 je vedeni doteku 10 jehoz pohyb je snimdn bez-
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kontaktnim spinac¢em 15. V télese 7 jsou na otodnych &epech upev-
nény bo¢ni opérky 11 ovlddané pneumatickymi vdlec¢ky a pruZinou
a na spodnim cele télesa 7 jsou upevnény opérky 1l6. Na jezdci 13
je uchycen drzdk 19 bezkontaktnich spinac¢lt 20 drzdk 21 se dvéma
odpruZenymi tlackami 18 , predni opérka 9 je pripevnéna k otoéné-
mu Cepu 1l4. Jeji poloha je déna serizenim tlacek 18 opirajici se
o ramena 17 jeZ jsou prisroubovany na predni opérku 9.

Chapadlo pfi odebirdni boty dosedne opérkami 16 na stélku
boty. OdpruzZeny dotek 10 bezkontaktniho spinac¢e 15 ddvd signal
pro ovladani valce ovldddni 5 a pro ovliddani pneumatickych valcua
bo¢nich opérek 11 . Timto je bota upnuta. Signdl ke zvednuti boty-
z odebiraného mista prichdzi od bezkontaktnich spinac¢a 20 zarize-
ni k odecitdni parity a z elektrické c&tecky velikosti 1.

Pri pokladéni boty sjede chapadlo na urcené misto. Nezndzor-
nény snima¢ dosaZeni koncov polohy davd signdl pro uvolnéni boty
valcem upindni 5 a ovlddédnim boénich opérek 11. Uvolnéni boty je
signalizovdno snimacem, pro rozev¥eni vdlce upindni 5.

PATENTOVE NAROKY

1. Manipuldtor kopyt zejména pro napinaci linky obuvi, vyznac¢uji-
ci se tim, Ze sestdvd z télesa (7) manipuldtoru, v némZz jsou
uchyceny nosné tyce (4), na nichZ je na strané odvracené od
télesa (7) umistén zadni paralelogram (6), na némZ je vykyvné
uchyceno téleso vadlce upindni (5), jehoZ pistnice je uchycena
vykyvné na kloubu predniho paralelogramu (3), ktery je také
uchycen na nosnych tycéich (4) a je situovadn na strané privra-
cené k télesu (7), prficemZ na této strané na koncich nosnych
tyéi (4) je upevnéna elektricka c&tecka velikosti (1).

2. Zarizeni podle ndroku 1, vyznac¢ujici se tim, Ze na pfednim pa-
ralelogramu (3) je kloubové zavésen jezdec (13), s nimZ je
pres otocny Cep (14) spojeno stinitko (2) c&tecky velikosti
(1) a na jehoZ spodni c¢a&sti je situovdna p¥edni opérka (9),
pricemZz boéni opérky (11) jsou situovadny na spodni ¢asti téle-
sa (7), na jehoZ spodnim ¢ele se nachazeji opérky (16) a v je-
hoZ osazené &éasti je umistén dotek (10) s bezkontaktnim spina-
¢em (15), zatimco zadni opérka (12) je upevnéna na spodni &as-
ti zadniho paralelogramu (6).

3. Zarizeni podle ndroku 2, vyznadujici se tim, Ze pfedni opérka
(9) je upevnéna na otoéném cepu (14), pficemZ na predni upérce
(9) jsou upevnéna ramena (17) situovana jednou svou &asti pro-
ti odpruzZenym tlackam (18) vloZenym do drZdku (21) upevnéném
na jezdci (13) a proti ramenim (17) ze strany odvricené od od-
pruZenych tlacek (18) jsou umistény bezkontaktni spinade (20)
nesené drzdkem (19) upevnénym také na jezdci (13).
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Obr: 1
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Obr: 2
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