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Przedmiotem wynalazku jest momento-przys-
pieszeniomierz, ktéry shuzy do jednoczesnego
pomiaru momentu obrotowego oraz przyspieszeh
katowych, jakie zwykle wystepuja przy zmianach
szybkosci katowych (obrotéw), zaleznych w za-
sadniczej mierze od zmian wielkosci pobieranego
przez réznego rodzaju maszyny i urzadzenia
momentu obrotowego. Momento-przyspieszenio-
mierz sklada sie z dwu niezaleznie od siebie
dzialajacych przyrzadow, to jest momentomierza
indukcyjnego oraz przyspieszeniomierza induk-
cyjnego. Oba przyrzady umieszczone sg we
wspoblnej obudowie, w ktérej dodatkowo zain-
stalowany jest znacznik zapisujgcy ilo§¢ obrotéw
na minute, stanowigcy podstawe odniesienia
przy analizowaniu wynikéow.

Kazdy 2 ukladéw moze pracowaé oddzielnie,
jako osobny przyrzad pomiarowy. Momentomierz

A 1]
*) WiaSciciel patentu oswiadezyl, e tworca
wynalazku jest inz Tadeusz Stachowski.

zaleznie od zastosowania wskazZnika lub reje-
stratora moze mierzyé momenty obrotowe sta-
tyczne lub dynamiczne.

Momento-przyspieszeniomierz  wspoéipracuje
z elektronowsy aparaturg pomiarowg, w skiad
ktérej wchodzi: zasilacz sieciowy, generator za-
si'ajgcy, uklad wzmacniajgcy oraz wskaznik
lub rejestrator. W ukladzie tym momento-przy-
spieszeniomierz spelnia role czujnika nadaj-
nika.

Omawiany przyrzad odznacza sie tym, ze
dokonuje pomiaru w sposéb ciggly w obu kie-
runkach obrotéw, a jego wskazania moga by¢
odczytywane wprost z odpowiednio wyskalowa-
nych wskaznikéw, lub rejestrowanie przy pomo-
cy odpowiedniego rejestratora.

Przyrzad wedilug wynalazku jest trwatly i nie-
wrazliwy na wstrzasy.

Szczegblnie nadaje sie do pomiaru urzadzen,
w ktérych wystepuja wysokie obroty i duza
czestotliwoéé zmian zaréwno momentu obroto-



-wego jak 1 przyspleszenia katowego, oraz tam
gdzie wystepujg duze przecigzenia.

W przeciwienstwie do momentomierzy mecha-
nicznych, ze wzrostem obrotéw i obcigzenia nie
wzrasta blad przyrzadu. Dzieki bezstykowemu
ukladowi zasilania oraz odbioru pradéw,
blad wlasny ukladu elektrycznego przyrzadu
jest stosunkowo maly i jest warto$cig stalgy nie-
zalezng, ani od warto$ci momentu obrotowego,
ani tez od liczby obrotéw, Blad ukiadu mecha-
nicznego jest bardzo maly i sprowadza sie tylko
do oporu tarcia w dwéch lozyskach tocznych.

Na rysunku przedstawiony jest przyklad wy-
konania momento-przyspieszeniomierza wedlug
wynalazku, przy czym fig. 1 przedstawia prze-
kr6j wzdluzny, a fig. 2 — schemat polgczen
elektrycznych.

W korpusie ul:ozyskowany jest walek 1 po-
siadajacy w §rodkowej czeSci przewezenie, ktdre
stanowi element mierniczy, spemliajgcy role
drazka skretnego. Po obu stronach przeweze-
nia zamocowane sg tarcze 2 i 3, w ktdérych
umieszczone sg indukcyjne czujniki momento-
mierza 7. Mierzony moment obrotowy powoduje
skrecenia drgzka skretnego f i tym samym na-
stepuje przesuniecie katowe wzgledem siebie
tarczy 2 i 3.

W tych warunkach nastepuje przesuniecie
rdzeni w cewkach mierniczych momentomierza
7, w wyniku czego zmieniona zostala opornosc
indukcyjna poszczegélnych cewek. Cewki mier-
nicze polgczone sg w ukladzie mostkowym i kaz-
da zmiana opornoéci inkukcyjnej powoduje
wytracenie go z réwnowagi.

Przy konstrukcji przyspieszeniomierza wyko-
rzystano zjawisko bezwladno$ci masy.

Na tarczy 3 ulozyskowany jest pierscien 4 o
znanym momencie bezwladnosci. Pier§cieri ten
polgczony jest z tarcza 3 przy pomocy odpowie-
dnich elementéw sprezystych 5, stanowigcych
element mierniczy przyspieszeniomierza. Poza
tym w tarczy 3 umieszczone sg indukeyjne cew-
ki miernicze przyspieszeniomierza 6.

Rdzenie cewek powigzane sg przegubowo z
pierScieniem 4, Kazda zmiana obrotéw powodu-
je na skutek bezwladno$ci pier§cienia 4 jego
przesunigcie w stosunku do tarczy 3. Przemiesz-
czeniu temu ulegng polgczone z pierScieniem 4
rdzenie cewek indukcyjnych 6.

Efekt przesunigcia rdzeni jest taki sam jak
w momentomierzu. Zasilanie obu ukladéw elek-
trycznych, jak i odbiér pradéw odbywa sie
systemem bezkontaktowym poprzez transforma-
tory obrotowe 8, 9 1 10.

Oprécz tego w tarczy 3 umieszczonne sg dwie
pary cewek kompensacyjnych z regulowanymi
rdzeniami. Cewki te stuza do doragnego réwno-

"wazenia jednego lub obu ukladéw elektrycz-

nych. _

Dla umozliwienia rejestracji obrotéw we wty-
czce 11 umieszezony ‘jest indukcyjny znacznik
obrotéw, dajgcy impulsy elektryczne przy kaz-
dym obrocie walu.

Momentomierz oraz przyspieszeniomierz -za-
montowane s3 we swpéblnej obudowie. Calosé
stanowi konstrukcje zwarta i zamknigty, umozli-
wiajgcg stosowanie przyrzadu zaréwno w wa-
runkach laboratoryjnych jak tez polowych.

Zastrzezenie patentowe

Momento-przyspieszeniomierz do pomiaru mo-

"mentu obrotowego i przyspieszenia katowego,

znamienny tym, Zze na sprezystym walku (1)
umieszczone sy dwie tarcze (2 i 3), ktérych
przemieszczenia katowe wywolane mornentem
obrotowym dzialajg na czujniki indukcyjne (7),
natomiast na skutek przyspieszenia katowego
pier§cieri (4) polaczony z tarczg (3) sprezynami
(5) reaguje na czujniki indukcyjne (6), przy
czym zaréwno zasilanie czujnikéw indukeyjnych
jak i odbi6ér pradéw odbywa sie przy pomocy
transformatoré6w obrotowych (8, 9 i 10).
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