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一种自清洁式超声高速粉体混料机

(57)摘要

一种自清洁式高速粉体混料机，包括立式物

料桶（1）、搅拌电机（2）、搅拌杆（3）、搅拌桨叶

（4）、刮边条（5）、超声波控制器（6）、超声波发生

器（7）、超声波传感器（8）、进料口（9）和出料口

（10）。本实用新型利用超声波技术，使参与复合

的粉体分散更均匀，同时大幅度减少粉体团聚现

象；而在搅拌桨叶安装刮边条，刮边条将沾附在

桶壁上的粉体刮除，使粉体混合更均匀；实现了

搅拌、刮边双重功能。本实用新型由于采用上述

措施，复合粉体从出料口出料后，在物料桶中基

本无残留，提高了生产效率。
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1.一种自清洁式超声高速粉体混料机，包括立式物料桶和搅拌器，其特征在于，所述混

料机还包括超声波发生器、超声波控制器和超声波传感器，实现粉体颗粒的充分分散；所述

搅拌器由搅拌电机、搅拌杆、搅拌桨叶和刮边条构成，搅拌桨叶安装在搅拌杆上，刮边条安

装在搅拌桨叶上，实现搅拌和刮边双重功能。

2.根据权利要求1所述的一种自清洁式超声高速粉体混料机，其特征在于，所述搅拌杆

设置在立式物料桶的中轴线上；所述搅拌杆的下部通过传动机构连接搅拌电机的主轴，搅

拌电机驱动搅拌杆旋转。

3.根据权利要求2所述的一种自清洁式超声高速粉体混料机，其特征在于，所述搅拌桨

叶垂直安装在搅拌杆上，搅拌桨叶呈十字形，分别在立式物料桶底盘和搅拌杆的中上部分

布；刮边条安装在上下两层搅拌桨叶的端部，刮边条与物料桶壁平行且靠近物料桶壁，与搅

拌桨叶垂直；八片搅拌桨叶与四根刮边条构成一个十字形框架。

4.根据权利要求1所述的一种自清洁式超声高速粉体混料机，其特征在于，所述超声波

发生器与超声波控制器连接；超声波传感器安装在立式物料桶外壁中部，与超声波控制器

连接；二台超声波发生器分别安装在立式物料桶外壁左右两侧，安装位置距离底部桶高1/4

处。
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一种自清洁式超声高速粉体混料机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种自清洁式超声高速粉体混料机，属精细化工装备技术领域。

背景技术

[0002] 复合粉体要求参与复合的各粉体颗粒在复合粉体体系中均匀分散，混合均匀。

[0003] 传统的高速粉体混料机由一个圆柱型物料桶体和一个搅拌杆组成，搅拌方式为搅

拌杆高速自转，用这种混料机混合粉体时，由于离心力的作用，会出现粉体吸附桶壁，桶壁

刮边效果不好，混料不均匀，需要手动清理，否则容易污染下批粉体，同时在超细粉体混合

过程中存在团聚现象，会降低复合粉体的使用效果。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的是，为了解决传统高速粉体混料机对物料桶刮边效果不好，复

合粉体不均匀问题，实现物料桶的自清洁，提出一种自清洁式超声高速粉体混料机。

[0005] 本实用新型的技术方案如下，一种自清洁式超声高速粉体混料机，包括立式物料

桶和搅拌器，所述混料机还包括超声波发生器、超声波控制器和超声波传感器，实现粉体颗

粒的充分分散；所述搅拌器由搅拌电机、搅拌杆、搅拌桨叶和刮边条构成，搅拌桨叶安装在

搅拌杆上，刮边条安装在搅拌桨叶上，实现搅拌和刮边双重功能。

[0006] 所述搅拌杆设置在立式物料桶的中轴线上；所述搅拌杆的下部通过传动机构连接

搅拌电机的主轴，搅拌电机驱动搅拌杆旋转。

[0007] 所述搅拌桨叶垂直安装在搅拌杆上，搅拌桨叶呈十字形，分别在立式物料桶底盘

和搅拌杆的中上部分布；刮边条安装在上下两层搅拌桨叶的端部，刮边条与立式物料桶壁

平行且靠近立式物料桶壁，与搅拌桨叶垂直；八片搅拌桨叶与四根刮边条构成一个十字形

框架。

[0008] 所述超声波发生器与超声波控制器连接；超声波传感器安装在立式物料桶外壁中

部，与超声波控制器连接；二台超声波发生器分别安装在立式物料桶外壁左右两侧，安装位

置距离底部桶高1/4处。

[0009] 本实用新型的工作原理是，本实用新型通过超声波控制器调节超声波发生器的功

率强弱，以此形成一个超声系统达到控制整个混料机超声强度的要求，实现粉体颗粒的充

分分散，同时降低粉体对物料桶壁的沾附，底部搅拌桨叶可将混合好的粉体送出物料桶。本

实用新型在搅拌桨叶安装刮边条，刮边条随搅拌桨叶能将沾附在桶壁上的粉体刮除，使粉

体混合更均匀。

[0010] 本实用新型的有益效果是，本实用新型利用超声波技术，使参与复合的粉体分散

更均匀，同时大幅度减少粉体团聚现象；而在搅拌桨叶安装刮边条，刮边条将沾附在桶壁上

的粉体刮除，使粉体混合更均匀；实现了搅拌、刮边双重功能。本实用新型由于采用上述措

施，复合粉体从出料口出料后，在物料桶中基本无残留，提高了生产效率。
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附图说明

[0011] 图1为本实用新型自清洁式超声高速粉体混料机的结构示意图；

[0012] 图中，1是立式物料桶；2为搅拌电机；3为搅拌杆；4为搅拌桨叶；5为刮边条；6为超

声波控制器；7为超声波发生器；8为超声波传感器；9为进料口；10为出料口。

具体实施方式

[0013] 本实用新型的具体实施方式如图1所示。

[0014] 本实施例一种自清洁式高速粉体混料机包括立式物料桶1、搅拌电机2、搅拌杆3、

搅拌桨叶4、刮边条5、超声波控制器6、超声波发生器7、超声波传感器8、进料口9和出料口

10。

[0015] 本实施例中的立式物料桶1为不锈钢圆柱体；刮边条5与物料桶壁平行，与搅拌桨

叶4垂直，搅拌桨叶4呈十字，在物料桶1底盘，和搅拌杆3的中上部分布。

[0016] 超声波发生器7与超声波控制器6连接；为实现粉体颗粒在装置本体中的充分分

散，二台超声波发生器7分别安装在立式物料桶外壁左右两侧，安装位置距离底部桶高1/4

处。超声波传感器8安装在立式物料桶外壁中部，与超声波控制器6相连。通过超声波控制器

6调节超声波发生器的功率强弱，以此形成一个超声系统达到控制整个混料机超声强度的

要求，实现粉体颗粒的充分分散，同时降低粉体对物料桶壁的沾附，底部搅拌桨叶可将混合

好的粉体从出料口10送出物料桶。
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图1
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