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(54) Zakizeni pro regulaci tahu v navijeném pisu

i

Vynélez se tykd zafizeni pro regulaci ta-
hu v navijeném pdsu, vdlcovaném za stu-
dena. : o

Jak zndmo technologie vélcovani péasti za
studena vyZaduje, aby material byl vé&lco-
van pfi ur€itém mérném tahu. Tah v péasu
mezi dvéma mechanismy 'se vyvozuje tak,
Ze jeden z mechanismi je pohansn tych-

lostn& Fizenym pohonem a druhy m&a po- .
hon s regulaci momentu. Tah v pésu se mé-

Fi Cidlem, které hodnotu tahu prevadi na
elektricky analogovy signal. Regulace ta-
hu v pdsu se pak provadi pomoci pohonu
s regulaci momentu. AZ dosud se regulace
tahu v pésu realizuje pomoci neprimé re-
gulace nebo kombinované regulace tahu.
Nepiima regulace tahu spocivd v presném
urleni kotevniho proudu motoru tahového
mechanismu pri respektovani urychlujici-
ho a brzdného momentu motoru, okamZi-
tych elektrickych a mechanickych ztrat,
- okamZitého primé&ru. svitku, atd. P¥ kom.-
binované regulaci se pak vyuZiva pifimého
méfeni tahu a ze zadané a mé&rené hodno-
ty tahu se vytvd¥i odchylka tahu, kterd ko-
riguje zadéani proudu kotvy. ‘

Nevyhodou nep¥imé regulace tahu je
skutetnost, Ze pfesnost této regulace je
pPIimo z4visld na tom, jak pFesné& se urdi
‘Kotevni sproud motoru tahového mechanis-
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mu p¥i respektovani urychlujiciho a brzd-
ného momentu motoru a daldi vySe uvede-
né veliiny, coZ zejména ve vélcovenském
procesu neni jednoduchéd z&leZitost. Nevy-
hodou kombinované regulace tahu je, Ze
zesileni vytvorené odchylky tahu miZe byt
jen velmi malé s ohledem na stabilitu re-
gulované soustavy. Je to zplisobené tim, Ze
regulovand soustava obsahuje n&kolik kmi-
tavych ¢&lentt s nizkou frekvenci kmitd, a
to predevSim pas s podélnym kmitdnim a
htidele s torznim kmit4anim.

Uvedené nevyhody . odstraiiuje zafizeni
pro regulaci tahu v navijeném pésu podle
vynalezu, které sestdvd z ¢&idla tahu, vy-
hodnocovaciho bloku, péti- soutovych blo-
ki, Ety¥ upravovacich blokii, korekéniho blo-
ku, regulatoru tahu, &idla kotevniho prou-

_ du-a silového bloku.

Podstatou zafizeni podle vyndlezu je to,
Ze vystup &idla 'tahu je zapojen na mérici
vstup vyhodnocovaciho bloku, jehoZ vystup
je spojen jednak s informaénim vstupem
Ctvrtého sou&tového bloku a jednak s ms-
Ficim vstupem druhého upravovaciho blo-
ku, jehoZ vystup je spojen s druhym infor-
macénim vstupem péatého soudtového bloku,
na jehoZ prvni informadni vstup je piipo-
jen na souétovy vstup koreké&niho bloku, je-
stup patého soudtového bloku je pak zapo-
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jen na sou&tovy vstup koretkového bloku, je-
hoZ prvni vystup je spojen s derivacnim
vstupem Gtvrtého upravovactho ' bloku a
druhy v§stup s integranim vstupem tfe-
tiho upravovaciho bloku! V¢§stup tietiho
upravovaciho bloku je zapojen na integrac-
ni vstup tfetiho soutového bloku, na je-
hoZ derivadni vstup je pFipojen vystup
Stvrtého upravovaciho bloku. Vystup tre-
ttho soudtového bloku je spojen.s koreké-
nim vstupem ¢&tvrtého souttového bloku, je-
hoZ vystup je zapojen na zpé&tnovazebni
vstup prvniho souétového bloku, jehoZ vy-
stup je p¥ipojen na odchylkovy vstup regu-
latoru tahu. Vystup .reguldtoru tahu je pak
paralelnd spojen s odchylkovym vstupem
prvniho upravovaciho bloku a zadavacim
vstupem druhého souftového bloku, na je-
ho# zp&tnovazebni vstup je zapojen vystup
fidla kotevniho proudu motoru navijedla.
Vystup druhého soultového bloku je pfi-
pojen na odchylkovy vstup silového bloku.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je, Ze
umoZiiuje zv&tdit zesileni odchylky tahu a -

tudiZ i presnost regulace tahu. To ma za
nasledek zlepSeni kvality vyrdb&ného ple-
chu, dodrZeni toleranci tlouStky, zlepSeni
kvality povrchu plechu a sniZeni mecha-
nického namé#hani jednotlivych stroji.

Zafizeni podle vyndlezu je pFikladné
schematicky znézornéno blokovym schéma-
tem na pfipojeném vykresu.

Jak patrno z blokového schématu sklada
se regulovand soustava z rychlostng Fize-
ného mechanismu, napf. vélcovaci stolice
2 a tahového mechanismu, napf. navijedla
1, mezi nimiZ je napnut vélcovany materi-
al, nap¥. pas. Navijedlo 1 je pohan&no mo-
- torem 4, napidjenym a fizenym ze silového
bloku 5, coZ je v daném p¥ipad# tyristoro-
vy méni&. Zafizeni pro regulaci tahu v na-
- vijeném pasu podle vynédlezu pak sestava
7 ¢idla 3.1 tahu, coZ je napf. t¥ivdleCkovy
m&¥i¢ tahu, vyhodnocovaciho bloku 3.2, tvo-
feného komibnaci operaénich ‘zesilovall a
analogov§ch nédsobitek, p&ti souttovych
blokt 7, 9, 12, 18, 17, realizovanych pasiv-
nimi prvky a &ty¥ upravovacich bloki 10,
11, 14, 15, vytvofenych z pasivnich prvki
kontaktné ptrepinanych, resp. z aktivnich
prvkd na prinicipu nésobigek. Za¥izeni pod:
le vynélezu déle sestdvd z korek&niho blo-
ku 13, co¥ je kombinace operacnich zesilo-
vatd pifslusnych vazeb a jejich diskrétni
nelinedrni volba externim signalem, re-
guldtoru 8 tahu, realizovaném napf. analo-
gov§m operatnim zesilovadem a Cidla ‘6
kotevniho proudu motoru 4 navijedla 1, coZz
je nap¥. mé&Fici transformétor proudu. jed-

notlivé bloky 3.1 aZ 17 jsou pak zapojeny

~ tak, Ze vystup ¢&idla 3.1 tahu je zapojen na
méFict vstup f vyhodnocovaciho bloku 3.2,
jeho¥ vystup je spojen jednak s informat-
nfm vstupem g Gtvrtého soultového bloku
17 a jednak ‘s mé&ficim vstupem x druhého
upravovaciho bloku 11, jehoZ vystup je spo-
jen s druhym informadnim vstupem t pé-
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tého soudtového bloku 12, na jehoZ prvni
informaéni vstup s je pfipojen v¢stup prv-
niho upravovaciho bloku 10. Vystup paté-
ho soudtového bloku 12 je pak zapojen na
soudtovy vstup r korekéniho bloku 13, je-
‘hoZ prvni vystup g je .spojen s derivatnim
vstupem 1 &tvrtého upravovaciho bloku 15
a druhy vystup p s integranim vstupem k'
tFetiho upravovaciho bloku 14, Parametric-
k¢ vstup o korek&niho bloku 13 a.defini¢-
ni vstupy m, n tfetfho a ¢tvrtého upravo-
vactho bloku 14, 15 jsou propojeny s ko-
respondujicimi ovlddacimi prvky nezakres-
leného ovlddaciho pultu. Vystup tretiho
upravovacibo bloku 14 je zapojen na in-
tegratni vstup i tfetiho souctového bloku
16, na jehoZ derivaéni vstup j je plipojen
vystup &tvrtého upravovaciho bloku 15. Vy-
stup t¥etiho souftového bloku 16 je spojen
s korekénim vstupem h &tvrtého soultové-
ho bloku .17, jehoZ vystup je zapojen na
zpétnovazebni vstup y prvniho soutového
bloku 9, jehoZ zadé&vaci vstup u je spojen s
pfistusnym oviddalem v nezakresleném
ovlddacim pultu. V¢stup prvniho sou&tove-
ho bloku 9 je pfipojen na odchylkovy vstup
e reguldtoru 8 tahu, jehoZ vstup je para-
leIn& spojen s odchylkovym vstupem v prv-
niho upravovaciho bloku 10 a zaddvacim
vstupem d druhého soultového bloku 7, na
jehoZ zpdtnovazebni vstup e¢ je zapojen v§-
stup &idla 6 koteviiho proudu motoru 4
navijedla 1. Vystup druhého souctového
bloku 7 je spojen s odchylkovym vstupem
a silového bloku 5, jehoZ silovy vstup b
je pFes &idlo 6 kotevniho proudu motoru 4
navijedla 1 pFipojen na nezakresleny silo-
vy rozvod, pFidemZ vystup silového bloku §
je spojen.s kotvou motoru 4 navijedla 1.

" Funkce zafizeni podle vynélezu je nésle-
dujici: .

Silovym blokem-5 se Fidi kotevni proud
motoru 4 navijedla 1, a to na zéklad& hod-
noty proudu kotvy -motoru 4 navijedla 1,
méiené ¢idlem 6 kotevniho proudu a zada-
né hodnoty proudu. Ob& hodnoty se pfFivé-
d&ji do druhého souftového bloku 7. Na za--
davaci vstup u prvniho sou&tového bloku 9
se pak pFivadi zadand hodnota tahua na
zp&tnovazebni vstup y jako . zp&tnovazebni
signédl skutené hodnota tahu, -mé&fend Cid-
lem 3.1 tahu a upravena vyhodnocovacim
blokem 3.2. Skutetnd hodnota tahu se jes-
t& upravuje. dale v druhém upravovacim
bloku 11 a spolu s tahovou odchylkou upra-
venou prvnim upravovacim blokem 10, se
‘privadi do patého souttového bloku 12, od-
kud se soufet tdchto signdlt pfivddi na
soutovy vstup r korek&niho bloku 13. Ko-
rekéni blok 13, kterfm se modeluji pruZné
&leny regulované soustavy, zlepSuje stabi-
litu regula¢niho obvodu a umoZiiuje zvat-
it zesfleni reguldtoru 8 tahu. Jeho vystup-
ni signédly se po Gprav¥ ve ti‘etim a Ctvrtém
upravovacim bloku 14, 15 seftou ve tfetim
souttovéin bloku 16 a po se&teni se skuted-
nym tahem ve &tvrtém soudtovém bloku 17
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tvofi zpétnou vazbou reguldtoru 8 tahu.
ProtoZe se parametry regulované soustavy
méni se zménou prifezu védlcovaného pasu

a.'se: zm&nou momentu setrvadnosti’ svitku.

b&hem navijeni, opravuji se parametry ko-
rekCniho bloku 13 'signdly, pfivadénymi na

jeho parametrick§ vstup o, V§chozi infor-

mace o valcovaném materidlu se pak d&je

"pomoci signdl, privdddnych na definiéni

vstupy m, n tfetiho a Ctvrtého upravova-
ciho bloku 14, 15 a na parametricky vstup

. 0 korekéniho bloku 13.

-

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro regulaci tahu v navijeném
pasu, sestavajici z ¢&idla tahu, vyhodnoco-
_vaciho bloku, p&ti souftovych blokd#, &tyf
upravovacich blokli, korekéniho bloku, re-
guldtoru tahu, cidla kotevniho proudu a
silového bloku, vyznadujici se tim, Ze vy-
stup Cidla .(3.1) tahu je zapojen na mé¥ici
vstup (f) vyhodnocovaciho bloku (3.2), je-
hoZ vystup je spojen jednak s informadnim
vstupem (g)  ¢&tvrtého soudtového bloku
(17) a jednak s mé&ficim vstupem (x) dru-
hého upravovaciho bloku (11), jehoZ v§-
stup je spojen s druhym informacénim vstu-
pem (t) pétého soutového bloku (12}); na
jehoZz prvni informacni vstup (s) je pFipo-
jen vystup prvniho upravovaciho bloku (10)
a jehoZ vystup je zapojen na soudtovy vstup
(r) korekéniho bloku (13}, jehoZ prvni vy-
stup (q} je spojen s derivaénim vstupem
(1) &tvrtého upravovaciho bloku (15) a dru-
~hy vystup (p) s integranim vstupem (k)

tfetiho upravovaciho bloku {14), jehoZ vy- -
stup je zapojen na integra¢ni vstup (i) te-
ttho sou¢tového bloKu- (16), na jehoZz de-
rivani vstup (j) je pripojen vystup &tvr-
tého upravovaciho bloku {15), prifemz vy-
stup tfetiho soudtového bloku 16) je-spo-
jen s korek&nim vstupem (h) &tvrtého sou-
Ctového bloku (17}, jehoi vystup je zapo-
jen na zp&tnovazebni vstup (y) prvniho
souttového bloku (9), jehoz vystup je pfi-

~ pojen na odchylkovy vstup (e) regulatoru
.. (8] tahu, jehoZ vystup je paralelnd spojen
s odchylkovym vstupem (v) prvniho upra-

vovaciho bloku. (10) a zadavacim vstupem
{d) druhého soudtového bloku {7}, na je-
hoZ zpé&tnovozebni vstup (c) je zapojen vy-
stup cCidla (6) kotevniho proudu motoru
(4) navijedla (1), a jehoZ vystup je p¥i-
pojen na odchylkovy vstup (d) silového
bloku (5).

1 list v§kresd

Severogralia, n. p, zdvod 7, Most
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