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grafického snimafe 15 je pfipojen druhy e-
lektromanometr 20. Svételné &idlo 18 je spo-
jeno se vstupem zesilovafe 21, jeho vystup
pak se spiCkovym detektorem 22, jeho# stej-
nosmérné vystupni napéti je pfivedeno k
obéma vstupnim zesilovaftm 8, 21, a to k
obvodiim, jeZ ¥di jejich zesileni. Pravotihlé
vystupni nap&ti Spickového detektoru 22 je
pFivedeno ke vstupu monostabilniho klop-
ného obvedu 23; ten je spojen se spouits-
cim vstupem vzorkovaciho obvodu 24, k je-
hoZ analogovému vstupu je p¥ipojen vystup
rozdilového ¢lenu 23, spojeného s vystupy
prviniho a druhého elektromanometru 11, 20.
Systém obsahuje déle Casovaci obvod 14,
ktery prepne prepinade 8, 13 za uréitou do-
b po stisknuti ovlddaciho tlaéitka. V jedno-
du3si verzi pristroje, u ndhoZ tlakovy zdroj
19 tvofi pneumatickd, resp. fluidickd dolni
propust, je vynechdn druhy elektromanoc-
metr 20 a k rozdilovému &lenu 25° je misto
ného pripojen prvni elektromanometr 11,
jehoZ signdl je v3ak upraven elektrickym
filtrem, jehoZ pfenos presnd odpovidd pie-
nosu fluidické dolni propusti.

Funkci systému ovlddaji prepinade 9, 13.
V poloze a pfepinade 9 je obvod zédkladni-
ho servosytému rozpojen. Zdroj 8 stdlého
napéti urtuje vychozi hodnotu tlaku v man-
Zeté prvniho pletysmografického snimade 1,
pfiemZ integrator 12 samod&inn& kompen-
zuje stejnosmérnou sloZku vstupniho foto-
elektrického signdlu, ktery zachycuje své-
telné Cidlo 4 a ktery odpovidd zméndm cév-
niho objemu. KdyZ se p¥epinafe 8, 13 uve-
dou do polohy b, odpoji se integrator 12od
vysiupu zesilovace 8 a pFipoji na vystup ko-
rek&niho obvedu s druhym pletysmografic-
kym snimafem 15, tj. na vystup vzorkovaci-
ho obvodu 24, a soutasnd se uzavie zp&ina
vazba zdkladniho servosystému, takZe vstup
elekirotlakového prevodniku 10 a tedy i tlak
v manZetd prvniho pletysmografického sni-
made 1 je ovldddn vstupuim fotoelektrickym
sigmdlem. PIi uzavi'ené zp#tné vazbd se tedy
tlak v manZet& prvniho pletysmografického
snimace 1 v kaZdém okamZiku méni tak, Ye
fiotoelektricky signdl, tj. cévni objem odpo-
vidd vystupnimu napéti integrdatoru 12. Po-
kud je korckéni signdl pFivddény k integré-
toru 12 ze vzorkevaciho obvodu 24 nulovy,
je vystupni napdti integrdatoru 12 konstant-
ni a odpovidéd objemu, ktery mély artérie
pfed uzavienim zp&ptné vazby. Jsou-li arté-
rie stlafeny tak, aby jejich st&ny mély nu-
lové nap#ii, je tlak v manZeté prvniho ple-
tysmografického snimade 1 v kaZdém oka-
mZiku rovny tlaku intraarteridlnimau.

Obved kontinudlni korekce, jeloZ vstup-
ni ¢asti je drulhy pletysmograficky snimaé
15 a vystupni &4asti vzorkovaci obvod 24, roz-
ligi, zda a o kolik se tlak namé&feny zaklad-
nim servosytémem 1i$i od tlaku intraarterial-
niho, a prostfednictvim integratoru 12 oka-
mZité upravi zdkladni stladeni.artérii. Ob-
vod je zaloZen na prpincipu, zndzornéném
na obr. 2, 3. Kfivka A zndzoriiuje Casovy
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pribéh intraarteridiniho tlaku v pritb&hu
pulsu. Je-li ve druhém pletysmografickém
snimati 15 nepulsujici tlak, vyjaddFeny vodo-
rovnou piimkou B, mohou se artérie tohoto
prstu 16 rozepnout teprve v. okamZiku, kdy
intraarteridlni tlak pravé prevysi tlak v man-
Zeté. Tento okamZik systém detekuje podle
pribéhu pletysmogramu prstu 18, tj. podle
zaCédtku jeho vzestupné féze (k¥ivka P). Rov-
nd-li se tlak namé&feny servosystémem tlaku
intraarterialnimu, musi v okamZiku zafatku
pletysmogramu tlakové hodnoty v obou ple-

.tysmografickych snimadich 1, 15 byt shod-

neé (plna svisla prfmka na wobr. 2, 3). LeZi-li
kfivka nepfimo méFeného tlaku vy3e (obr.
2-C), je také nepulsujici tlak v druhém ple-
tysmografickém snimati 15 vy33i (D) a cé-
vy tohoto prstu 18 se otviraji o néco pozds-
i, iak je vidé&t z pletysmogramu Q. ProtoZe
tlek v druhém pletysmografickém snima&i
15 se neméni, nebo méni jen mdlo, kdeZto
tlak v prvnim pletysmografickém snimati 1
pulsuje, i kdyZ s nesprdvnou hodnotou, v
okamZiku otevieni artérii druhého prstu 16
se ckamZité hodnoty tlaku v obou pletysmo-
srafickych snimalich 1, 15 vyrazng li§i. Je-
jich rozdil E je v pFimém, i kdyZ nelinedrnim
vztahu k velikosti chyby.

Na obr. 3 je znézorn&na opa&nd situace,
kdy tlak namé¥eny servosystémem (C) je,
napr. nespravnym nastavenim systému, niZ-
§1 neZ tlak v prstovych cévach (A). Plety-
smogral Q nyni zafind dfive (8arkovana
svislice) a chybovy signdl E (rozdil tlaku
v obou snimadich v tomto okamZiku) mé
obrdcenou polaritu.

Obved kontinudlni korekce, zndzornény
na obr. 1, pracuje tedy takto:

Tlak ve druhém pletysmografickém snima-
¢1 13 jevi jen malé nebo Z4dné pulsace, pii-
CemZ mé bud stdlou hodnotu leZici mezi sys-
tolickym a diastolickym tlakem, nebo s vy-
hodou sleduje primé&rnou hodnotu tlaku v
prvnim pletysmografickém snimadéi 1. Své-
telné Cidlo 18 druhého pletysmografického
snimace 15 tedy zachycuje objemové pulsa-
ce cév prstu 18, zesilovate 21 je zesili na
drovenl potfebmou pro aktivaci monostabil-
ninho klopného obvodu 23. Spickovy detektor
22 tu svym zvlaStnim zapojenim zaji¥iuje,
Ze monostabilni klopny obvod 23 reaguje na
zaCédtku, tj. v definované fazi vzestupu ple-
tysmogramu. V tomto okamZiku zachyti vzor-
kovaci obvod 24 rozdil hodnot tlaku v ohou
pletysmografickych snima&ich 1, 15, ure-
ny rozdilovym ¢&lenem 25, ktery predstavuje
chybovy signal (E na obr. 2, 3). Ten se in-
tegruje integrdtorem 12 a zavadi jako per-
menentni dynamickd korekce do obvodu zéa-
kladniho servosystému.

Z obr. 2, 3 vyplyvé, Ze urfeni chybového
signalu z vertikdlni projekce zafatku plety-
smografické viny na kfivky tlaku v ochou
pletysmografickych snimadich 1, 15 neni je-
dinym moZnym ¥FeSenim. Obr. 4 ukazuje jiné
uspofadani vyhodnocovaciho obvodu, které
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je modifikaci systému zndzornéného na obr.
1. Systém neobsahuje vzorkovaci zesilovac,
nybri vystupy z prvaiho a druhého elektro-
manometru 11, 29 jsou spojeny se vstupy
kompardtoru 28; jeho vysiup je pak spojen
se dv8ma klepnymi obvodu 27, 28, jejichZ
druhé vstupy isou pfipojeny k vystupu mo-
nostabilniho ohvodu 23. Viechny ostatni ¢4s-
ti jsou usporédény stejné jako u verze na
obr. 1.

Funkci tohoto systému objasfivje obr. 5.
OkamZik, kdy se tlaky v obou pletysmogra-
fickgch saimafich %, 15 rovnajl, je zvazor-
ndn plnou svislici; pro zjednoduSeni 1ze pied-
poklddat, Ze je to ve stejném okamZiku, jest-
liZe namé&rené tlaky byly vys8i (krivky C1 a
D1) €i niZ5i (k¥ivky C2 a D2} neZ hodnoty
spravné (k¥ivky A a B). Obwvad na obr. 4
nréuje chybovy signdl z €asového vziahu za-
gatku cbjemového pulsu k okamiZiku, kdy
v. priip&hu pulsu nardstajici tlak v prvnim
pletysmografickém snimaci 1 pravé prekroli
hadnotu tlaku ve druhém pletysmografickém
snima&i 15. Je-li naméireny tlak niZ31 neZ tlak
arterialni, objevi se zadatek objemového pul-
su Basové pred prvnim priseéitem tlakd,
je-li nam&ieny tlak vy38i, zalina pletysmo-
gram aZ za prisefikem tlaki.

V uspofadani podle obr. 4 plnf tyto funkce
kompardtor 28, ktery se preklapi v okamZi-
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ku, kdy se protimaji k¥ivky obou tlak{. Dvo-
jice klopnych obvodl 27, 28 se pak preklape-
il signalem z kompardtoru 26 a monostabil-
niho klopného obvodu 23 tak, e pii nesprav-
n& nizkém tlaku se p¥eklopi klopny obvod
27 na zafatku pletysmogramu do stavu H
a pri rovnosti tlakdl v obou pletysmografic-
kych snimadich 1, 18 se vrati do stavu L.
P#i nespréavnd vysokém tlaku se preklopi pii
rovnosti tlakt v obou pletysmografickych
snimatich 1, 15 klopny obvod 28 do stavu
H a s objevenim pletysmografického signé-
lu se vréati do stavu L. Signdl z klopného ob-
vodu 27 se pomoci rozdilového ¢lenu 23 ode-
¢te od signalu z klopného obvodu 28 a vy-
sledny signdl, jehoZ polarita a délka zavisi
na sméru a velikosti chyby, se integruje in-
tegratorem 12 a pouZije k okamZité korek-
ci pracovni bodu zékladniho servosystému.

Automatické Fizeni zesileni v uspoFadéni
dle obr. 1 a ohr. 4 je realizovano tak, Ze vy-
stupni stejnosmérné nap&ti ze Epitkového
detektoru 22, které odpovidd amplitudé ob-
jemovych pulsaci artérii pFi plsobeni tlaku
na turovai stfedniho krevniho tlaku, se pfi-
vadi k cbvodim v zesilove€ich 8, 21, které
ovlddajl jejich zesileni tak, Ze vystupni sig-
ndl méa vzdy stejnou amplitudu. I tato regu-
iace pisobi neustédle, je na rozdil od dosa-
vadunich systémi kontinualni.

PREDMET VYNALEZU

1. Pristroj pro automatické neinvazivni
kontinudlni méfeni krevniho tlaku v cévach

prstu nebo jiné ¢asti téla, sestavajici z ple-

tysmografického snimade, napriklad fotoe-
lektrického, opatieného tlakovou manZetou,
dédle z alespoii jednoho zesilovace, koreke-
niho ¢lenu, pFepinate funkce a elektrotia-
kového prevodniku, kteréZto Casti jsou za-
pojeny za sebou a itvoll uzavienou smylku
zakladniho servosystému, a déle z obvodu
pro automatické nastaveni a korekci pracov-
uiho bodu a zesileni, vyznaCeny tim, Ze ob-
vod pro automatické nastaveni a korekci
pracovniho bodu a zesileni obsahuje dalsi,
druhy pletysmograficky snima& (15), jehoZ
tlakova manZcta je piipojena k tlakovému
zdr (19) a jehoZ svételnéd Cidlo (18] je
pres alespori jeden zesilevad (21) a 3picko-
vy detektor (22) spojeno s monostabilnim
klopnym obvodem (23), a dale vyhodnoco-
vaci obvod, jeho# vystup je pripojen k inte-
gratoru (12) zdkladanfho servosystému.

2. Piistroj pedle bodu 1, vyznaCeny tim,
Ze vstup vyhoadmocovaciho obvodu je spojen
s prvnim elektromanometirem (11), pfipo-
jenym k manZet& prvniho pletysmografickeé-
ho snimade (1), a s druhym elektromanomet-
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rem (20), pfipojenym k manZet& druhého
pletysmografického snimace (15).

3. P¥istroj podle bodu 1, vyznaCeny tim,
7e vystup obou elektromanometrd (11, 20)
jsou pripojeny k rozdilovému &lenu (25),
spojenému s analogovym vstupem vzorko-
vaciho obvodu (24), k jehoZ ¢&islicovému
vstupu je pfipojen vystup monostabilniho
klopného ovvodu (23), pfiemZ vystup vzor-
kovaciho obvodu (24) je vystupem uvedené-
ho vyhodnocovaciho obvodu.

4. Pristroj podle bodu 1, vyznadeny tim,
Ze vystupy cbou elektromanometrd (11, 20)
jsou spojeny se dvéma vstupy komparato-
ru (26), jehoZ vystup je pfiveden ke dvéma
klopnym obvedfim (27, 28), k jejichZ vstu-
pu jsou dale pFipojeny vystupni impulsy z
mounostabilniko klopného obvodu {23) a je-
jichZ vystupy jsou spojeny s rozdilovym &le-
nem (26), pfifemZ vystup tohotc rozdile-
vého tlenu (26) je vystupem uvedeného vy-
hodnocovaciho obvodu.

5. Pi¥istroj podle bodu 1, vyznadeny tim,
Ze vstup vyhodanoccovaciho cbvodu je spojen
s prvnim elektromanometrem {11), s jehoZ
vystupem je spejen vstup elektrické dolni
propusti, jeji¥ vystup je vstupem vyhoedno-
covaciho obvodu.

4 listy vykresit
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(54} Zaiizeni pro oisiraiiovdni nalepeného jiloviiého materidlu, zejména
na skluzech dobyvacich stroji

1 2
Zafizeni pro odstraitbovani nalepeného ji-
lovitého materidlu na pracovnich plochéach
skluzll, nap¥. dobyvacich stroji p¥i povrcho- o
vé téZb& skryvky je vytvofeno tak, Ze na P

vlastni rovinu skluzu je pomoci dvojice ob-
jimek swoji dolni stranou oto¥né piichycen
pohybovy rédm ve tvaru polovitni elipsy a
k zadni C4sti pohybového rdmu je otoéné
na ¢epu ukotven jednou svoji stranou hyd-
raulicky vélec, jehoZ druhé strana je nos-
nym Cepem ukotvena otodné ke komstrukci
skluzu. V horni €&sti skluzu je piilozkami
ke skluzu pomoci Sroubli uchycen pryZovy
pas, ktery volné splyva po celé délce sklu-
zu a zakryvd pohybovy rdm. Pofet pohybo-
vfch rdmf a pryZovych pést je dén Sifkou
skluzu,

260478




260478

3

Vyndlez se tyka za¥izeni pro odstraiiovani
nalepeného jilovitého materidlu na pracov-
nich plochach skluzi, napt. dobyvacich stro-
j& pfi povrchové t&Zbé skryvky.

Dosud zndmda zaiizeni fe$i uvedeny pro-
blém nalepovéni vysoce lepivych, pFedeviim
jilovitych hmot na skluzy prepravnikd, to-
bogédnt, skluzft u koles kolesovych rypadel
apod. jednak volbou vhodnych materidli
téchto skluzf, které svoji podstatou omezu-
ji nalepovéni, tj. pfevdZné na bazi umélych
hmot ¢i ocelovych nerez plechil, a jednak
mechanickymi stérdky, které se pohybuji
na ploSe skluzu a svym pohybem stiraji na-
lepeny material.

Nevyhodou téchto zafizeni je v prvnim
prfipadé omezenost pouZiti umélych hmot a
mala udéinnost nerez plechli, protoZe vhod-
né umélé hmoty byvaji m&kké a malo odol-
né proti otéru a pfi pouZiti mechanickych
zalizeni dochézi jednak k odstranéni nale-
penéiva materidlu pouze Gdstetné a jednak
se tato zafizeni Casto sama matieridlem za-
lepuji a tim je omezena znatné jejich tfin-
nost.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zafizeni
pro odstratiovani nalepeného jilovitého ma-
teridlu na skluzech dobyvacich stroji podle
vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze na vlastni
rovinu skluzu je pomoci dvojice objimek
svoji dolni stranou otofné& pfichycen pohy-
bovy rdm ve tvaru poloviéni elipsy a k zad-
ni ¢asti pohybového rdmu je otofné na Cepu
ukotven jednou swvoji stranou hydraulicky
vélec, jehoZ druhé strana je nosnym &epem
ukotvena otofné ke konstrukci skluzu.

V horni ¢édsti skluzu je p¥iloZkami ke sklu-
zu pomoci Sroubli uchycen pryZovy pas, kte-
ry volnd splyvd po celé délce skluzu a za-
kryvd pohybovy rdm. Podet pohybovych ra-
mil a pryZovych pdst ve skluzu je dan 3if-
kou skluzu.

Vyhodou zaFizeni pro odstrafiovdni spada-
ného jilovitého materidlu na skluzech doby-
vacich strojit je, Ze materidl pohybujici se
po ploie skluzu neni ve styku s mechanic-
kymi Castmi zaFizeni a nemtiZe tak doché-
zet k jeho zalepovani a tak omezovéani jeho
funkcnosti, nybrZ klouZe po pryZovych pé-
sech, kterymi je plocha skluzu pokryta,

Pri pouZiti zaFizeni podle vynédlezu prak-
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ticky nedochédzi k takovému nalepovdni ma-
teridlu na skluz, které by nésledné omezo-
valo funkci skluzu., Zarizeni je konstrukci
a provedenim jednoduché a je ho moZno bez
zvlaStnich néarokl dodatedné instalovat na
jiz provozované skluzy bez zmény jejich
funkénosti.

‘Piiklad provedeni zafizeni pro odstralio-
vani nalepeného jilovitého materidlu na
skluzech dobyvacich stroj pcdle vynédlezu
je zndzornén na pripojenych vykresech, kde
na obr. 1 je pohled na skluz s umist&nym
zatizenim tvorenym ifemi pryZovymi pésy
a tfemi pohybovymi rdmy a na obr. 2 je
pfiény Tez z obr. 1 vedeny rovinou A—A,
pricemZ ¢arkovanou €arou je vyznadena pra-
covni poloha zafizeni.

Na vlastni rovinu skluzu 1 je pomoci dvo-
jice pfivarenych nebo pfFiSroubovanych ob-
jimek 2 svoji dolni stranou oto¢n& pfFichy-
cen pohybovy rdam 3 ve tvaru poloviéni elipsy
svafeny nap¥. z trubek. K zadni &asti po-
hybového rédmu 3 je otofné na tepu 4 ukot-
ven jednou svojl stranou hydraulicky .vé-
lec 5. Druhd strana hydraulického vélce 5
je nosnym Cepem 6 ukotvena otoéné ke kon-
strukci 7 skluzu 1. Pomoci hydraulického
vilce § je ovldddno vykldpéni pohybového
rdmu 3. V horni &asti skluzu 1 je priloZka-
mi 8 ke skluzu 1 za pomoci Sroubfi 9 u-
chycen pryZovy pds 18, ktery voln& splyva
po celé délce skluzu 1 a zakryva pohybovy
ram 3. Pofet pohybovych rdmft 3 a pryZo-
vych pasti 18 ve skluzu 1 je dén Sifkou sklu-
zu 1.

P¥i nalepovéani jilovitého materidlu na
pryZové péasy 18 zakryvajici povrch skluzu
1 vyklopi hydraulické véalce % pohybové ra-
my 3, které vybouli pryZové pasy i@ a v
diisledku toho dojde k oddé&leni materidlu
nalepenéhoe na pryZové pasy 10.

Zarizeni pouZité na kolesovém skluzu do-
byvaciho stroje je ovldddno z mista obslu-
hy dopadového pasového dopravniku.

Zafizeni pro odstraiiovdni nalepeného ji-
lovitého materidlu na skluzech dobyvacich
strojli lze pouZit na veSkeré skluzy, jejichZ
¢innost je cmezovdna nalepujicim se mate-
ridlem, zejména pak je zafizeni vhodné na
kolesové skluzy u lomovych rypadel pra-
cujicich v jilovitém materidlu.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro odstrafiovani nalepeného ji-
lovitého materidlu zejména na skluzech do-
byvacich strojit vyznadené tim, Ze na vlast-
ni rovinu skluzu (1) je pomoci dvojice ob-
jimek (2) svoji dolni stranou ototné pii-
chycen pohybovy rdm (3) ve tvaru polovié-
ni elipsy a k zadni Casti pohybového rdamu
(3) je ototné na depu (4) ukotven jednou
svoiji stranou hydraulicky vélec (5), jehoZ

druhé strana je nosnym &epem (6) ukotve-
na oto¢né ke konstrukci (7} skluzu (1) a v
horni C¢asti skluzu (1) je piFiloZkami (8)
ke skluzu (1) pomoci Sroubd (9) uchycen
pryZovy péas (10), ktery volné splyva po
celé délce skluzu (1) a zakryva pohybovy
ram (3), pfiemZ poclet pohybovych rami
(3) a pryZovych péasit (10) je dén Sifkou
skluzu (1).

2 listy vykrest
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