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Vynéleé se tykd kormidla = ¥fzenf polohy podélné osy
trupu vrtulniku s reaktivnim pohonem rotoru ve vodorovném
sméru.

Dosud zndmé systémy kormidel a jinych ustrojf, slouZich

k ¥{zenf{ polohy podélné osy trupu vrtulniku s reaktivnim po-
honem rotoru ve vodorovném sméru se vyznaduji uréitymi nevy-
hodami, které zvEt3ujf celkovou slofitost ¥fdiefho ustrojf
vrtulnfku, pFipadn& pii své funkei vykazujf neZddouci vedlej-
3{ u¥inky, které zt&Zuj{ ¥I{zen{ vrtulnfku. Nap¥{klad systém
¥{zen{, pouiivajic{ pomocné vrtule umist&né na zadnf ¥dati
_trupu vritulniku mé nevfhodu ve sloZitém ustrojf k pohonu této
vrtule a k regulaci velikosti jejfno tahu. Jin§ zndmy systém
#fzenf podle francouzského patentovéno spisu &. 1 256 OL5 po-
ufivajfof kormidla s deskou, natd¥ejic{ se kolem osy rovno-
b&%Zné s podélnou osou trupu vrtulniku a vyuZivajic{ proudénf
vzduchu pod rotorem Je sice konstruk®né jednoduss$f{, aviak na-
t4%en{m kormidla se spolu s velikost{ a smyslem vodorovné si-
. 1y, kterou na toto kormidlo pisobf proud vzduchu a kterd je
k ¥fzen{ vrtulnfku Z4douc{, mé&n{ i velikost sily svislé, coZ
mé ne¥ddoucf d¥inek na polohu trupu vrtulniku ve svislém smé-
ru. Dals{ zndmy systém ¥{zen{ podle patentového spisu USA
8o 3,635,426 pouZivd jako kormidla k ¥fzen{ polohy podélné
osy trupu vrtulniku ve vodorovném smé&ru b&%né svislé ocasni
plochy se svislou osou natd¥enf. ProtoZe vdak tato svisld o-
casn{ plocha miife pisobit jen p¥i urdité vEt3{ dop¥edné rych-
losti letu vrtulniku, musf byt vrtulnik pro p¥ipad malé hod-
noty rychlosti letu vybaven je¥t& daldfm ustrojim k ¥{zeni
podélné osy trupu ve vodorovném sméru, vyu’fvajfcim energie

plynd vytékajfefch stavitelnymi Zaluziemi umfsténymi na bo-
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efch trupu vrtulnfiku. Tento systém ¥izen{ md nevyhodu jak v po-
m&rn& veliké celkové sloZitosti uvedenfoh ustrojf tak ve zmd-
ndch vzéjemného pom¥ru uinnost{ obou ¥dst{ ustrojf v zdvis-
losti na rychlosti letu vrtulniku. -

Uvedené nedostatky odstranuje kormidlo podle vyndlezu,
Jeho podstata spo¥i{vd v tom, Ze deska smérového kormidla, le-
¥{o{ ve svislé rovin&, je umf{sténa v blf{zkosti drah vytoko-
vfch trysek reaktivnich motord a je zavé3ena na vodorovném
Sepu kolmém k podélné ose vrtulniku, pfiéemi natdégnim kolem
tohoto Zepu miZe tato deska zasahovat bud do oblasti proudé-
n{ vzduchu pod rotorem nebo do oblasti proudu plynd vytékaji-
cfch z trysek reaktivnich motord nebo do obou té&chto oblasti
soufasné. Toto kormidlo i ustrojf k jeho ovldddni jsou zocela
jednoduché a kormidlem se zmé&nami jeho polohy na rozhrani
dvou navzdjem v opa¥nfch smyslech plisobic{ch proudéni dosa-
huje pouze %d4doucfch zm&n velikosti a smyslu na n¥ plsobfof
vysledné vodorovné s{ly vez jakfchkoliv znatelnych neZddou~
cfch u¥inkd vedlej3fch.

Na p¥ipojenych vykresech je schematicky zndzorné&én p¥i-
klad vrtulniku se smé&rovym kormidlem podle vyndlezu, p¥i&em%
obr. 1 zndzornuje vrtulnfk, jehoZ smérové kormidlo zasahuje
do oblasti proudu plynd vytékajfcich z trysek reaktivnich mo-
tord, v nérysu, obr. 2 zndzornuje detail zadni ¥dsti vrtulni-
ku se sm&rovym kormidlem zasahujfcim do oblasti proud&ni vzdu-
chu pod rotorem a obr., 3 zndzornuje vrtulnfk v pﬁdorysu.

Kabina 1 pilota je na své spodni ¥dsti opat¥ena lyZina-
mi 2 a v Jejf horn{ ¥4sti je uchycen z4vésny éep 3, na kterém
se pomocf loZisek 4 a 5 ot4¥f osa 6 rotoru, ku které jsou u-
chyceny nosnfky 7 listd 8 rotoru, spojené s osou 6 rotoru téi
vjztuinymi tdhly 3. Na koncich listd 8 rotoru jsou ve vodorov-
né nevo mirnd Fikmé poloze upevnény reaktivnf motory 10 s vy-
tokovymi tryskami 11. Trup vriulniku dotvdfejf vzpéry 12, u-
pevnéné na kabiné 1 a nesouci vodorovné uloZeny Zep 14, na
n&mZ je natd¥iv& zav&Seno smérové kormidlo 13, pohybujfci se
p¥i ¥{zeni vrtulniku ve svislé rovin¥ a z této roviny nevybo-
Sujfef. Formidlo 13 ovl4d4 pilot z kabiny 1 nezakreslenou b&z-
nou soustavou pdk a lan nebo tdhel, Na vzp&rdch 12 je té% u-
pevnéna dvojice vodorovnych ocasnfch ploch 15.

19Popsané za¥{zen{ plsob{ takto: Po uveden{ reaktivnfch mo-.
tord v &innost ot4¥{ reakini tlak plynd vytékajicich z try-
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.sek 11 motord 10 rotorem, na jehoZ listech 8 vznikne po urdité
dob% po dosaZeni urdité rychlosti otdiden{ vztlak v&t3{ neZ je
t{ha celého vrtulnfku vietn& posddky a vriulnik poéne stoupat.
Po ztrité dotyku se zem{ je kabina 1 und3ena vlivenm vzdu3ného
viru pod rotorem, pisobicim na vIecany pod nim se nachdzejic{
343ti vrtulnfkxu, do rotace kolem Jepu 3 ve smyslu otdSenfi roto-
ru. Natod{-1i pilot pomoef ovlddacfho ustrojf desku smérového
kormidla 13 tak, %e se tato deska dostane do blizkosti drdhy
opisované tryskami 11 a tedy do oblasti proudu plynd vytékaji-
cfch z t&chto trysek, pisobf na tuto desku tlak vytékajicich
plynd ve smyslu opalném neZ je smysl otd%en{ rotoru, tento tlak
preniZe undsivy udinek vzdudného viru pod rotorem a kabina 1
se po¥ne otd¥et kolem &epu 3 ve smyslu opainém neZ je smysl

" ot4%en{ rotoru. Natosi-1i pilot pomoci ovlidacfho ustrojil

desku sm¥rového kormidla 13 do jej{ st¥edni polohy tak, Ze za-
sahuje zéroven do oblasti proudu plynd vytékajicf{ch z try-

sek 11 i do oblasti vzdu3ného viru pod rotorenm, ﬁéinky obou
druhd prouddnf se vzdjemn& ru3f{ a kabina vrtulniku smér své o-
sy ve vodorovné roviné& neménif.
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Smérové kormidlo vrtulnfku s reaktivnim pohonem rotoru
poziistdvajiof z desky leZfc{ ve svislé rovin& proloZené po-
" délnou osou trupu vrtulnfku a uchyscené k trupu vrtulniku
prostfednictvim %epu v blizkosti drdhy opisované tryskami
reaktivnich motorﬁ‘vyzhaﬁené tim, Ze osa Zepu /14/ desky
kormidla /13/ je kolmé ke avislé rovind proloZené podélnou
osou trupu vrtulniku,

1 wykres
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