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{54) Dopravnik pro pi¥epravu sypkych hmot ve strmém -
~ nebo svislém sméru

Je opatfen na ndb&hovém konci zdsobniku 9 a na ) - -
shazovacim konci skluzem 5 a je uloZen v nosném
rdmu. Jeho %lab 1 je vratn& pohyblivy a je opatien
stabilni krycf ‘deskou 3. Na dolni &4sti Zlabu 1 je
pohyblivé upevnén unéd3eci &len 4. Tento unaseci &len
4 je spojen pékou 12 s tahlem 13 klikového mecha-
nismu 10, hnaného pohonem 11. Sloupec 7 sypkeé
hmoty jé unéd3en zasunutyin unéSecim &lenem 4 a
vratng pohyblivym Zlabem 1. Usek h drahy vratnd ky- .
vadlového pohybu uné3eciho &lenu 4, potiebného pro '
jeho zasunut{ do sloupce 7 a vysunuti ze sloupce 7
sypké hmoty je krat$i, neZ je vy§ka v v¢sypného
otvoru 8 zdsobniku 9.

Dopravnfk je zndzorn&n na obr. 1 v podelném fe-
zZu s vysunutym unddecim ﬁlenem 4, nachﬁze]imm se’
v dolnf{ poloze
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Vynélez se tykd dopravniku pro. piepravu sypkych
hmot ve strmém nebo svislém sméru.

Zndmé dopravniky pro strmou nebo svislou do-
pravy jsou tvofeny dopravnimi pdsy, které jsou
na pracovnl strand opatfeny unéd$ecimi vystupky
riznych tvard a uspofddéni. Tyto dopravniky vyZa-
duji =zvlastni konstruk&ni FeSeni dopravnich wuzlg,
pfitemZ je omezena pouZitelnost b&Zného normali-
zpvaného zalizen! a souddsti pro dopravniky, které
jsou uréeny k prepravé sypkych hmot ve vodorov-
ném smd&ru. Uné$ect vystupky se obt¥n& upeviiujf
na dopravni pésy a €asto dochdzi k jejich rychlému
. opotx"'ebenl nebo i k wvytrhdvani, Tyto dopravniky
jsou nevhodné pro dopravu  lepivfch hmot, protoZe
je nelze uspokojivé ofistit po provedené pPepravé
od ulp#lgch zbytkd hmoty. Jiny zndmy typ strmého

- dopravniku m4 kapsy, tvorené gumovym pésem a

mezl jednotlivymi kapsami je pés nesen stojinami,
‘upevndnymi na taZném Fetzu. Tento dopravnik je
konstruk&n& sloZity, p¥ifeinZ neni umoZnéna dopra-
va sypkého materidlu svisle vzhfru. Dopravniky,
jimi¥% lze pPepravovat sypké hmoty ve strmém nebo

svislém - sm&ru, byvaji opatFeny krycim pésem, pii-
padnd jde o h¥eblové dopravniky s ponornymi hiebly

v uzavFenych Zlabech. Spoleénou nevyhodou t&chto
dopravnik je, ¥e jsou konstruk¥n& sloZité, proto
vyrobnd nékladné a ndro¥né na tddrZbu.

Nedostatky uvedenych typtt dopravniki odstratiuje
dopravnik pro piepravu sypkych hmot ve strmém
nebo svislém sm&ru, opatfeny na ndb&hovém konci
zdsobnikem a na shazovacim konci skluzem. Podsta-
tou vyndlezu je, ¥e ¥lab dopravniku je vratnd po-
- hybliv§ a je opatfen stabilnf kryci deskou, pfifemZ
na dolnf &asti vratn& pohyblivého #labu je pohyb-
livé upevn&n undfeci €len. Podstatou vyndlezu déle
je, Ze unéSect &len je spojen prostfednictvim
klikového mechanismu s pohonem ‘a Ze Gsek dré-
hy vratn& kyvadlového pohybu unédSectho &lenu, po-
tfebného pro jeho zasunutf do sloupce a vysunuti ze

sloupce sypké -hmoty je kratdf, neZ vy¥ka ndsypo-.

vého otvoru zésobniku.

Vyhodou dopravniku podle vyn&lezu je, Ze je kon-

struk&n& jednoduchy, proto provozn& spolehlivy a
mélo ndrotny na tdrZbu. Dopravovand sypkd hmo-
ta je uzaviena v prostoru mezi vratng pohyblivim
Zlabem a stabilnf kryc! deskou, . takZe se sniZuje
pragnost a Gmérnd se zlep3f pracovn[ podminky v
okolf dopravniku.

PREDMET

1. Dopravnik pro p¥epravu sypkych hmot ve str-
mém nebo svislém sm&ru, opatfeny na néb&hovém
koncl zdsobnikem a na shazovactm konci skluzem,
vyznadeny tim, Ze jeho %lab (1) je vratn& pehyblivy
a je opatfen stabilnf kryci deskou (3), pfifemZ na
dolni &4sti vratnd pohyblivého Zlabu (1) je pohyb-
livé ‘'upevnén unéfeci &len (4).

Pfiklad proveden! dopravniku pro pFepravu “syp-
kych hmot ve strmém nebo svislém sm&ru podle vy-
_nalezu je schematicky znézorn&n na ptipojeném vy-
kresu, kde obr. 1’ znézorifuje dopravnik v podélném
Fezu s vysunutym uné$ecim &lenem, nach&zejiclm se
v dolni poloze, na obr. 2 je nakreslen tyZ dopravnik
v podélném fezu se zasunutym uné¥ecfm &lenem,
nachézejicim se v horni poloze a na obr. 3 je znéazor-
n&n piiény Fez rovinou A—A z obr. 1.

Dopravnik' podle pfikladného provedeni sestdvd z
vratng pohyblivého Zlabu 1, ktery je uloZen v nos-
ném rédmu na opérnych kladk&ch 2, prifemZ Zlab 1
je po celé délce kryt stabilni kryci deskou 3. Na na-
b&hové ¥asti dopravniku je upevn&n zésobnik 9 s W-
sypnym otvorem 8, ktery je pfivrdcen ke.dnu vrat-
ng pohyblivého Zlabu 1. Shazovac! konec dopravniku
.je opdtfen skuzem 5. Na dolnf &&sti vratnd pohyb-
livého Zlabu 1 je upevn&n v epu 6 unéleci &len
4, spojeny pékou 12 s tédhlem 13 klikového mecha-
nismu 10, hnaného pohonem 11. Sloupec 7 dopravo-
vané sypké hmoty je uné&3Sen zasunutym . unédSecim
&lenem 4 a vratnd pohyblivfm #labem 1. P¥itom je

tsek h dréhy vratng kyvadlového pohybu uné¥eci-.

ho ¢&lenu 4, potfebného pro jeho zasunut{ do sloup- .

ce 7 a vysunut{ ze sloupce 7 sypké hmoty krats,
neZ je. vgdka v vysypného otvoru B8 z&sobniku 8.

Po pracovnim zdvihu undfectho &lenu 4 o tdsek
h drdhy. se sypkd hmota ze zdsobniku 9 sesype ot-
vorem 8 na dno 14 z&asobnfku 9. PFibliZn& stejné
mnoZstvi sypké hmoty se b&hem pracovniho zdvihu
undsectho &lenu 4 vysype z hornf &asti sioupce 7
dopravované sypké hmoty na skluz 5 dopravniku. Po
ukonZenf pracovniho zdvihu und$ectho ¢&lenu 4 se

unéZeci &len 4, upevndny na péce 12, vysune tdhlem’

13 klikového mechanismu 10 ze sloupce 7 sypké
hmoty a prestavi se vn& tohoto sloupce 7 sypké
hmoty do své dolnf.polohy, kde se opakovan¥ pred
‘zadatkem nového pracovniho zdvihu zasune bez-
prostfednd nad horni stranou dna 14 zdsobniku 9
do sloupce 7 sypké hmoty. :

Dopravniky podle vynélezu lze instalovat pro pfe-
pravu sypkych hmot do znatné vy3ky tak, Ze skluz
5 jednoho dopravniku podle vyndlezu se napojf na
zésobnfk 9 dalifho dopravniku tého# druhu, ktery
tak tvod dalsf stupeii dopravn{ cesty. Pritom se
znatné zkrati délka dopravm' cesty a zmen3{ ptdo-
rysnd nédrofnost pfi pouZiti t¥chto dopravnikd.

VYNALEZU

2. Dopravnik podle bodu 1, vyznadeny tim, ¥e uné-
Secl &len (4) je spojen prostfednictvim klikového
mechanismu (10) s pohonem (11) a Ze dsek (h)
drdhy vratn®& kyvadlového pohybu .unédSectho &lenu
(4}, potfebného pro jeho zasunutf do sloupce -(7)
a vysunutim sloupce (7) sypké hmoty je kratf, neZ
vy¥ka (v) v§sypného otvoru (8) zésobnfku (9).

1 vykres .
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" OBR. 1 ' - OBR.2

215294



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

