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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm obrotu
tarczy podzialowej, majacy zastosowanie zwlaszcza
we wrzeciennikach obrabiarek skrawajacych.

Dotychczas znane sg rozwigzania, w ktérych o-
brot tarczy podzialowej realizowany jest przy po-
mocy sprzegla ciernego i mechanizmu zapadkowe-
go. Wada tych rozwigzan jest mozliwo$é poslizgu
sprzegla i zacinania sie mechanizmu zapadkowego.
Istota wynalazku jest to, ze mechanizm obrotu
tarczy podzialowej skilada sie z krzywki w ksztal-
cie tulei z rowkami na $rednicy zewnetrznej, osa-
dzonej na tloczysku silownika zadajacego krzyw-
ce ruch posuwisto-zwrotny oraz wspdlosiowej
z krzywka tarczy podzialowej, o dowolnej ilosci
par zderzakow réznej wysokosci. Tarcza podzialo-
wa jest sprzezona z krzywka za pomocg palca wo-
dzacego osadzonego w tej tarczy.

Zaletami mechanizmu wedlug wynalazku sa nie-
zawodno$é¢ dzialania i duza uniwersalno$é, polega-
jaca na mozliwosci stosowania wymiennych tarcz
podzialowych lub zderzakéw, a w zaleznosci od te-
go mozna stosowaé w jednym mechanizmie do-
wolng ilo§¢ réznych krzywek wymiennych, réznig-
cych sie srednicami zewnetrznymi i geometrig oraz
iloscig rowkow. :

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekr6j mechanizmu, a fig. 2 rozwi-
niecie krzywki.

Mechanizm obrotu tarczy podzialowej sklada sie
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z krzywki 3 osadzonej na tloczysku 9 sitownika 1
zadajacego krzywce 3 ruch posuwisto-zwrotny oraz
wspélosiowej z krzywka 3, ulozyskowanej w kor-
pusie silownika 1, tarczy podzialowej 2 z dowolng
ilo$écia par zderzak6w 8 o réinych wysokosciach.
Tarcza podzialowa 2 jest sprzezona z krzywksg 3
za pomoca palca wodzacego 4, osadzonego w tarczy
podzialowej 2. Krzywka 3 ma ksztait tulei z row-
kami 11 na $rednicy zewnetrznej, ktére dzielg roz-
winiecie powierzchni walcowej tulei na pieciokaty
12, a ich ksztalt i ilo$¢ zalezg od iloSci podzialéw.
Mechanizm obrotu tarczy podziatowej jest przezna-
czony do wrzeciennikéw z regulowanym wysuwem
wrzeciona i pozwala na dowolne ustalenie ilo$ci
przejéé obrébezych i glebokosci skrawania.

Gdy wrzeciono z tuleja wrzecionowa 7 znajduje
sie¢ w pozycji wyjSciowej ruch posuwisto-zwrotny
ttoczyska 9 silownika 1 wraz z krzywka 3 powoduje
przesuw palca wodzgcego 4 w rowkach 11 krzyw-
ki 3 i tym samym roéwnoczesny obrét tarczy po-
dzialowej 2 o jeden podzial. Z kolei nastepuje wy-
suw wrzeciona z tuleja wrzecionowa 7, co powo-
duje obroét kola zebatego 6 i ruch trzpienia 5 w kie-
runku mechanizmu obrotu tarczy podzialQWej az
do momentu styku zderzakéw tarczy zderzakowej

10 z nastawiong odpowiednio parg zderzakéw 8

tarczy podzialowej 2. Wycofanie wrzeciona do po-
zycji wyjsSciowej spowoduje ponowne zadzialanie
silownika i kolejny obrét tarczy podzialowej o je-
den podzial.



Mechanizm obrotu tarczy podzialowej moze byé
stosowany do wrzeciennikéw wiertarskich, frezer-
skich, wytaczarskich i gwinciarskich.

Zastrzezenia patentowe
1. Mechanizm obrotu tarczy podzialowej, zna-
mienny tym, ze sklada sie z krzywki (3) osadzonej
na tloczysku (9) silownika (1) zadajacego krzywce
(3) ruch posuwisto-zwrotny oraz wspoélosiowe]
z krzywka (3) tarczy podzialowej (2) z dowolng ilo-
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Scig par zderzakow (8) o réznych wysokosciach przy
czym tarcza podzialowa (2) jest ‘sprzezona z krzy-
wka (3) za pomoca palca” wodzacego' (4) osadzone-
go w tarczy podzialowej (2). o

2. Mechanizm obrotu tarczy podzialowej wedlug
zastrz. 1, znamienny tym, ze krzywka (3) ma ksztalt
tulei z rowkami (11) na $rednicy z"eWnétanej; kto-
re dziela rozwiniecia powierzchni walcowej krzyw-
ki (3) na pigciokaty (12) a ich ksztalt i i16$é za-
leza od ilosci podzialow. B A
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