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Vyndlez se tykd stroje, ve kterém usné urlené ke stohovdni, se zdvihajl na urlitém po&tu
véle¥kovych dopravniki s rotujicimi vélelky, p¥ifemZ tyto vAledkové dopravniky jsou uspotfiddé-
ny ve spojitou dréhu, tvo¥fci uzavieny okruh, nap¥iklad obdélnikového prifezu, tak aby
bylo moZno uklddat usn& na stohovaci desky tak, Ze jsou orientovdny ve stejném smyslu nebo

ve st¥fdavych smyslech nebo rubovymi nebo licovymi stranami k sobé.

vhodné zastavovac{ mechanismy, tvo¥ené nap¥fklad pneumatickymi vdlci, zaji¥tuji zastave-
n{ undSecfho pédsu védlelkd béhem dop¥edného pohybu dopravnfho Feté&fce, aby bylo moZno uloZit
usné na stohovaci desku b&hem pohybu dopravnika.

Dal&f zastavovaci tGstroji, ulofené piimo pod zavddécim dopravnikem a pred stohovaci
deskou, umo¥nuje spoultdni usn{ jednu po druhé v obriceném sméru, takZe v ka¥dé dvoijici
po sob& ndsledujfcich usni{ mohou usné& lefet rubem nebo l{cem k sob&, coZ je v n&kterych
pfipadech pro nédsledujicf zpracovédni nezbytné.

Podle rozvinutého provedenf vyndlezu miZe stroj obsahovat dvé pohyblivé roviny nebo
nékolik pohyblivych rovin pro podepfeni usni ur&enych ke stohovdni, coZ umoZfuje zvysit
kapacitu vyroby, pF¥idemZ zlstdvaji zachovdny popsané charakteristiky dopravniho za¥{izenf{,

Podle dal8fiho provedeni vyndlezu jsou vdletkové dopravniky, jejichZ véalelky maji
szubend koledka na jedné strané&, zatimco vdlelky nésledujiciho dopravniku maji ozubend
koledka na druhé strané. Ozubend kolelka s ozubenymi h¥ebeny, které jsou neseny ovléddaci
soustavou, s vyhodou deformovatelnym kloubovym &ty¥dhelnikem, coZ zaji&tuje nat&leni vSech
vélelkd jednoho véledkového dopravniku bé&hem poZadované doby.

S vyhodou jsou mechanismy s ozubenymi hiebeny uspo¥&addny ve dvojici tak, Ze kaZdy
z nich odpovid4d jedné strand valelkového dopravniku. Timtu zplsobem lze pohdné&t jeden
vadletkovy dopravnik nezdvisle na druhém vélefkovém dopravniku, takZe je moZno odvadét
usen pomoci prvniho vélelkového dopravniku, zatimco druhy védlefkovy dopravnik se zdviha
a premistuje usen, kterd z n&j pak bude odloZena pf¥i nédsledujici fazi.

Ukl4d&ni usni licovou nebo rubovou stranou k sob® lze realizovat i v dal$im obménéném
proveden{ stroje podle vyndlezu, v némZ je uspor&ddn druhy pfendSeci dopravnik, na ktery
se p¥ivad&ji usné privadéné zavadécim dopravnikem. PF¥endseci dopravnik se nejprve natoli
tak, aby le¥el v drovni vdledkového dopravniku a nad druhou usni, naleZ se obrdti jeho
smysl pohybu, @ b&hem pfivid&n{ ndsledujici usné piend¥ecim dopravnikem se na tuto usei
pokl4add hornf usef, kterd leZela na zavddécim dopravniku. Ob& usng, leZici na sob& rubovou
nebo lfcovou stranou, pak pokrééuji v cesté po védledkovém dopravniku s rotujicimi vélelky

a dokonéi{ normdlni pracovni cyklus.

vyndlez bude vysv&tlen v souvislosti s pfiklady provedeni zndzornénymi na vykrese,
kde obr. 1 znad1l schematicky bokorys stohovaciho stroje podle prvnfho provedeni, umoZiujici
stohovini usnf na jedné stohovaci desce, obr. 2 odpovidajfci pidorys, obr. 3 vodorovny
fez ve zvitSendm mé¥itku vedeny konci dvou sousednich vdlelklt ve stroji, obr. 4 pohled
na tyto véledky podle obr. 3, obr. 5 bokorys stroje se dvéma rovnob&Znymi stohovacimi
deskami, obr. 6 odpovidajici pddorys, obr. 7 daldi provedeni v bokorysném pohledu, obr. 8
p¥ ... plhuorys, obr. 9 nadrys jednoho véalefku vélelkového dopravniku, ktery zabird s ozube-
nym hfebenem na jedné stran&, zatimco na druhé stran? je druhy ozubeny h¥eben mimo z4bér
s vdledkem, obr. 10 bokorys dvou vdlelkd podle obr. 9 a obr. 11 zndzornuje druhou dvojici

vdle&k®, zabirajicich s protilehlym ozubenym hfebenem.

Podle obr. 1 a 2 obsahuje stohovaci stroj &ty¥i vdle&kové dopravniky 1, 2, 3, 4,
kterd jsou uspo¥ddény za sebou v drédhu obdélnikového profilu a jsou od sebe od@éleny volnym
prostorem, kiery je vypodten tak, aby umoZfioval odloZenf usni na stohovaci desku 5. Ozubend
vratnd kola 6, 7, 8 9 zabirajici s hnacim Fetdzem 10, ktery zajistuje jejich pohyb a je

sdm ov14dadn elektromotorem 11 p¥es femenovy nebo fet&zovy p¥evod 12.
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Dva malé vdlce 13, 14 zaji%fuji podle potfeby zastaveni dopravnich ¥ement 23, které
jsou uloZeny na vSech &tyfech vdlelkovych dopravnicich 1 a% 4 a mohou se tedy pohyhovat
bud v opatném smyslu, kdyZ se uvede v &innost vdlec 13, nebo ve stejném smyslu p¥i spugténi
vdlce 14. Vykyvn& uloZeny zavdddci dopravnik 15, le¥fci v $ikmé rovin&, umoZfiuje zavédéni
usni na véleCkové dopravniky 1 a% 4. Tento zavda¥ci dopravnik 15 lze samoz¥ejm& vynechat,
kdyZ piivod usni obstardvd stroj umisté&ny pfed stohovacim strojem nebo dopravni pds nezavisly
na stohovacim stroji.

Na obr. 3 je zakreslena prvni dvojice vdle¢kl vdlelkového dopravniku 1, které jsou
uloZeny volné na h¥fdelich 16 opatfenych ozubenymi koleky 17. Ozubend koledka 17 jsou
v z&béru s Fet&zem 18, zatimco tainy Fetdz 19 je p¥ipojen k Eeplim 20 vydnivajicim z koncd
hifdelt 16.

vValelky vélelkového dopravniku 1 jsou profilovény tak, ¥e maji vyd®nivajfci a prohloubené
C4sti, jeZ se st¥fdajil na sousednich védledcich, jak ukazuje obr. 3. V obmé&n&ném provedeni
podle obr. 4 mohou byt vdlelky opatfeny obvodovymi drdfkami 21, ve kterych jsou vloZeny
pruZné prstence 22. Prstence 22 tak tvof{ podp&ry pro Yemeny 23, které vytvé¥eji dopravni
pés, jenZ samozfejmé miZe byt tvoien jedinym pruhem materidlu.

V provedeni podle obr. 5 a 6 je stroj dvojity, takZfe miZe stohovat usn& soudasnd
na dvé& stohovac{ desky 24, 25. Stohovaci stroj obsahuje v tomto p¥ipad@ Sest vdledkovych
dopravnikidt 26 a dvé dvojice pneumatickych zastavovacich vdlch 27, 28, pro stohovaci desku
24 a 29, 30 pro stohovaci desku 25. Jec samoz¥ejmé, Ze lze vytvo¥it stroje s vdtSim podtem
stohovacich desek a s vé&tdim podtem vdledkovych dopravnikd.

Pokud jde o dopravni pds, ktery tvo¥f horni stranu kaZdého véaledkového dopravniku,
niZe sestdvat jak ze soustavy elementdrnich Yement 23 podle obr. 4, tak miZe byt tvofen
jedinym pésem, ktery je spolelény pro vSechny valefky jednoho valedkového dopravniku. V tomto
p¥ipadé nemuseji byt v8echny vdlelky dopravniku pohdn&né, staf{ pohdné&t pouze prvni vilelek,
protoze dorpavni pésy na vélelkdch slouzi soulasné k p¥enosu rota®niho pohybu na nédsledujict
valelky.

Stroj podle vyndlezu pracuje takto: p¥edpoklddé-li se %e prvni usen byla vyzdviZena
na valelkovy dopravnik 1 u obr. 1, jeho% valelky nejsou poh&n&né, v okamZiku kdy tento
véletkovy dopravnik 1 se nachdzi nad stohovac{ deskou 5, uvede se v &innost valec 13,
ktery za&ne natdfet vdledky v opadném smyslu. Tim se usen odlo%i na stohovaci desku 5,

jak je zakresleno na obr. 1 p¥erudovanou #arou.

Kdy%Z v této fdzi stohovdni se ponech& ndsledujici védlelkovy dopravnik 2 volny, pokraduje
s nasledujfci usni aZ nad stohovaci desku 5, na kterou pak odloZf useh se stejnou crientaci,
jake méla p¥edchozi usen. Timto zpOsobem se usné ukléddajf na sebe a vSechny jsou orientoviny

stejnym smérem.

Kdy%Z se naopak md pro jisté Glely provaddét stohovdni tak, aby usné byly k sobé& p¥ivrdceny
po dvojicich licovou nebo rubovou stranou, stadi uvést v &innost vdlec 14, ktery zablokuje
pés ovijejici valelky valedkového dopravniku 2, takfe usen spofivajici na nich, nucend
spaddvd na stohovaci desku v poloze obrécené proti p¥edchozi usni, jak ukazuje na obr. 1
pferulované zakreslend Sipka. Za t&chto okolnosti leZi usné nédsledujici za sebou na stohovacft

desce licovou stranou k sob& a rubovou stranou k sobé&.

Analogicky pracuje stroj ktery mé alespon dvd stohovaci desky, papffklad stroj podle
obr. 5 a 6. '

Je samoztfejmé, Ze v p¥ipadé nékolikandsobnych stohovacich stroji, které obsahuji
dvé, t¥i atd. stohovac{ desky, zaji%tuje ka%dy védlelkovy dopravnik vytvé¥eni jednoho p¥islus-
ného stohu a p¥ekraduje predchozi stohy, p¥idemZ v kaZdém stohu pokldd4d usné& bud identicky,
nebo opaléné&, a to éodle spusténi zastavovacich v4lcl 27 aZ 30.
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Rychlost otdfenf vAlelkl vdlelkového dopravniku miZe byt stejnd jako dopravni rychlost,
miZe vSak byt také odliSnd, nap¥iklad zmé&nou priméru ozubenych koledek 17, kterd spojujl
jednotlivé véledky.

Samoz¥ejm& lze vytvofit na stejném principu strej $i¥ky, vybaveny vdledky tak, aby
umo%fiovaly soudasnou dopravu dvou usni leffcich vedle sebe a urdenych k vytvoreni dvou
vedle sebe le%ficich stohi.

V proveden{ podle obr. 7 a 8 jsou vdlelky &tyl vélefkovych dopravniku 31, 32, 33, 34
uvddény do rotaniho pohybu ozubenymi h¥ebeny 35, 36, které st¥i{davd zabirajf s jednim
a druhym dopravnikem podle toho, na které strané majf vAledky ozubend kole&ka 17. Ozubené
h¥ebeny 33, 36 jsou uvddény do svislého pohybu valci 37, 38, kterd ovlidajf{ neznAzornény
kloubovy &ty¥ahelnik, p¥ifazeny pfiélhénému ozubenému hiebenu 35, 36.

Za zavddécim dopravnikem 40 je umfstén pFenddect dopravnik 39, jehoZ pfedni konec
se mife zdvihat a spouSté&t plUsobenim vdlce 41 kolem Gepu 42. Prvn{ useii se mife tedy posunout
na p¥endSeci{ dopravnik 39, kdy? je tento dopravnik ve spulténé poloze, naleZ se dopravnik
39 zdvihne pisobenim vdlce 41, obratf{ svij smysl pohybu a spust{ useh na véletkovy doprav-
nik 31, na kterém mezitim leZi dalZ{ usen p¥ivedend zavddécim dopravnikem 40. Ob& usné&
lez{ v tomto p¥ipadné rubovymi nebo licovymi stranami na sobé neboli stfidavé. P¥enddeci
doprezvnik 39 je mimo provoz a zUstdvad ve zdviZené poloze, kdyZ se vSechny usné maji stohovat

se st2jnou orientaci.

%z obr. 9 je patrné, Ze ozubeny hi¥eben 35 zabfrd s ozubenymi kolefky 43, jeZ jsou
vEechna umist&na na stejné strané& vélelkhu vAlefkového dopravniku 31 (obr. 10), zatimco
v nésledujicim vdle&kovém dopravniku 32 (obr. 11) zabird ozubeny h¥eben 36 s ozubenymi
kolelky 44 na protilehlé stran&, pfifemZ pf¥edchézejici a nésledujici vdlelkovy dopravnik
je nehybny.

Je pochopitelné, #%e stroj podle vyndlezu mi¥e byt opat¥en detek&nimi prost¥edky,
napi‘{klad fotonkami, které zji¥fuj{ p¥ichod usn& a uvddd3ji v pohyb dopravni pésy, které
se tedy zastavujil, kdy% z pfedchozich operaci nep¥ichdzi do stroje £&dnéd usen, zatimco
pfi pravidelném p¥ivodu usni v pravidelnfch vzd&lenostech zUstdva za¥fzen{ neustdle v pohybu
a nikdy se nerzastavi.

PREDMET VYNALEZU

1, stroj ke stohovdni usni, vyznaleny tim, Ze véledkové dopravniky (1 aZ 4), (31 aZ
34) jsou uspotraddny za sebou v uzav¥eném okruhu pro ulo¥eni jedné usn& urdené ke stohovani
na ka¥dy valedkovy dopravnik a k jeifmu odlofeni na stohovaci desku (5, 24, 25) plsobenim
zastavovacfho mechanismu (13) na pds, spojujlci vdledky jednoho védledkového dopravniku
k natdSenf{ v&ledkd v opadném smyslu neZ je smysl pohybu vdlelkového dopravniku a ke spoudté-
ni usn® na stohovaci desku ze zadniho konce vélekového dopravniku. KN

2. Stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze pod vdle&kovym dopravnikem‘{Z) pfed stohovaci

deskou (5) je uspo¥adan druhy zastavovaci mechanismus k natdfeni valelku druhého valeékovéf”,_f‘

ho dopravniku (2) dvojndsobnou rychlosti a k odklddani usni z tohoto dopravniku (2) v opalné ' :
poloze oproti pfedchozf usni, pfiemZ po sobé ndsledujfci usnd leZi k sob& licovou nebo

rubovou stranou.

3. Stroj podle bedu 1 nebo 2, vyznaleny tim, %e na vdlelkdch vdlcovébo dopravniku
jsou ulofeny rovnob&iné elementdrni pasy (23), které twori dopravni pas podpirajici usen.
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4. Stroj podle bodu 1 nebo 2, vyznaleny tim, Ze na vdledkich ka%dého véale&kového
dopravniku je uloZen spcojité@ obihajicf dopravni pds pro podepfeni usni urdenych ke stohovani.

5. Stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze pro pohon kaZdého vdledkového dopravniku
(31 a% 34) jsou uspofddédny dva ozubené hfebeny (35, 36), umist&né kaZdy po jedné strand
vdletkového dopravniku (31 a% 34) a zabirajicif s ozubenymi kolelky (43, 44) k natd&en{
vdlelkd proti sméru pohybu dopravniku, zatimco pfedchdzejici a nédsledujici valetkovy dopravnik

je nehybny.

6. Stroj podle bodu 5, vyznaleny tim, Ze nad védlekovymi dopravniky (31 a% 34) je
uloZen vykyvny ptendSeci dopravnik (39), ktery je ovlddidn zvedacim vdlcem (41) a spou¥t{
usen, pfivedenou zavddé&cim dopravnikem (40), v obrécené orientaci sou&asnd s tim, jak
ndsledujfci{ usen stoupd po zavdddcim dopravniku (40), k polofeni dvou po sob& nédsledujicich

usni na sebe rubovou nebo licovou stranou.

6 vykrest
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