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(64) Zatizeni umoZiiujici posuv ostfihdvaného plechu po stfihu
UZelem vyndlezu je ekonomické, t¥elné 0BR-1
8 vfhodné nadazveddvéni nastiileného odpedu ) - S —

nad Fezné hrany pevnych spodnicl pF{¥n¥ch
no%d odpadu, zejména u stojanovych oboustran-
nych podélnych niZek s krokovim ostifihdvénim
plechu sesikmenymi hornimi no%i a tim umoZ-
n&ni plynulého, bezrdzového posuvu plechu

po ka%dém krokovém st¥ihu. Uvedeného ilelu
se dosdhne zaff{zenim godle vyndlezu, kde
pevny spodni{ p¥{¥ny ni% /1/ odpsdu, pevn¥
spojeny se stojanem /2/ niZek je na avé
%eln{ plode opat¥en vybrénim /3/, do ndho}
je svym nosem /4/ zasunut skopny stdl /5/
koncového odst#itku, kde v nose /4/ Je

pevns ulo%eno vodici pouzdro /6/ pro vedeni
posuvného &epu /7/, opatfeného jednak vo-
dicim perem /8/ a jednek tlumicimi podloZ-
kemi /9/ a kde na Jednom konci posuvného
&epu /7/ je upevn¥n ndbdh /10/, piifem}

ne jeho druhém konci je upevndne opdrnd
deska /11/, na kterou doléhd svym &elenm,
ogatienym kulovou plochou, pistnice /13/
p*imo&arého h;dromotoru /14/, Jen% Je pevnd
polohovd usporddén k pevnému spodnimu p¥Fi&né-
mu no%i /1/ odpadu.
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Vyndles se tfké sa¥fzen{ umoZnujfci posuv osti{hdvaného plechu po stiihu, zejména u sto-
Janovych oboustrannych podélngch ndZek s krokovym ostPff{hdvdnim plechu sedikmenymi hornimi
noki s Fel{ ekonomicky, Ufeln¥ & vfhodnd nadzveddvéni nestFiZeného odpadu nad Fezné hrany
pevnych spodnich pff¥nfch no%d odpedu a tim umoZnuje plynuly, bezrdézovy posuv plechu po
kafdém krokovém stiihu.

Dosud snémé zefizeni umoinujici posuv ostFihdvaného plechu po st¥ihu p¥i krokovém
ost¥ihdvéni na oboustrannfch nifkdch se seSikmenymi hornimi no%i jsou tvo¥ena pohyblivimi
spodnimi pFi¥nymi noii odpadu, které se pii ka¥dém st¥ihu ndZek zvedaj{ proti hornfim p¥f{&nym
no¥dm odpadu a spou¥t¥j{ p¥i pohybu hornich no¥d nahoru, aby byl umoZn&n posuv ost¥ihévaného
plechu s nastfif¥enfmi odpsdy a aby tyto odpady, pfi pPedchézejicim nastifi¥eni seXikmené,
p¥i posuvu po stfihu nenardfely do spodnich pfi¥nfch no¥d odpadu.

Nevfhodou tohoto FeSeni je velkd slo¥itost celého pohdndciho mechanismu pohyblivého
spodniho pfi{&ného nofe odpadu, kterj Je aveddn a spoustdn pomoci slo¥itého pdkového mecha-
nismu, JehoX pohon Je odvoszen od vadkového mechenismu pres hydraulicky poji!iované a vyve-
fovand tdhla.

Dal¥1{ nevyhodou je velmi ¥msté poruchovost a nizkéd provozni spolehlivost tohoto pohd-
n¥ciho mechenismu, nadmérné opotlfebovédni vodicich 1i8t vlastnfho t¥lesa pohyblivého spod-
niho p¥iného no%e a velkd poruchovost pojiZfovacich a vyva¥ovacich pFimoZerjch hydromotord,
co¥ splsobuje Zasté prostoje ni¥ek, avySuje ndroZnost obsluhy a ddriby a sniZuje tek provo-
suschopnost a vy¥robnost oboustrannych niZek.

Dal3{ zndmé zefizeni Jsou tvoFfena pevnymi spodnimi pF{¥nfmi no%i odpadu, opst¥enymi
prufinovyimi zveddky nastiifeného odpadu. Nevfhodou tohoto redeni Je velkd rozmErnost pru-
. ¥inového zveddku, co% omezuje jeho pouZitelnoat a déle to, Ze pruZiny zveddku musi byt di-
menzovédny na maximdlni pPetvdrnou energii potfebnou pro nadzvednuti nast¥iZeného odpadu
maximdlniho prdfezu, ¥im¥ dochdzi k nefddoucimu a nadmdrnému silovému namdhdni v zdvislosti
ne charskteristice prufin a vzhledem k potFebnému sdvihu zveddku, podmin&nému tlousikou
ostFihdévanych plechd.

Nevyhodou je dédle to, Ze p#i chodu niZek "naprézdno” nardfi horni ostifhédvaci p#{i&ny
ni% pPi keZdém kroku ne hlavu pruZfinového zveddku, ¥im% dochdz{ Jek k opot¥ebovédni noie,
tak 1 hlavy zveddku, coZ sni%uje Jejich Zivotnost.

RovndéZ je nevyhodou, %e pifi ka%dé vyménd opotfebovanfch ost¥fhavacich no%d Je nutné
pruZinové zveddky nastiiZeného odpadu demontovat, cof zpisobuje prodloufeni prostojd niZek,
zvySuje ndro&nost obsluhy a udriby a snifuje vjrobnost oboustrannych nilek.

Rovn&% jsou zndmd zaFizenf, kterd jsou tvolena pevnymi spodnimi p¥{¥nymi noZi odpadu,
vybavenymi kyvnfmi stoly pro nadsveddvdni nast¥iZfeného odpadu nad fezné hrany t&chto pevnjch
spodnich pf{¥nfch no¥d. Nevfhodou tohoto Fe¥enf je pom&rnd velkd hmotnost kyvného stolu,
kterd pfi rytmickém kjyvéni stolu pfi krokovém ostfihévéni plechu zpisodbuje nepfiznivé dy-
nemické naméhdni Jeho nosné konstrukce a navazujicich konstruknich uzld ndZek, coZ méd nega-

tivni vliv jak na vlastn{ funkci niZek, tek i na kvalitu ost¥ihdvanych plechid.

Dal3{ nevyhodou Je to, %e FeBSen{ kyvného stolu, podepfeného dvéma pFimo¥arymi hydromo-
tory a vyvelfovaného pneumatickym p¥{modarym motorem, Je zna&n¥ néro¥né jak z hlediska ener-
getického, tak i 3 hlediska provozniho udrfovédni, nebof k tomuto Feleni Jje déle nutné pfivést
vice druhd energif.

V§e uvedené nevyhody odstrenuje zefizeni umoinujfci posuv ost¥ihéveného plechu po stii-
hu dle vyndlezu, zejména u stojenovyich oboustrannych podélnfch ni%ek s krokovym ostfihdvénim
plechu seSikmenymi hornimi no%i a pevnym spodnim p¥{Enym noZem, JehoZ podstata spolivd v tom,
%e pewvny spodni pFi¥n§ nd% odpadu, pevn¥ spojenf se stojenem nid¥ek, je na své Zelni ploZe
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opatfen vybrdnim, do nshoZ Je svym nosem zasunut sklopny stdl koncového odstiiflu. V nose
sklopného stolu koncového odst¥ifku Jje pevn& uloZeno vodic{ pouszdro provedeni posuvného
&epu, opatfendho jJednak vodicim perem a Jednak tlumfcimi podloZkami.

Na Jednom konci posuvného Xepu Je upevn¥n ndbsh a na Jeho druhém konci je upevndna
op&rnd deska, na nif doléhd svym &elem, opat¥enym kulovou plochou, pistnice p¥{moZaréhe
hydromotoru, jenZ Jje pevn# polohov¥ uspoldddn k pevnému spodnimu p¥i¥nému no¥i odpadu.

V§hodou zaifizeni podle vyndlezu je, %e umoinuje posuv ost¥ihdvaného plechu p¥i kroko-
vém ost¥ihdvdni se¥ikmenymi noZi na oboustranngch podélngch niZkdéch tim, %e nadzveddvé
nastiiZeny odpad nad Fezné hrany pévnjch spodnich pFi¥nfch no¥d odpadu jednoduchym zpdsobem,
bez sloZitého pohédndciho mechsnismu, z niZdimi néroky ne hmotnost zefizeni{, na sdatavbovy
prostor & pFfi pFiznivéjsich dynamickgfch e silovych u¥incich.

Jeho vfhodou jJe ddle i to, Ze zabranuje pfi chodu nidZek "naprdzdno” poSkozovdni hornich
no%Zd e ndbshi tim, %e Jednoducnym zplsobem umoZnuje spoudtdni posuvného &epu s nébshem do
dolni klidové polohy & umoZnuje vym&nu opotfebovangch ostfihdvacich noZd oboustrannych nd-
¥ek bez demontdfe zveddku nastFi¥eného odpadu.

Rovn&% je vyhodou to, %e Jeho vymsnu lze provdd&t blokovym zpﬁaobﬂn. To vie umoZnuje
snifeni potfebnfch prostojd e spolu s nizkfmi néroky na ddrZbu a obsluhu umoZnuje zvysit
provozuschopnost a vyrobnost zafizeni a %e rovns: umoZfnuje sutomatické Fizent technologické-
ho procesu krokového ost¥ihdvéni plechu selikmenymi hornimi no%i na oboustranngch niZkéch.

Na pFiloZenfch vfkresech Je schematicky zndzornéno p¥ikledné provedeni zafizeni podle
vynélezu, kde obr. | znézorniuje jeho horni pracovni polohu, obr. 2 jeho dolnf klidovou polo-
hu & obr. 3 zndzornuje polohu pii vym&n¥ opotFebengch ost¥ihdvacich no#d.

Zatizeni umofnujici posuv ostPihdveného plechu po st¥ihu podle p#fkledného provedeni
sestdvd z pevného spodniho prifného noZe | odpadu, pevnd spojeného se stojsnem 2 niek a
opatfeného na své Zelni plo¥e vybrdnim 3, do nshof je svym nosem 4 zasunut sklopnf stdl §
koncového odstiiZku.

V nose 4 sklopného stolu 3 koncového odstiiZku je pevn¥® uloZeno vodici pouzdro 6 pro ve-
den{ posuvného &epu 7, opatfeného jednak vodicim perem 8 & Jednak tlumfc{mi podloikami 9. '
Ne Jednom konci posuvného &epu 7 je upevnén ndbdh 10 a na druhém konci posuvného &epu J Je
upevn¥na opdrnd deska 11, na kterou doléhd svym Zelem, opatFenym kulovou plochou 12, pfstni-
ce 13 pifimodarého hydromotoru 14, jenZ je upevndn k neozna#enému dolnimu noZovému stolu.

Zatizen! umoinujici{ posuv ostiihdvaného plechu po st¥ihu podle vyndlezu je ovldddno
pFimodarym hydromotorem 14. V klidovém stavu, kdy plech neni niZksmi odt¥ihdvdn, Je sklopny
stil 5 koncového odstFfiZku zvednut do své pracovni polohy 1V, opird se &elni plochu pevnébo
spodniho p*{&ného noZe ] odpadu & nos 4 sklopného stolu 5 koncového ost¥ifku je zasunut do

T{m je sklopny stil 3 koncového odst¥ifku zajistén proti axidlnimu odsunuti. Ndb&h 10
Je spustdn do dolnf klidové polohy II, pFiZemZ na op&rnou desku il doléhd kulovou plochou lg,'
pistnice 13 pf{modarého hydromotoru 14, ktery zajistuje poZadovanou polohu ndbshu 10, {m%
Je docfleno, Ze pFfi chodu ni¥ek "naprdzdno" nenardZi horni ostfihdvaci nd% na nédb&h 10 a ne-
dochdz{ k poskozovdn{ hornfho noie & tohoto nédb&hu.

V p¥ipadd, kdy Je ostfihdvany plech dopraven mezi vstupni ta¥né vélce niZek, je pFi Je-
Jich pPitladeni na plech ddn &idlem impuls pro vysouvédni pistnice 1] pfimolarého hydrometoru
14, kterou je ndbdh 10 zveddn do horni pracovnl polohy I.

Po zvednuti nébd&hu do této polohy, kdy tlumici podloZky 3 dosednou na vodici pousdro §,
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veroste tlak v hydraulickém rozvodu pFimofarého hydromotoru 14 na pracovni hodnotu a tim Je
dén ¥idlem impuls pro uveden{ p¥imoZsrého hydromotoru 14 do funkce pneumohydraulické
prufiny. Pistnic{ 13 pPimoZarého hydromotoru 14 Je ndb¥h 10 p¥i pohybu hornich noZd nehoru,
v refimu krokového ost¥ihdvdn{ plechu, zveddn & tim nadzveddvd nastfifeny odpad nad droven
Pfezné hrany pevného spodniho p¥i¥ného noZe odpedu 1, &im% umo!ﬁuje posuv ost¥ihdvaného ple-
chu po st¥ihu. P#i pohybu hornich no%d do st¥ihu je ndbdh 10 tZmito noZi p¥es nastiileny
odpad stlafovén dold, tim je i pistnice 13 p¥imo¥arého hydromotoru 14 stlasovéna dold. Tento
cyklus se pri keidém st¥ihu niZek opakuje.

Po ukon¥eni ost¥ihdvénf plechu, v pFfipadd Ze ostfihdvany plech opusti{ v¥stupni taZné
vdlce ni%ek, je po jejich rozevPen{ ddn &idlem impuls pro spoustdni pistnice 13 piimolarého
hydromotoru 14. N&bdh 10 Je spou¥t¥n vlastn{ tfhou do dolni klidové polohy II. V této poZa-
dovené poloze je ndbdh 10 opét sajistovdn piastnic{ 13 p¥{mo&arého hydromotoru {4.

P#i potPebd vymény ostfihdvacich no%l je ddn obsluhou impuls pro spouXt&ni pistnice 13
p¥imo¥arého hydromotoru 14 do dolni moncové polohy III. Ndb¥h 10 je spoudtdn vlastni tihou
ne droven pracovni polohy IV sklopného stolu 5.

Ti{m je umo¥n¥no sklopit sklopny stdl 5 koncového odst¥idku do sklopené polohy ¥ sklopné-
ho stolu 5. Po ukonleni vymdny ost¥ihdvacich noZi Je dén opdt obsluhou impuls pro zvednut{
sklopného stolu S koncového ost¥ifku do pracovni polohy IV stolu 3.

Po dosaZeni této polohy je dén obaluhou impuls pro vysouvéni pistnice 13 p¥imoderého hy-
dromotoru j4 & tim Je néb&h 10 zveddn do dolnf klidové polohy II. Po dosa¥eni této polohy
Je ndbdh 10 v poZadovaené poloze zaji!iovén pistnicf 13 pi*imo¥arého hydromotoru 14.

Zarizen{ podle vynél;zu lze vyufit nejen u oboustranych podélnych niZek s krokovym
ostP¥ihévénim plechu sedikengmi hornimi no%i, sle i u Jjinych za¥izenf, nap¥{fkled u ohybacich
strojd a podobn¥, kde je porebné nazdveddvat plech pfed néslednym posuvem.

PREDMET VYNALEZU

Zabizen! umoinujici posuv ost¥ihdvaného plechu po st¥ihu, zejména u stojanovych obou-
strannfch podélnfch niiZek s krokovym ost¥ihdvdnim plechu sedikmenymi hornimi nofi a pevnym
spodnim p#{inym noZem, vyznefené tim, %e pevny spodni pFilny ni% /1/ odpadu, pevnd spojeny
se stojanem /2/ nl%ek, je na své Zelni ploSe opstfen vybrdnim /3/, do n¥ho% je svym nosem
/4/ zssunut sklopny stdl /5/ koncového odst¥iZku, kde v nose /4/ Je pevn¥ uloZeno vodici
posdro /6/ pro vedeni posuvného Zepu /7/, opatFeného Jednak vodicim perem /8/ a Jednek tlu=
micimi podlofkami /9/ a kde na jednom konci posuvného ¥epu /7/ Jje upevndn ndbdh /10/, pPi-
&eni na jeho druhém konci jJe upevndne opdrnd deska /11/, na kterou doléhé svym Zelem, opatie-
nym kulovou plochou /12/, pistnice /13/ p¥imo¥arého hydromotoru /14/, Jen% Jje pevnd polohové
uspofdddn k pevnému spodnimu pFi&nému noZi /1/ odpadu. ’

3 vykresy
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