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Uéelom vynélezu je také usporiadanie prv-
kov zariadenia, ktoré umoZiiuje vyhodnoco-
vanie deformécii bez premiestiiovania ski-
Sanych predmetov alebo samotného vyhod-
nocovacieho zariadenia, nakolko silovy va-
lec s rychloupinacou tlatnou hlavicou je u-
pevneny na jednej strane zvislej tyfe a pro-
tilahle o 180° je upevnené meradlo defor-
maécie. Toto usporiadenie zaruéuje aj vyhod-
nocovanie Sikmych ploch skGSanych pred-
metov s maximalnou presnosiou.
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Vynélez riesi zariadenie na vyhodnocova-
nie deformécie pri skiSani pruZnych pred-
metov, najméd pohoviek, kresiel, epied, c&a-
linenych stoli¢iek a stolickovych kresiel.

V stfasnosti je zndme zariadenie na vy-
hodnocovanie deformécie dalinenia, ktoré mé
na ramovej kon3trukcii upevneny silovy va-
lec s tlatnou hlavicou na vykonédvanie za-
taZovania a na inom mieste upevnené merad-
lo deformécie s tiaZovym telesom prislusnej
hmotnosti. U tohoto zariadenia sa sktSany
predmet musi prestvat spod jednej vyhod-
nocovacej gasti pod druhd a opadne, o je
jeho znatnou nevyhodou.

Dal3ie podobné zariadenie je riedené-
tak, Ze ponechdva skdSany predmet u-
pevneny na jednom mieste a k vyhodnocova-
niu presiva vo vodorovnej rovine po riro-
vej konStrukcii raz silovy valec s tlatnou
hlavicou, potom meradlo deformacie s tiaZo-
vym telesom a opatne, €o je zase zna&ne préc-
ne a nepresné. Ind zndma konstrukcie vyhod-
nocovacich zariadeni spofiva v tom, Ze na
rurovej kon3trukecii je v zvislej rovine umiest-
neny prestavitelny valec s tlatnou hlavicou
a meranie deformdcie sa vykondva prenos-
nym stojanovym meradlom cez podloZku
priemeru tla¢nej hlavice prislu$nej hmot-
nosti. Popisané zariadenia a postup vyhod-
nocovania pomocou nich si vyZaduje znaé&ni
¢asovd i fyzickd ndro&nost, podmienky ma-
nipuldcie nezaruduju vyhodnocovanie ziska-
nych vysledkov s dostatodnou presnostou a
vylu€uji vyhodnocovanie $ikmych rovin, aké
sa v prevaZnej miere vyskytujd u d&aldne-
nych pohoviek a kresiel, o je sifasne hlav-
nou nevyhodou popisanych zariadeni.

Uvedené nevyhody doterajSieho stavu v
znafnej miere odstraiiuje zariadenie na vy-
hodnocovanie deformécie pri skt$ani pruz-
nych predmetov podla vynédlezu, ktorého
podstata spodiva v tom, Ze pevny drZiak je
v strede opatreny fapom a po stranich ra-
menami, na ¢ape je nasunuty polohove na-
stavitelny zdves s vodiacimi 16Zkami, rame-
na su pripevnené skrutkovymi apmi k vo-
diacim 16Zkam, cez ktoré je posuvne presta-
vitelna ty¢, opatrend kruZkami pripojend
maticou s dorazom k pohybovej skrutke s
pohonom, k spodnému vodiacemu 16Zku je
pripojend zaistovacia skrutka, spodna &ast
tyCe je opatrend objimkou, na ktord je pev-
ne pripojeny silovy valec s hlavicou a proti-
lahle na druhej strane je pripojené merad-
lo deformdcie, driek s drédZkou upevneny
na hlavici je zasunuty do puzdra s priloZ-
kou, v ktorej je uloZend skrutka s pruZinou
a gulkou, meradlo deformécie je vybavené
skrutkou meradla, v ktorej je posuvne ulo-
Zeny unéSaf opatreny voditkom s ndsadcom
a posuvnym dotykom, na unésali je skrut-
kou upevneny hlbkomer a vedla neho je pri-
pevnena spinacia skrinka s kontaktom a sig-
nélkou.

Novost popisaného technického riefenia
spoiva v tom, Ze vyhodnocovacie prvky za-
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riadenia st usporiadané na zvislej ty¢i tak,
Ze z jednej strany je v rovnakej osovej vzdia-
lenosti od ty€e upevneny silovy valec s rych-
loupinacou tlaénou hlavicou a protilahle o
180° je upevnené meradlo deformaécie, ¢im
sa menj celkovy charakter strojnej konstruk-
cie. Pri vyhodnocovani je odstrdnené aké-
kolvek premiestiiovanie sktiSsaného predme-
tu alebo samotného vyhodnocovacieho za-
riadenia nad skiSany predmet alebo donés$a-
nie k nemu. Dalej na%e rie¥enie umoZiiuje
polohové nastavenie kolmosti vyhodnocova-
cich prvkov pomocou nakldpania na zdvese
i vodi 3ikmej rovine sktiSaného predmetu,
¢o doposial nebolo moZné. Tato skuto&nost
sa zdrovell prejavuje vy38im t€inkom vyné-
lezu. Novost hlavice zariadenia je v tom, Ze
je rieSend ako dvojatelova. UCinok popisa-
nych vyhod sa dalej prejavi predovietkym v
docieleni maximdalnej presnosti vyhodnoco-
vania.

Prikladné usporiadanie zariadenia podla
vyndlezu je zndzornené na pripojenych . vy-
kresoch, kde na obr. 1 je pohlad na zaria-
denie zboku, na obr. 2 je rez hlavicou a na
obr. 3 je pohlad spredu na meradlo defor-
macie.

Na rédm stroja je upevneny drziak 1, kto-
rého stredom prechddza ¢ap 2 a po stra-
ndch ma vysunuté ramend 3. Na €ap 2 je
nasunuty zdves 4, ktory spdja dve vodiace
16Zka 5, opatrené skrutkovymi apmi 6. Vy-
sunuté ramend 3 sa pripeviiuji skrutkovy-
mi fapmi 6 k vodiacim 16Zkam 5 zdvesu 4
a tak zabezpecuji polohovi nastavitelnost
zariadenia vo&i skiSanému predmetu. Na
vodiacich 16Zkach 5 st loZiskd 7 a v nich
je uloZend pohybovd skrutka 8. Matica 9 je
oto¢ne uloZend na ty¢i 11 medzi dvomi kraz-
kami 10. Doraz 12 na matici 9 dovoluje po-
otofenie tyfe 11 o 180° okolo svojej osi po
uvolneni zaistovacej skrutky 14. NardZku
dorazu 12 pri pootofeni tyde 11 tvori kolik
13. VySkovi polohu zariadenia vodi skiia-
nému predmetu zabezpe&uje pohybova skrut-
ka 8 ovldadand pohonom 15, ktord pomocou
matice 9 prestavuje ty¢ 11 cez vodiace 10%Z-
ka 8 oviddand pohonom 15, ktord pomocou
tyfe 11 uzatvéra objimka 16, na ktorej z jed-
nej strany je v rovnakej osovej vzdialenosti
upevneny silovy valec 17 s rychloupinacou
tlaénou hlavicou 18 potrebnej hmotnosti a
protilahle na druhej strane je pripojené me-
radlo 19 deformécie. Hlavica 18 je driekom
22 s draZkou nasunutd do puzdra 20 pripev-
neného na prirubu 21, ktord sa stredom na-
skrutkovdva na piestnicu silového valca 17.
Do drieku 22 s draZkou zapada gulka 23,
na ktord pésobi pruZina 24 a oporné skrut-
ka 25 prechéddzajica zavitom v priloZke 26
upevnenej zo strany puzdra 20. Meradlom 19
deformécie prechddza hibkomer 27 upevne-
ny v uniSaci 28 skrutkou 28. K unésatu 28
je pevne pripojené voditko 30 a spinacia
skrinka 31 s kontaktom 32 a signdlkou 33.
Rychloupinacia tlaénd hlavica 18 je rieSenéd
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ako dvojacelova. SliZi na vykonédvanie za-
taZovania skGSaného predmetu pomocou si-
lového valca 17 alebo po vysunuti z puzd-
ra 20 zostdva v mieste zataZovania skii3a-
ného predmetu a sliZi ako zdvaZie na vyrov-
néavanie nerovnosti povrchu a cez fiu sa me-
ria deformécia pred zataZovanim a po iiom.
Meranie sa vykond tak, Ze nad hlavicu 18
sa pootofi meradlo 19 deformaécie. Poloha
sa zabezpe¢i zaistovacou skrutkou 14. Ot4-
¢anim skrutky 34 meradla sa pristiva uné-
Sat 28 spolu s voditkom 30, ndsadcom 35
a dotykom 36 k hornej ploche drieku 22 s
dréZkou hlavice 18 tak diho, aZ dotyk 36 sa
spoji s kontaktom 32 a rozsvieti sa signél-
ka 33. Tento okamZik sa zaznamend vyci-
tanim hodnoty nameranej hibkomerom 27.
Potom otad¢anim skrutky 34 meradla v opac-
nom smere sa vrati undsSa¢ 28 do pdvodnej
polohy a hlbkomer 27 je na hodnote nula.
Nésledne sa uvolni zaistovacia skrutka 14
a meradlo 19 deformécie sa pootoi o 180°
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na doraz 12 matice 9. Tym sa dostane silo-
vy valec 17 osove nad hlavicu 18. Zaistova-
cou skrutkou 14 sa zabezpe€i poloha a mo-
Ze sa vykonat zataZcvanie. Po skonéeni urde-
nych cyklov zalaZovania sa vykond mera-
nie obdobnym sp&sobom. Rozdiel namera-
nych hodnét na hibkomeri 27 pred zataZe-
nim a po ifiom dava vyslednd hodnotu de-
forméacie. Popisané usporiadanie jednotli-
vych prvkov zariadenia vyluCuje pracné od-
ratavanie nastavenych a nameranych hod-
nodt, ktoré bolo nutné u doposial zndmych
zariadeni, kde pri vyhodnocovani vznikali
znacéné chyby.

Zariadenie podla vynélezu je urfené pre-
dovSetkym pre pouZitie v drevarskom prie-
mysle na skiSanie falineného nébytku. Je
moZné pouZit zariadenie aj vSade tam, kde
sa mé overit deformé4cia pruZzného materidlu
a vyrobkov, na ktorych sa pruZny material
pouZiva.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na vyhodnocovanie deformaécie
pri skiSani pruZnych predmetov, najmi po-
hoviek, kresiel, epied, ¢alinenych stoli¢iek
a stoli¢kovych kresiel, vyznalujice sa tym,
Ze pevny drZiak (1) je v strede opatreny
¢apom (2} a po strandch ramenami (3), na
cape (2) je nasunuty polohove nastavitelny
zaves (4) s vodiacimi 16Zkami (5), pric¢om
ramend (3) st pripevnené skrutkovymi Cap-
mi (6) k vodiacim 16Zkam (5), cez ktoré
je posuvne prestavitelna ty¢ {11), opatrend
krizkami (10} pripojend maticou (9) s do-
razom (12) k pohybovej skrutke (8) s po-
honom (15), kde k spodnému vodiacemu
162ku (5) je pripojend zaistovacia skrutka
{14) a spodné &ast tyfe (11) je opatrena

objimkou {16), na ktord je pevne pripojeny
silovy valec [17) s hlavicou (18] a protilah-
le na druhej strane je pripojené meradlo
(19) deformécie, pri¢om driek (22} s dréz-
kou upevneny na hlavici (18) je zasunuty
do puzdra (20) s prilozkou (26), v ktorej
je uloZend skrutka (25) s pruZinou (24) a
gulkou (23], meradlo (19) deformécie je
vybavené skrutkou (34}, v ktorej je posuv-
ne uloZeny uné3ac (28), opatreny voditkom
(30) s ndsadcom (35) a posuvnym dotykom
(36), kde na unaSaci (28) je skrutkou (29)
upevneny hibkomer (27) a vedla neho je
pripevnend spinacia skrinka (31) s kontak-
tom (32} a signalkou (33).
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Obr. 2
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Qbr. 3
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