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(47) Sammandrag:

Denna uppfinning avser en anordning 1 avsedd att anvandas i en ventilationsanordning fér
att halla och styra en Iuftkanal 2. Anordningen 1 innefattar en enda armkonstruktion 1.1 som
&r anordnad ldngsmed luftkanalens utsida 2A. Armkonstruktionen 1.1 innefattar tva armdelar
3 och 4 som anordnade efter varandra, en forsta led 5 som forbinder en forsta armdel 3 med
en fastanordning 6 som haller och grundpositionerar armkonstruktionen 1.1 och som
méjliggér olika positioneringar, bojande och strickande av armkonstruktionen 1.1 och
luftkanalen 2, en andra led 7 som férbinder den forsta armdelen 3 med den andra armdelen
4 och som mdjliggér olika positioneringar, béjande ach strickande av armkonstruktionen 1.1
och luftkanalen 2. Varje armdel 3 och 4 innefattar en fangstrackt aluminiumprofil 8 och 9.
Uppfinningen avser ocksa en ventilationsanordning innefattande en sadan anordning 1.
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Sammandrag

Denna uppfinning avser en anordning 1 avsedd att anvandas i en ventilationsanordning fér
att halla och styra en luftkanal 2. Anordningen 1 innefattar en enda armkonstruktion 1.1 som
ar anordnad langsmed luftkanalens utsida 2A. Armkonstruktionen 1.1 innefattar tva armdelar
3 och 4 som anordnade efter varandra, en forsta led 5 som férbinder en férsta armdel 3 med
en fastanordning 6 som haller och grundpositionerar armkonstruktionen 1.1 och som
mojliggdr olika positioneringar, béjande och strackande av armkonstruktionen 1.1 och
luftkanalen 2, en andra led 7 som férbinder den forsta armdelen 3 med den andra armdelen
4 och som mdjliggér olika positioneringar, béjande och strackande av armkonstruktionen 1.1
och luftkanalen 2. Varje armdel 3 och 4 innefattar en langstrackt aluminiumprofil 8 och 9.
Uppfinningen avser ocksa en ventilationsanordning innefattande en sadan anordning 1.

(Se Fig. 1.)
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1
Anordning och ventilationsanordning

Teknikomrade

Denna uppfinning avser en anordning avsedd att anvéndas i en ventilationsanordning for
att halla och styra en luftkanal. Uppfinningen avser ocksa en ventilationsanordning
innefattande en sadan anordning.

Bakgrund och problem

Det ar férut ként anordningar som anvands vid ventilationsanordningar fér att halla och
styra en kanal genom vilken luft och didrmed farliga &mnen och gaser sugs ut. Med
ventilationsanordning avses alla delar och detaljer som utgér ventilationsanordningen
som bland annat ocksa innefattar ett aggregat som kan skapa ett undertryck, en
sugande kraft, som verkar pa Iuften i den flexibla kanalen och olika delar och
konstruktioner som leder, férdelar, kvarhaller, styr, reglerar och pa andra satt far
ventilationsanordningen att arbeta pa onskat satt. Dessa anordningar &r relativt grova
konstruktioner tillverkade av stal vilka &r tunga att transportera och montera och som

ocksa blir svarmanévrerade och darmed utrymmeskréavande vid anvéandning.

Redogérelse for uppfinningen

Ett syfte med denna uppfinning &r att erbjuda en anordning som ska anvédndas vid
ventilationsanordningar foér att halla och styra en luftkanal och som ar latt till sin
konstruktion och att erbjuda en ventilationsanordning innefattande en sadan anordning.

Detta syfte uppnas med en anordning innefattade de tekniska sérdrag som anges i den

kannetecknande delen av krav 1 och en ventilationsanordning enligt krav 31.

Kortfattad ritningsbeskrivning

Fig. 1 visar en anordning enligt uppfinningen.

Fig. 2 visar ett snitt A genom en anordning, armkonstruktion, armdel, enligt
uppfinningen.

Fig. 3 visar ett snitt B genom en anordning, armkonstruktion, armdel, enligt
uppfinningen.
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Fig. 4 visar ett snitt B genom en anordning, armkonstruktion, armdel, och en

fastanordning enligt uppfinningen.

Fig. 5 visar en forsta led enligt uppfinningen.

Fig. 6 visar en forsta led enligt uppfinningen.

Fig. 7 visar en leddelsyta i en forsta led enligt uppfinningen.

Fig. 8 visar en férsta led enligt uppfinningen.

Fig. 9 visar en axel i en forsta led enligt uppfinningen.

Fig. 10 visar en andra led enligt uppfinningen.

Fig. 11 visar en andra led enligt uppfinningen.

Fig. 12 visar en axel i andra led enligt uppfinningen.

Fig. 13 visar en andra led enligt uppfinningen.

Fig. 14 visar ett fastorgan i en balanseringsanordning vid en andra led enligt
uppfinningen.

Fig. 15 visar en armanordning, som innefattar en spjallkonstruktion och som erbjuder ett
faste for en luftkanals fria ande, och en huv enligt uppfinningen.

Fig. 16 visar en armanordning, som innefattar en spjéllkonstruktion och som erbjuder ett
faste for en luftkanals fria &nde, och en huv enligt uppfinningen.

Fig. 17 visar ett spjallreglage enligt uppfinningen.

Detaljerad beskrivning av utféringsexempel

Armkonstruktionen:

Denna uppfinning avser en anordning 1 avsedd att anvéandas i en ventilationsanordning
for att halla och styra en luftkanal 2. Luftkanalen 2 ar avsedd fér utsugning av luft och
oonskade partiklar och/eller gaser fran olika platser, vanligtvis arbetsomraden av olika
slag. Luftkanalen 2 &r kopplad till ett aggregat, ej visat i figurerna, som skapar undertryck
i den flexibla kanalen 2, en luftutsugande kraft.

Anordningen 1 innefattar en enda armkonstruktion 1.1 som &r anordnad langsmed
luftkanalens utsida 2A.

En i Fig. 1 visad armkonstruktion 1.1 enligt uppfinningen innefattar tva armdelar 3 och 4,
tva lankarmar, en forsta armdel 3 och en andra armdel 4, anordnade efter varandra.
Armkonstruktionen 1.1 innefattar vidare en férsta led 5, en friktionsled, som férbinder
den férsta armdelen med en fastanordning 6 som haller och grundpositionerar
armkonstruktionen och som méjliggér olika positioneringar, béjande och strackande, av
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armkonstruktionen 1.1. Armkonstruktionen 1.1 innefattar ocksa en andra led 7, en

friktionsled, som férbinder den férsta armdelen 3 med den andra armdelen 4 och som
méjliggér olika positioneringar, béjande och strackande, av armkonstruktionen 1.1.

Varje armdel 3 och 4 innefattar vardera en aluminiumprofil 8 och 9 som &r langstrackt
och som lampligen &r tillverkad genom strangsprutning, extrudering, se Fig. 1. Varje
armdel 3 och 4 utgbérs i huvudsak, i det mittenparti som ger armdelen dess

l&ngdutstrackning, av aluminiumprofilerna 8 och 9.

Anordningen 1 blir 14t i sin konstruktion, vilket medfér att den blir latt att forflytta vid
transport, vid montering och vid anvandning, och darmed &ven vid férflyttning av
anordningen 1 och en luftkanal 2 tillsammans, genom att anordningen 1 innefattar
endast en armkonstruktion 1.1 med armdelar 3 och 4 som innefattar en aluminiumprofil 8
och 9. Anvéndning av aluminium gér konstruktionen lattare &n anordningar med
armdelar av stal.

Anvandning av aluminium goér det ocksd mgjligt att géra anordningen 1,
armkonstruktionen 1.1, néattare och snyggare &n anordningar med armdelar av stal,
eftersom delar i aluminium, tack vare aluminiumets materialegenskaper, kan formas pa
olika satt och gbéras minde &n delar av stadl men &nda vara lika stabila och mer
formmassigt tilltalande.

Att armkonstruktionen 1.1 &r lattare, mindre och snyggare gér det méjligt att anordna
armkonstruktionen 1.1 fullt synlig pa luftkanalens utsida 2A. Det underlattar vid
tillverkning, transport och montering da delar kan tillverkas och levereras separat och
sattas ihop pa plats. Anvandningen och anpassningen av armkonstruktionen 1
underiattas ocksa da en foér &ndamalet Iamplig luftkanal 2 kan anvandas. Det blir majligt
att anvanda samma armkonstruktion 1 i olika sammanhang bara genom att byta
luftkanalen 2.

Det blir ocksa lattare att justera och reparera armkonstruktionen 1.1 nar den inte ar dolt i
en luftkanal. Armkonstruktionen 1.1 kan ocksa fritt ses och tolkas utifran sin funktion sa
att anordningen 1 blir mer lattanvand.

Luftkanalen 2 ar flexibel, bojbar, atminstone i de partier som placeringsmassigt
sammanfaller med lederna 5 och 7. Luftkanalen 2 kan utgéras av eller innefatta en slang
eller mer formfasta delar.
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Varje armdels aluminiumprofil 8 eller 9 &r i det visade utféringsexemplet en halprofil 10,
se Fig. 2, som innefattar minst fyra sidopartier 10a-10d.

Varje armdel 3 och 4 innefattar en sida 11 respektive 12, en utsida, vadnd mot luftkanalen
2, ett sidoparti 10d, som ar exteriért formad fér att stodja Iuftkanalen 2 som ligger utanpa
armkonstruktionen 1, se Fig. 3.

Luftkanalen 2 &r Iampligen i huvudsak cirkuldr och for att ge luftkanalen 2 maximalt stod
ar varje armdels ena sida 11, 12 och 10d exteriért konkavt formad fér att svara mot
kanalens yttre form, konvexa form.

Fastanordning:

Anordningen 1 innefattar en fastanordning 13 som faster, haller kvar, den flexibla
kanalen 2 vid armkonstruktionen 1.1, se Fig. 1 och 4. Armkonstruktionen 1.1 och
luftkanalen 2 I6per parallelit bredvid varandra, sida vid sida. Fastanordningen 13
innefattar organ 14 och 15 som &r férbundna med varje armdel 3 och 4, pa utsidan av
varje armdel 3 och 4, och som &r spanda runt luftkanalen 2.

Det ena organet 14 innefattar en fri &nde 14a som innefattar en férsta lasdel 16 och det
andra organet 15 innefattar en fri &nde 15a som innefattar en andra lasdel 17 och déar de
tva lasdelarna 16 och 17 bringas i lasande samverkan med varandra fér kvarhalining,
fasthallning, av luftkanalen 2. Ett last lage visas med streckade linjer i Fig. 4.

Organen 14 och 15 ar i det visade utféringsexemplet spannband av typen buntband dér
den ena lasdelen 16 eller 17 innefattar en utstdende del och dar den andra lasdelen 16
eller 17 innefattar ett hal eller en urtagning och dar den utstaende delen 16 och halet,
urtagningen, 17 ar formbundna till varandra fér erhallande av en lasande funktion.

Fastanordningen 13 innefattar ett faste 18 pa varje armdel 3 och 4 som férbinder
organen 14 och 15 med respektive armdel 3 och 4. Fastet 18 innefattar minst ett langs
med armdelen 3 eller 4 |6pande spar 19 i vilket ett organ 14 eller 15, eller delar 14.1 eller
15.1 av organet, &r anordnat. Det faste 18 som visas i figurerna innefattar tva parallella
langs med varje armdel 3 och 4 I6pande spar 19 i vilka organen 14 och 15, eller delar
14.1 eller 15.1 av organen, fastbanden, ar anordnade. Varje spar 19 och organ 14 elier
15 &r formbundna till varandra pa ett sadant sétt att organets en dnde 14b eller 15b kan
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inféras i sparet 19 fran ena armanden 3a, 3b, 4a eller 4b, sparianden, och férflyttas i

sparet 19 till 6nskad plats.

Forsta leden:

Den férsta leden 5 innefattar en forsta del 20 forbunden med fastanordningen 6 och en
andra del 21 férbunden med den férsta armdelen 3. Leddelarna 20 och 21 &r férbundna
med varandra via en axel 22 som gar genom den férsta leddelen 20 och den andra
leddelen 21 runt vilken den férsta leddelen 20 och den andra leddelen 21 kan vridas i
férhallande till varandra. Se Fig. 5 och 6.

En av leddelarna 20 och 21, i det har fallet leddelen 21, innefattar ett klykformat parti 23,
innefattande, tva parallella pa avstand fran varandra anordnade delar 24 och 25 som i
sin tur ar anordnade pa var sida om ett plant parti 26 innefattat i den andra leddelen 20.
De tva parallella delarna 24 och 25 innefattar var sitt friktionsbeldgg 27 anordnat pa
respektive dels yta 24a och 25a riktad mot den andra leddelens plana parti 26. De
parallelia delarna 24 och 25, respektive dels yta 24a och 25a riktad mot den andra
leddelens plana parti 26, ar konkav i sin ytform, se Fig. 7.

Axeln 22 i den forsta leden 5 innefattar en skruv 28 som gar genom den forsta leddelen
20 och den andra leddelen 22 som i sin ena dnde 28a innefattar ett forstorat kantigt
huvud 29, sexkantshuvud, som i monterat ldge &ar anordnad i en formméssigt
Overensstdmmande urtagning 30 i ledens ena sida 5A for fast anliggning mot leden 5
och for erhallande av férdelning av den ledsammanhallande kraften éver en stor del av
ledens, leddelarnas, ytor 24a och 25a. Se Fig. 8 och 9.

Axeln 22 innefattar en mutter 31 som skruvas pa skruvens gangade andra &nde 28b och
dar en kraftférdelande bricka 31.1 ar anordnad mellan muttern 31 och ledens andra sida
5B.

Den forsta ledens tva delar 20 och 21 &r tiliverkade i ett polymermaterial och &r
tiltverkade genom formgjutning.

Den forsta ledens forsta del 20 innefattar ett fran leden 5 utét stickande parti 32 som
monteras till fdstanordningen 6. Se Fig. 5. Den forsta ledens forsta del 20 kan alternativt
utg6ra en del av fastanordningen 6. | det fallet kan den férsta delen 20 vara tillverkad av
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ett stalmaterial. Den férsta delen 20 kan ocksa innefatta en inre del av stal tackt med ett

polymermaterial.

Den foérsta ledens andra del 21 innefattar ett fran den férsta leden 5 utét stickande parti

33 som méjliggér montering av den andra delen 21 till den férsta armdelen 3.

Partiet 33 har en form som mdjliggor inférsel av partiet 33 i den férsta armdelens profil 8
och fasts med hjalp av fastorgan 33.1, genomgaende skruvar eller bultar, i armdelen 3.
Fastorganen 33.1, bultarna, tdcks med hjalp av ett lock 33.2.

Andra leden:

Anordningens, armkonstruktionens andra led 7, friktionsleden, innefattar en férsta del 34
féorbunden med den férsta armdelen 3 och en andra del 35 férbunden med den andra
armdelen 4. Leddelarna 34 och 35 &r férbundna med varandra via en axel 36 som gar
genom den forsta leddelen 34 och den andra leddelen 35 runt vilken den férsta leddelen
34 och den andra leddelen 35 kan vridas i férhallande till varandra. Se Fig. 10.

En av leddelarna 34 eller 35, i det visade utféringsexemplet leddelen 35, innefattar en
klykformad del 37 innefattande, tva paralleila pa avstand fran varandra anordnade
partier 38 och 39 som i sin tur r anordnade runt ett plant parti 40 innefattat i den andra
leddelen 34. Se Fig. 11. De tva parallella partierna 38 och 39 innefattar ett
friktionsbeldgg 41 anordnat pa respektive partis yta 38a och 39a riktad mot den andra
leddelens plana parti 40. De parallella delarna 38 och 39, respektive dels yta 38a och
39a, som &r riktade mot den andra leddelens plana parti 40, &r konkava i sin ytform. Se
motsvarande form for den forsta ledens ytor 24a och 25ai Fig. 7.

Axeln 36 hos den andra leden 7 innefattar en skruv 41 som gar genom den férsta
leddelen 34 och den andra leddelen 35 och som i sin ena &nde 41a innefattar ett
forstorat kantigt huvud 42, sexkantshuvud, som i monterat lage &r anordnad i en
formmaéssigt Gverensstdmmande urtagning 43 i ledens utsida 7A fér fast anliggning mot
leden 7 och for erhallande av férdelning av den ledsammanhallande kraften éver en stor
del av ledens ytor 38a och 39a. Se Fig. 12 och 13.

Axeln 36 innefattar en mutter 44 som skruvas pa skruvens andra &nde 41b och en
kraftférdelande bricka 45 &r anordnad mellan muttern 44 och ledens andra sida 7B.
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Den andra ledens delar 34 och 35 ar tillverkade i ett polymermaterial och &r tillverkade

genom formgjutning.

Den ena ledens del 34 eller 35, i det visade utféringsexemplet del 34, den del som
innefattar ett plant parti 40, innefattar en inre del 46, en forstarkning. Den inre delen 46
ar av stal och helt eller delvis innesluten i leddelen 34 eller 35, i polymermaterialet.

Den andra ledens férsta del 34 innefattar ett frAn den andra leden 7 utat stickande parti
47 som mojliggdér montering av den forsta leddelen 38 till den forsta armdelen 3. Den
andra ledens andra del 35 innefattar ocksa ett fran den férsta leden 7 utat stickande
parti 48 som majliggér montering av den andra leddelen 39 till den andra armdelen 4.
Partierna 47 och 48 har en form som méjliggor inférsel av partiet 47 och 48 i den forsta
armdelens profil 8 och i den andra armdelens profil 9. Partierna 47 och 48 fasts med
hjalp av fastorgan 47. 1 och 48.1, genomgaende skruvar eller bultar, i respektive armdel
3 och 4. Fastorganen 47.1 och 48.1, bultarna, tacks med hjélp av ett lock 49.

Balanseringsanordning:

Anordningen 1, armkonstruktionen 1.1, innefattar en balanseringsanordning 50 &r
anordnad mellan den andra leden 7 och den forsta armdelen 3 innefattande ett
fastorgan 51, en fastbricka, anordnad runt ledens vridningsaxel 36 fast férbunden med
ledens utsida 7B innefattande en ut fran leden 7 stickande del 52, och en
fjaderkonstruktion 53, en gasfjader, som i sin ena dnde 53a é&r vridbart fast i den
utstickande delen 52, dess yttre fria parti, och som i sin andra dnde 53b &r vridbart fast
pa den férsta armdelen 3. Se Fig. 11.

Den utstickande delens centrumlinje 52L, &r vinklat vinkeln a som ligger i intervallet 75°-
105° i férhallande till en centrumlinje 4L hos den armdel 4, den andra armdelen, som &r
fast férbunden med den leddel 35, den andra ledens andra del, till vilken fastorganet 51
ar fast forbunden. Vinkelintervallet 80°-100° sakerstéller ytterligare en béttre, stabilare,
funktion hos balanseringsanordningen 50.

Fastorganet 51 innefattar ett genomgaende hal 54 fér genomférsel av axeln 36 och har
ocksa en bestdmd form som bringas i samverkan med ett fran leden 7 utét riktat parti 55
anordnat runt axeln 36 med en form motsvarande halformen sa att fastorganet 51
lagesbestams i férhallande till leden 7. Se Fig. 14. Halet 54 och det utat riktade partiet

55 har i den visade utféringsformen en samverkande X-form sa att fastorganets,
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8
fastbrickans, placering kan &ndras genom frigérande av fastorganet 51 fran det

utatriktade partiet 55, vridning av fastorganet 51 i forhallande till det utat riktade partiet
55 och ny samverkan av fastorganet 51 och det utat riktade partiet 55.

Armanordning innefattande en spjéllkonstruktion och faste:

Anordningen 1, armkonstruktionen 1.1, innefattar, vid armkonstruktionens fria dnde 1a,
en armanordning 56, fast i den yttersta armdelen 4, som innefattar en spjallkonstruktion
57 och som erbjuder ett faste, ett monteringsomrade, for luftkanalens fria &nde 2a. Se
Fig. 1, 15 och 16.

Det i figurerna visade utféringsexemplet har tva armdelar 3 och 4. En anordning enligt
uppfinningen kan innefatta fler armdelar och leder om armkonstruktionen behéver vara
langre eller om det &r onskvart att kunna goéra ytterligare vinklingar av
armkonstruktionen. Armanordningen 56 ska vara monterad vid den armdel som &r den

yttersta armdelen, i den visade utféringsformen blir det vid armdel 4.

Armanordningen 56 &r fast i den yttersta, den andra, armdelen 4 med hjilp av en
fastanordning 58 innefattande ett fiaste 18 pa armdelen 4 som férbinder armanordningen
56 med armdelen 4. Se Fig. 3 och 16. Fastet 18 innefattar minst ett langs med armdelen
4 |6pande spar 19 i vilket en del 56.1 av armanordningen 56 &r anordnat.

Sparet 19 och armanordningsdelen 56.1 ar formbundna till varandra pa ett sadant satt
armanordningsdelen 56.1 kan inféras i sparet 19 fran ena armanden 4a eller 4b,
sparanden, och forflyttas i sparet 19 till 6nskad plats. Fastet 18 innefattar tva parallella
langs med armdelen 4 lépande spar 19 i vilka tva armanordningsdelar 56.1 &r
anordnade.

Armanordningen 56 innefattar en ringkonstruktion 59 med begransad langdutstrackning
som i sin en &nde 59a innefattar ett monteringsomrade 60 dar den flexibla kanalen 2 &r
I6stagbart fast. Monteringsomradet 60 for den yttre dnden av luftkanalen 2 innefattar en
urtagning 61 i vilkken kanaldnden 2a ar inford och fastsatt med hjalp av en
monteringsanordning 62. Ringkonstruktionen 59 har en 6ppning 59.1 i kanten pa den
ena anden 59a som mdjliggér atkomst av monteringsanordningen 62.

Spjallkonstruktionen 57 innefattar en platta 63 som é&r vridbart anordnad inne i
armanordningen 56 och som kan vridas mellan ett lage dar plattan 63 &r placerad
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parallell med armen 4 och erbjuder fullt luftfléde genom armanordningen 56 och ett lage

dér plattan 63 ar placerad tvars 6ver armanordningen 56 och stryper Iuftflodet 57,
mojliggdr reglering av luftflédet i den flexibla kanalen 2 och genom armanordningen 56
fran fullt luftflode till strypt luftflode och iuftfléden dar emellan. Plattan 63 innefattar en
tvars Over plattan 63 I6pande kantig kanal 64 i vilken en kantig axel 65 &r anordnad och
dar axeln 65 |6per genom armdelen 4 och som i sin ena dnde 65a &r vridbart infast i
armanordningen 56 och i sin andra ande 65b vridbart anordnad genom armdelen 4 och
avslutas med ett vridreglage 66 pa utsidan av armdelen 4 fér lagesstyrning av axeln 65
och darmed plattan 61 och luftpassagen.

Armanordningen 56 innefattar ocksa en del 56A, ett handtag, som kan greppas av en
hand och som kan 6verféra en kraft fran en person till anordningen 1 sa att anordningen
1, armkonstruktionen 1.1 och luftkanalen 2, kan lagesjusteras. Denna del 56A visas
barai Fig. 1.

Armanordningen 56 &r i huvudsak ér tillverkad i ett polymermaterial och tillverkad genom

formgjutning.

Luftinloppsanordning:

Anordningen 1, armkonstruktionen 1.1, innefattar en lagesjusterbar luftinloppsanordning
67. Luftinloppsanordningen 67 ar en form av en huv. Se Fig. 1 och 15-17, som &r
forbunden med armanordningen 56 som &r fast i armkonstruktionens yttersta armdel 4
och som innefattar spjéllkonstruktionen 57. Huven 67 ar forbunden med armanordningen
56 via en konstruktion 68 som &r anordnat, fast i, armanordningen 56 och i huven 67 och
som ar anordnad inne i en andra luftkanal 69 som ocksa &r fast i armanordningen 56
och i huven 67 och dér konstruktionen 68 mojliggér lagesjustering, vinkling, vridning och
riktning, av huven 67 i forhallande till armanordningen 56. Armanordningen 56, dess
ringkonstruktion 59, innefattar i sin andra ande 59b ett monteringsomrade 60.1 dar den
andra luftkanalen 69 ar l6stagbart fast.

Konstruktionen 68 innefattar ett ledsystem 70 som tillater en tredimensionell rérelse av
huven 67 i férhallande till armkonstruktionen 1.1, armanordningen 56, luftkanalédnden 2a.
Konstruktionen 68 innefattar en forsta fastdel 71, innefattande tva armar 72 och 73,
diametralt anordnade i férhallande till varandra och i sin ena &nde 72a och 73a
forbundna med armanordningen 56, och som sammangar vid ledsystemet 70 och som
dar erbjuder tva fastpunkter 74 och 75 fér en genomgaende axel 76 runt vilken en leddel
77 innefattande ytterligare en axel 78 kan vridas och dar en andra fastdel 79, en tredje
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arm, ar anordnad att vridas runt den andra axeln 78 innefattande en fri ande 79a till

vilken huven 67 ar monterad.

Den férsta axeln 76 ar anordnad i en riktning och den andra axeln 78 &r anordnad i en
riktning forskjuten 90° i forhallande till den forsta axein 76 vilket resulterar mojlighet till
tredimensionell rérelse av huven 67 i férhallande till armkonstruktionen 1, anordningen
56.

Ovrigt:

Fastanordningen 6, och darmed hela armkonstruktionen 1.1, ar forbunden med en vagg,
ett golv, ett tak eller en fristdende, eventuellt mobil, enhet.

Armkonstruktionens yttersta fria dnde 1a, den andra armdelens yttersta ande 4a,
avslutas med en mjukt formad del 80. Den mjukt formade delen 80 &r tillverkad av ett
polymermaterial, genom gjutning, och innefattar en del 81 som &r inford i armdelens
profil 9 och monterad till armdelen 4 med hjélp av en genom armdelen 4 genomgaende
axel 65, den axel med vilken spjallkonstruktionen 57 justeras.

Anordningen 1, armkonstruktionen 1.1 ar avsedd att anvandas i en ventilationsanordning
for att halla och styra en Iuftkanal 2 pa kanalens utsida 2A. Se Fig. 1, och med bara en
enda armkonstruktion 1.1.

En anordning 1 enligt denna uppfinning kan ocksa beskrivas utifran att anordningen 1
adven innefattar den flexibla kanalen 2. Uppfinningen avser ocksa en hel
ventilationsanordning innefattande en anordning 1 med den konstruktion som beskrivits
har ovan. Aven en hel ventilationsanordning blir lattare att transportera och montera om
en anordning 1 innefattande en armkonstruktion 1.1 &r av detta slag.

De beskrivningar av olika tekniska sérdrag som aterfinns i denna beskrivning ska tolkas
pa ett for uppfinningen fordelaktigt satt och inte som begransningar av
uppfinningstanken. Olika tekniska sardrag kan kombineras pa olika satt utan att
uppfinningstanken frangas sa lange 6nskad funktion erhalls. |
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Patentkrav

Anordning (1) avsedd att anvéndas i en ventilationsanordning fér att halla och styra
en luftkanal (2) kannetecknad av att den innefattar

en enda armkonstruktion (1.1) som &r anordnad ldngsmed luftkanalens utsida (2A),
att armkonstruktionen (1.1) innefattar tva armdelar (3, 4) anordnade efter varandra,
en forsta led (5) som férbinder en férsta armdel (3) med en fastanordning (6) som
haller och grundpositionerar armkonstruktionen (1.1) och som méjliggér olika
positioneringar av armkonstruktionen (1.1) och luftkanalen (2), en andra led (7) som
forbinder den férsta armdelen (3) med den andra armdelen (4) och som méjliggér
olika positioneringar av armkonstruktionen (1.1) och luftkanalen (2),

dar den forsta leden (5), innefattar en forsta del (20) forbunden med fistanordningen
(6) och en andra del (21) férbunden med den férsta armdelen (3),

dar den andra leden (7), innefattar en forsta del (34) forbunden med den férsta
armdelen (3) och en andra del (35) férbunden med den andra armdelen (4) och

dér atminstone en av leddelarna (20, 21, 34, 35) innefattar ett kiykformat parti (23,
37), innefattande, tva parallella pa avstand fran varandra anordnade delar (24, 25,
38, 39) som i sin tur ar anordnade pa var sida om ett plant parti (26, 40) innefattat i
den andra leddelen (20, 21,34, 35).

Anordning (1) enligt krav 1 dar varje armdel (3, 4) innefattar en sida (10d, 11, 12) som
ar vand mot den flexibla kanalen (2) och som &r exteriort konkavt formad fér att stédja
luftkanalen (2).

Anordning (1) enligt krav 1 eller 2 innefattande en fastanordning (13) som faster,
haller kvar, luftkanalen (2) vid armkonstruktionen (1).

Anordning (1) enligt krav 3 dér fastanordningen (13) innefattar organ (14, 15) som &r
forbundna med varje armdel (3, 4) och som &r spanda runt luftkanalen (2).

Anordning (1) enligt krav 3 eller 4 dar fastanordningen (13) innefattar ett faste (18) pa
varje armdel (3, 4) som forbinder organen (14, 15) med respektive armdel (3, 4).

Anordning (1) enligt krav 5 déar fastet (18) innefattar minst ett Iangs med armdelen (3,
4) I6pande spar (19) i vilket ett organ (14, 15), eller en del (14.1, 15.1) av respektive
organ, ar anordnat.
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Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-6 dar den férsta ledens leddelar (20, 21) ar

férbundna med varandra via en axel (22) som gar genom den férsta leddelen (20)
och den andra leddelen (21) runt vilken den forsta leddelen (20) och den andra
leddelen (21) kan vridas i férhallande till varandra.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-7 dar den andra ledens_leddelar (34 och 35) &r
férbundna med varandra via en axel (36) som gar genom den férsta leddelen (34)
och den andra leddelen (35) runt vilkken den férsta leddelen (34) och den andra

leddelen (35) kan vridas i férhallande till varandra.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-8 dar de tva parallella delarna (24, 25, 38, 39)
innefattar var sitt friktionsbelagg (27, 41) anordnat pa respektive dels yta (24a, 25a,
38a, 39a) riktad mot den andra leddelens plana parti (26, 40).

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-9 déar de parallella delarna (24, 25, 38, 39),
respektive dels yta (24a, 25a, 38a, 39a) riktad mot den andra leddelens plana parti
(26, 40), ar konkav i sin ytform.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 7-10 dar axein (22, 36) innefattar en skruv (28,
41) som gar genom den férsta leddelen (20, 34) och den andra leddelen (22, 35) som
i sin ena &ande (28a 41a) innefattar eft forstorat kantigt huvud (29, 42),
sexkantshuvud, som i monterat lage &r anordnad i en formmassigt
6verensstammande urtagning (30, 43) i ledens ena sida (5A, 7A) for fast anliggning
mot leden (5, 7) och for erhallande av férdelning av den ledsammanhallande kraften
Over en stor del av ledens ytor (24a, 25a, 38a, 39a).

Anordning (1) enligt nagot av nagot av kraven 1-11 dar atminstone den ena ledens
tva delar (20, 21, 34, 35) ar tillverkade i ett polymermaterial.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-12 dar atminstone en del (26, 40) av leden (5,
7) innefattar en inre del férstarkning (46) av stal.

Anordning (1) enligt ndgot av nagot av kraven 1-13 dar atminstone den ena ledens
tva delar (20, 21, 34, 35) &r tillverkade genom formgjutning.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-14 innefattande en balanseringsanordning
(50) som &r anordnad mellan en led (7) och en armdel (3) innefattande ett fastorgan
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(51) anordnad runt ledens vridningsaxel (36) fast forbunden med ledens ena del (35),

ledens utsida (7B), och innefattande en ut fran leden (7) stickande del (52), och en
fiaderkonstruktion (53) som i sin ena ande (53a) &r vridbart fast i den utstickande
delen (52) av fastorganet (51) och som i sin andra dnde (53b) &r vridbart fast pa den
andra leddelens armde! (3).

Anordning (1) enligt krav 15 dar den utstickande delens centrumlinje (52L), &r vinklat
(a) i intervallet 75°-105°, féretradesvis 80°-100°, i férhallande till en centrumlinje (4L)
hos den armdel (4) som &r fast férbunden med den leddel (35) till vilken fastorganet
(51) ar fast forbunden.

Anordning (1) enligt krav 15 eller 16 dar fastorganet (51) innefattar ett genomgaende
hal (54) fér genomforsel av axeln (36) och med en bestdamd form som bringas i
samverkan med ett fran leden (7) utat riktat parti (55) anordnat runt axeln (36) med en
form motsvarande halformen sa att fastorganet (51) ldgesbestams i férhallande till
leden (7).

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-17 innefattande en armanordning (56), fast i
armkonstruktionens yttersta armdel (4), och som innefattar en spjallkonstruktion (57)

och som erbjuder ett monteringsomrade (60) for den flexibla kanalens fria &nde (2a).

Anordning (1) enligt krav 18 dér armanordningen (56) ar fast hjalp av en
fastanordning (58) innefattande ett faste (18) pa armdelen (4).

Anordning (1) enligt krav 19 dar fastet (18) innefattar minst ett langs med armdelen
(4) I16pande spar (19) i vilket en del (56.1) av armanordningen (56) &r anordnat.

Anordning 1 enligt nagot av kraven 18-20 dar spjélikonstruktionen (57) innefattar en
platta (63) som &r vridbart anordnad inne i armanordningen (56) och som kan vridas
mellan ett lage dar plattan (63) &r placerad parallell med armen (4) och erbjuder fullt
luftfléde genom armanordningen (56), och luftkanalen (2), och ett lage dar plattan
(63) &r placerad tvars 6ver armanordningen (56) och stryper Iuftflodet (57) och alla
lagen daremellan.

Anordning (1) enligt krav 21 dar plattan (63) innefattar en tvars over plattan (63)
I6pande kantig kanal (64) i vilken en kantig axel (65) &r anordnad och dér axeln (65)
ar i sin ena dnde (65a) vridbart infast i armanordningen (56) och i sin andra dnde
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(65b) vridbart anordnad genom armdelen (4) och déar avslutas med ett vridreglage

(66) for lagesstyrning av axeln (65) och darmed plattan (63) och luftpassagen.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 18-22 dar armanordningen 56 innefattar en del
(56) som kan greppas av en hand och som kan 6verfora en kraft fran en person till

anordningen (1) sa att anordningen (1), armkonstruktionen (1.1), kan lagesjusteras.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-23 som innefattar en Iuftinloppsanordning
(67).

Anordning (1) enligt krav 24 dar luftinloppsanordningen (67) &r férbunden med en
armanordning (56) fast i armkonstruktionens yttersta armdel (4) och som innefattar en
spjéllkonstruktion (57).

Anordning (1) enligt krav 25 dar luftinloppsanordningen (67) ar férbunden med
armanordningen (56) via en konstruktion (68) som &r anordnat, fast i,
armanordningen (56) och i luftinloppsanordningen (67) och som &r anordnad inne i en
andra kanal (69) som ocksd &r fast i armanordningen (56) och i
luftinloppsanordningen (67) och dér konstruktionen (68) méjliggér lagesjustering av
luftinloppsanordningen (67).

Anordning (1) enligt krav 26 dar konstruktionen (68) innefattar ett ledsystem (70) som
i sin tur innefattar en férsta axel (76) och en andra axel (78) dar den andra axeln (78)
ar anordnad i en riktning férskjuten 90° i forhallande till den férsta axeln (76) vilket
tillater en tredimensionell rérelse av Iuftinloppsanordningen (67) i forhallande till
armkonstruktionen (1.1), armanordningen (56), luftkanalanden (2a).

Anordning (1) enligt ndgot av kraven 1-27 dar fastanordningen (6) &r férbunden med
en vagg, ett golv, ett tak eller en fristdende, eventuellt mobil, enhet.

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-28 dar anordningen (1) innefattar en Iuftkanal

@).

Anordning (1) enligt nagot av kraven 1-29 dar varje armdel (3, 4) innefattar en
langstrackt aluminiumprofil (8, 9).

Ventilationsanordning innefattande en anordning (1) enligt krav 1.
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