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Vyndlez se tyka oboru dobyvacich a ra-
zicich strojii v hornictvi. Vynalez se tyka
zapojeni integrovaného snimace energetic-

ké narofnosti strojii pohanénych asynchron-

nimi elektromotory s kotvou nakratko pro
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sniméni maximalnfho a minimélniho prou- 2
du elektromotoru zatiZeného stroje a pro

méfeni prikonu stroje nad jsho pfikon na-
prazdno.

K méFenému asynchronnimu elektromoto- 15—t 3
ru stroje je v jedné fazi napojen méFict

transformaéator proudu a na jeho vystup je 4

pfipojen stabilizdtor, na jehoZ vystupu je

soutiové stabilizované napéti Gmérné proté-
kajicimu fazovému proudu, jeZ je propojeno 5

tegratoru a klopnym obvodiim. K integrato-
ru je ddle pFipojen vystup stabilizatoru a
vystup kompenza&niho obvodu. Vystupy in-
tegratoru a klopnych obvodi jsou pfFipoje-
ny na vystupni relé s vystupnimi kontakty.

Zapojeni podle vyndlezu lze dale s vyho-
dou 'poufit na velkorypadlech povrchovych 12
dolii, u vélcovacich stolic v hutnictvi a v ‘
strojirenském primyslu.
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ke dvéma dalsim stabilizatorim obvodu in- ‘_J
[

9

218546

f

13

14

)

o

i

18



2155486

3

Vynalez se tykd zapojeni integrovaného
snimace energetické ndrofnosti strojii po-
hanénych asynchronnimi elektromotory s
kotvou nakrdtko pro snimani maximalniho
a minimdlniho proudu elektromotoru zati-
Zeného stroje a pro mégfeni pFikonu stroje
nad jeho p¥ikon napréazdno.

Dosud zndmd zapojeni pro snimédni ener-
getickych parametrii stroji s elektrickym
pohonem jsou konstruuovana jako samo-
statha zapojeni — pro sniméani minimélniho
proudu zatiZeného stroje, pro snimédni maxi-
mélniho proudu zatiZeného stroje, p¥ip. za-
pojeni mé&reni pi¥ikonu elektromotoru zati-
Zeného stroje. Zapojeni pro sniméni maxi-
malniho a miniméalniho proudu jsou odvozo-
védna od proudu statoru elektromotoru a
zapojeni pro mé&¥Feni pfikonu elektromotoru
jsou odvozovéna od elektromotor§i — wat-
metrickych obvodf proudu i napé&ti statoru,
u kterych zpravidla neni Kkorigovan vliv
proudu elekiromotoru pii chodu stroje na-
prazdno. K nedostatkim dosud znamych
zapojeni patfi — samostatnd odd&lena za-
pojeni pro mérfeni minimdlnitho a maximdal-
niho proudu zatiZ¥eného stroje, a tim dvoj-
nasobné provadéni ngkterych &dsti, sloZi-
tost zapojeni watmetrickych nebo elektro-
mérnych zafizeni pro mé&reni pfikonu elek-
tromotoru, vzhledem k neodstrandni vlivu
proudu elektromotoru p¥i chodu stroje na-
prazdno, neni mérny prikon tmé&rny vyko-
nané préci strojem; vzhledem k vyuZiti li-
nedrni zdvislosti mezi proudem statoru a-
synchronniho elektromotoru s kotvou na-
kratko a jeho vykonem v rozmezi vykonu
40 aZ 130 % P, nejsou slozita zapojeni wat-
metrickych a elektromé&rnych zaFizen{ pro
meéfeni prikonu elektromotoru nutné.

Uvedené nevyhody jsou na minimum sni-
Zeni zapojenim integrovaného snimade e-
nergetické ndrolnosti podle vynalezu, jehoZ
podstata spofivd v tom, e k m&Fenému a-
synchronnimu elektromotoru je v jedné fa-
zl zapojin mé&Ficl transformdtor proudu a
na jeho vystup a soufasnd® na vystup zdroje
nestabilizovaného napsti je pfipojen svymi
vstupy Fizeny prvy stabilizdtor napsti, p¥i-
¢emZ vstup napojeny na mé¥ici transformé-
tor proudu je fidici a vystup P{zeného pr-
vého stabilizdtoru nap&ti je pFipojen jed-
nak ke druhému stabilizdtoru, jednak ke
tfetimu s'abilizdtoru, déle je pFipojen k jed-
nomu vstupu integrator, jednomu vstupu
prvého klopngho obvedu a jednomu vstupu
druhého klopného obvodu, pfiemZ ke dru-
hému vstupu integrdtoru je pres kompen-
zatni obvod pFipojen vystup druhgho stabi-
lizatoru a k druhému vstupu prvého Kklop-
ného obvodu a druhému vstupu druhého
klopného obvodu je pripojen vystup tFetiho
stabilizatoru, pfi¢emZ vystup integratoru je
pripojen na vystupni relé, zatimco vystup
prvého klopného obvodu je pFipojen na pr-
vé vystupni relé a vystup druhého klopné-
ho obvodu je pfipojen na druhé vystupni re-
1&.
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Zapojeni integrovaného snimadfe energe-
tické ndrofnosti podle vynalezu je dosaZe-
no vyuZitim linedrni zAvislosti mezi prou-
dem statoru asynchronniho elektromotoru
s kotvou nakréatko a jeho vykonem v pra-
covni oblasti chodu stroje, od chodu na-
prdzdno 4o mavimalni zaléZe a sloufenim
¢asti zapojeni spolefnych pro snimdni ma-
ximdlniho a minimédiniho proudu elektromo-
toru zatiZeného siroje i pro méfeni priko-
nu zatizendho stroje je dosaZeno jednodu-
chého zapojeni spolehlivého zafizeni sta-
vebnicové konstrukce, minimdlnich rozmé-
rl, pro budovéani do dosavadnich skFini sty-
katovych souprav. Zafizeni s timto zapoje-
nim déale transformuje tdaj o p¥ikonu zati-
Zeneho stroje na podet impulsil v daném ¢a-
se, pfifemZ podet impulsll je linedrnd Gmér-
ny zatiZeni — energetické ndrodnosti stro-
je. Vyhodou stavebnicového provedeni in-
tegrovaného sanimade energefické narodnos-
ti je, Ze dovoluje sestavit prakticky potieb-
né kombinace stavebnicovych prvkQ, které
tvoll stabilizdtor s kompenzatorem a in-
tegratorem.

Na vykresu je uvedens propojeni zédklad-
nich ¢4sti obvodd integrovaného snimade
energetické ndrotnosti v nejfastéjSich uspo-
Fddani — pro snimédni dvou hladin prou-
du zati¥eného stroje, a to minimalni p¥i
chodu stroje naprazdno, maximélni p¥i cho-
du stroje nad 110 % stitkového proudu e-
lektromotoru a pro méfeni pFikonu zatiZe-
ného stroje.

Na jednu fdzi statoru elektromotoru 1
sledovaného stroje je instalovdn méFicl
transformaéator proudu 2, jehoZ vystupni na-
p&tl je pFimo linedrn& Gmdrné proudu ve
fazi statoru. K mé&ficimu transformétoru
proudu 2 je piipojen svym Fidicim wvstu-
pem Fizeny stabilizdtor napé&ti 3. K jeho dru-
hému vstupu je pFivedeno napéti ze zdroje
nestabilizovaného napéti 14. K vystupu 4
Fizeného stabilizatoru napé&ti 3, na ndm? je
Fizené stabilizované napé&ti, jsou pFipojeny
dalsi stabilizdtory 6, 7 a ddle klopné obvo-
dy 9, 10 a vstup integratoru 8. K integréto-
ru 8 je dale pripojen vystup stabilizdatoru 6
a vystup kompenza&niho obvodu 8. Ke klop-
nym obvodim 9 a 10 je piipojen vystup
stabilizdtoru 7. Vystup integrédtoru je napo-
jen na vystupni relé 11, vysiup klopného
obvodu 8 je pFipojen na vystupni relé 12 a
vystup klopného obvodu 10 j2 pfipojen na
vystupni relé 13. Zapojeni integrovaného
snimace energetické narotnosti vytvari tak
dva samostatné konstrukén{ celky. Mé&Fici
transformator proudu 2 spolu s Fizenym
stabilizdtorem napéti 3 tvoli jeden samo-
statny konstrukéni celek, spojeny t¥ivodi-
¢ovym vedenim s dal$imi obvody 5 a# 13,
které tvoFi druhy samostatny konstruk&ni
celek. Stavebnicové provedeni dovoluje se-
stavit rzné potFfebné kombinace. Samostat-
né stavebnicové prvky tvofi stabilizdtor 6 s
kompenzdtorem 5 a integratorem 8, déle
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stabilizator 7 s klopnymi obvody 9 a 18 a
kazdeé ze t¥i relé 1%, 12 a 13 a mérici trans-
formator proudu 2 s fizenym stabilizato-
rem napéti 3.

Vystupni napéti mé&ficiho transformatoru
proudu 2 je pfimo linedrnZ Gmeérns proudu
ve fazi statoru. Toto nap&il slouZi jako Fi-
dici nap#ti pro Fizeny stabilizétor nap8ti 3.
Na jeho vystupu 4 je stdle stejnosmérné
napéti se superponovanoiu slozkou, jejiZz ve-
likost je imérna Fidicimu nap&ti mé&ficiho
transformétoru proudu 2. Pro napdjeni ob-
vodfl Fizeného stabilizétoru napéti 3 je po-
uZito vnéjsi pomocné nap@ti ze zdroje ne-
stabilizovaného napé&ti 18. Z vystupu 4 rize-
ného stabilizatoru nap&ti 3 je stejnomérné
napdti se superponovanou slozkou vedeno k
dal3im dvéma stabilizétorm 6 a 7 a kom-
penzatnimu obvodu 5. Stabilizator 6 zpra-
covdva napdti z PFizeného stabilizdtoru na-
péti 3 tak, Ze na jeho vystupu je peva? sta-
bilizované nap#ti, které jo pfivadéno k in-
tegratoru & a slowXl k napéjeni jeho elek-
trickych obvodd. Kromé& toho j2 k integra-
toru 8 pFivddéno pfimo i napéti z vystupu
4 ¥izeného stabilizatoru napsti 3, kterd ob-
sahuje také promé&nnou stejnosmérnou sloz-
ku. Toto napéti slouZi jako Fidici nap&ii k
¥izeni délky integratniho cyklu. K integra-
toru 8 je navic pfivddéno kompenzaclni na-
p&ti z kompenzatoru 5. Toto kompenzalni
napéti je umérné proudu elekiromotoru
stroje pfi jeho chodu na prézdno. Integra-
tor 8 spind na svém vystupu relé 11. Doba
sepnuti relé 12 je konstantni, po€et sepnuil
za Gasovou jednotku je pFimo linearng a-
mérny integrovanému proudu nad proud
naprazdno jedné fdze statoru asynchronni-
ho elektromotorn 1 stroje. Stdld i promn-
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na stejnosmirna sloZka Fizeného stabiliza-
toru nap€il 3 jsou také privadény ke stabi-
lizatoru 7. Na vysiupu stabilizdtoru 7 je rov-
ndZ pevné stabilizované napsti bez promén-
né sloZky, které slouZi k napéjeni dvou
klopnych obvodd % a 1#. Mez klopeni klop-
nych obvodll 9 a 18 je Fizena proménnou
sloZkou napéti z vystupu 4 Fizeného stabili-
zatoru napéti 3. Toto nap&ti je také pFimo
privddéno k obdma klopnym cbvodim 8 a
I§ z vystupu 4 Fizensho stabilizdtoru na-
pé&ti 3. Na vystupy klopného cbvodu 8 a
16 jsou pFipojena relé 1Z a 13.

Zapojeni integrovaného snimacCe energe-
tické néarofnosti lze pouZit pro méfeni Cis-
té doby pretiZzeni elektromotordt technolo-
gickvych sirojit a zafizeni a pro méfeni pfi-
kon té&chto elektromotord nad jejich pFi-

konit téchto elektromotori nad jejich pri-

na vstup Fidiciho vypodetniho systému lze
vypolist tidaje o Casovém vyuZivani a pfe-
t8Zovani technologickych stroji a za¥izeni,
procentnim vyuZivani Stitkového vykonu e-
lekiromotoru a pomoci &initele regrese (vy-
kon stroje/jeden impuls) ziskaného z dosa-
vadniho klouzavého primé&ru tohoto pomé-
ru lze vypodist z podtu impulsd integrova-
nsgho snimafe okamZity vykon technologic-
kého stroje ve vyrobni lince. V ramci kon-
cernu OKD jsou integrované snimace ener-
getické néarofnosti budovdny do obvodd e-
lektromotori dilnich stroji dobyvacich a
razicich.

Zapojeni integrovaného snimale energe-
tické néarofnosti, zahrnujici méFeni Cdisté
doby chodu, doby pfetiZeni elektromotoru a
pfikon elektromotoru nad jeho pf¥fikon na-
prézdno, neni v dosavadni patentn{ litera-
tufe znamo.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni integrovaného snimae energe-
tické narofnosti stroji pohédn&nych asyn-
chronnimi elektromotory s kotvou nakratko
pro snimidni maximalnitho a minim&iniho
proudu elekiromotoru zatiZeného stroje a
pro mé&feni prikonu elektromotoru stroje
nad jeho prikon naprédzdno, vyznacené tim,
Ze k mé&Fenému asynchronnimu elektromo-
toru (1) je v jedné fdzi zapojen méFici
transformator (2) proudu a na jeho vystup
a soudasnd na vystup zdroje nestabilizova-
ného napéti (14) je pripojen svymi vstupy
Fizeny prvny stabilizdtor napéti (3), pri-
temZ vstup napojeny na méiici transformé-
tor (2) proudu je ¥idici a vystup (4] fize-
ného prvého stabilizatoru napéti (3) je pfi-
pojen ke druhému stabilizatoru (6], jednak

ke tietimu stabilizatoru (7), déle je pFipo-
jen k jednomu vstupu integratoru (8], jed-
nomu vsiupu prvnsho klopného obvodu (9]
a jednomu vstupu druhého klopného obvo-
dua (10}, pFitem? ke druhému vstupu inte-
gréatoru (8) je pfes kompenzatni obvod (5)
pfipojen vystup druhého stabilizétoru (6)
a X druhému vstupu prvého klopnéhe ob-
vodu (9) a druhému vstupu druhého klop-
ného obvodu {10) je pFipojen vystup tfeti-
ho stabilizatoru (7], pFicemZ vystup inte-
gratoru {8) je pripojen na vystupni relé
{11}, zatimco vystup prvého klopného obvo-
dgu {9} ‘e pPfipoien na prvé vystupni relé
(12} a vystup druhého kicpného obvodu
(1G) je pripojen na <druhé vystupni relé
(13].

1 list vykrest




218546

severografia, n. p., zdvod 7 Most

b 1)

e

an

A T

G 7 R

Cena 2,40 K&s



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

