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L'invention concerne un appareil (1) de cuisson comprenant une premicre structure (2) comportant une plaque chauffante (3) pour
cuire un aliment et un dispositif de mesure (12) pour mesurer 1'épaisseur de l'aliment ainsi dispose et comprenant : un balancier (6)
pivotant lie par une premicre extremite (7) a un arbre (9) pouvant pivoter; et, un moyen de mesure (10) de l'angle de pivotement
du balancier (6) pour estimer 1'épaisseur de I'aliment. Selon I'imvention, l'appareil (1) comprend une deuxieme structure (4) mobile
dont un mouvement d'écartement par rapport a la premiere structure (2) génere un pivotement dudit arbre (9) par rapport a la pre -
micre structure (2), entrainant le pivotement du balancier (6), et le moyen de mesure (10) mteragit avec le balancier (6) vers une

deuxiéme extrémité (8) de celui-ci.
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APPAREIL DE CUISSON ET SON PROCEDE DE MISE EN OEUVRE

L’"1nvention concerne un appareil de culsson pour

culre un aliment et son procedé de mise en ccuvre.

1. Domaine de l1l'invention
La ©présente 1nvention concerne le domalne des

appareills de cuisson comprenant au molns une plague

g—
—

chauffante pour culre un aliment tel gque, viande, pPol1sson,

légume ou autres. Plus précisément, l’invention concerne un
appareil de cuilsson permettant de déterminer 1’épailsseur
des aliments contenus dans l’appareil.

2. Art antérieur

Un appareil de cuilsson d’aliment de ce type est connu

]

du document DE 4 302 190. Ce dernier décrit un appareil de

culsson comprenant une premilere structure comportant une

gr—

plague chauffante pour culre un aliment et un dispositif de

mesure pour mesurer 1 7épaisseur de l17aliment dans

1"appareil. Le dispositif de mesure est équipée de deux

balanciers pilvotants, liés chacun  par une premiere

extrémité a un arbre pouvant pivoter. Le dispositif de

mesure comprend également un moyen de mesure de l’angle de
pivotement du balanciler pour estimer l’épailsseur de
l"aliment.

Cependant, cet appareilil ne permet pas d'estimer de

maniere tres fiable 1l’épaisseur de 1l’aliment et n’est pas

faclile d’utilisation.

3. Objectifs de 1'invention

L"1nvention a notamment pour objectif de pallier tout

ou partie des i1nconvénients de l’art antérieur.
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Plus preéecisément, un objectif de 1l’invention est de

fournir un appareilil de cuilisson permettant de déterminer

l"épaisseur des aliments afin de contrdler et obtenir une

culsson automatigque des aliments.

L’invention a encore pour but de garantir la gqualité

de 1l’aliment, notamment organoleptigque pulsque le temps de
culsson deéependra, entre autre, de l’épailsseur.

4. Résumé de 1l’'invention

Ces objectifs sont atteints a 1l’aide d’un appareil de

culsson comprenant une premilere structure comportant une

gr—
p—

plagque chauffante pour culre un aliment et un dispositif de
mesure pour mesurer l’épailsseur de l’aliment ainsi disposé
et comprenant

— un balancier pilvotant 1l1é par une premiere
extrémité a un arbre pouvant pivoter; et,

— un moyen de mesure de 1l'angle de pivotement du
balancier pour estimer l’épaisseur de l’aliment.

L"1nvention est remarquable en ce gque 1’appareil
comprend une deuxieme structure mobile, dont un mouvement
d’écartement par rapport a la premiere structure génere un
pivotement dudit arbre par rapport a la premiere structure,
entralnant le pivotement du balancier, et le moyen de
mesure 1nteraglt avec le balancier vers une deuxleme
extréemite de celul-c1i.

Alinsi, la deuxilieme structure mobilile permet une

adaptabilité de 1l’appareil a 1l'’épaisseur de l’aliment, et

la distance existant alors entre les deux structures permet

de déterminer de manilere tres filable 1’7épaisseur de

l"aliment. De ©préférence, la premiere structure cuira

contre elle l1l7aliment.
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Selon une caractéristigque 1mportante, la deuxieme

gr—
p—

structure comprend une plaque chauffante adaptée a cuire

contre elle par conduction ledit aliment disposé entre les

plagues.

De la sorte, l’aliment peut &étre cult uniformément et

plus rapidement puilisque les deux cdtés de l1l’aliment sont en

gr—
p—

fantes.

contact avec les plaqgques chau:

Selon un mode de reéalisation, le balancier est 1i1é

rigidement a 1l’arbre pouvant pivoter ou est monté sur

gr—

l"arbre avec un jeu suffisant pour permettre le pilvotement

du balancier autour de 17arbre. Tous 1les cas de figures

pour falre pivoter le balancier sont envisagés de sorte gue
le montage solt simple.

De manilere avantageuse, la deuxieme structure est
montée sur l’arbre au moven de bras latéraux mobiles par

rapport au moins a la premiere structure.

Cet agencement permet de faciliter 1le montage et un

galn de temps dans la fabrication.

De maniliere préféréee, chaque bras latéral comprend une

premiere extrémité liée a l’arbre et une seconde portion

liéde a un flanc de la deuxieme structure vers le milieu de

celul—-ci.

Le bras ainsi agencé permet une mesure moyvenne de

l"aliment et 1la gestion des défauts de parallélisme entre
les deux structures.

Selon une autre caractéristiqgue importante, le
balancier comporte une premiere extrémité engagée avec une
premiere extremité d’un des bras latéraux ou le bras est
lié a 1l’arbre, cet engagement opérant Jjusgu’a un angle

prédéterminé de pivotement des bras au-dela dugquel ledit
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bras se désengage du balancier, de sorte qgue les bras
latéraux poursulvent ensuite leur pivotement sans que celul
du balancler ne se poursuive.

Cet agencement d’'une part, permet d’augmenter 1la

/ —

réeésolution des mesures SUur une plage correspondant

\

approximativement a une épailsseur d’aliment, et d’'autre

N

part, permet a la deuxieme structure de s’ouvrir sans dJgue

le moven de mesure ne solt sollicité continuellement.

Avantageusement, l’angle de pilvotement prédéterminé
des bras correspond a l’angle de pivotement prédéterminé du
balancier guili est compris entre 10° et 30°.

Selon encore une autre caractéristigue avantageuse,
1"angle de pivotement prédéeterminé du balancier correspond
a un état d’ouverture intermédiaire des premiere et
deuxilieme structures ou elles sont sensiblement paralleles.

Selon une caractéristigque i1mportante, le balancier
est 1lié, vers sa deuxieme extrémité, a un moyen pour
actionner le moyen de mesure. Cet agencement permet au
balancier d’actionner ailsément le moyen de mesure, ce Juil

donne une 1mage de l’angle parcouru au niveau du bras et de

ce fait une information précise sur 1’écartement des

structures et donc de l’épaisseur de l’aliment.

y—
—
—

Selon un mode de réalisation préférée, le moven de

mesure comprend un potentiometre.

L’utilisation d’un potentiometre est une solution

N

simple, tres économigque et facile a monter.

Avantageusement, le balancler comprend un premlier et

un deuxieme doiligts, le moyen d’actionnement pour actionner

le moyen de mesure forme un levier mu par le deuxilieme doigt

et sollicité par un moyven de rappel gul maintient en
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contact le Dbalancier et 1le levier pendant le mouvement

d’écartement de la deuxieme structure. L’utilisation d’un

levier permet au balancier d’entralner le moyen de mesure

des 1l’ouverture de la deuxieme structure. De plus, le moyen

de rappel permet de rédulre les jeux de construction.

Selon un autre mode de réalisation, le moven
d’actionnement comprend une roue dentée mue par une

créemalllere du balancier et sollicité par un moyen de

rappel gquili malntient en contact 1le balancier et 1la roue
dentée pendant le mouvement d’écartement de la deuxilieme
structure.

Selon un autre mode de réalisation, le moyen de

mesure comprend une Jjauge de déformation. L'utilisation

d’une JjJauge de déformation est une solution également

simple et applicable a 1l’appareil tel gue susmentionné et

ne necessitant pas sa modification.

Selon encore un autre mode de réalisation et par
soucl de simplicité, le moyen de mesure comprend un systeme
de détection optigque a photo-détecteur.

L’invention concerne également un procédé de mise en
cuvre d’un appareil de cuilsson d’un aliment. Ce procedé
comprend  une etape d’ajustage de 1"appareil, avant

utillisation, wvia la sélection par un utilisateur d’une

touche ou d’une combinalson de touches qgue comprend
1"appareil.
Ainsi, l’ensemble des erreurs et incertitudes did a

l'utilisation répétée et a l’usure des pilieces est compense.

3. Liste des figures

D'autres caractéristigques et avantages de l'invention

ressortiront clalrement de la description gqul en est faite
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R

ci—-apres, a titre indicatif et nullement limitatif, en

reférence aux dessins annexés, dans lesquels

- la figure 1 est une vue en perspective de

1l "appareil de culsson selon 1l’invention ;

— la figure 2 est une vue éclatee de l’appareill selon

l"1nvention ;

- la figure 3 est une vue de cboté de 1l'appareil

ouvert ;

— la figure 4 est une vue de détaills du dispositif de

mesure monté sur l’appareil selon la figure 2 ;

— la figure 5 est une vue de cbdté de 1l'appareil

fermé ;

— la figure 6 est une vue de détaills du dispositif de

mesure monté sur l’appareil selon la figure 4 ;

— la figure 7 représente une vue interne d’un bras de

1 "appareil ;

— la figure 8 est une vue de cdté du balancier ;

— la figure 9 représente une vue en perspective de

1"appareil selon un autre mode de réalisation ;

— les figures 10A, 10B et 11 sont des représentations

schématigques d’autres modes de réalisation du dispositif de

mesure selon l’invention ;

— la figure 12 montre de facon plus détaillee le

dispositif de mesure selon l’invention ;

— les figures 13 et 14 représentent les movyens

d’engagement du balanciler et du bras ;

— la figure 15 1llustre une variante du balancier ;

— la figure 16 est une vue de détails d’une partie du

potentiometre ;

— la figure 17 est une vue en perspective d’une autre
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variante du potentiometre selon la figure 16 ;

— la figure 18 est une vue de détails d’un autre mode

de réalisation du moyen de mesure ;

— la figure 19 illustre une partie du potentiometre.

4. Description détaillée

La figure 1 illustre un appareil ménagé 1 comprenant

une premiere structure 2 lagquelle comporte une plaqgque

—
p—

chauvffante 3, 1inférieure, pour culre un aliment et un

dispositif de mesure 12 pour mesurer 1’'épaisseur de
l"aliment placé dans 1l’appareil 1.
L’aliment ou les aliments peuvent &tre de la wviande,

du poisson, des légumes, ou autres.

Le dispositif de mesure 12 représenté sur les figures

2 a 6, 8, et 10A, 10B a 19 comprend un balancier 6 apte a
pivoter dans l’appareil 1. Le balancier 6 présente une
premiere 7 et deuxilieme 8 extrémités, la premiere 7 étant
liée a un arbre 9 pouvant pivoter selon un axe de rotation
A.

Le balancier 6 peut étre 1lié rigidement a l’arbre 9,
en etant par exemple monté serré autour de 1luili. De 1la
sorte, lors de le pivotement ou rotation de 1l'arbre 9,
celui—-ci entraline également en rotation le balancier 6. On

peut aussi prévolir gque le balancier 6 solt monté sur

l"arbre 9 avec un jeu suffisant pour permettre la rotation

ou pivotement du balancier. A la différence de la variante

avec le balancier monté rigilidement, lors de la rotation de
l"arbre 9, 1le balancier pivote via d’autres moyvens liés a

l"arbre 9 gqui sont décrits plus loin dans la description.

Le dispositif de mesure 12 comprend également un

moyven de mesure 10 de 1l'angle de pivotement du balanciler 6
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permettant d’estimer 1’épalsseur de l’aliment leqgquel est
décrit cili—-apres.

On prévoit gque l’appareil 1 soit pourvu d’une
deuxieme structure 4 mobile par rapport a la premiere
structure 2 pour produilire un mouvement d’écartement

La deuxieme structure 4 comprend éegalement une plague

gp—
p—

chau:

fante 5, supérieure, gquili est adaptée a culre contre

elle, par conduction, 1l’aliment ou les aliments disposés

R

entre les plagues chauffantes 1nférieure 3 et supérieure 5.

Plus préciséement, 1’aliment est cult contre les deux

g—
—

plaques chauffantes 3, 5.

Dans une variliante, 11 est envisageable que 1la
deuxieme structure 4 solt constituée d’un couvercle par

exemple, pour recouvrir la premiere structure 2.

Chague structure 2, 4 est formée par exemple d’une

coque et comprend des flancs 11 latéraux. La cogue peut
Etre en métal ou polymere par exemple. La deuxieme

structure 4 peut comprendre sur sa cogue une polignee 46, de

preférence en thermoplastique et 1solante pour permettre

l’ouverture et la fermeture de 1’appareil 1. La premilere
structure 2 peut comprendre des pileds 45  pour le

positionnement de l’appareil 1 sur un support plat, par

exemple. Les pileds 45 peuvent étre formeés par moulage avec

la cogque de la deuxieme structure 4 ou étre fixés sur 1la
coque avec des vis, ou autres moyens adequats. Le piled 45
est recouvert par une parol 56. Un bac de récupéeration 53
de jus de culsson peut également étre preévu.

Les premiere 2 et deuxieme 4 structures présentent un

etat de fermeture dans lequel elles s’étendent chacune

sulvant un plan P sensiblement horizontal et parallele



CA 02875954 2014-12-05

WO 2013/186487 PCT/FR2013/051365

10

15

2.0

2.5

30

l1’une par rapport a l’autre, et un état d’ouverture dans

lequel elles forment, par exemple, sensiblement un diedre

avec un angle d’écartement d’environ 100° (lorsqgque 1la

deuxieme structure 4 est fixée rigidement a 1l’arbre 9,

figure  9). L’aliment a culre sera ainsi  disposé

gr—

horizontalement entre les plagues chauffantes inférieure 3

et supérieure 5.

R
N

Chagque plague chauffante 3, 5 est chauffée par une

résistance électrique (non représentée) leur fournissant
1l"énergie nécessalre pour culre l'aliment. La résistance

electrique se trouve en ggénéral entre la cogque et les

pr— pr—
p— p—

plagues chauffantes 3, 5. Les plagues chauffantes 3, 5 sont

de préférence amovibles et peuvent é&étre recouvertes d’un

revétement antiadhesift.

Selon l’invention, le mouvement d’écartement de 1la
deuxieme structure 4 par rapport a la premiere structure 2
génere une rotation de l’arbre 9 par rapport a la premiere

structure 2, ce gul entralne le pivotement du balancier 6.

Dans le cas de 1la fixation rigide du balancilier ©6 sur

l"arbre 9, le pivotement de l’arbre 9 entralne le
pivotement du balancier 6. Le moyen de mesure 10 peut
interaglr avec le balancier vers la deuxieme extréemite 8 du
balancier 6.

La deuxieme structure 4 peut étre montée sur l’arbre

9 au moven de bras latéraux 13 (figure 7) mobiles par
rapport, au moins, a la premiere structure 2. Plus
precisément, chagque bras latéral 13 comprend une premilere

extrémitée 14 1liée a l’arbre 9 et une seconde portion 15

liée wvers le milieu 16 d’un flanc 11 de la deuxieme

structure 4. La seconde portion 15 peut étre formée par une
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10

deuxieme extrémite 47 du bras 13. Dans ce présent mode de
réalisation, cette deuxieme extrémité 47 est solidarisée a
la poignée 46.

Plus précisément, la premiere extrémité 14 des bras

latéeraux 13, comme on peut le volir sur la figure 12,

comporte une ouverture 17 dont la surface 1nterne est munie
de méplats 18, ici deux méplats, destinés a coopérer avec

l’extrémité 19 de l'arbre 9 laguelle comporte également un

meplat 20 afin de créer une liaison fixe entre l’arbre 9 et
les bras 13. L’ensemble peut étre serré encore par une vis

48 via 1l'ouverture 17 du bras 13 et une ouverture 49. Pour

faciliter 1le guidage du bras, la parol 56 recouvrant le

pied 45 peut préesenter une gorge 55 dans laquelle coulisse
un pion 54. La seconde portion 15 des bras 13 comporte une

ouverture 21 pour le passage d’'une vis 22 par exemple qui

sera vissée au milieu 16 du flanc 11 de la deuxiéeme

structure 4. Celle—-cil peut étre fixe par rapport au bras 13

ou de preférence mobile en rotation wvia une liaison pivot
créeee par la vis 22 et 1l'’ouverture 21. Une 1liaison pivot
permettra un ajustement de la deuxieme structure 4 de

maniere sensiblement parallele a la premiere 2 de sorte que

la cuilsson de 1’aliment soit uniforme. Toutefo1ls, la

mobilité de la deuxieme structure 4 par rapport au bras 13

N

peut Etre Dbloguée grace un organe femelle, du type

tourillon, monté sur la cogque de la structure 4 coopérant

gp—

avec un organe male, de type encoche, prévu sur la face

interne du bras 13, propre a définir wune liaison par
obstacle.

Dans une varlante de 1l’appareil 1 schématisée sur 1la

figure 9, 11 est envisageable que celui-cil solt dépourvu de
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bras 13. Dans ce cas, c’est 1le mouvement de la deuxieme
structure 4 gquil est montée de maniere serreée et rigide avec
l"arbre 9 gqui entralne le pivotement du balancier 6.

Comme vu précédemment, le balancier 6 peut étre 11é

rigidement a l’arbre 9. Pour cela, la premiere extrémitée 7

du balanciler 6 comporte un orifice 23 dont 1la surface

interne peut étre munie d’un méplat (non représenté) venant

en regard du meplat 20 de l1l'arbre 9 pour créer une liaison

fixe. Toutefoils, le balancier 6 peut étre monté de maniere

serrée via la fixation du bras 13 sur 1l’arbre 9. De 1la

sorte en faisant pivoter les bras latéraux 13 et/ou la
deuxieme structure 4 pour ouvrir l1’appareil 1, 1l'arbre 9
est entralné en rotation, ce gqul entralne simultanement le
balancler 6 en mouvement.

Le Dbalancier 6 ©présente une longueur d’environ
100 mm. Celui-ci peut étre constituée de plastigue, métal,
ou autre matériau par exemple.

La premlere extrémite 7 du balancier 6 peut E&tre
engagee avec la premiere extrémité 14 d’un des bras 13
latéraux ou le balancier 6 est 1lié a l’arbre. L’engagement

entre le balancier 6 et le bras 13 est obtenu a l’aide d’un

premier doigt 25 situé sur la face externe 24 de 1la
premiere extrémité 7 du balancier 6. Le premier doigt 25
permet a une portion arriere 50 du bras 13 d’étre en appul

sur lul pendant le déplacement du bras 13. Par exemple, cet

engagement  opere jusgu’a  un angle de pivotement @«

predeterminé du bras 13 (voir figure 4), ce dernier se
désengageant du balancier 0 au—dela dudit angle

préedeterminé  dq, de sorte que les bras 13 1latéraux

poursuivent ensulte leur pilivotement, vers une position
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totalement ouverte des bras 13 et/ou des premiere 2 et
deuxieme structures 4, et sans qgque le pivotement du
balancier 6 ne se poursulve.

Dans le cas du balancier 6 monté avec un Jjeu sur

l7arbre 9, ce dernier est monté de maniere rigide avec le

bras 13. En particulier, le montage est réalisé au moyen du

meplat 20 de l'arbre 9 coopérant avec le méplat 18 de la

surface 1nterne de 1l'ouverture 17 du bras 13. Le pion 54
prévu sur le bras 13 est avantageusement destiné a venir en

contact avec le premier doigt 25 gque comprend le balancier

6. En faisant pivoter le bras 13, le pion 54 vient en butée

contre le premilier doigt 25 entralnant ainsi la rotation du
balancier 6. Pour que les bras 13 et/ou des premiere 2 et
deuxieme structures 4 poursulvent leurs pivotement vers 1la

position totalement ouverte, on peut prévolr gque le pion 54

sOo1lt constitué d’une lame flexible. Cette derniere

permettralt le désengagement du bras 13 du balancier 6 au-

dela de 1l’angle de pivotement o prédéterminé du bras.
D"autres solutions sont blen entendu envisageables pour gue

le désengagement du bras 13 et du Dbalancier 6 soit

y—
p—

fectué.

~

L’angle de pivotement o prédéterminé du bras 13

correspond a un angle de pivotement [ prédéterminé du

balanclier 6 qguili est compris entre 10 et 30° (1llustré

figure 4). De préférence, l’angle de pivotement J
préedéterminé du balancier 6 est de 1l'ordre de 24°. Plus
précisément, l’angle de pivotement [ prédéterminé du
balancier 6 correspond a un état d’ouverture intermédiaire

des premiere 2 et deuxieme 4 structures, et/ou des bras 13,
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ou l’écartement desdites structures 2, 4 sont sensiblement

paralleles. L’état d’ouverture intermeédiaire des premilere 2

et deuxieme 4 structures présente alors un éecartement

cet écartement

comprilis entre 30 et 60 mm. De préférence,
est de 40 mm.
Le balanciler 6 comprend sur sa deuxieme extrémitée 8

un moyen pour interagir avec le moyen de mesure.

Plus precisement, la deuxieme extréemité 3 du
balancier ©6 peut comprendre sur sa face 1nterne 51 un
deuxlieme dolgt 26 destiné opérer une llaison entre le

balancier 6 et un moyen d’actionnement 60 pour actionner le
moyven de mesure 10.

Le moyen de mesure 10 peut comprendre par exemple, un

potentiometre 27, une jauge de déformation, un systeme 29

de détection optique a photo-détecteur ou un systeme de

détection électromagnétigque. Le moyven de mesure 10 est

installé de préférence dans un des pileds 45 arrieres pour
eviter les varilations de températures.

Dans le mode de realisation comprenant le

potentiometre 27, celul-cli comporte un corps 59 et une

cavité 36 débouchant a 1l’intérieur du corps b59. Le

potentiometre 27 comporte également un levier 30 mu par le

deuxieme doigt 26 du balanciler 6, entre l’état de fermeture

et d’ouverture intermédiailre des premiere 2 et deuxilieme

structures 4.
Avantageusement, le mesure 10

moyen de comprend

egalement un moven de rappel 32.

EFn particulier, 1le levier 30 présente une extrémité

distale 31 pouvant étre sollicitée par le moyen de rappel

32 gqul maintlent en contact le balancier 6 et le levier 30,
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au niveau du deuxieme doiligt 26, pendant le mouvement

d’écartement de la deuxieme structure 4 par exemple, ou du

mouvement des bras 13. Le moyen de rappel 32 peut étre fixé

par une de ses extrémités 33 au bati de 1l’appareil 1 et

l"autre de ses extrémités 33 a un passage 52 qgue peut

comprendre l’extrémité distale 31 du levier 30.
Le levier 30 comporte également une extréemité
proximale 34 munie d’une téte 35 qui est destinée a

s’engager dans la cavitée 36 du potentiometre 27. Le levier
30 est mobile en rotation suilvant un angle Yy compris entre
0° et 65°. Le levier peut comporter une longueur d’environ

20 mm.

Selon une autre wvariante de ce mode de réalisation

telle qgu’illustrée sur les figures 15 a 19, le moyen de

mesure 10 comprend le potentiometre 27. Celui-ci comporte

une roue dentée 58 installée a l1l’intérieur du corps 59 du

potentiometre 27. Toutefols, une portion de la roue dentée

58 reste accessible hors du corps 59. Plus préecisément, 1la

roue dentée est mue par une crémaillere 58 que comprend

l’extrémité 8 du balancier 6. Les dents de la roue peuvent
Etre disposées sur toute ou partilie de la périphérie de
celle-ci. Le moyen de rappel 32 peut étre logée a
l"1ntérieur du corps 59 du potentiometre pour maintenir en
contact le balanciler 6 et le levier 30 pendant le mouvement
d’écartement de la deuxieme structure 2.

Le moyen de rappel 32 peut comprendre un premiler
eléement 61 et deuxieme éléments 62 de rappel. Le premier
elément de rappel 61 peut étre est logé dans le moyen de

mesure 10, par exemple dans le corps 59 du potentiometre 27

et/ou le deuxieme élément de rappel 62 peut étre fixé d’une
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part au bati et d’autre part a l’extrémité distale 31 du
levier 30.
Ce moyen de rappel 32 permet de rappeler le balancier

6 lorsqu’il est 1libéré a l’ouverture complete de 1l’appareil

5 1 et de pallier au probleme de Jjeu 1lié a la fabrication.

Ils sont de préférence, un ressort de traction et/ou un
ressort spiral.

Le potentiometre 27 peut étre utilisé de maniere non

limitative. Il peut présenter une plage angulalre wvariant

10 de 0 a 90°, de 0 a 120° ou encore de 0 a 360°. On peut
préevolr que le potentiometre 27 soit doté d’un circuilt
imprime 1ntégrée, accolé ou décale.

Dans le mode de réalisation comprenant la Jjauge de

déeformation 28 1llustré sur les figures 10A et 10B, celle-

15 cl est disposée, par exemple sur une paroi 37 du pied 45
arriere. La deuxieme extrémité 8 du balancier 6 comporte un
logement avec une ouverture 38 dans legquel est 1logé un
pointeau 39 traversant l’ouverture 38 lors du pilvotement du

balancier 6. Le pointeau 39 est monté sur un ressort 40 et

20 aglt sur la jauge de déformation 28.

Sur la figure 11 est représenté schématiguement un

exemple de systeme 29 de détection optigue a photo-

détecteur comprenant une LED 41 et un photo-détecteur 42

disposés par exemple a distance sur le bati, a l’intérieur

25 du piled 45. Un élément réfléchissant 43 peut é&tre monté sur

la deuxieme extrémitée 8 du balancier 6 pour refléchir le
rayon lumineux vers le photo-détecteur 42, ce gul permet
alnsl d’estimer l’épailsseur de l’aliment.

Concernant les éléments électromagnétigques prevus

30 pour le moyven de mesure, ceux—-cl peuvent par exemple é&étre
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constitués d’un capteur a effet Hall.

Grace a l’agencement du dispositif de mesure 12, on

pourralt etablir un rapport d’amplification de 1l’angle de

pivotement [ balancier (ou de 1l’angle du bras latéral 13)

gr—
p—

supérieur a 3 pour permettre de différencier des épaisseurs

d’aliment a +/-1 mm. Ce rapport peut s’écrire de la sorte

R Lbalancier _ ﬁ levier S 3
amplification 7 IR
levier abalancier
Afin d’optimiser les resultats atteints de sorte

qu’ils solent précis et pour une meililleur culsson de

l"aliment, on peut prévoir un étalonnage ou calibration de

1l"appareil 1 en usine, apres fabrication. Pour plus de
précision, l’étalonnage consiste a mesurer la méme grandeur
avec l'appareil avec des cales étalons.

Par exemple, une premiere cale étalon destinée a
simuler une épalsseur d’aliment peut étre 1installée entre

les premiere 2 et deuxieme 4 structures de sorte a obtenir

une premiere valeur, dite premilier point. La premlere cale

peut présenter une épaisseur d’environ 2 mm.

Une deuxieme cale étalon est ensulte disposée entre

les premiere 2 et deuxieme 4 structures afin d’obtenir une
deuxieme valeur, dite deuxieme polnt. La deuxilieme cale peut
presenter une épaisseur d’environ 30 mm.

Ces premilier et deuxieme polints permettront de

I

déterminer, via différentes simulations, les incertitudes

y—
p—

liées aux mesures effectuées par l1’appareil 1 pendant

l7étalonnage et bien entendu de les corriger.

Lorsque l’appareil est vendu et prét a fonctionner,

un utilisateur peut 1l'utiliser de la sorte
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— Ml1se sous tension de 1l'appareil 1 en appuvant, par

exemple, sur une touche ou bouton marche/arrét d’une

interface 44 que présente 1l’appareil 1. Celui-ci peut étre

par exemple mls sous tension, en branchant un cordon

d’alimentation gqu’il comprend afin de se connecter sur le

secteur.

— S1 cela est prévu, seéelection du type d’aliment au

moyven de l’interface 44.
- S1 cela est encore prévu, seéelection d’un degré de

culsson souhailté de 1l’aliment. Autrement on peut prévoilr

une détermination des températures de cuilisson en fonction
de 1l"’aliment par 1l’appareil 1.

— S1 cela est encore prévu, détermination automatigue

gr—

de la température de préechauffage de l’appareil 1.

— Quverture de l’appareil. Cette étape peut E&Etre
réalisée a n’importe guel moment des étapes susmentionnées.

— Ml1se en place de 1l’aliment.

— Fermeture de l’appareil 1 en abaissant la deuxieme
structure 4 et/ou les Dbras latéraux 13 au-dessus de

l17aliment.

pr—
p—

Cette étape permettra a l’appareil 1 d’effectuer les

mesures d’épaisseur de 1l’aliment disposée alors entre les
premiere 2 et deuxieme 4 structures, et permettra, par
exemple, d’activer le debut de cuilsson de 1l’aliment. Ladite

mesure d’épalsseur est obtenue automatique par 1l’angle de

pivotement [ du Dbalancier 6. Ce dernier permet de

déterminer l’écartement entre les premiere 2 et deuxieme 4

structures afin d’estimer 1l’épaisseur de l’aliment.

— A 171ssu de la cuilsson de 1l7aliment, l'utilisateur

peut retilirer 1l7aliment ou le laissant au chaud entre les
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structures 2, 4.

— L’7appareil peut Etre mis hors tension en

sélectionnant la touche marche/arrét ou étre débranché.

—
p—

férentes touches ou

L’interface 44 peut présenter di:

boutons permettant d’accéder a un menu ou un écran tactile.

Pour s’assurer que le systeme mécanique et/ou

electronigue de 1l’appareill 1 fonctionne de maniere optimale
et pour compenser l'ensemble des erreurs et 1ncertitudes

intervenant apres plusieurs utilisations et /ou le

vielllissement de 1’7appareil 1, on peut prévoir gue

l’utilisateur fasse un ajustage automatigue de 1"appareil

1. Cet ajustage est reéealisé de préférence gril ferme. 11

est destiné a ramener le dispositif de mesure 12 a un état

de fonctionnement convenant a son utilisation. Par exemple,

dans le cas du gril fermé, on ramene 1le dispositif a O,
valeur indigquant qu’il n’a pas d’épalsseur d’aliments dans
1"appareil 1.

L'utilisateur peut par exemple appuvyer, avant

utillisation, sur une touche d’ajustage ou opérer une

combinalson de touches pour obtenir 1l’'ajustage.
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REVENDICATIONS

1. Appareil (1) de cuilisson comprenant

— une premiere structure (Z2) comportant une plague

chauffante (3) pour cuilire un aliment; et,

— un dispositif de mesure (12) pour mesurer
l"épaisseur de l’aliment ainsi disposé et comprenant

" un balancier (6) pivotant 1i1é par une premiere

extrémité (7) a un arbre (9) pouvant pivoter; et,

" un moven de mesure (10) de 1l7angle de pivotement

du balancier (6) pour estimer l’épaisseur de

l7aliment;
caractérisé en ce gu’il comprend une deuxieme structure (4)

mobile dont un mouvement d’écartement par rapport a la

premiere structure (2) génere un pivotement dudit arbre (9)
par rapport a la premiere structure (2), entralnant le
pivotement du balancier (6), et 1le moyen de mesure (10)
interaglt avec le balancier (6) vers une deuxieme extremitée

(8) de celui-ci.

2. Appareil (1) selon la revendication 1, caractérisé

en ce qgque la deuxieme structure (4) comprend une plaqgque

—
p—

chauffante (5) adaptée a cuire contre elle par conduction

ledit aliment disposé entre les plagues (3, 5).

3. Appareil (1) selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le balancier (6) est 1lié rigidement a l’arbre (9)

pouvant pivoter.
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4. Appareil (1) selon la revendication 1, caractériseé

en ce que le balancier (6) est montée sur 1l’arbre (9) avec

pr—
p—

un JjJeu suffilisant pour permettre le pilivotement du balancier.

5. Appareil (1) selon 1la revendication 1 ou 2,

caractérisé en ce que la deuxieme structure (4) est montée
sur l’arbre (9) au moven de bras (13) latéraux mobiles par

rapport au moins a la premiere structure (2).

6. Appareill (1) selon la revendication 5, caractéerise
en ce qgue chague bras (13) latéral comprend une premiere

extrémitée (14) liée a l'arbre (9) et une seconde portion

(15) 1liée a un flanc (11) de la deuxieme structure (4) vers

le milieu (lo) dudit flanc (11).

7. Appareil (1) selon la revendication b5, caractérisé
en ce gque le balancier (6) comporte une premiliere extrémitée
(7) engagée avec une premlere extréemité (14) d’un des bras
(13) latéraux ou le bras (13) est 1lié a l’arbre (9), cet
engagement opérant Jjusgqu’a un angle prédéterminé de
pivotement des bras (13) au-dela duquel ledit bras (13) se
désengage du balancier (6), de sorte qgque 1les bras (13)
latéraux poursuilvent ensulte leur pivotement sans gque celuil

du balanciler (6) ne se poursulve.

8. Appareill (1) selon la revendication 7, caractérise

en ce qgque l’angle de pivotement prédéterminé des bras (13)

correspond a l’angle de pivotement (B) prédéterminé du

balancier (6) gquili est compris entre 10 et 30°.
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9. Appareil (1) selon la revendication 7 ou &,

caractérisé en ce que 17angle de pivotement (B)
prédéterminé du balancier (6) correspond a un état
d’ouverture 1ntermédialre des premiere (2) et deuxieme

structures (4) ou elles sont sensiblement paralleles.

10. Appareil (1) selon l’'une des revendications 1 a
9, caractérisé en ce qgque le balancier (6) est 1lié, vers sa
deuxieme extrémité (8), a un moven d’actionnement (60) pour

actionner le movyven de mesure (10).

11. Appareil (1) selon les revendications 1 a 10,
caractérise en ce gque le moyen de mesure (10) comprend un

potentiometre (27).

12. Appareil (1) selon la revendication 10 ou selon
les revendications 10 et 11, caractérisé en ce qgue le
balancier comprend un premier (25) et un deuxieme (26)
doigts, le moyen d’actionnement (60) comprend un levier

(30) mu par le deuxieme doligt (26) du balancilier (6) et

sollicité par un moyen de rappel (32) gul maintient en
contact 1le Dbalancier (6) et 1le levier (30) pendant le

mouvement d’écartement de la deuxieme structure (2).

13. Appareil (1) selon la revendication 10 ou selon
les revendications 10 et 11, caractérisé en ce gue le moyen

d’actionnement (60) comprend une roue dentée (57) mue par

une crémaillere (58) du balancier (6) et sollicité par au

molilns un moyven de rappel (32) gqul maintient en contact le
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balancier (6) et la roue dentee (57) pendant le mouvement

d’écartement de la deuxieme structure (2).

14. Appareil (1) selon 1l’'une des revendications 1 a

10, caractérisée en ce gue le moven de mesure (10) comprend

une Jjauge de déformation (28) ou un systeme (29) de

détection optigque a photo-détecteur.

15. Procédé de mise en cuvre de l'appareil (1) selon
1"une gquelcongue des revendications 1 a 14, cet appareil

comprenant une premiere structure (2) comportant une plaque

g—
p—

chau:

fante pour cuire 1l’aliment, caractérisée en ce qgqu’il
comprend une etape d’ajustage de 1l'appareil (1), avant

utilisation, vwvia la sélection par un utilisateur d’une

touche ou d’une combinalson de touches qgue comprend

1"appareil (1).
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