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69 Détecteur de feu discriminant par comptage d’impulsions.

Le circuit de détection (5) est sensible au change-

ment d’état d’un paramétre physique indicatif d’une
source de feu, de fumée ou de chaleur. Un circuit de
comparaison (6) est connecté au circuit de détection (5) a
et produit des impulsions en synchronisme avec un cit-
cuit oscillateur (4) lorsqu’un changement survient au ni-
veau du paramétre physique, le dit paramétre physique
excédant un niveau prédéterminé. Un circuit de compta-
ge (70) compte les impulsions de détection et produit
une sortie qui actionne un circuit de commutation (8)
lorsqu’un nombre prédéterminé de ces impulsions est
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compté consécutivement. Une fois actionné, le circuit de
commutation (8) transmet un signal d’alarme a un pan-

neau récepteur (11). Un multivibrateur monostable (80)
est connecté entre le circuit de comptage (70) et le cir-
cuit de commutation (8). Ce dernier comporte une cons-
tante de temps inférieure ou égale au temps de charge
d’une tension d’appoint du circuit de comptage (70) pour
empécher que le signal de sélection soit appliqué au cir-
cuit de comptage (8) pendant la période de transition sui-

vant immédiatement la connexion de la source d’alimen-
tation. Un circuit de validation de la sensibilité (90) four-
nit les impulsions de détection issues du circuit compara-
teur (6) vers I’extérieur pour faciliter les tests d’ajuste-
ment de la sensibilité.
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REVENDICATIONS

1. Détecteur de feu discriminant par comptage d’impulsions
comprenant un circuit de détection (5), sensible au changement
d’état d’un paramétre physique indicatif d’une source de feu et 5
adapté pour étre activé par des impulsions pour produire, 4 une
période déterminée, une impulsion de sortie ayant une amplitude
correspondante a 'importance dudit changement d’état, un circuit
comparateur (6) pour produire une impulsion de détection en syn-

chronisme avec ladite période lorsque le niveau d’amplitude de 10

ladite impulsion de sortie dépasse un niveau de référence déterminé,
un circuit de comptage (70) pour produire une sortie lorsquun
nombre déterminé de ces impulsions de détection lui sont appliquées
de maniére consécutive, ledit circuit de comptage (70) étant adapté

pour &tre remis 4 zéro 4 I'expiration d’un temps prédéterminé suite 4 (s

I'interruption de Papplication de ces impulsions de détection, un
circuit de commutation (8) sensible 4 la sortie dudit circuit de comp-
tage pour produire un signal d'alarme, un circuit oscillateur O]
adapté pour alimenter en impulsions ledit circuit de détection (5),

une premiére capacité (C1) pour fournir, au moyen de sa chargeem-

magasinée, une source d’alimentation au circuit de détection (5), au
circuit comparateur, au circuit de comptage et au circuit oscillateur,
et un circuit régulateur de tension (2) pour fournir une tension de

sortie constante en continu 4 la premiére capacité (C1), le circuit ré-

gulateur de tension (2) ayant une fonction de limitation de courant 25

(R1, C1), le circuit de commutation (8) étant connecté 4 une paire de
sources d’alimentation et 4 des lignes (12) provenant d’un panneau
(11) destiné 4 recevoir les signaux d’alarme pour recevoir une ali-
mentation en continu (1) 3 travers les lignes (12) et pour établir, lors-
qu'il est actionné, une faible impédance entre les lignes pour envoyer 3
un signal d'alarme au panneau (11), le circuit de détection ), 1e
circuit comparateur (6), le circuit de comptage (7) et le circuit oscil-
lateur (4) étant alimentés par la source d’alimentation en continu (1)
depuis lesdites lignes 4 travers le circuit régulateur de tension (2) et

la premiére capacité (C1), caractérisé en ce qu'un multivibrateur mo- 35

nostable est connecté entre une sortie du circuit de comptage (70) et
une entrée du circuit de commutation (8), le multivibrateur mono-
stable (80) ayant une constante de temps (R4, C4) inférieure ou
égale 4 la constante de temps (R1, C1) nécessaire pour charger la

premicre capacité (C1) par la sortie du circuit régulateur de tension, 0

la sortie du circuit de comptage (70) appliqué au multivibrateur
monostable (80) n’étant pas appliquée 4 I'entrée du circuit de com-
mutation (8), cela pendant une période de transition suivant immé-
diatement la fermeture d’un circuit destiné 4 la source d’alimenta-
tion en continu. 45
2. Detecteur selon la revendication 1, caractérisé en ce quele
multivibrateur monostable (80) comprend un premier inverseur (81)
pour inverser la sortie du circuit de comptage (70) pour produire un
signal de sortie, un second inverseur (82) connecté en cascade 4 la

sortie du premier inverseur (81) au travers d’une seconde capacité 50
p

(C4), des moyens pour appliquer une tension de la premiére capacité
4 un point de jonction entre la seconde capacité et une entrée du
second inverseur au travers d’une résistance (R4), et une diode (DI)
connectée en paralléle avec cette résistance en relation de polarité

inverse, le second inverseur (82) ayant une sortie (Q4) connectée a 55

Ientrée de sélection du circuit de commutation ®8).

3. Détecteur selon la revendication 1 comprenant en outre un
circuit intégrateur (R3, C3) pour remettre & zéro le circuit de comp-
tage (70) lorsque la sortie (Q4) du circuit de comptage continue son
fonctionnement en dépassant un temps prédéterminé (R3, C3). o

4. Détecteur selon la revendication 3, caractérisé en ce quele
circuit de comptage (70) comprend des premier et second registres 4
décalage (71, 72) ayant chacun un méme nombre d’étages de déca-
lage, en ce que les impulsions de détection depuis le circuit compara-

teur (6) sont appliquées 4 des bornes d’entrée de donnée (CK) du 65

premier registre 4 décalage (71), en ce qu’une premiére borne de
sortie de comptage (Q1) du premier registre 4 décalage (71) est con-
nectée 4 une borne d’entrée de donnée (D) du second registre & déca-
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lage (72), en ce qu'une borne de sortie (Q4) de comptage final du
second registre 4 décalage (72) est connectée 4 la borne d’entrée du
multivibrateur monostable (80), en ce qu’un état de remise a zéro du
second registre 4 décalage (72) est libaré lorsqu’une sortie est pro-
duite 4 la premiére borne de sortie de comptage (Q1) du premier re-
gistre 4 décalage (71), en ce que le premier registre 4 décalage (71)
est remis  zéro lorsqu’une sortie est produite continuellement & la
borne de sortie de comptage final (Q4) du second registre & décalage
(72) en dépassement d’un temps déterminé (R3,C3),encequela
lecture des données d’entrée (CK) dans le premier registre 4 décalage
(71) est commandée par des impulsions d’une premiére horloge (4)
ayant la méme période que les impulsions du circuit de détection (5)
mais décalées par rapport i celles-ci, et en ce que Ia lecture des
données d’entrée (CK) dans le second registre & décalage (72) est
commandée par des impulsions d’une seconde horloge ayant la
méme période que les impulsions de la premicre horloge (4), mais
décalée par rapport a celle-ci.

5. Détecteur selon la revendication 1 comprenant en outre un
circuit de validation de la sensibilité (90) connecté 4 la borne de
sortie (61) du circuit comparateur (6) de telle maniére que les impul-
sions de détection provenant du circuit comparateur (6) sont prises 4
Pextérieur, au travers du circuit de validation de Ja sensibilité (90).

6. Détecteur selon Ia revendication 5, caractérisé en ce que le
circuit de validation de la sensibilité (90) comporte une diode émet-
trice de lumiére (D2) sensible aux impulsions de détection provenant
du circuit comparateur (6) pour émettre une impulsion de lumiére
vers P'extérieur.

La présente invention concerne des détecteurs de feu discrimi-
nant par comptage d'impulsions du type produisant un signal
d’alarme en réponse au comptage d’un nombre prédéterminé d’im-
pulsions généré depuis la sortie d’un capteur pour feu et, plus parti-
culiérement, cette invention concerne un détecteur qui comporte un
multivibrateur monostable permettant de se Pprémunir contre un
faux signal d’alarme qui serait dii 4 une opération indésirable du
circuit de comptage suite a un raccordement ou au rétablissement
d’un raccordement de Ia source d’alimentation.

Dans le passé, un procédé par impulsions destiné & contrdler pé-
riodiquement la présence éventuelle de feu a &t wutilisé dans le but de
réduire le courant de consommation de détecteur. On utilisait des
détecteurs de fumée photo-électriques connus, plus spécialement des
detecteurs de fumée 4 jonisation et des détecteurs de chaleur & semi-
conducteurs autres que des détecteurs de feu a contact mécanique
utilisant une membrane sensible 4 Ia chaleur composée d’une piéce
bimétallique ou d’un diaphragme. De plus, des détecteurs de feu a
mémoire ont été utilisés pour se prémunir contre un faux signal
d’alarme dii 4 des causes autres que le feu telles qu’un bruit extérieur
ou une fumée de tabac qui dure seulement un court instant. Dans de
tels dispositifs, un signal d’alarme est produit seulement aprés un
état de feu qui dure par exemple plus de 20 s. Du moment que de
tels détecteurs de feu 4 mémoire utilisent un procédé par impulsions
comme mentionné ci-dessus, le fonctionnement d’un tel détecteur &
mémoire sera inopérant si I'intervalle entre les impulsions est plus
grand que la durée de mémorisation. Dans le cas o1l la durée de mé-
morisation est, par exemple, plus grand que 20 s, la détection des
émissions de feu est accomplie par des impulsions espacées d’une
période de 8 s, de sorte que le signal d’alarme est &tabli seulement
lorsque Ia présence de feu est déterminée successivement pendant
quatre périodes, un circuit de comptage digital ou analogique étant
utilisé pour compter le nombre de fois ot la présence de feu est cons-
tatée.

De la méme maniére que les détecteurs de feu ordinaires, un
nombre déterminé de tels détecteurs de feu & mémoire sont connec-
tés en paralléle entre une paire de lignes d’alimentation et de signaux



issus d'un panneau destiné 4 recevoir les signaux d’alarme, cela de
telle maniére que les détecteurs sont alimentés par des sources d’ali-
mentation 4 courant continu depuis ledit panneau au travers desdi-
tes lignes et lorsqu’un feu survient, le détecteur envoie au panneau 4
travers ces lignes un signal d’alarme, le signal d’alarme étant par
exemple un signal de commutation établissant une faible impedance
entre les lignes. La consommation de courant de tels détecteurs de
feu 4 impulsion commandée est, par unité, momentanément de quel-
ques centaines de milliampéres, quand bien méme la largeur de I'im-
pulsion est faible, de I'ordre de 100 4 200 ps. Plus particuliérement,
du moment que la consommation de courant d’un détecteur du type
photo-électrique est si importante et du moment qu’une multitude
de tels détecteurs de feu 4 impulsion commandée sont connectés aux
mémes lignes, un important courant est dérivé depuis le panneau re-
cevant les signaux d’alarme et, ainsi, provoque le danger qu’un relais
de détection situé dans le panneau soit sensible de maniére inappro-
priée au courant important et produise une fausse alarme. En
général, de tels détecteurs de feu comportent une capacité de grande
dimension utilisée comme source de puissance interne d’appoint, de
maniére que la puissance en courant continu amené par les lignes est
emmagasinée dans la capacité, le courant désiré pour commander les
impulsions étant ensuite dérivé depuis la capacité. Ainsi, un circuit
de commutation pour produire le signal d’alarme est directement ali-
menté depuis les lignes de maniére & ne pas étre influencé par la ca-
pacité. Lorsque la source d’alimentation d’appoint est connectée, la
tension d’alimentation s'élevant graduellement & cause de la pré-
sence de la capacité, celle-ci est appliquée au circuit 4 impulsion
commandée et au circuit de comptage, la constante de temps de
montée de la tension étant relativement importante. Suite 4 la con-
nexion de la source d’alimentation, il faut forcément remettre le
circuit de comptage i zéro pour prévenir tout faux signal d’alarme
suite a la fermeture du circuit d’alimentation. Un détecteur a
mémoire ayant de tels moyens de mise 4 zéro est décrit dans les
brevets US Nos 3842409 et 4151522, dans lesquels les moyens de
remise 4 zéro comprennent un circuit de différenciation composé
d"une capacité et d'une résistance. Le probléme avec cette mise 4
zéro forcée du circuit de comptage au moyen du circuit de différen-
ciation est que, bien que le procédé soit siirement efficace dans la
prévention des mauvais fonctionnements pendant la période de
chargement de la capacité 4 grande dimension, suite 4 la fermeture
du circuit d’alimentation, cette méthode ne prévient aucun mauvais
fonctionnement lorsque, suite au déclenchement, la tension d’ali-
mentation est & nouveau appliquée au détecteur qui a produit un
signal d’alarme. Plus précisément, lorsque le détecteur produit un
signal d’alarme, son circuit de commutation établit un court-circuit
de basse impédance entre les lignes, de sorte que le chargement de la
capacité est stoppé et que cette capacité commence 4 se décharger.
Du moment que cette décharge a lieu au travers de dispositifs C-
MOS dans le circuit de comptage, la décharge est effectuée trés len-
tement et prend usuellement plus de 10 min. Lorsque le signal
d’alarme atteint le panneau, en guise de confirmation, le détecteur
commandé est rétabli dans son état normal, permettant ainsi de con-
firmer si le détecteur produit 4 nouveau un signal d’alarme, cette
opération de fibération étant usuellement réalisée pendant un inter-
valle de temps inférieur 4 10 min. En conséquence, les chances sont
grandes que la resollicitation de la tension d’alimentation aprés réta-
blissement du détecteur ait lieu avant 'accomplissement de la dé-
charge de la capacité, ce qui a comme conséquence que le change-
ment de la tension d’alimentation appliquée au circuit de différencia-
tion est réduite et que le circuit de comptage n'est plus remis a zéro,
ce qui rend impossible la prévention de déclenchement erroné du
circuit de commutation.

Cette opération de libération sera également réalisée non seule-
ment dans les systémes d’alarme au feu actuellement installés, mais
encore au cours de tests d’ajustage des détecteurs de feu 4 mémoire
avant leur expédition depuis la fabrique. Ainsi, le probléme de l'in-
capacité de remise 4 zéro du circuit de comptage a un effet génant
sur les travaux de test d’ajustage. Usuellement, pour de tels détec-
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teurs, I'ajustement de la sensibilité et la durée de mémorisation sont
réalisés en faisant fonctionner de maniére répétée les unités indivi-
duelles séparées dans des conditions de feu simulées. Par exemple,
dans le cas d’un détecteur de fumée, aprés que le détecteur a été
chauffé suffisamment, celui-ci est placé dans une masse de fumee
ayant une densité déterminée pour tester le détecteur en vue de
savoir si le signal d’alarme s’établit par suite d’une fumée de cette
densité et pour tester le temps écoulé entre le moment ou le détecteur
est placé dans la fumée et le moment ot le signal d’alarme est établi,
le déroulement de test étant répété. Le temps nécessaire au détecteur
pour établir une alarme aprés qu'il a été placé dans la fumée est plus
grand que I'intervalle de la durée de mémorisation qui est de plus de
20 s comme mentionné précédemment, et I'on peut savoir si le signal
d’alarme 2 lieu avant un temps limite supérieur déterminé tel que

60 s. Par conséquent, le temps minimal de 20 s est nécessaire pour
faire un test sur chaque détecteur et un temps supplémentaire de 20 s
sera nécessaire pour chaque opération de libération du détecteur. On
constatera ainsi que le test des détecteurs & mémoire nécessite une
longue période de temps. De plus, si 'ajustement de la sensibilité est
réalisé en méme temps que les tests, D'efficacité de ce travail sera for-
tement diminuée, cela 4 cause du probléme de I'incapacité de remise
4 zéro du circuit de comptage et, aussi, 4 cause du mauvais fonction-
nement qui peut avoir lieu suite 4 I'opération de libération.

C’est un but de la présente invention que de fournir un détecteur
de feu 4 mémoire capable de prévenir I'établissement d’un faux
signal d’alarme suite 4 la fermeture du circuit d’alimentation et
capable également de prévenir 'établissement d*un faux signal
d’alarme lors de la resollicitation de la tension d’alimentation suite &
la libération du détecteur.

C’est un autre but de l'invention que de fournir un détecteur de
feu & mémoire par comptage d'impulsions, dans lequel un multivi-
brateur monostable est agencé pour un circuit de commutation
adapté en vue d'émettre un signal d’alarme pour, par ce biais, préve-
nir toute transmission erronée d’un signal de sélection vers le circuit
de commutation depuis le circuit de comptage, suite a la fermeture
du circuit d’alimentation ou lors du rétablissement de la tension
d’alimentation.

C’est encore un autre but de I'invention que de fournir un détec-
teur de feu tel qu’il comporte un circuit de comptage adapté pour se
remettre 4 zéro lui-méme lorsque son propre signal de sortie se con-
serve au-deld d’une limite de temps prédéterminée et un multivibra-
teur monostable, le détecteur étant ainsi libéré aprés I'établissement
d’un signal d’alarme et également prémuni contre un faux signal
d’alarme dil au réenclenchement de la tension d’alimentation, suite &
Popération de libération. On élimine ainsi les inconvénients dus &
Papparition de faux signaux d'alarme, cela tant du point de vue
d’une utilisation réelle que du point de vue du travail de test et
d’ajustement pour la sensibilité, qui a lieu avant expédition du de-
tecteur depuis la fabrique.

Le détecteur de feu selon l'invention est défini par la revendica-
tion 1.

Le détecteur peut aussi comprendre un circuit de validation par
sensibilité pour diriger U'entrée vers le circuit de comptage ou les im-
pulsions de sortie du circuit comparateur vers la sortie, de maniére a
augmenter Pefficacité au niveau des travaux de test et d’ajustement.
L adjonction de ce circuit permet d’accomplir séparément, d’une
part, I'exécution de tests au niveau de la partie concernant la fonc-
tion de mémoire qui comporte le circuit de comptage capable d'étre
mis 4 zéro et le circuit de commutation adapté pour étre actionné
par la sortie du circuit de comptage au travers du multivibrateur
monostable et de I'ajustement par sensibilité et, d’autre part, 'execu-
tion de tests au niveau de la partie ne concernant pas la fonction de
mémoire comportant, quant 4 elle, le circuit de détection et le circuit
comparateur. Plus spécialement, ledit circuit comprend une diode
émettrice de lumiére (LED) qui est actionnée au travers d’une borne
de connexion ou d’une borne de sortie du comparateur s’étendant
vers Pextérieur ou vers la sortie du circuit comparateur et est agence
de telle maniére que le niveau de sortie de la partie ne concernant
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pas la fonction de mémoire peut &tre mesurée en appliquant la sortie
du circuit comparateur a un instrument de mesure de test au travers
dudit circuit, la validation de la sensibilité au niveau de la deétection
et I'ajustement fin pouvant étre réalisés ainsi de manicre efficace sans
avoir recours & un intervaile de temps d’emmagasinage. Avec cette
manicre de faire au niveau de la partie ne concernant pas la fonction
de mémoire du détecteur, le test d’exécution de la mise en mémoire
du détecteur peut étre réalisé sans avoir a considérer la sensibilité de
détection, et il n’est ainsi plus nécessaire de placer le détecteur dans
des conditions de feu simulé. Dans le cas d’un détecteur de fumée
par exemple, ce test de réalisation de mise en mémoire peut étre ac-
compli en insérant simplement 4 Ia place de la fumée un &lément de
substitution équivalent, tel quune piéce de papier ou une feuille de
plastique, dans la partie concernant la détection de fumée, afin d’ac-
tionner le circuit de détection et de relever le temps en secondes né-
cessaire au circuit de comptage pour fonctionner aprés la mise en
fonction du circuit de détection, I'efficacité des travaux de test étant
ainsi remarquablement améliorée.

Les buts et des formes d’exécution de Pinvention seront mieux
expliqués, 4 titre d’exemples, dans la description détaillée qui va
suivre, accompagnée d’un dessin dans lequel:

la fig. 1 représente un schéma bloc illustrant la construction dun
détecteur de feu 3 mémoire du type connu ayant un circuit de mise a
zéro 4 différenciation, ledit détecteur étant un détecteur photo-
¢lectrique de fumée,

la fig. 2 est un graphique montrant la relation entre la variation
de la tension du circuit, suite 4 la fermeture du circuit d’alimentation
et la variation de la tension de mise & zéro, I’abscisse représentant le
temps et Pordonnée représentant la tension,

la fig. 3 est un diagramme d'un circuit illustrant en partie sous
forme de schéma bloc Ia construction d’un détecteur de feu 4
mémoire selon I'invention qui, dans cette forme d’exécution, est un
détecteur photo-électrique de fumée,

la fig. 4 illustre les formes des signaux générés 4 des points diffé-
rents dans le détecteur de la fig. 3,

la fig. 5 est une vue en perspective d’un socle pour détecteur
agence en vue des tests d’ajustement, et

la fig. 6 représente un schéma bloc d’un circuit illustrant une
forme d’exécution d’un dispositif de test de sensibilité,

La fig. 1 illustre une construction d’un détecteur de feu
mémoire du type connu, ce détecteur étant un détecteur de fumée
qui produit un signal d’alarme lorsqu’il regoit une lumiére rendue
diffuse par la fumée, ladite lumiére diffuse étant issue d’une source
de lumiére. Sur cette fig. 1, une paire de lignes de signaux et d’ali-
mentation 12 sont connectées 4 une source d’alimentation en
continu et 4 un relais de détection de signal non représenté situé
dans un panneau 11 destiné & recevoir le signal d’alarme, lesdites
lignes étant amenées hors dudit panneau et le détecteur de feu étant
connecté entre lesdites lignes 12 au moyen des bornes 14 et 15. Le
numéro de référence 1 désigne un circuit redresseur comprenant un
pont de diode ou circuit équivalent qui réalise la connexion des
bornes 14 et 15 du détecteur non polarisé avec la polarité de la
source d’alimentation continue. Un circuit de commutation 8 com-
prenant un thyristor ou élément équivalent et un circuit régulateur
de tension 2 est connecié entre les bornes de sortie du circuit redres-
seur . Le circuit régulateur de tension 2 réalise la double fonction
de maintenir la tension d’alimentation en continu constante et de
limiter le courant, une capacité C, de large dimension étant connec-
tée au travers de la résistance R, 4 une borne de sortie du circuit de
régulation de tension 2 de telle sorte que Ia capacité C, est chargée
avec un courant limité. Le numéro de référence 3 désigne un circuit
de commande pour une source lumineuse 13 incorporé dans une
région de détection de fumée 10. Le numéro de référence 4 désigne
un circuit oscillateur pour commander de maniére intermittente le
circuit de commande 3 & des périodes prédéterminées et pour pro-
duire des impulsions d’horloge qui vont &tre décrites plus tard. Le
numéro de référence 5 désigne un circuit de détection au moyen
duquel, lorsque la lumiére depuis la source 13 &claire la fumée

40

entrant dans la région 10, permet 4 la lumiére diffuse qui en résulte
d’8tre détectée afin de produire une impulsion de sortie ayant une
amplitude correspondant a la quantité de lumiére détectée. Le
numeéro de référence 6 est un circuit comparateur au moyen duquel
P'amplitude de 'impulsion de sortie du circuit de détection § est
comparée avec un niveau de référence ajusté et établi par les résis-
tances R; et Rq de maniére 4 produire une impulsion lorsque 'am-
plitude de cette impulsion de sortie est plus élevée que le niveau de
référence. Ces divers &léments forment ce qu’on appelle une sonde
de détection de fumée. Le numéro de référence 7 désigne un circuit
de comptage pour compter les impulsions de sortie du circuit com-
parateur 6 en synchronisme avec les impulsions d’horloge de
maniére que, lorsqu’un nombre prédéterminé des impulsions de
sortie est compté en continu, un signal de sortie est produit pour

15 commander le circuit de commutation 8. Lorsque le circuit de com-
mutation 8 est actionné par la sortie du circuit de comptage 7, un
court-circuit est établi entre les bornes de sortie du circuit régulateur
1 de maniére qu’une basse impédance est établie entre les lignes 12,
et le relais de détection de courant dans le panneau 11 est actionné.
Ainsi, le signal de court-circuit sert de signal d’alarme.

De la méme maniére que sont en général disposés des détecteurs
sans mémoire, une pluralité de tels détecteurs & mémoire sont con-
nectés entre les lignes 12 pour former un réseau d’alarme d’un
systéme d’alarme a incendie.
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s Comme mentionné précédemment, bien que le courant de com-

mande pour la source lumineuse 13 ne dure que pendant une courte
période de 100 & 200 ps, la consommation de la quantité de courant
est de plusieurs centaines de mA et, ainsi, le courant augmente avec
Paugmentation du nombre de détecteurs connectés aux mémes lignes
avec comme résultat que Peffet de la commande d’impulsions de la
source lumineuse 13 apparait entre les lignes 12, donnant ainsi nais-
sance 4 un danger de commande du relais de détection du courant
dans le panneau 11. Pour cette raison, comme le montre la fig.1,1a
capacité C,, étant de relativement large dimension, est incorporée en
tant que source interne d’alimentation de maniére que, lorsque le
circuit d’alimentation est fermé, ladite capacité C; est chargée au
travers de la résistance R, avec un courant limité par le circuit de
régulation de tension 2, et 'impulsion de courant nécessaire pour
commander la source lumineuse 13 est fournie au moyen de la
charge emmagasinée dans la capacité C,. Le détecteur & mémoire
comporte le circuit de comptage 7 destiné & P’opération de mémori-
sation comme mentionné précédemment, la tension d’alimentation
du circuit de comptage 7 augmentant avec une constante de temps
déterminée par la capacité C, et la résistance R;, celaen réponsed la
fermeture du circuit d’alimentation situé dans le panneau 11. Du
moment que le circuit de comptage 7 comprend usuellement plu-
sieurs étages, les états de sortie de respectivement chaque étage ne
sont pas fixés de sorte qu’en certaines circonstances, il subsiste un
danger que le circuit de comptage 7 produise une sortie, suite 4 la
s0 fermeture du circuit d’alimentation, et, ainsi, commande le circuit de
commutation § et produit un faux signal d’alarme. Pour cette
raison, le détecteur 4 mémoire connu comporte un circuit de diffé-
renciation 9 comprenant une capacité C, et une résistance R, le
circuit de comptage 7 étant ainsi par force remis & zéro par la sortie
55 différenciée de la tension d’alimentation qui devient plus grande
aprés la fermeture du circuit d’alimentation. Pour remettre 4 zéro le
compteur 7 au travers du circuit de différenciation 9, une tension de
remise & zéro d'une valeur de moitié de la tension d’alimentation
produite par le circuit de régulation 2 est suffisante.

La fig. 2 représente la variation de la tension d’appoint V, pour
le circuit de comptage 7 et Ia tension de mise 4 zéro V. depuis le
circuit de différenciation 9, suite 4 la fermeture du circuit d’alimenta-
tion contenu dans le panneau 11. En supposant que le circuit pour la
tension d’alimentation est fermé au temps t;, la tension d’alimenta-
65 tion V, est emmagasinée dans la capacité C, selon une constante de

temps déterminée par la résistance R, et la capacité C,, ladite
tension V s’étendant vers la tension préétablie V. du circuit de ré-
gulation de tension 2 de maniére que 'évolution de la tension durant
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le chargement est utilisée en tant que tension de mise 4 zéro V, parle
circuit de différenciation 9 et le circuit de comptage 7 est ainsi mis a
zéro par force pendant la période de transition hachuree.

Cependant, la remise 4 zéro par le circuit de différenciation 9
présente le probléme suivant. Supposons maintenant que le détec-
teur est censé donner une alarme au temps t, aprés la fermeture du
circuit d’alimentation. Lorsque le signal d’alarme est établi, le circuit
de commutation § établit un court-circuit de basse impédance entre
les lignes 12 issues du panneau 11 afin de fournir audit panneau 11
un signal d’alarme, ce qui a pour conséquence que le courant n’est 10
plus fourni 4 la capacité C,. Lorsque cela arrive, la charge emmaga-
sinée dans la capacité C, est déchargée dans des charges comprenant
le circuit oscillateur 4, le circuit de commande 3, le circuit de détec-
tion 5, le circuit comparateur 6 et le circuit de comptage 7, la tension
aux bornes de la capacité C, décroissant graduellement avec une 15
constante de temps déterminée par les constantes de ces circuits de
charge. Cependant, alors qu’aussi longtemps que le circuit oscilla-
teur 4 oscille, le courant de consommation du circuit de commande
3 est relativement élevé et la tension aux bornes de la capacité C,
décroit de maniére relativement forte, si la tension V= 12V,par 2
exemple, Poscillateur 4 arréte d’osciller lorsque la tension aux bornes
de la capacité C, décroit d’environ 7,5 V. Ainsi, le circuit oscillateur
4 arréte d’osciller une trés courte période aprés I'actionnement du
circuit de commutation 8. Aprés que Poscillation a été arrétée, le
circuit de commande 3 ne consomme plus aucun courant, et la con-
sommation de courant des autres circuits est refativement faible.

Plus particuliérement, si le circuit de comptage 7 comporte des dis-
positifs & semi-conducteur d’oxyde de métal (C-MOS), il ne consom-
mera pratiquement aucun courant. Ainsi, aprés que P'oscillation du
circuit oscillateur 4 a été arrétée, la capacité C, se décharge tres len-
tement, et le temps nécessaire pour accomplir cette décharge est I'in-
tervalle de temps T depuis t, & t, dans la fig. 2, qui compte en fait
plus de 10 min.

Usuellement, lorsqu'un signal d’alarme est regu par le panneau
11 de maniére qu’une alarme soit produite sous la forme d’un son,
d’une indication visuelle ou d’une forme semblable par le fonction-
nement de son relais de détection de courant, la circulation du
courant continu vers les lignes 12 est interrompue par le panneau 11,
et I'on réalise Popération de libération consistant & déclencher le
circuit de commutation 8 dans le détecteur actionné et 4 fermer &
nouveau le circuit d’alimentation comme pour confirmer la présence
d’un feu. En général, cette opération de déclenchement est réalisée
en moins de 5 min aprés la confirmation de I'alarme et en aucun cas
elle n°a lieu aprés 10 min. En d’autres mots, aprés que le signal
d’alarme a été produit & t, sur la fig. 2, 1a tension d’alimentation au
circuit de comptage 7 tombe & un niveau trés faible et, ainsi, la fer-
meture du circuit d’alimentation par Popération de déclenchement a
lieu avant que la capacité C, ait réalisé sa décharge, ce qui survient &
t, dans la fig. 2. Lorsque le circuit d’alimentation est refermé par
P'opération de déclenchement en ts, la tension d’alimentation V du s
compteur 7 s'éléve & nouveau et la variation de la tension en résul-
tant est si faible que la tension de mise & zéro V. ne peut atteindre
une valeur suffisante pour mettre & zéro le compteur 7. Ainsi, du
moment que le circuit de comptage 7 reste une sortie au temps ts, il
existe toujours le danger de donner un faux signal d’alarme suite a la
fermeture du circuit d’alimentation aprés le déclenchement.

Ainsi, en accord avec la présente invention, un tel faux signal
d’alarme est empéché par une mise 4 zéro du circuit de comptage
lorsque le circuit d’alimentation est fermé et, également, lorsque le
circuit ’alimentation est refermé suite & opération de libération,
empéchant ainsi le circuit de commutation d’étre déclenché pendant
les périodes afférentes 4 une telle variation de tension d’appoint.

En nous référant 4 la fig. 3, cette derniére illustre une forme
d’exécution de Pinvention dans laquelle les parties identiques ou
équivalentes a celles de la fig. 1 sont désignées par les mémes 6
numéros de référence. Dans la fig. 3, le numéro de référence 70
désigne un circuit de comptage qui correspond au circuit de comp-
tage 7 de la fig. 1. Le numéro de référence 80 désigne un muitivibra-
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teur monostable et le numéro de référence 90 un circuit de validation
par sensibilité. Les autres composants sont les mémes dans cette
construction que ceux de la fig. 1.

Le circuit de comptage 70 comprend des registres statiques & de-
calage & quatre étages 71 et 72 qui sont connectés en cascade. Le
signal de sortie e, du circuit comparateur 6 est appliqué 4 la borne
de donnée D du registre 4 décalage 71 dont la borne de sortie Qy,
qui produit un signal en créneau en réponse 4 la premiére impulsion
de comptage, est connectée & la borne de donnée D du registre 4 dé-
calage 72 dont la borne de sortie Qg, quatriéme borne de comptage,
est connectée au multivibrateur monostable 80. Les bornes d’hor-
loge CK des registres & décalage 71 et 72 regoivent respectivement
les impulsions d’horloge CL, produites par le circuit oscillateur 4 &
la méme période, mais légérement décalées dans le temps par
rapport aux impulsions de commande appliquées au circuit de com-
mande 3, et les impulsions d’horloge CL, produites, de maniére
semblable, 4 la méme période, mais décalées d’un temps prédéter-
miné par rapport aux impulsions CL,, les données étant Iues dans
les registres & décalage 71 et 72 en réponse au flanc de téte de ces
impuisions d’horloge ou de ces impulsions de décalage. Le registre a
décalage 72 est remis & zéro par la sortie d’un inverseur 73 qui
inverse la sortie de la borne Q, du registre 4 décalage 71, et le regis-
tre 4 décalage 71 est remis & zéro par le signal de mise azéroes
produit par P'intégration de la sortie Q, du registre 4 décalage 72,
cela au travers de la résistance R; et de la capacité Cs.

Le multivibrateur monostable 80 comprend des inverseurs 81 et
82 connectés en cascade a travers la capacité Cy, la tension d’alimen-
tation étant appliquée entre la capacité C, et linverseur 82 au
travers de Ia résistance R,. Le temps requis pour que le multivibra-
teur monostable 80 retourne  son état initial aprés avoir été sélec-
tionné par la sortie Q, du registre i décalage 72 est dépendant de la
constante de temps de charge déterminée par la résistance Ryetla
capacité C,, cette constante de temps etant établie 4 une valeur qui
est égale ou inférieure 4 la constante de temps de charge de la
tension dalimentation, suite 4 la fermeture du circuit d’alimenta-
tion, ou la constante de temps déterminée par la résistance R, et la
capacité C,, comme expliqué dans le détecteur de I'art antérieur de
la fig. 1. Une diode D, est connectée en paraliéle avec la résistance
R, de telle maniére que, lorsque I'inverseur 81 inverse son entrée,
I'accroissement de la tension de sortie de linverseur 82 est empéche.

La fig. 4 illustre les formes de signaux produits a des points diffe-
rents au niveau du circuit de la fig. 3 lorsque quatre impulsions de
sortie de comparaison successives e, sont produites depuis le circuit
comparateur 6, la tension d"alimentation étant normale. L’impulsion
d’horloge CL, va vers son haut niveau avec un léger retard par
rapport 4 Pimpulsion CL, et, lorsque la premiére impulsion de sortie
de comparaison e, est lue dans le registre & décalage 71 en réponse
au flanc de téte de I'impulsion d’horloge CL;, la borne de sortie Q,
du regjstre a décalage 71 change vers son haut niveau et la lecture de
Pimpulsion e, est faite dans le registre décalage 72 en réponse au
flanc de téte de I'impulsion d’horloge suivante CL,. Ensuite, chaque
fois qu'une impulsion de sortie de comparaison supplémentaire est
produite, la lecture des données est réalisée par les impulsions d’hor-
loge correspondantes CL, et CL; et I'opération de décalage de bit
est effectuée dans les registres 4 décalage 71, 72, respectivement.
Lorsque la quatriéme impulsion de sortie de comparaison e, est lue
dans les registres 4 décalage 71 et 72, toutes leurs bornes de sortie
vont s'élever 4 leur haut niveau et une impulsion de déclenchement
est appliquée au multivibrateur monostable 80.

Le multivibrateur monostable 80 est agencé de telle maniére que,
lorsque la borne de sortie Q4 du registre & décalage 71 descend vers
son niveau inférieur, la sortie e, de I'inverseur 81 s’éléve vers son
haut niveau, de maniére que l’entrée e; de I'inverseur 82 est toujours
maintenue i son haut niveau et de maniére que la sortie e, appliquée
depuis I'inverseur 82 vers le circuit de commutation 8 est maintenue
4 son niveau inférieur. Lorsque la borne de sortie Q, du registre a
décalage 72 change vers son haut niveau, la sortie e, de I'inverseur
81 change vers son niveau inférieur, de maniére que V’entrée e; vers
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I'inverseur 82 est également changée vers son niveau inférieur &

travers la capacité C,. Il en résulte que la sortie ¢4 de l'inverseur 82
change vers son haut niveau et un signal de déclenchement est appli-
qué audit circuit de commutation 8. Lorsque 1a sortie e, de inver-
seur 81 s’abaisse vers son niveau inférieur, comme mentionné, la ca- 5
pacité C, est chargée a travers la résistance R, de telle sorte qu’aprés
Pexpiration d’un temps prédéterminé, P'entrée e, vers I'inverseur 82

est €levée & son niveau supérieur et, en conséquence, la sortie ¢, de
P'inverseur 82 retourne 4 son niveau inférieur. En d’autres termes, le
temps de charge de Ia capacité C, détermine la largeur d’impulsion 1 10
du signal de déclenchement appliqué au circuit de commutation 8.

En outre, les registres & décalage 71 et 72 sont remis 4 zérode la
maniére suivante. Lorsque I'impulsion de sortie de comparaison e,
est lue dans le registre 4 décalage 71 de maniére que sa sortie au
niveau de la borne Q, change vers son niveau élevé, létat demisea 1
zéro du registre 4 décalage 72 est déclenché au travers de 'inverseur
73 et I'état de mise 4 zéro du registre & décalage 71 demeure déclen-
ché aussi longtemps que la borne de sortie Q4 du registre 3 décalage
72 demeure & un niveau inférieur. Lorsque la borne de sortie Q, du
registre 4 décalage 72 s’éléve 4 son niveau supérieur, le signal de
mise & zéro e; atteint une tension de mise 4 zéro prédéterminée aprés
Iexpiration du temps de charge déterminé par la résistance Rietia
capacité C;, le registre 4 décalage 71 étant ainsi remis 4 zéro.
Lorsque cela survient, le deuxiéme registre 4 décalage 72 est égale-
ment remis 4 zéro et retourne 4 son état initial, cela au travers de
T'inverseur 73. En d’autres termes, le compteur 70 est remis 4 zéro
sans avoir besoin de produire continuellement son signal de sortie en
excés d’un temps prédéterminé.

Ci-aprés, on décrira, en se référant 4 la fig. 3, Ie fonctionnement
du multivibrateur monostable 80 suite 3 la fermeture du circuit d’ali- 30
mentation et également suite 4 Ia refermeture de ce circuit.

Supposons que, dans des conditions de fonctionnement norma-
les, Ia tension de sortie en continu du régulateur de tension 2 est
12 V; alors, le point de fonctionnement des circuits & décalage 71 et
72 comprenant des dispositifs C-MOS est de 3 V et Ie point de fonc- 35
tionnement du circuit oscillateur 4 pour générer les impulsions
d’horloge CL, et CL, et pour commander le circuit de commande 3
estde7,5V.

Lorsque le circuit d’alimentation du panneau 11 est déclenché, la
tension V, aux bornes de la capacité C,, auxquelles est appliquée la 40
tension de sortie du circuit régulateur 2, s'éléve avec une constante
de temps prédéterminée, comme le montre le graphique de la fig, 2,
et cette tension s’éléve éventuellement & 3 V, conduisant ainsi les re-
gistres & décalage 71 et 72 ainsi que le multivibrateur monostable 80
a fonctionner. Dans ce cas, le circuit oscillateur 4 n’a pas atteint son 45
point de fonctionnement, de sorte que I'impulsion de sortie de com-
paraison e, va s’abaisser vers son niveau inférieur et aucune impul-
sion d’horloge CL, et CL, ne sera produite. Ainsi, aucune donnée
ne sera lue dans les registres & décalage 71 et 72, ce qui implique que
leurs bornes de sortie Q, a Q. vont s’abaisser vers leur niveau infé-
rieur. Cependant, du moment que les registres & décalage 71, 72
comportent des flip-flops dont le niveau inférieur ou supérieur ne
peut &tre déterminé de maniére définitive 3 leurs bornes de sortie
aprés avoir atteint leur point de fonctionnement, il existe une possi-
bilité que la sortie Q, du registre a décalage 72 s’éléve vers son
niveau supérieur lorsque le point de fonctionnement est atteint. En
supposant que la borne de sortie Q, du registre & décalage 72 s’¢léve
VErs son niveau supérieur aprés avoir atteint le point de fonctionne-
menta V, = 3V, la sortie ¢, de I'inverseur 81 dans le multivibrateur
monostable 80 s’abaisse vers son niveau inférieur. Cependant, du
moment que la constante de temps de la résistance R, etdela capa-
cité C, a une valeur égale inférieure 4 la constante de temps de
charge déterminée par la capacité C, etla résistance R,, Pentrée e,
vers l'inverseur 82 suit pratiquement la tension V. et devient égale a
cette tension V., de sorte que I'entrée e, vers Iinverseur 82 n’est pas
abaissée 4 son niveau inférieur, mais maintenue 4 son niveau supé-
rieur. En conséquence, Ia sortie de 'inverseur 82 est toujours main-
tenue 4 son niveau inférieur pendant les périodes de transition suite
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4 la fermeture du circuit d’alimentation, et aucun signal de déclen-
chement n’est appliqué au circuit de commutation 8, le danger de
produire une quelconque fausse alarme étant ainsi &liming, Bien siir,
si la borne de sortie Q, du registre & décalage 72 est 4 un niveau infé-
rieur lorsque le point de fonctionnement est atteint, la sortie e, de
Pinverseur 81 est 4 un niveau &levé, de sorte que la tension d’alimen-
tation V, devient I'entrée e, de I'inverseur 82, 'entrée ¢, de I'inver-
seur 82 étant ainsi toujours maintenue 4 un niveau inférieur.

Lorsque la tension d’alimentation V. continue d’augmenter pour
atteindre 7,5 V ou le point de fonctionnement du circuit oscillateur
4, les impulsions d’horloge CL, et CL, sont appliquées aux registres
4 décalage 71 et 72 de sorte que, si aucune fumée n’est présente dans
la région de détection 10, la sortie €, du circuit comparateur 6 reste
toujours  son niveau inférieur, de sorte que l'inverseur 73 met a
zéro le registre 4 décalage 72, sa borne de sortie Q, s’abaissant 4 son
niveau inférieur. Cela élimine le danger d’un mauvais fonctionne-
ment du détecteur.

De plus, lorsque le détecteur donne une alarme de sorte que la
tension d’alimentation V, décroit graduellement et que le circuit
d’alimentation est & nouveau fermé suite & Iopération de déclenche-
ment, méme si la tension d’alimentation V_ est descendue en dessous
du point de fonctionnement des registres d décalage 71 et 72 ou en
dessous du point de fonctionnement du circuit oscillateur 4 pendant
la période de transition due 4 Ia refermeture, la sortie du multivibra-
teur monostable 80 est maintenue & un niveau inférieur de la méme
maniére que décrit précédemment et aucun signal de déclenchement
'est produit jusqu’a ce que quatre impulsions de sortie e, depuis le
circuit comparateur 6 soient & nouveau comptées, la production
d’un quelconque faux signal d’alarme suite 4 la fermeture ou 4 la re-
fermeture du circuit d’alimentation étant ainsi empéchée.

On constatera ainsi, au vu de ce qui précéde, que dans un détec-
teur de feu du type 4 mémoire selon cette invention, et du fait qu’un
multivibrateur monostable ayant une constante de temps inférieure
ou égale 4 la constante de temps de la tension d’alimentation du dé-
tecteur est placé entre un circuit de comptage pour initialiser 'opéra-
tion de mémorisation par le comptage des impulsions de sortie d’un
circuit comparateur qui, périodiquement, choisit les signaux plus
grands qu’une référence et un circuit de commutation pour trans-
mettre un signal d’alarme 4 un panneau récepteur, on obtient
comme avantage d’€liminer complétement P'établissement d’un faux
signal d’alarme pendant les périodes de transition qui suivent la fer-
meture ou la refermeture du circuit d’alimentation suite & Popéra-
tion de déclenchement, la fiabilité du détecteur de feu 4 emmagasi-
nage étant ainsi améliorée.

Ces avantages apportent des méthodes de travail plus efficaces
pour les travaux de test et d’ajustement de ces détecteurs defeud
memoire avant leur expédition depuis la fabrique.

En d’autres termes, le test de performance d’un détecteur de feu
4 mémoire est en général accompli en plagant ce dispositif dans une
masse de fumée d’une densité trés déterminée et en examinant Péta-
blissement d’un signal d’alarme ainsi que le temps nécessaire pour
I’établissement de ce signal d’alarme et, dans ce cas, il est important
de confirmer la stabilité de la performance du détecteur en réalisant
I'opération de déclenchement plusicurs fois lors de la séance de test.

Dans le cas du détecteur selon la présente invention, un mauvais
fonctionnement suite 4 Ia fermeture du circuit d’alimentation aussi
bien qu'a Ia suite de I"opération de déclenchement peut étre effecti-
vement empéché, et la confirmation de Ia stabilite peut étre effectuée
de fagon satisfaisante par une seule opération de déclenchement, ce
qui conduit 4 une diminution du temps nécessaire.

De plus, 'agencement du circuit 90 mettant & disposition directe-
ment les sorties du circuit comparateur 6 et les menant vers lexté-
rieur comme le montre Ia fig. 3 a pour effet d’améliorer P'efficacité du
dispositif. Plus particuliérement, le circuit comparateur 6 comporte
un amplificateur opérationnel 61, dans lequel une borne d’entrée
(+) regoit la tension de sortie différencice V4 depuis Ie circuit détec-
teur 5 et 'autre borne d’entrée (—) regoit Ia tension de référence Vier
produite par le diviseur de résistance R s €t R4 et par I'ajustement de



la résistance variable R4. L'amplitude de la tension de référence Ve
détermine la sensibilité du détecteur.

Selon une forme d’exécution du circuit de validation 90, ledit
circuit de validation 90 étant connecté a la borne de sortie de I'am-
plificateur opérationnel 61 du circuit comparateur 6, celui-ci com-
porte un circuit de série composé d’une résistance R; et d’une diode
émettrice de lumiére LED D, qui est connectée en paraliéle avec une
résistance de sortie R, de lamplificateur 61, la sortie de 'amplifica-
teur opérationnel 61 étant ainsi inversée lorsque la sortie différenciée
V4 du circuit détecteur 5 devient Vy > Viep, cette opération d'inver-
sion fournissant une impulsion de courant de commande vers la
diode LED D, du circuit de validation 90, obligeant la diode LED
D, de produire une impulsion de lumiére vers I'extérieur, en syn-
chronisme avec 'impulsion de sortie du circuit comparateur 6. Cette
impulsion de lumiére dure seulement un instant trés court de sorte
que la lumiére n'est pas visible & 'eeil nu.

Comme le montre la fig. 5, fa diode LED D, est montée sur la
face intérieure d’une plaque comportant le ciblage, de telie maniére
que la diode LED D, s’étend vers Pextérieur au travers d’un trou 16
formé pratiquement au centre de la face arriére du boitier 20 du dé-
tecteur, Iimpulsion de lumiére depuis la diode LED D, étant proje-
tée vers 'extérieur & travers le trou 16. Les numéros de référence 14
et 15 désignent des languettes rigides destinées 3 étre ajustées et
fermées par rotation  des dispositifs de fixation d’un socle de
montage fixé au plafond pour fournir, par exemple, fixation et con-
nexions aux lignes. Comme le montre la fig. 5, un dispositif 30
destiné a tester la sensibilité du détecteur comporte sur sa surface ex-
térieure un socle de montage 31. Le socle de montage 31 est formeé
principalement en son centre avec un trou 34 s’étendant vers I'inté-
rieur du dispositif 30, de sorte que ce trou 34 s"aligne avec le trou 16
de la surface arriére du détecteur lorsque le détecteur 20 est monté
par ajustement des languettes rigides 14 et 15 aux dispositifs de-fixa-
tion 32 et 33. A lintérieur du dispositif 30 est situé un élément sensi-
ble & Ia lumiére pour recevoir 'impulsion de lumicre depuis la diode
LED D, 4 travers le trou 34. Un tel &lément sensible 4 la lumiére
peut étre, par exemple, une diode photo ou un transistor photo.

La fig. 6 illustre la construction d’un circuit d’un dispositif de
test 30 destiné A recevoir I'impulsion de lumiére depuis la diode LED
D,, et ce circuit comprend un élément sensible & la lumiére 35
disposé pour faire face 4 Ia diode LED D, de sorte que la sortie de
I'élément sensible 4 1a lumiére 35, suite & une conversion photo-
glectrique, déclenche un multivibrateur monostable 37 au travers
d’un amplificateur 36, des moyens d’affichage 38 étant actionnés par
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la sortie du multivibrateur monostable 37 pour confirmer ainsi la
sensibilité, au moyen d’une lampe, d’un dispositif sonore ou d’un
dispositif équivalent.

Si le dispositif de test 30 est utilisé pour tester le détecteur en le
soumettant & une fumée d’une densité trés déterminée, la calibration
de la sensibilité du détecteur peut &tre accomplie au moyen d’un
circuit de validation de la sensibilité 90 sans dépendre du temps né-
cessaire 4 I'opération de mémorisation, qui est d’environ 20 s par
exemple. Le dispositif de test de la sensibilité 30 affiche I'opération
d’alarme du circuit détecteur 5 en réponse au fonctionnement de la
diode LED D, causé par 'opération d’inversion du circuit compara-
teur 6 effectuée a des intervalles d’émission d’impulsion, de I'ordre
de 8 s par exemple, qui est déterminée par une frequence d’oscilla-
tion du circuit oscillateur 4. Ainsi, I'ajustement de la résistance
variable R par rapport 4 la calibration désirée de la sensibilité peut
atre réalisé en une courte période de temps tout en confirmant la
performance du détecteur.

Selon une autre forme d’exécution du circuit de validation de la
sensibilité 90 illustré 4 la fig. 6, la diode LED D, est remplacée par
des moyens de connexion associés  la structure de fermeture par ro-
tation, qui connectent la borne de sortie du circuit comparateur 6
directement 4 I’entrée du dispositif de test 30.

Du moment que ajustement de Ia sensibilité tel que décrit ci-
dessus est réalisé par le dispositif de test 30 indépendamment de
Popération de mémorisation, I'ajustement de la sensibilité peut &tre
réalisé de maniére trés efficace, et il est seulement nécessaire, pour le
détecteur qui a passé ce test, d'&tre soumis 4 un examen de valida-
tion afférent 4 Popération de mémorisation. L’examen de validation
afférent & opération de mémorisation peut étre réalisé simplement
en testant le temps en secondes nécessaire pour que le circuit de
commutation 8 entre en action aprés le fonctionnement du circuit de
détection 5, et il west pas nécessaire de placer le détecteur dans une
quelconque fumée. Ainsi, I'examen afférent 4 'opération de mémori-
sation peut atre accompli en insérant simplement un matériau ap-
proprié tel qu'une feuille de papier ou une piéce de plastique ou
encore une sonde & l'intérieur des moyens de détection de fumée du
détecteur pour amener le circuit de détection 5 en fonctionnement de
maniére forcée. Ainsi, en comparaison avec les procédés de test utili-
sant une fumée d’une densité prédéterminée, le travail de test peut
&tre accompli de maniére aisée durant une courte période de temps.
Ainsi, en relation avec I'élimination du mauvais fonctionnement
suite & Popération de déclenchement, le perfectionnement global en
résultant au niveau de Pefficacité des tests ne peut étre mesuré.
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