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(54) Zapojeni regulitoru servomechanismu

Vynilez se tyka zapojeni regulatoru servome-
chanismu :

U servomechanismi se vétsinou poZaduje, aby
fizend veli¢ina co nejpfesnéji sledovala Zddanou
hodnotu tak, aby vliv poruchovych veli¢in (napf.
pasivnich odpor) na pfesnost sledovani byl co
nejmensi.

K zajisténi takové ¢innosti se dosud uZivéa regula-
toru, ktery porovndva skute¢nou a zddanou hodno-
tu a jejich rozdil — regulaéni odchylka fidi akéni
glen. U jednoduchych servomechanismii se &asto
uZivd analogovych reguldtorfi. Casto se vyskytuje
servomechanismu, u kterého je fidici veli¢inou
stejnosmérné napéti nebo proud a vystupni velii-
nou napf. poloha, kterd je odméfovina analogo-
vym odméfovacim zafizenim, jehoZ vystupem je
napcti nebo proud ameérny poloze fizené &asti.
Poruchové veliCiny (napf. pasivni odpory) zpiso-
buji v8ak chyby v poloze fizené &asti, napf. ve
forni¢ hysterese a necitlivosti. Tyto chyby jsou
Casto méfitkem jakosti servomechanismu. Lze je
potladit zvySenim zisku v regulaéni smyéce, coZ
viak nelze provézt nad uréitou hodnotu danou
poZadavkem stability servomechanismu.

Mnohé z vyse uvedenych nedostatki fesi zapoje-
ni podle vynélezu, jehoZ podstata spocivd v tom, Ze
vystup analogového odméfovaciho prvku je pro-
pojen Jednak na prvni vstup prvntho diferenéntho
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Clenu, jednak na prvni vstup druhého diferenéniho
¢lenu, pticemZ vystup prvniho diferenéniho ¢lenu
je propojen na vstup integraéniho bloku, jehoZ
vystup je propojen na druhy vstup druhého dife-
renéniho ¢lenu, pfiemz vystup zaddvaciho zafizeni
je propojen na druhy vstup prvniho diferenéniho-
Clenu a vystup druhého diferen¢niho &lenu je
propojen na vstup zesilovace regulaéni odchylky.
Integracni blok miiZe byt tvofen analogovym
integratnim ¢lenem nebo proporciondlng-inte-
gracnim ¢lenem nebo proporcionalné-derivaéné-
integracnim ¢lenem. Integraéni blok a prvni dife-
renCni ¢len mohou byt sloudeny jako integradéni
diferencidlni ¢len. Druhy diferenéni &len a zesilo-
va¢ regulaéni odchylky mohou byt slougeny jako
diferencidlni zesilovaci &len.

Vyhodou zapojeni podle vynélezu je, Ze regulad-
ni odchylka na vystupu prvniho diferenéniho &lenu
je v disledku pasobeni integraéniho bloku v klido-
vém stavu vZdy nulovad. Zapojeni proto zaruduje
nulovou hysteresi a necitlivost servomechanismu
a pfi existenci poruchovych veli¢in, jakymi jsou
napfiklad pasivni odpory. Dalsi vyhodou zapojeni
podle vynilezu je, Ze umozZiiuje provést regulator,
jehoz pfechodovy déj fizené velidiny pti skokové
zanedbatelnym podilem kmitavych slozek.

Na pfipojenych vykresech jsou zndzornény dva
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pfiklady zapojeni reguldtorou servomechanismu
podle vyndlezu, kde na obrazku 1 je zndzornéno
zapojeni sestdvajici se z analogového odméfovaci-
ho prvku, prvniho diferenéniho ¢lenu, druhého
diferenéniho élenu, integraéniho blocku, zadévaci-
ho zafizeni, zesilovae regulatni odchylky. Na
obrazku 2 je zndzornéno zapojeni, ve kterém na
misto prvniho diferenéniho ¢lenu a integraéniho
¢lenu je integratni diferencidlni &len a misto
druhého diferenéniho &lenu a zesilovace regulacni
odchylky je diferencialni zesilovaci &len.

Vystup analogového odméfovaciho prvku 6 je
propojen jednak na prvni,vstup prvniho diferené-
niho &lenu 2, jednak na prvni vstup druhého
diferenéniho &lenu 4, pfi¢emZ vystup prvniho
diferenéniho &lenu 2 je propojen na vstup integrac-
niho bloku 3, jehoZ vystup je propojen na druhy
vstup druhého diferenéniho ¢lenu 4. Vystup zad4-
vaciho zafizeni 1 je propojen na druhy vstup
prvniho diferenéniho ¢lenu 2 a vystup druhého
diferenéniho &lenu 4 je propojen na vstup zesilova-

¢e § regulacni odchylky. Integraéni blok 3 je tvofen
analogovym integracnim ¢lenem nebo proporcio-
nélné-integra¢nim &lenem nebo proporciondiné-
derivaéné-integracnim {lenem.

Pfi zapojeni podle obrazku 2 je prvni diferenéni
&len 2 a integra®ni blok 3 slou¢eny jako integraéni-
diferencidlni ¢len 7 a druhy diferenéni élen 4 a zesi-
lova¢ 5§ regulacni odchylky jsou slouceny jako
diferencidlni zesilovaci ¢len 8.

Zapojeni pracuje tak, Ze p¥i zméné ¥idici a odmé-
fované veli¢iny konstantni rychlosti je na vystupu
prvniho diferenéniho &lenu 2 a druhého diferenéni-
ho élenu 4 konstantni nap&ti (nebo proud) — regu-
laéni odchylka — imé&rna této rychlosti. V klido-
vém stavu je reguladni odchylka na vystupu prvni-
ho diferentniho ¢lenu 2 v disledku pésobeni

- integra¢niho bloku 3 vZdy nulova.

Zapojeni 1ze s vihodou pouZit u servomechanis-
mi fizeni polohy Soupitka servoventildi, propor-
ciondlnich ventil, servopohonli zapisovaci

a pod.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni regildtoru servomechanismu, vy-
znadené tim, Ze vystup analogového odméfovaciho
prvku (6) je propojen jednak na prvni vstup
prvniho diferenéniho &lenu (2), jednak na prvni
vstup druhého diferenéniho &lenu (4), pfiCemZ
vystup prvniho diferenéniho ¢lenu (2) je propojen
na vstup integradniho bloku (3), jehoZ vystup je
propojen na druhy vstup druhého diferenéniho

&lenu (4), pfi¢emZ vystup zaddvaciho zafizeni (1) je

propojen na druhy vstup prvntho diferentniho
&lenu (2) a vystup druhého diferenéniho &lenu (4)
je propojen na vstup zesilovade (5) regulaém
odchylky.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznaéene tim, Ze

integraéni blok (3) je tvofen analogovym integrac-

nim ¢lenem.

3. Zapojeni podle bodu 1 vyznacené tim, 7e
integraéni blok (3) je tvofen proporcnonalné-mte-
gracnim clenem.

4. Zapojeni podle bodu 1 vyznaéem tim, Ze
mt_egraém blok (3) je tvofen proporciondlné-deri-
vadné-integraénim ¢lenem.

5. Zapojeni podle bodu 1 aZ 4 vyzna&ené tim, Ze
prvni diferenéni &len (2) a integradni blok (3) jsou
sloudeny jako integraéni diferencidlni &len (7).

6. Zapojeni podle bodu 1—5 vyznatené tim, Ze
druhy diferen¢ni &len (4) a zesilovad (5) regulatni
odchylky jsou sloudeny jako diferencidlni zesilova-
ci ¢len (8).
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Obr. 1
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